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Dulezité upozornéni

Tento manudl je uréen pouze pro technicky persondl, ktery ma pfislusnou kvalifikaci pro instalaci. Zadna
z informaci, kterou obsahuje tento material neni uréena pro finalniho uzivatele. Tento manual je uren pro Fidici
jednotku A400 a nesmi byt pouzit pro jiné vyrobky. Ridici jednotka A400 je uréena pro fizeni elektromechanick-
ych zafizeni pro automatickou &innost kfidel vrat a dvefi, kazdé jiné pouziti je nevhodné a tudiz je zakazano
podle platnych predpist. Vyrobce doporuéuje precist si pozorné alespori jednou veskeré instrukce predtim, nez
pfistoupite k vlastni instalaci. Je Vasi povinnosti provést vSe tak ,bezpelné®, jak to jen jde. Instalace a udrzba
musi byt provadéna vyhradné kvalifikovanym a zkuSenym personalem, a to dle nasledujicich ¢eskych norem a
vladnich nafizeni:

zakon ¢. 22/1997 sb. O technickych poZadavcich na vyrobky
narizeni viady ¢. 168, 169 a 170 ze dne 25. ¢ervna 1997
narizeni viady ¢. 378/2001 ze dne 12. zafi 2001

Nekvalifikovany personal nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii ,Brany a automatickd vrata“, se musi
zdrzet instalace. Pokud nékdo provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je piné zodpovédny
za pfipadné skody, které by zafizeni mohlo zplsobit!
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A400 fidici jednotka

1. Popis vyrobku

Cinnost Fidici jednotky A400 je zaloZzena na (ampérometrickém) systému, ktery zjidtuje ¢innost motor, které jsou na
ni napojeny. Tento systém umoziuje automatické zjisténi konce drahy a stejné tak zjisténi pfipadnych prekazek béhem
bézného chodu (ochrana pred poskozenim). Parametry zafizeni usnadniuji jeho instalaci, pfi€emz neni zapotfebi provadét

Zadné dodatedné nastaveni. Ridici jednotka je pfednastavena na funkce, které jsou b&zné vyzadovany, v pfipadé potieby
je eventualné mozné prostfednictvim snadného postupu zvolit nékteré specifické funkce.

Kvalita elektrického proudu zavisi také na dalSich faktorech nez napéti a proud, napft.: poklesy napéti, typ motoru, hodnota
vyrovnavaciho kondenzatoru, atd...

Ridici jednotka A400 byla optimalizovana pro motory, které jsou pouzity v aktivnich ménigich Wingo, jiné typy motord by
mohly byt pFi¢inou nespravné funkce fidici jednotky A400.

F G H
/ / A Sekundarni konektor 1 transformatoru
— = B Spole¢né relé
SN RLEE ! Relé Otevieni / Zavieni
N * Relé motoru M1
- - o / Relé motoru M2

Pojistka pro nizké napéti (500 mA)
Konektor sekundarniho transformatoru
Mikroprocesor

Kontakt pro radiopfijimac¢

Relé pro fototest

LED kontrolky pro ,VSTUPY*

LED kontrolka ,,OK*

Svorka pro anténu pfijimace
Tlagitka pro programovani

Svorky pro vstupy - vystupy

Svorky pro motory a svételny signal
Svorky pro propojeni linky

Pojistka linky (5A)
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Upozornéni: Z dlivodu zajisténi bezpecénosti operatora a vylou¢eni nahodilého poskozeni elektronické desky fidici jed-

notky jsou bézné dostupné pouze svorky a tlacitka pro programovani zafizeni. Kryt je mozné odstranit, ale radéji pouze v
pfipadech, kdy je to nezbytné nutné, a to teprve poté, co bylo zafizeni odpojeno od elektrického proudu.
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2. Instalace

Pfipomindme, Ze automaticka zafizeni pro ovladani vrat a dvefi mohou byt instalovana pouze technicky kvalifikovanym
personalem, v plném souladu a za bezpodmine¢ného respektovani predpisti o bezpecnosti prace, jak je uvedeno v pfi-
slusnych zakonech. P¥i instalaci sledujete pozorné veskeré pokyny které jsou uvedeny v tomto manualu.

2.1 Predbézna kontrola

Pred zahajenim jakékoli €innosti je tfeba zkontrolovat, je-li veSkery material vhodny pro instalaci a odpovida pfislusnym
platnym pfedpisiim. Kromé kontroly vSech prvkd, jak je uvedeno v manualu v kapitole ,Kontrola zapojeni”, uvadime v tomto
oddile seznam kontrol, které jsou ur€eny obzvlasté pro fidici jednotku A400.

e ,Mechanické zarazky v draze musi byt zvoleny vhodné k tomu, aby byly schopny zastavit pohyb vrat a musi bez pro-
blémua absorbovat veskerou kinetickou energii, ktera je akumulovana v pohybu kfidla vrat.

» Ridici jednotka je napajena prostfednictvim kabelu 3 x 1,5 mmz2. Jestlize je vzdalenost mezi fidici jednotkou a pfipoje-
nim na uzemnéni zafizeni je vétsi nez 30 m, je nutné zajistit i uzemnéni v blizkosti fidici jednotky. Pro propojeni ¢asti
s nizkym bezpeénostnim napétim je nutné pouzit vodi¢e o minimalnim prifezu rovnajicimu se 0,25 mm2.

e Je tfeba se vyhnout propojenim s vodi€i, které jsou napojeny na rozvodné skfiné zapusténé do zeme, i kdyz jsou tyto
rozvodné skfiné naprosto vodotésné. Jestlize je Fidici jednotka nainstalovana podle uvedenych pokynt, zarucuje stu-
pen bezpecnosti, klasifikovany jako IP 55, coz umoziiuje jeji instalaci i v zahranigi.

» Ridici jednotku je tfeba pfipevnit na pevny a rovny povrch, ktery je dostate¢né chranén pred narazy, pficemz je nutné
vénovat pozornost spodni &asti, kter& musi byt umisténa ve vzdalenosti alesporn 40 cm od povrchu terénu.

¢ Pripojime pfislusné vodi¢e nebo trubici a to pouze ve spodni ¢asti krabice (viz. obr. 2a, obr. 2b).
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2.2 Pripevneéni fidici jednotky A400

Krabice zajiStuje zakryti zafizeni a pfedevSim chrani elektronickou desku se spoji od nahodnych kontaktl s vnéjsim
prostfedim. Pouze ve vyjime€né nezbytnych pfipadech je mozné manipulovat s elektronickou deskou, pfi¢emz je tfeba
postupovat, jak je uvedeno na obr. 2b. Pro usnadnéni navrtani otvor(i ve spodni ¢asti oto¢te smérem doll a dozadu dolni
plastovou ¢ast krabice, tak jak je vyobrazeno na obr. 2b.
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2.3 Priklad typické sestavy zafizeni

Abychom si ujasnili nékteré terminy a nékteré aspekty konkrétniho zafizeni pro automatické ovladani vrat nebo dvefi se
2 kfidly, uvedeme jeden typicky pfiklad sestavy takového zafizeni.

Predevsim pfipominame, ze:

»  Veskeré fotoburiky jsou vybaveny SYNCHRONNIM systémem, ktery odstrariuje problém interference mezi dvémi dvoji-

* Duvojice fotobunék FOTO ve fazi otevieni nema zadny ucinek, zatimco béhem faze zavirani vyvola zménu chodu.

* Duvojice fotobunék FOTO 1 zastavi pohyb jak pfi otevirani, tak b&€hem zavirani.

* Duvojice fotobunék FOTO 2 (pfipojena na vstup AUX, ktery je pfislusné naprogramovan) nema ve fazi zavirani zadny
ucinek, ale vyvola zménu chodu pfi otevirani.

~

. Pohon WINGO

. Svételny ukazatel

. Ridici jednotka A400

. Klicovy spina¢

. Dvojice fotobunék FOTO

. Dvojice fotobunék FOTO 1
. Dvojice fotobunék FOTO 2
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2.4. Elektrické zapojeni

Aby byla zaru¢ena bezpecnost instalacniho technika a aby byly vylouéeny Skody na zafizeni, je nezbytné, aby
béhem provadéni elektrického propojeni a béhem zapojovani radiového prijimace signalu byla Fidici jednotka
zcela vypnuta.
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* Vstupy kontaktd typu NC (normalné zavfeno), nejsou-li uzivany, jsou propojeny ,spoleénym napétim 24 V* (s vyjimkou

« Jestlize je pro jeden vstup uréeno vice kontaktli NC, jsou tyto mezi sebou zapojeny SERIOVE. Vstupy kontakt(

typu NA (normalné otevieno) zlistavaji volné, jestlize nejsou vyuzivany. 3
* Jestlize je pro jeden vstup uréeno vice kontaktll NA, jsou tyto mezi sebou zapojeny PARALELNE.

» Kontakty musi byt vyhradné mechanického typu a zbaveny jakéhokoli napéti, nejsou pfipustna stupnovitd zapojeni typu,

ktery je oznacovan jako PNP, NPN, Open collector, atd.
* U motord WINGO je kondenzator, ktery je nutny k jejich chodu, jiz zabudovan.

2.4.1. Schéma elektrického zapojeni
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m Pozor: Propojeni fotobunék a Fototestu viz. kap. 2.4.4 J
2.4.2. Popis elektrického zapojeni
Svorky Funkce Popis
1+3 Napajeni PFivod napajeni z elektrické sité
4 Zemnéni Propojeni motorl na zemnéni
5+6 Svételny ukazatel Propojeni svételného ukazatele na elektrické napéti (max. 40W)
7+9 Motor 1* Propojeni s motorem M1 (dolni kFidlo)
10 +12 Motor 2 * Propojeni s motorem M2 (horni kfidlo)
13+ 14 Fototest Napajeni TX fotobunék (24 Vac, max. 100 mA)
15+ 16 24 Vac Napajeni pfislusenstvi, RX fotoburiky, atd., (24 Vac, max. 150 mA)
17 Sdileny 24 Vac Sdileny okruh pro vSechny vstupy / vystupy
18 SCA Kontrolka otevienych vrat (24 Vac, max. 1,5W)
19 STOP Vstup NC s funkci STOP (poplasné zafizeni, bezp. zablokovani)
20 FOTO Vstup NC pro bezpecnostni pfisluSenstvi (fotoburiky, gumové hrany)
21 FOTO 1 Vstup NC pro bezp. pfislusenstvi (fotobunky, gumové hrany)
22 Krok za krokem Vstup Krok za krokem (Otevie Stop Zavie Stop)
23 AUX ** Pomocny vstup
24 =+ 25 Anténa Vstup pro anténu radiového pfijimace

A400
fidici jednotka
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* Se dvéma motory, jako prvni je pfi otevirani uveden do chodu motor M2. Ridici jednotka A400 rozezna automaticky, jeli
nainstalovan pouze jeden motor, tento motor je nutno napoijit na M2.

** Pomocny vstup AUX muize byt naprogramovan na jednu z téchto funkci (viz. kapitola 4 Programovani):

Tabulka 2: Popis moznych propojeni fidici jednotky s vnéjSimi komponenty

Funkce Typ vstupu Popis

Otevre Castecné typ 1 NO Uplné otevre kFidlo vrat napojené na motor M2
Otevre CasteCné typ 2 NO Otevre obé kfidla vrat do poloviny jejich drahy
Otevie NO Provede pouze manévr otevieni

Zavre NO Provede pouze manévr zavieni

FOTO 2 NC Funkce FOTO 2

Neaktivovana Zadna funkce

V pfipadé, Ze neni naprogramovan pomocny vstup AUX jinak, provadi funkci ¢asteéného otevfeni typu 1.

2.4.3 Poznamky k zapojeni

VétSina provadénych zapojeni je velmi snadna, téméf vSechna zapojeni jsou vedena pfimo k jednomu spotfebi€i nebo
kontaktu. Na nasledujicich obrazcich jsou znazornény nékteré z pfipadl zapojeni vnéjSich komponentli zafizeni.

/ \ Zapojeni prepinace na kli¢

m 24V

. = 1,5W

Zapojeni svételné kontrolky S. C. A.

Pomalé preruSované sviceni signalizuje fazi otevirani.
Rychlé pferuSované sviceni signalizuje fazi zavirani.
NepreruSované sviceni signalizuje oteviena vrata.

NGl 5 | %
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\ funkce ALT (STOP) viz. obr. 6a.
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Zapojeni vnéjSiho radiového pfijimace

Zapojeni vnéjSiho radiového pfijimace napajeného

24 Vac:  1° kanal - Krok za krokem (cyklicka funkce)
2° kanal - AUX

6 | A400
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K Krok \

za krokem

I J

Pfiklad zapojeni pfepinace pro vyuzivani funkce Krok za krokem a

4 R

Krok
za krokem

I J

Pfiklad zapojeni pfepinace pro vyuzivani funkce Krok za krokem

m / a jedné z funkci, kterou umoznuje pomocny vstup (chodec, pouze

otevfit, pouze zavfit,....) viz. obr. 6b.
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2.4.4 Fototest

Ridici jednotka A400 je vybavena sérii funkci FOTOTEST. To je optimalni feSeni, které je ve shodé s poZzadovanou spole-
hlivosti v ramci bezpec€nosti provozu zabezpec€ovacich zafizeni, to umoznuje tomuto zafizeni - spojeni Fidici jednotky
s bezpec€nostnimi prvky - dosahnout ,2. kategorie” podle normy UNI EN 954 - 1 (vydani 12 / 1998). Pokazdé, kdy je
spustén jeden manévrd, je zkontrolovano veskeré zabezpecovaci pfisluSenstvi a pouze v pFipadé, Ze test dopadne s
pozitivnimi vysledky je manévr zahajen. To je umoznéno diky zvla$tnimu navrzeni a sestaveni zapojeni bezpe€nostnich
komponent(, v praxi to znamenad, Ze vysilac¢e fotobunék TX jsou napajeny oddélené a nezavisle na pfijimaéich RX. Navic
SYNCHRONNI funkce (ktera je k dispozici u fotobunék NICE) je jedinym feSenim jak zajistit, aby mezi dvémi dvojicemi
fotobunék nedochazelo k interferencim.

Vstupy, které jsou podrobeny kontrole prostfednictvim funkce fototest jsou FOTO, FOTO 1 a pomocny vstup AUX, je-li
nastaven na funkci FOTO 2. Faze funkce fototest probéhne bezprostfedné pred zahajenim kazdého manévru a nemiize byt
vyfazena, z ¢ehoz vyplyva, ze v pfipadé, kdy neni jeden z téchto vstupl vyuzivan je nutné ho pfipojit na svorku ¢islo 13, viz.
nasledujici schémata pfikladnych zapojeni.
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m Schéma zapojeni jednotky bez fotobunék j m Schéma zapojeni fotobunék FOTO 1 a FOTO 2 J
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Zapojeni jedné fotoburiky FOTO (porovnej s obr. 7)

Poznamka: Vstup FOTO 1 (21) neni vyuzit a proto
musi byt napojen na svorku ¢&islo 13, aby byla

m umoznéna funkce FOTOTEST na jediné fotobuﬁce.J
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Zapojeni FOTO a FOTO 1 Zapojeni FOTO 1 a FOTO 2 (porovnej s obr. 9)
Poznamka: Je nutné respektovat znézoynéné zapo- Poznamka: Je nutné respektovat znézoynéné zapo-
jeni napajeni a aktivovat SYNCHRONNI funkci (jsou jeni napajeni a aktivovat SYNCHRONN/ funkci (jsou

m ji vybaveny vsechny fotoburiky NICE). J m ji vybaveny vsechny fotoburiky NICE). J

2.4.5 Kontrola zapojeni

Nasledujici kontrolni Cinnosti jsou provadény na elektrickych obvodech, které jsou pod napétim, nékteré z téchto obvodi
jsou napojeny na sit elektrického proudu, takze tato ¢innost je VYSOCE NEBEZPECNA! Vénujte maximalni pozornost
tomu, co délate a NIKDY NEPRACUJTE SAMI!

Poté, co je ukonceno pfislusné zapojeni pro automatickou ¢innost zafizeni, je mozné pfistoupit ke kontrole funkénosti.

* Pfipojime fidici jednotku na napajeni a zkontrolujeme, jestli vSechny LED kontrolky rychle prerusované sviti po dobu
nékolika sekund.

* Zkontrolujeme, jestli je na svorkach 1 - 2 napéti ze sité elekirického proudu a jestli na svorkach 15 - 16 je pfitomno
napéti pfiblizné 24 Vac; jestlize hodnoty neodpovidaji uvedenym udajlm, je tfeba ihned odpoijit zafizeni od napajeni
a s mnohem vétsi pozornosti pfekontrolovat zapojeni zafizeni na napajeni.

* Po pocate€nim rychlém preruSovaném sviceni, bude LED kontrolka ,,OK" signalizovat spravnou funkci fidici jednotky
pravidelnym blikanim s intervalem 1 sekundy. KdyZz na vstupech dojde ke zméné, LED kontrolka OK se dvakrat rych-
le rozsviti, ¢imz signalizuje, Ze identifikovala pfislusny vstup.

» V pfipadé, ze zapojeni je provedeno spravné, vstupy typu NC, coz je ALT (STOP), FOTO, FOTO 1 musi mit rozsvice-
nou pfislusnou LED kontrolku. LED kontrolky funkce Krok za krokem a AUX - pomocného vstupu - musi zlistat zhasnuté
(je-li pfitomna fotobunka FOTO 2 a AUX je spravné naprogramovan, LED kontrolka AUX musi svitit).

N/

:l_

O--0--0-3 @ _X
N /N /N

STOP Photo Photo Step AUX
1

by STOP PP
Step

* Oveéfime, ze pfi manipulaci se zafizenimi napojenymi na vstupy se rozsveécuji a zhasinaji pfislusné LED kontrolky.
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fidici jednotka



A400 fidici jednotka

2.5 Vyhledani mechanickych koncovych dorazi

Po dokonéeni kontroly miizeme pfistoupit k fazi automatického vyhledani koncovych mechanickych dorazu; tento krok je
nezbytny, protoze fidici jednotka A400 musi ,zméfit“ dobu, ktera je nutna k otevfeni a zavreni kfidel vrat.

Jestlize fidici jednotka nebyla jesté nikdy nainstalovana, cely proces méfeni se spusti automaticky, protoze v paméti fidici
jednotky neni uloZzen zadny pfedchozi ¢asovy udaj. V opacném pfipadé je pro dosazeni nového meéfeni nutné nejprve
vymazat pamét Ffidici jednotky (viz. kapitola ,Programovani - Vymazani paméti). Chceme-li zjistit, jestli jsou v paméti
ulozeny néjaké Casové udaje, musime vypnout a poté zapnout napajeni fidici jednotky. Jestlize vSechny LED kontrolky
rychle pferuSované sviti po dobu 10 sekund znamena to, ze pamét je prazdnd; jestlize LED kontrolky sviti pferuSované
jen po dobu 3 sekund, pamét jiz obsahuje ¢asové Udaje tykajici se délky ¢innosti motord.

2.5.1 Automatické vyhledani

Tento postup je plné automatizovan a je zalozen na méfeni namahani motor(, které vede k uréeni pozice mechanickych
koncovych dorazl pro otevirani a zavirani kfidel vrat.

nereaguje, jak by mél, je potfeba vyzkousSet zménu Urovné zasahu ampérmetru nebo eventualné pouzit funkci, ktera
vyuziva pouze ¢asovych hodnot, viz. oddil ,vyhledani s odpojenym ampérmetrem”.

* Prfed zahajenim automatického vyhledavani, je nutné zkontrolovat, jestli vSechna bezpeénostni zafizeni reaguji (ALT,
FOTO a FOTO 1 jsou aktivovana). Aktivace jakéhokoli bezpecnostniho zafizeni nebo pfichod jakéhokoli pokynu béhem

» Kfidla vrat mohou byt v libovolné pozici, ale je lepSi, pokud se nachazeji pfiblizné v poloviné drahy.

e Stiskneme tlacitko PP, ¢imz se spusti faze vyhledavani, ktera se sklada z téchto krokdi:

* Kratké otevreni, nejdfive M2potom M1. Jestlize motory nepracuji ve sméru ote-
Ny vieni, anebo motor M2 se neda do pohybu jako prvni, je nutné ihned vyhledavani
EI: zastavit stisknutim tlacitka ALT (STOP) a pfekontrolovat zapojeni motor(.
Zavreni prostfednictvim motoru M1 az po mechanicky koncovy doraz pro zavreni.
ey Zavreni prostfednictvim motoru M2 az po mechanicky koncovy doraz pro zavreni.
Spusténi motoru M2 pro otevfeni.
Po daném ¢asovém odstupu se spusti otevirani prostfednictvim motoru M1.

Jestlize neni ¢asovy odstup dostatecny, je tfeba zastavit proces vyhledavani stisknutim tlacitka ALT (STOP), potom zménit
interval ¢asového odstupu (viz. kapitola ,Programovani”).

e Méfeni doby nutné na to, aby motory dosahly mechanické koncové dorazy pfi otevieni.
e Kompletni faze zavieni kfidel.

Motory mohou byt uvedeny do chodu jeden po druhém, zamérem je, aby byl béhem zavirani kfidel zachovan stejny ¢asovy
odstup, aby nedoslo k jejich vzajemnému sevfeni.

e Po skonceni celého procesu jsou do paméti ulozeny vSechny naméfené Casové udaje.

VSechny tyto faze musi prob&hnout bezprostfedné po sobg, jedna po druhé, aniz by bylo nutné do jejich pribéhu néjak
zasahovat. Jestlize se tak nestane, znamena to, ze proces nepostupuje spravné a je nutné jej prerusit stisknutim tlacitka
ALT (STOP). Poté je nutné provéfit zapojeni a zopakovat cely postup, eventuelné Ize také zménit prahy reagovani
ampérmetru (viz. kapitola ,,Programovani”).

2.5.2 Nastaveni bez ampérmetru

Kdyz systém nastaveni za pouziti ampérmetru neprobiha bezchybné, je mozné uvést fidici jednotku do chodu jen za
pouziti ¢asovych intervall bez pouziti funkce vyuzivajici ampérmetru (viz. oddil ,Programovani parametrd a funkci”
vedoucich k vylou¢eni ampérmetru).

V takovém pfipadé je to instalaéni technik, kdo uklada do fidici jednotky Udaje o dosazeni krajnich bodl drahy s
mechanickymi koncovymi dorazy.

* Predtim, nez zahajime procesu nastaveni bez vyuziti ampérmetru, je nutné zkontrolovat, jestli vSechna bezpecnostni
zafizeni reaguiji (ALT, FOTO a FOTO 1 jsou aktivovana).
* Kfidla vrat mohou byt v libovolné pozici, ale je lepSi, pokud se nachazeji pfiblizné v poloviné drahy.
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» Stiskneme tla¢itko PP, ¢imz se spusti faze vyhledavani, ktera se sklada z téchto kroku:

Kratké otevieni, nejdfive M2 potom M1. Jestlize motory nepracuji ve sméru
N/

hC otevreni, anebo motor M2 se neda do pohybu jako prvni, je nutné ihned vyhledavani

A zastavit stisknutim tlac¢itka ALT (STOP) a prekontrolovat zapojeni motor(. Zavieni

@ prostfednictvim motoru M1 po dosazeni mechanického koncového dorazu pro
TOP PP YA
zavfeni.

Tabulka 3: Postup
Stisknout tlacitko PP poté co M1 dosahlo mechanického koncového dorazu pro zavieni

Zavfeni prostfednictvim motoru M2 po dosazeni mechanického koncového dorazu pro zavreni.

Stisknout tlacitko PP poté co M2 dosahlo mechanického koncového dorazu pro zavreni.

Po chvili je zahajen manévr otevirani prostfednictvim motoru M2.

Stisknout tla¢itko PP poté co M2 dosahlo mechanického koncového dorazu pro otevreni.

Po chvili je zahjen manévr otevirani prostfednictvim motoru M1.

Stisknout tlacitko PP poté co M1 dosahlo mechanického koncového dorazu pro otevieni.

Po chvili je zahajen manévr celkového zavieni kfidel.

Motory mohou byt uvedeny do chodu jeden po druhém, zamérem je, aby byl béhem zavirani kfidel zachovan stejny ¢asovy
odstup, aby nedo$lo k jejich vzajemnému sevreni.

e Po skon&eni celého procesu jsou do paméti ulozeny vdechny naméfené ¢asové udaje.

VSechny tyto faze musi probé&hnout bezprostiedné po sobé, jedna po druhé, instalacni technik musi zasahovat stisk-
nutim tlag¢itka PP jen ve stanovenych momentech. Jestlize proces nepostupuje spravng, je nutné jej prerusit stisknutim
tlacitka ALT (STOP). P¥i aktivaci jednoho z bezpe&nostnich zafizeni nebo je-li dan néjaky pokyn béhem procesu, dojde k
bezprostfednimu zastaveni procesu.

3. Programovatelné funkce

Ridici jednotka A400 umoZfiuje naprogramovani nékterych funkci a parametr(, aby bylo mozné presnéiji nastavit zafizeni

Tabulka 4: Programovatelné funtce
Funkce ,,Automatika”

Tato funkce zajisti automatické uzavieni po naprogramované pauze, ptvodni nastaveni pauzy je 20 sekund, ale mlze
byt zménéna na 5, 10, 20, 40, 80 sekund.

Funkce ,,Bytovy diim”

Tato funkce je vhodna v pfipadech, kdy je automatické zafizeni uzivano vice uzivateli prostfednictvim dalkového
ovladace. Je-li aktivovana tato funkce, vyvola kazdy pfijaty pokyn manévr otevieni, ktery nemuze byt pferusen zadnym
naslednym ovlddacim impulsem s vyjimkou téch, které jsou vyvolany bezpecénostnim nebo poplasnym zafizenim (ALT,
FOTO 1, FOTO 2), poté dojde ihned k automatickému uzavieni (AUX je nastaven na ,Pouze zavie”).

Predbézny svételny signal

Tato funkce aktivuje pferudovany svételny signal jesté pred zahajenim samotného manévru a to v programovatelném
intervalu v hodnoté 2, 4, 6, 8, 10 sekund.

Zavreni 4 sekundy po FOTO

PFi automatickém zavirani tato funkce umozfuje omezit dobu pauzy na 4 sekundy po ukonéeném signalu fotobunky
FOTO, to znamena, ze brana se zavie 4 sekundy poté, co uzivatel projede.

Casovy odstup vratovych kfidel

Tato funkce vyvola ve fazi otevirani ¢asové zpozdéni pfi spusténi motoru M7 vzhledem k motoru M2, toto zpozdéni
je nutné, aby bylo zabran&no tomu, aby se kfidla vrat navzajem omezovala v pohybu. Casovy odstup ve fazi zavirani je
vzdy nastaven (je vyzadovano bezpec¢nostnimi normami) a je automaticky vypodéten fidici jednotkou, a to tak, aby bylo
dosazeno stejného Casového odstupu, ktery je naprogramovan pro fazi otevirani.
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Citlivost ampérmetru

Ridici jednotka je vybavena systémem, ktery méFi spotiebu elektrického proudu obou motor(. Tento systém je vyuzivan
k tomu, aby byly zjistény mechanické koncové dorazy a odhaleny eventuelni pfekazky béhem chodu vratovych kfidel.
Protoze spotfeba elektrického proudu zavisi na riznych podminkach (hmotnost vrat, rizna tfeni, narazy vétru, kolisani
napéti, atd.) byla brana v ivahu moznost zmény prahu citlivosti ampérmetru pfi reakci. Je moznost nastaveni na pét
urovni: 1.stupen je nejcitlivéjsi, 5. stuper je nejméné citlivy. Jako vychozi je nastaven 2. stupen, ktery by mél byt optimalni
pro vétsinu instalovanych systému.

Pomocny vstup AUX

Ridici jednotka je vybavena jednim pomocnym vstupem, ktery miiZe byt nakonfigurovan na jednu z nasledujicich funkci:

» Casteéné otevieni, typ 1: Stejnou funkci jako vstup Krok za krokem a aktivuje pouze otevieni prostfednictvim
motoru M2. Funguje pouze v pfipadé, Ze vrata jsou Uplné zaviend, jinak je povel interpretovan jakoby se
jednalo o povel Krok za krokem.

» Casteéné otevieni, typ 2: Provadi stejnou funkci jako vstup Krok za krokem, dojde k otevfeni obou kfidel
po dobu poloviny predpokladaného ¢asu pro celkové otevieni. Funguje pouze v pfipadég, Ze vrata jsou Uplné zaviena,
jinak je povel interpretovan jakoby se jednalo o povel Krok za krokem.

¢ Pouze otevie: Tento vstup aktivuje pouze otevieni v tomto sledu: Otevfit - Stop - Otevfit - Stop.

¢ Pouze zavie: Tento vstup aktivuje pouze zavieni v tomto sledu: Zavfit - Stop - Zavfit - Stop.

Foto 2: Realizuje funkci bezpeénostniho zafizeni FOTO 2.

Princip fungovani ampérmetru je zalozen na proménach odebraného elekirického proudu motory, jestlize
na zac¢atku manévru je motor blokovan, protoze kridlo je jiz zastaveno o mechanicky koncovy doraz nedojde
k zadné zméné proudu a prekazka proto neni zjisténa.

Funkce vhodné regulovaného ampérmetru (spolecné s dalSimi vhodnymi opatienimi) muze byt uzite€na pfi respe-
ktovani evropskych smérnic, EN 12453 a EN12445, které se tykaji pfedpist a ustanoveni za uéelem omezeni sily
a nebezpedi pfi chodu automatickych dvefi a vrat.

Jestlize to vyZaduji dané podminky je mozné eliminovat funkci ampérmetru a aktivovat fidici jednotku pfi vyuziti pouze
¢asovych udajl, viz. kapitola ,Nastaveni bez ampérmetru”.

Je-li deaktivovana funkce ampérmetru pokracuji motory ve svém chodu ,,na piny vykon” po celou dobu manévru.
Je proto nutné provést pozornou analyzu vSech moznych rizik a eventualné zajistit dalSi bezpe¢nostni prvky
zafizeni, aby bylo dosazeno pozZadované urovné bezpecnosti, jak je stanoveno v pfislusnych smérnicich.

3.1 Pfednastavené funkce

Ridici jednotka A400 dava k dispozici nékolik programovatelnych funkci (viz. kapitola ,,Programovatelné funkce”). Po fazi
vyhledani koncovych zarazek jsou tyto funkce ulozeny do paméti jako vychozi, typické nastaveni, které vyhovuje témér ve
v8ech pfipadech automatického provozu.

Tabulka 5: Funkce prepinaét Funkce mohou byt zméneny

v jakémkoli momentu, a to

Automatické zavireni Po 20 sekundach jak pred, tak i po fazi vy-
Casovy odstup chodu kfidel 4 sekundy hledani koncovych zarazek,
Pfedb&zny svételny signal Neni aktivovan tyto zmény jsou provadény

- = — - prostfednictvim pfislusného
Pomocny vstup CastecCné otevreni typu 1 (spusti pouze motor M2) programovaciho postupu.
Citlivost ampérmetru Stupen 2

4. Programovani

V8echny funkce popsané v kapitole ,Programovatelné funkce“ mohou byt zvoleny prostfednictvim programovaciho pro-
cesu, ktery je ukonéen ulozenim zvolenych udajll. V Fidici jednotce je pamét, kterd uklada funkce a parametry, které se
tykaji automatického provozu.
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4.1 Vymazani paméti

Kazdé nové naprogramovani nahradi pfedchozi nastaveni, takze bézné neni nutné ,vymazat vSechno“. Nicméné upiné
vymazani paméti je mozné prostfednictvim tohoto snadného postupu:

Po vymazani paméti je nutné provést opétovné vyhledani mechanickych koncovych dorazi, ostatni funkce se
vrati k pfednastavenym pavodnim hodnotam.

Tabulka A1: Postup pfi vymazani paméti Priklad

1. Odpojit fidici jednotku od napajeni ; “ i

2. Stisknout a podrzet stlacené tlacitka P1 a P2 na panelu

3. Zapnout napdjeni fidici jednotky :Eﬁli

4. Pockat alespori 3 sekundy a pak pustit obé tlacitka 3s

Poznamka: Jestlize bylo vymazani paméti provedeno uspésné, vSechny led kontrolky zhasnou na 1 vtefinu.

4.2 Postup pfi programovani

Pro vSechny faze programovani jsou pouzivana jen dveé tlagitka P1 a P2, ktera se nachazi na panelu. Kromé toho je zde
jesté 5 led kontrolek pro VSTUPY, které za normalniho provozu poukazuji na stav jednotlivych vstup(i, v tomto pfipadé
v8ak signalizuji zvoleny ,parametr”.

N L NP _:: [ Priklad: V tomto pfipadé je aktivovana funkce ,,Automatika“, predbé&zny svételny
7‘.]\_ O 7;]\' 0 ~ 00 signal a opozdéné otevirani prostfednictvim motoru M1.

Existuji 2 trovné programovani:

e V ramci prvni Urovné je mozné aktivovat nebo deaktivovat jednotlivé funkce.
Kazda LED kontrolka jednotlivych vstupli odpovida jedné funkci, jestlize LED
kontrolka sviti, je funkce aktivovana, jestlize je LED kontrolka zhasnuta je
funkce deaktivovana.

Led 1: Funkce ,Automatika“ Led 4: ,Zavfi po foto*
Led 2: Funkce ,Bytovy dim*“ Led 5: ,Opozdéni pfi otevirani“
Led 3: ,Pfedbézny svételny signal”

e Od prvni urovné programovani je mozno pfistoupit k drovni druhé, v jejimz rdmci je mozné zvolit pfisluSny parametr
dané funkce, kazdé LED kontrolce odpovida odliSna hodnota kazdého z parametra.

Tabulka 6: Prvni uroven

Led 1 Led 2 Led 3 Led 4 Led 5
Funkce ,Automatika“ | Funkce ,Bytovy dim“ | ,Pfedbézny svételny | ,Zavfi po foto* ,Opozdéni pii otevirani“
signal”

' ' ' ' '

Tabulka 7: Druha uroven

Parametr Parametr Parametr Parametr Parametr
Délka pauzy Vstup AUX Délka predbézného Citlivost ampérmetru Délka ¢asového
svételného signalu odstupu
Led1:5s Led 1: Céast. otevieni 1 |Led 1: 2 s Led 1: Stupen 1 Led1:2s
Led 2: 10 s Led 2: Cast. otevieni 2 | Led 2: 4 s Led 2: Stuper 2 Led2:4s
Led 3: 20 s Led 3: Pouze otevie Led3:6s Led 3: Stupen 3 Led3:6s
Led 4:40 s Led 4: Pouze zavie Led 4:8s Led 4: Stupen 4 Led 4:8 s
Led 5: 80 s Led 5: Foto 2 Led 5: 10 s Led 5: Stupen 5 Led 5: 10 s
Led zhaslé: Vstup neni Led zhaslé:
aktivovan Ampérmetr nezapojen

Stupen 1 = nejcitlivéjsi

Stupen 5 = nejméné

citlivy
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4.2.1 Programovani prvni urovné: Funkce

V rdmci programovani prvni Urovné je mozné aktivovat nebo deaktivovat funkce. Pfi programovani v prvni drovni je LED
kontrolka OK vzdy rozsvicena, rozsvicené LED kontrolky jednotlivych vstupl indikuji aktivované funkce, zhasnuté led
kontrolky indikuji deaktivované funkce. PferuSované svitici LED kontrolka indikuje zvolenou funkci, jestlize toto pferuSované
sviceni trva jen kratce je funkce deaktivovana, trva-li toto pferuSované sviceni dlouze, je funkce aktivovana.

Tabulka B1: Vstup do programovani prvni urovné Priklad
1. Podrzet stisknuté tlacitka P1 a P2 alespor po dobu 3 sekund. Rychlé blikani vSech LED ¥ ¥
kontrolek signalizuje, Ze jsme vstoupili do faze programovani. 3s

Tabulka B2: Aktivace a deaktivace jednotlivych funkci

1. Stisknout opakované tlagitko P1 tolikrat az za¢ne blikat LED kontrolka pro pozadovanou A AN ——
funkci. ;Q;D 208
2. Stisknout tlaCitko P2, ¢imz aktivujeme nebo deaktivujeme pfisluSnou funkci. Jestlize v
led kontrolka blika kratce je funkce deaktivovana, jestlize led kontrolka blika dlouze je 3

funkce aktivovana.

Tabulka B3: Ukonéeni programovani prvni drovné a potvrzeni zmén Priklad
1. | Podrzet stisknuté tlagitka P1 a P2 alespor po dobu 3 sekund. v ¥
3s
Tabulka B4: Ukonéeni programovani prvni rovné a zruSeni zmén Priklad
1. Stisknout tladitko P1 na dobu alespori 3 sekund, nebo 1 minutu pockat, nebo vypnout ¥
napajeni. 3s nebo 60s

~ -~

nebo ~ | >

4.2.2 Programovani druhé urovné: Parametry

V rdmci programovani druhé drovné je mozné zvolit parametry pro prislusné funkce. Druhé Urovné programovani je mozno
doséhnout jen pfes programovani prvniho stupné. Pfi programovani ve druhé urovni blika LED kontrolka OK rychle,
zatimco LED kontrolky jednotlivych vstupt indikuji zvoleny parametr.

Tabulka C1: Vstup do programovani druhé trovné Priklad
1. Vstoupit do programovani prvni Urovné (podrzet stisknuté tladitka P1 a P2 alespon po ¥y ¥
dobu 3 sekund). 3s
2. Zvolit funkci stisknutim tlagitka P1, podrzime tak dlouho dokud nezaéne blikat led kon- \ AN —
trolka pozadované funkce. Z‘D\' oDooo
3. Vstoupit do druhé drovné programovani stisknutim tlacitka P2 po dobu alespon 3 ¥
sekund. @) 3s

Tabulka C2: Pro volbu parametru

1. Stisknout opakované P2, a to tolikrat dokud nedosdhneme signdlu na led kontrolce
pozadovaného parametru.

Tabulka C3: Navrat do prvni urovné programovani

1. Stisknout P1 ¥
Tabulka C4: Ukonéeni prvni urovné programovani a potvrzeni zmén
(i téch které byly zvoleny ve druhé urovni programovani) Priklad
1. Podrzet stisknuté tladitka P1 a P2 po dobu alespon 3 sekund. v ¥
3s
A400 | 13
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Tabulka C5: Ukonceni prvni urovné programovani a potvrzeni zmén

(i téch které byly zvoleny ve druhé urovni programovani) Priklad
1. Stisknout tla¢itko P1 na dobu alespon 3 sekund, nebo 1 minutu pockat, nebo vypnout ¥
napajeni. 3s nebo 60s

~

nebo ~ | ™

4.2.3 Priklad programovani prvni urovné

U téchto prikladd uvedeme nutné kroky, které vedou k aktivaci a deaktivaci nékteré z funkci prvni Urovné, jako pfiklad
uvedeme aktivaci funkce ,Zavfit po foto“ a deaktivaci ,Opozdéni pfi otevieni® kfidla.

Tabulka D1: Priklad programovani prvni urovné: Aktivace funkce

»Zavrit po foto“ a deaktivace ,,Opozdéni pfi otevieni* kFidla. Priklad
1. Vstoupime do programovani prvni urovné stisknutim tlaitek P1 a P2 po dobu alespon v ¥
3 vtefin. 3s
2. Stiskneme ftfikrat tlac¢itko P1, tim aktivujeme preruSovany svételny signal na LED kon- ¥ ——
trolce 4. vstupu (ted je blikani kratké). Pixst O D?CD
3. Aktivujeme funkci ,,Zavfit po foto“ stisknutim tlacitka P2 (ted je blikani dlouhé). ¥
4, Stiskneme jedenkrat tlacitko P1, tim aktivujeme preruSovany svételny signal na LED A4 —
kontrolce 5. vstupu (ted je blikani dlouhé). xi0 B8 D?(
5. Deaktivujeme funkci ,,Opozdéni pfi otevieni” stisknutim tlacitka P2 (ted je blikani krat- ¥
Ké).
6. Ukon&ime programovani a ulozime data stisknutim tlaéitek P1 a P2 po dobu alespori 3 v ¥
vtefin. 3s

4.2.4 Priklad programovani druhé urovné

U téchto pfikladl uvedeme nutné kroky, které vedou ke zméné jednoho z parametri druhé urovné, jako pfiklad uvedeme
zménu parametru ovliviujiciho citlivost ampérmetru, konkrétné jeho upliné vylouceni.

Tabulka 8: Priklad programovani druhé urovné: Zména ,.citlivosti ampérmetru® Priklad
1. Vstoupime do programovani prvni Urovné stisknutim tlaCitek P1 a P2 po dobu alespon vy ¥

3 vtefin. 3s
2. Stiskneme ftfikrat tlac¢itko P1, tim aktivujeme preruSovany svételny signal na LED kon- A4 ——

trolce 4. vstupu. @NEA D?CD
3. Prejdeme do programovani druhé uUrovné stisknutim tlacditka P2 po dobu alespon 3 ¥

vtefin. 3s
4. Stiskneme Gtyfikrat tlacitko P2 a podrzime ho tak dlouho, dokud nezhasnou LED kon-| ¥

trolky vSech vstupl (funkce ampérmetru je zrusena). Pl OO 00O
5. Vratime se do prvni Urovné programovani stisknutim tlacitka P1. ¥
6. Ukonéime programovani a ulozime data stisknutim tlacitek P1 a P2 po dobu alespori v ¥

3 sekund. 3s
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4.2.5 Schéma programovani

Na nasledujicim obrazci je zndzornéno kompletni schéma programovani jednotlivych funkci a pfisluSnych parametrd.
Na stejném obrazci jsou uvedeny ty funkce a parametry, které jsou predinstalovany a které jsou automaticky nastaveny
po kazdém Uplném vymazani paméti.

e )

N/
NIV V2N V2 —

-J-0=0- @ @ A

STOP Foto Foto1 Krokza AUX

Normalni fungovani LED
OK - pomalé blikani

Nl krokem STOP PP

A

P1 P1+P2
po 3 s neulozi po 3 s ulozi

|
Hew s S
B - /TN
Prvni droven LED TN T
AL‘JIO Podm. Signal Zavii Zpolidénl'

OK trvale sviti

P1 P2
N/
71\ ‘ ‘ ‘
DELKA PAUZY
N/
EE I EE
-1- [
5 10 20 40 80
sekund P1 P2
POMOCNY VSTUP /
L/
YemmEm ot
Druha uroven LED -[- 7 TN
uha urove LE S
OK ryChle b“ka Typ1 Typ2 Pouze Pouze Foto2
otevii zavii P1 P2
AN V%
71N ) . . ) 5 /
DELKA PREDB. SVETELNEHO SIGNALU
N/
N D
B B8-00-8 8 4~
/ \ \
2 4 6 8 10
sekund P1 P2
CITLIVOST AMPERMETRU
NI
NI [:l
A.p.typ 1 &astedné otevieni typ 1, spusténi = */lm\‘ E &8 8 4>
pouze motoru 2 (N. O.) 1 2 3 4 s
A.p.typ 2 castecné otevreni typ 2, spusténi Stipen P1 P2
obou mOtOI'L!, ale Jen na polovmu V8echny LED zhasnuté = ampérmetr deaktivovan
doby celkového chodu (N. O.)
Pouze otevie otevie > stop > otevie > stop (N. O.) INTERVAL OPOZDENI MOTORU

Pouze zavie zavre > stop » zavre > stop (N. O.)
Foto 2 vyuziti jako u foto 2 (N. C.)

B -mmE A

W
2 4 6 8 10

sekund P1 P2

7N
"W
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5. Testovani

Testovani automatického zafizeni musi byt provedeno kvalifikovanym a instruovanym personalem, jehoz hlavnim
ukolem je provést stanovené zkousky funkénosti zafizeni, pficéemz je nutno brat v potaz mozna rizika béhem této
€innosti.

Testovani je nejdulezitéjsi ¢ast celé faze zprovoznéni automatického zafizeni. Kazda z jednotlivych soucasti zafizeni,
napfiklad motory, radiovy pfijimac, bezpe¢nostni dorazky, fotoburky a dalSi komponenty bezpec€nostniho zafizeni, mohou
vyzadovat specificky postup pfi samotném schvalovani; doporucujeme postupovat podle instrukci uvedenych v pfislusnych
manualech.

* P¥i schvalovani Fidici jednotky A400 doporu€ujeme postupovat podle nasledujicich instrukci (body jsou uspofadany
tak, aby odpovidaly postupu schvalovani Fidici jednotky A400 s pfednastavenymi funkcemi).

* Zkontrolujeme jestli aktivace vstupu Krok - Krok vyvola sled téchto manévra: Otevfit - Stop - Zavfit - Stop.

e Zkontrolujeme jestli aktivace vstupu AUX (funkce caste¢ného otevieni typ 1) vyvold sled téchto manévri:
Otevfit - Stop, Zavfit - Stop, ale jen u motoru 2, zatimco motor 1 zlistane nehybny v pozici zavieného kFidla vrat.

* Vyvolame reakci jedné fotoburiky po druhé a stejné tak i dalSich bezpecnostnich zafizeni, které jsou napojeny na vstupy
FOTO, FOTO1 a FOTO 2 a provéfime jestli pfi aktivaci nékterého z povelovych vstupd nedoslo k Zzadnému manévru.

* Spustime manévr otevieni a ovéfime jestli:

- po aktivaci fotoburiky FOTO vrata pokracuji v manévru otevirani.

- po aktivaci fotoburiky FOTO 1 se manévr zastavi po dobu, kdy je fotoburika aktivovana, poté co je fotoburika deaktivo-

- vana pokraduje manévr otevirani.

- je-li instalovana fotoburika FOTO 2, musi se manévr po jejim aktivovani zastavit a poté je zahajen manévr
zavirani.

e Zkontrolujeme jestli potom, co kfidlo vrat dosahne bodu mechanické zarazky pro otevieni, se motor vypne.
e Spustime manévr zavirani a ovéfime jestli se:

- po aktivaci fotoburiky FOTO manévr zastavi a poté je zahajen manévr otevirani.

- po aktivaci fotoburiky FOTO 1 se manévr zastavi po dobu, kdy je fotoburika aktivovana, poté co je fotoburika deakti-
vovana je zahajen manévr otevirani.

- po aktivaci fotoburiky FOTO 2 pokraCuje manévr zavirani.

* Zkontrolujeme, jestli zafizeni pro zastaveni, napojené na vstup ALT (STOP) vyvolaji bezprostfedni zastaveni jakého-
koli probihajiciho manévru.

e Zkontrolujeme, jestli troven systému pro odhaleni pfekazky je adekvatni podminkam pouziti.

e Béhem manévru, at uz se jedna o otevirani nebo zavirani, zabranime kfidlu vrat v pohybu simulaci néjaké prekazky
a zkontrolujeme, jestli se smér manévru obrati dfive nez sila motoru prekroCi hranici stanovenou pfisluSnymi
predpisy.

e DalSi zkousky mohou byt vyzadovany v souvislosti s dalSimi zafizenimi napojenymi na vstupy.

Jestlize je béhem 2 po sobé jdoucich manévrech stejnym smérem zjiSténa prekazka, fidici jednotka provede €aste¢nou
zménu sméru obou motorli na pouhou 1 sekundu. Pfi nasledujicim povelu se kfidla zaénou otevirat a prvni zasah
ampérmetru pro kazdy motor bude vyhodnocen jako zastaveni béhem otevirani. To je stejny postup, jaky nastane po
obnoveni dodavky napajeni elektrickym proudem; prvni povel je vzdy otevirani a prvni pfekazka je vzdy vyhodnocena jako
zastaveni béhem otevirani.

6. Volitelné prislusenstvi
Karta radiopfijimace

Ridici jednotka A400 je vybavena konektorem pro zasuvny radiopfijima¢ SM, ktery umi aktivovat vstup Krok za krokem a
AUX 2 pro ovladani fidici jednotky pomoci dalkového vysilace.

Vystup 1. Krok za krokem
Vystup 2. AUX 2

Vystup 3. Nespecifikovano
Vystup 4. Nespecifikovano
16 | A400
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7. Udrzba Fidici jednotky A400

Ridici jednotka A400, je elektronické zafizeni, a jako takové nevyzaduje zvlastni udrzbu. Nicméné je vhodné pravidelné,
alespon dvakrat za rok, zkontrolovat, jestli vnitini ¢ast zafizeni perfektné funguje, k tomu je vhodné pfidrzet se instrukci
uvedenych v kapitole schvaleni.

7.1. Likvidace

Tento vyrobek je zhotoven z rliznych typd material(,, nékteré z nich mohou byt recyklovany. Informujte se o systému
recyklace a likvidace takovych vyrobku, pfitom dbejte zakon( platnych v misté pouziti tohoto zafizeni.

Upozornéni: Nékteré elektronické souc¢astky mohou obsahovat znedistujici latky, proto s nimi musi byt naloZeno tak, aby
neohrozily Zivotni prostredi.

8. Co délat, kdyz ....

Tento navod by mél poslouzit instalaénimu technikovi k vyfeSeni nejéastéjsich problémd, se kterymi se mlize setkat béhem
instalace.

Zadna z led kontrolek nesviti:

e Qveéfime, jestli je fidici jednotka napajena elektrickym proudem (zméfime na svorkach 1 - 2 elektrické napéti ze sité
elektrického proudu a na svorkach 15 - 16 napéti 24Vac).

e Zkontrolujeme 2 pojistky, jestlize nesviti nebo neblika ani LED kontrolka OK, je pravdépodobné, Ze se jedna o zavaznou
poruchu a fidici jednotka bude muset byt vyménéna.

LED kontrolka OK pravidelné blika, ale LED kontrolky vstupli neodpovidaji stavu pfislusnych vstupt:
* Vypneme na chvili napajeni, abychom prerusili fazi programovani, kterd mohla byt aktivovana.
e Pozorné zkontrolujeme zapojeni na svorkach 13 - 23.

Nelze spustit proces ,,Automatického vyhledani*.

¢ Proces ,,Automatického vyhledani“ se spusti jen tehdy, jestlize nebyl nikdy predtim provadén nebo poté co byla vyma-
zana pamét. Chceme-li zjistit, je-li pamét prazdna, vypneme na moment napajeni zafizeni, po opétovném zapnuti napa-
jeni musi véechny LED kontrolky rychle blikat po dobu 10 sekund. Jestlize blikaji jen 3 sekundy, znamena to, ze pamét
obsahuje platna data. Chceme-li spustit nové ,Automatické vyhledani® je nutné nejdfive Uplné vymazat pamét.

,Automatické vyhledani“ nebylo nikdy spusténo, ale proces nejde rozbéhnout a nebo probiha nespravné.

e Chceme-li spustit proces ,,Automatického vyhledavani®, je nezbytné, aby zafizeni a vSechny jeho bezpe&nostni kompo-
nenty byly funkéni, a to pfedevsim fotobunky, protoze jsou podrobeny fazi ,fototestu®.

e Je tfeba zajistit, aby zadné ze zafizeni, které je napojeno na vstupy nezasahlo béhem procesu ,Automatického
vyhledavani*.

e Aby proces ,Automatického vyhledavani“ probihal spravné, musi byt LED kontrolky na vstupech rozsviceny tak, jak je
znazornéno, LED OK musi blikat v intervalu jedenkrat za vtrfinu.

\|£
00 e m 5K

N /N 2N
STOP Foto Foto1 Krok AUX .@ @

zakrokem  gTOP PP

»Automatické vyhledavani“ probéhlo spravné, ale nelze spustit zadny manévr.

* Musime zkontrolovat, jestli LED kontrolky bezpecénostniho systému (ALT, FOTO, FOTO1 a eventuelné FOTO 2) jsou
rozsvicené a jestli LED kontrolka povelu, ktery byl aktivovan (Krok za krokem nebo AUX) se rozsviti po dobu vykona-
vani zadaného povelu.

Béhem pohybu vrata zméni smér chodu.

PFiciny, které vyvolaji zménu chodu jsou:

» Zasah fotobunék (FOTO 2 pfi otevirani, FOTO nebo FOTO 1 béhem zavirani): V tomto pfipadé je nutné zkontrolovat
zapojeni fotobunék, eventuelné zkontrolovat signalizaéni LED kontrolky pfislusnych vstupu.

e Zasah ampérmetru béhem chodu motorl (tedy ne v blizkosti mechanickych dorazek), ktery je vyhodnocen jako pfre-
kazka v chodu kfidel vrat, coz vyvola zménu sméru chodu kfidel. Abychom zjistili, jestli k tomu do$lo na zakladé zasa-
hu ampérmetru, zkontrolujeme LED OK: 1 rychlé bliknuti (v porovnani s normalnim bliknutim, které trva 1 sekundu) indi-
kuje, ze jedna o zasah ampérmetru vyvolany motorem M1, 2 kratka bliknuti znamenaji, Zze Slo o zasah vyvolany motorem
M2.

A400 | 17
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9. Technické parametry

Tabulka 9: Technické parametry
Napajeni

Ridici jednotka A400 -> 230 Vac + 10% 50 - 60 Hz

Maximalni elektr. proud motor

Ridici jednotka A400 -> 1,2 A (se zablokovanym rotorem)

Vystup napajeni prislusenstvi

24 Vac maximalni proud 150 mA

Vystup fototest

24 Vac maximalni proud 100 mA

Vystup svételného signalu

Svételny signal na sitové napéti, maximalni pfikon 40 W

Vystupni signal stavu brany

Zarovka svételného signalu 24 Vac maximalni pfikon 1,5 W

Délka pracovniho cyklu

Maximalné 60 sekund

Délka pauzy

Programovatelna: 5, 10, 20, 40, 80 sekund

Délka ¢asového odstupu pfi otevirani

Programovatelna: 2, 4, 6, 8, 10 sekund

Délka predbézného svételného signalu

Programovatelna: 2, 4, 6, 8, 10 sekund

Provozni teplota

-20az 70 °C

Stupen ochrany

IP 55

Rozmeéry a hmotnost

230 x 180 x 100 mm; pfiblizné 1100g

/

Prohlaseni o shodé

Podle smérnice 98/37/CE, pfiloha Il, ¢ast B (prohlaseni vyrobce o shodé CE)

Cislo: 140/A400 Datum: 06/2004
NiZe podepsany Lauro Buoro, ve funkci generalniho managera, prohlasuje na vlastni odpovédnost, Ze vyrobek :

Jméno vyrobce: NICE S.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rusitgne - Oderzo, Itdlie
Typ: Ridici jednotka pro 2 pohony na 230 V a.c.

Model: A400

PrisluSenstvi: Pfijimac radiovych vin SMXI

Splnuje nalezitosti predepsané nize uvedenymi smérnicemi Evropské Unie:

98/37/CE (upravené 89/392/CEE) SMERNICE 98/37/CE EVROPSKEHO PARLAMENTU A EVROPSKE RADY
ze dne 22. ¢ervna 1998 tykajici harmonizace legislativy ¢lenskych statll v oblasti strojnich zafizeni.

V souladu s pfedpisy stanovenymi smérnici 98/37/CE upozorfiujeme, Ze neni povoleno uvadét vyse
specifikovany vyrobek do provozu, pokud nebylo zafizeni, do néhoz je ten vyrobek zabudovan, schvaleno a
prohlaseno za odpovidajici pozadavkim smérnice 98/37/CE.

Dale vyrobek splfiuje pozadavky stanovené nasledujicimi smérnicemi Evropské Unie, stejné tak jako
pozadavky upravené smérnici 93/68/CEE prijaté Evropskou Radou dne 22. ¢ervence 1993:

73/23/CEE SMERNICE 73/23/CEE EVROPSKE RADY ze dne 19. Ginora 1973 tykajici harmonizace legislativy
¢lenskych statl v oblasti elektrickych materialll, uréenych pro pouziti ve stanovenych mezich napéti.
89/336/CEE SMERNICE 89/336/CEE EVROPSKE RADY ze dne 3. kvétna 1989 tykajici harmonizace legislativy
¢lenskych statl v oblasti elektromagnetické kompatibility.

Oderzo, 10. ¢ervna 2004

N

Laure Blioro
genéralni manager

)
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Radiovy prijima¢ SMXI

1. Popis

Radiovy pfijimac pracujici na principu proménného kodu, tzv. ,rolling code” série FLOR a VERY VR vyrobené spole¢nosti
Nice s.p.a.. Zvlastnost této série spociva v tom, ze rozpoznavaci kéd je odliSny pro kazdy vysila¢ (a je ménén pokazdé,
kdyz je pouzit). Aby tedy pfijimac byl schopen rozeznat determinovany vysila¢ je nutné pfistoupit k ulozeni do paméti toho
rozpoznavaciho kodu. Tato operace musi byt zopakovana pro kazdy vysilac.

V paméti pfijimac¢e mize byt uloZeno maximalné 256 rozpoznavacich kéda vysila¢li. Nepocita se se smazanim
jednoho kédu vysilaée, ale pouze s celkovym vymazanim v§ech kédu.

Béhem ukladani kédu vysilace do paméti je mozno zvolit jednu z nasledujicich 2 moznosti:

Typ I. Kazdé tlacitko vysilace aktivuje pfislusny vystup na pfijimadi, to znamena, Ze tla€itko 1 aktivuje vystup 1, tladitko
2 aktivuje vystup 2, a tak dale. V tomto pfipadé staci jedina faze pro ulozeni pfisluSnych dat do paméti pro kazdy
vysila¢, béhem tohoto procesu neni dilezité, které tlacitko je stisknuto, a v paméti je zabrano pouze jedno misto.

Typ Il. Kazdému tlagitku vysilate mudze byt pfidélen jeden vystup pfijimace, na pfiklad tla¢itko 1 aktivuje vystup 3, tladitko
2 aktivuje vystup 1, a tak dale. V tomto pfipadé je nutné ulozit do paméti vysilaé tak, ze stiskneme pozadované
tlacitko pro kazdy jednotlivy vystup, ktery chceme aktivovat. Pfirozené kazdé tlaitko mize aktivovat pouze jeden
vystup, zatimco jeden vystup muze byt aktivovan vicero tlacitky. Kazdé tlacitko bude v tomto pfipadé v paméti
zabirat jednu pozici.

(Pozor: Napf. fidici jednotka A400 vyuziva pouze prvni dva ze ¢tyf kanalll pfijimace, vystup &islo 1 je napojen na vstup
Krok za krokem a vystup €islo 2 je napojen na vstup AUX. Vystupy Cislo 3 a 4 nejsou vyuzivany.)

2. Instalace antény

Abychom dosahli dobré funkénosti zafizeni, musi byt pfijima¢ vybaven anténou typu ABF nebo ABFKIT. Bez antény se
jeho dosah snizi na nékolik malo metrt. Anténa musi byt nainstalovana co nejvySe. Jestlize se v jeji blizkosti vyskytuji
kovové materidly nebo Zelezobeton, je nutné, aby anténa byla nainstalovana nad nimi. Je-li dodany kabel pro pfipojeni
antény pfilis kratky, pouzijeme koaxialni kabel s impedanci 50 ohmu (napf. RG58 s nizkou ztratou). Kabel nesmi byt delsi
nez 10 m.

na kterou je pfipojeno vinuti kabelu spojit se zemnénim, ¢imz dosahneme vétSiho dosahu signalu. Zemnéni v tomto pfipadé
musi byt v blizkosti zafizeni a musi byt dobre provedeno. V pfipadé, ze neni mozné nainstalovat doporu¢enou anténu ABF
nebo ABFKIT je mozné dosahnout dobrych vysledk(, kdyz pouzijeme jako anténu napajeny kabel s pfijimacem.

A400 | 19
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3. Ulozeni dalkového ovliadace do paméti
Upozornéni: Kdyz zahajime fazi ukladani do paméti, kazdy vysilag, ktery je spravné rozeznan v akénim radiu pfijimace je

ulozen do paméti. Je tfeba vzit na védomi tuto skute¢nost, eventuelné odpojit anténu, aby byla snizena kapacita pfijimace.

Postup pfi ulozeni dalkovych ovladacii do paméti je Casové omezen, proto je nutné si nejprve pozorné precist a pochopit
cely tento postup predtim, nez pfistoupime k vlastnimu ukladani do pameéti. K provedeni nasledujicich pokynt pro postup
je vyuzivano tlagitko (odkaz A, obr. 1) a LED kontrolka (odkaz B, obr. 1), které se nachazeji na radiovém pfijimagi.

-~

~

Priklad
1. Stiskneme a podrzime tla¢itko na pfijimaci po dobu alespor 3 sekund. ¥
3s

2. Jakmile se LED kontrolka rozsviti, pustime tlagitko. L 4

K
3. Do 10 sekund stiskneme alespori na 2 sekundy prvni tlaitko vysilace, které chceme "
Poznamka: jestlize ulozeni do paméti probéhlo spravné, LED kontrolka na pfijimaci 3krat blikne.
Je-li potfeba ulozit do pameéti dalsi vysilace, opakujeme 3. krok béhem dalSich 10 sekund. Faze A 5 X3
ukladani do paméti je ukonéena, jestlize béhem 10 sekund nejsou pfijaty dalsi kddy.

Tabulka B2: UloZeni do paméti: Il. zplisob (B2) Priklad
1. Stiskneme a pustime tlagitko na pfijimagi. "W
2. Sledujeme jestli LED kontrolka jednou blikne. ‘
\D/
/TN
3. Do 10 sekund stiskneme alesporn na 2 sekundy pozadované tladitko vysilace, které "
chceme ulozit. 2s
Poznamka: Jestlize ulozeni do paméti probéhlo spravne, LED kontrolka na pfijimaci 3krat blikne.
Je-li potfeba ulozit do paméti dalsi vysilace, opakujeme 3. krok béhem dalSich 10 sekund. Faze \'Df x3
ukladani do paméti je ukoncena, jestlize béhem 10 sekund nejsou pfijaty dalSi kody.

3. Ulozeni do paméti na dalku

Je mozné ulozit kod vysilaCe do paméti pfijimace, aniz by bylo nutné pouziti tladitka. Musime mit k dispozici dalkovy
ovladag, jehoz kéd je uz uloZen a je funkéni. Jestlize je prvni vysila¢ ulozen do paméti I. zpisobem, také novy vysila¢ bude
do paméti ulozen. I. zpUsobem a je mozné stisknout jakékoli tlac¢itko vysilace. Jestlize je prvni vysilaé ulozen do paméti
Il. zpGsobem, tak i druhy vysila¢ bude do paméti uloZen Il. zplisobem, ale je potfeba stisknout na prvnim vysilaéi tla¢itko,
které aktivuje pozadovany vstup a na druhém vysilacdi to tladitko, které chceme ulozit do paméti.
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Tabulka B3: Ulozeni do paméti na dalku (B3) Priklad

1. Stiskneme na dobu alespori 5 sekund tlagitko na NOVEM vysiladi a pak jej pustime.

2 Stiskneme pomalu 3kréat tlagitko na STAREM vysiladi Wt "
1s 1s 1s

3. Stiskneme pomalu 1krét tladitko na NOVEM vysilaéi a pak je pustime

Poznamka: Chceme-li ulozit do paméti dalsi vysilace, opakujeme vdechny kroky.

Tabulka B4: Vymazani kéda vS§ech vysilactli (B4) AET
1. Stiskneme a podrzime tlacitko na pfijimaci. ¥
2. Pockame az se LED kontrolka rozsviti, pak po¢kame az zhasne, potom po¢kame az N L
3krat blikne B K
3. Pustime tlacitko presné pfi 3. bliknuti S
AN
Poznamka: Proces probéhl spravné, jestlize po kratké chvili LED kontrolka 5krat blikne. w
N x5

4. Technické parametry

Tabulka 1: Prijima¢ SMXI

Dekddovani Rolling code 52 bit (4,5 miliénG miliard kombinaci)

Kompatibilni vysila¢ FLOR, VERY VR, NiceWay

Pfijimaci frekvence 433,92 MHz

Impedance vstupu 52 Q

Vystupy 4 (na konektoru SMXI)

Citlivost Lepsi nez 0,5 pV (pramérny dosah 150 - 200 m s anténou ABF a ABFKIT)
Provozni teplota -10°Caz +55°C

Tabulka 2: Vysilaé | FLOR | VERY VR | Niceway

Pocet tlacitek 1-2-4 2 1+ 240

Napajeni 12 Vdc, baterii typu 23 A 6 Vdc Li baterii 3 Vdc, typ CR2032
Pramérny pfikon 10 mA -

Frekvence 433,92 MHz 433,92 MHz
Provozni teplota -40°C az + 85 °C -20°C az +55°C
Vyzafovany vykon 0,1 mW 1 mW
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Prohlaseni o shodé

Podle smérnice 98/37/CE, pfiloha Il, ¢ast B (prohlaseni vyrobce o shodé CE)

Cislo: 151/SMXI Datum: 09/2004
Nize podepsany Lauro Buoro, ve funkci generalniho managera, prohlasuje na vlastni odpovédnost, Ze vyrobek :

Jméno vyrobce: NICE S.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. Rusitgne - Oderzo, Italie

Typ: Pfijimac¢ 433,92 MHz pro ovladani automatizovanych vrat, bran, rolet, markyz, zaluzii
a podobnych aplikaci na dalku

Model: SMXI, SMXIS, SMXIF

Prislusenstvi: Bez pfisluSenstvi

PFi pouziti ke kterému byl vyrobek uréen, spliuje zakladni nalezitosti predepsané ¢lankem 3 nize uvedené
smérnice Evropské Unie:

1999/5/CE SMERNICE 1999/5/CE EVROPSKEHO PARLAMENTU A EVROPSKE RADY ze dne 9. bfezna 1999
tykajici se bezdratovych zafizeni vysilajicich radiové viny a koncovych telekomunikaénich zafizeni a vzajemného
uznavani jejich prohlaseni o shodé.

Oderzo, 13. zafi 2004 Laurs Blioro
genéralni manager
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