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Navod k instalaci a obsluze
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Ridici jednotka pro pohon Sumo

Optimalniho vykonu Ize dosahnout pouze pfi dodrzovani pokyn( v navodech, verze 2.0
vyrobce si vyhrazuje pravo na zmény a dodatky v navodu bez predeslé domiuvy. www.technopark.cz
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Diilezité upozornéni

Instalace musi byt provedena pouze osobou s pfislusnou kvalifikaci dle vyhl. CUBP a CBU &. 50/1978 sb.

Tato pfirucka je vyhradné urena pro kvalifikovany technicky personal.
Zadna z informaci této pfirucky neni uréena uzivateli!
Tento manual se vztahuje na vyrobek A924 a nesmi byt pouzit pro jiné vyrobky.

Ridici jednotka popsana v této pfiruce byla navrzena k ovladani jednoho elektromechanického pohonu SUMO
pro automatizaci dvefi nebo bran. Jakékoliv jiné pouZiti je nespravné a zakdzano platnymi normami. Je nasi povin-
nosti sdélit Vam, Ze budete pracovat na systému klasifikovaném jako ,Brany a automaticka vrata“ a tato kategorie
je povazovana za zvlast ,nebezpeénou“. Je Vasi povinnosti provést vSe tak ,bezpecéné®, jak to jen jde. Instalace
a udrzba musi byt provadéna vyhradné kvalifikovanym a zkuSenym personalem, a to dle nasledujicich ¢eskych
norem a vladnich nafizeni:

zakon €.22/1997 sb. O technickych poZadavcich na vyrobky

nafizeni viady ¢.168, 169 a 170 ze dne 25. cervna 1997
nafizeni vidady ¢. 378/2001 ze dne 12. zafi 2001.

Nekvalifikovany personal nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii "Brany a automatické vrata", se musi
zdrZet instalace. Pokud nékdo provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je plné zodpovédny
za pripadné Skody, které by zafizeni mohlo zpUsobit!
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1. Popis vyrobku

Ridici jednotka A 924 zajistuje pohon motoru, pojmenovaného “Sumo” prostiednictvim elektrického proudu. Jedna se
o projekt, pfi kterém otevirani vykonného mechanismu neni zavislé na dobé provadéné operace, ale na systému kont-
roly pozice. Toto je provadéno prostfednictvim magnetického snimace, ktery odecita stupné rotace hfidele (encoderu);
a umozniuje tak funkce umisténi a nastaveni, neboli funkce, které nebyly realizovatelné tradi¢nimi kontrolnimy systémy.
Napfiklad dosazeni vymezeného bodu se provadi prostfednictvim zpomaleni a je dosazeno s milimetrickou pfesnosti.
Pfi pohybu je neustale snimana rychlost a tudiz i na pfipadné prekazky nachazejici se v draze je okamzité upozornéno
zpétnym posunem (bezpecénostni funkce proti skfipnuti).

Nastaveni programl je opravdu “hra¢kou pro déti” a je provadéno zcela automaticky; po instalaci staci stisknout tlacitko
a pockat az pFislusna procedura provede vymezeni vSech limitd posunu.

V projeku bylo vyuzito nejmodernéjSich technologii, aby byla zajiSténa maximalni bezpecnost, flexibilita a co nejsirsi
nabidka programovatelnych funkci; mezi tyto funkce fadime napfiklad funkci “Pfitomnost osoby”, “Poloautomatické ovla-
dani” a funkci “ zavfit ihned po Foto”, “Postupné spousténi” a “Zpomaleni”, zapojené sériove, atd.

Karta je vybavena pro zapojeni celé soustavy radiovych pfijimacu vyrabénych spole¢nosti Nice a je vybavena vnitfni nabi-
jec¢kou baterii. Nize uvedeny obrazek uvadi komplexni pohled na kartu se zapojenimi a hlavnimi komponenty.
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Sekundarni konektor 1 transformatoru
Pojistka pro motor

Sila pfi otevirani

Sila pfi zavirani

Fotobunka, lampa, zamek, servisna pojistka
Sekundarni konektor 2 transformatoru
Mikroprocesor

Slot pro radiopfijimaé

Tlagitko otevit

Tlagitko pro ulozeni

Tlagitko zavfit

Anténa a dvoukandlovy radiopfijimaé
Spinaé pro nastaveni programu
Spinaé¢ pro nastaveni funkci

Konektor pro kontrolu otevfeni dvefi
Led kontrolky pro vstupy
Vstupno/vystupni svorka pro motor
Led kontrolka “OK”
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Spravny chod enkodéru je mozno zkontrolovat pfi chodu motoru prostfednictvim blikani kontrolky enkodéru nachazejici se
na karté; rozsviceni kontrolky mlze byt vice, ¢i méné rychlé podle rychlosti posunu. Kdyz jsou motory v klidu, kontrolka
muze byt zapnutd, nebo vypnutd, podle pozice bodu ve kterém se zastavila hfidel motoru.

N<XsSs<CcH0WIQOUVOZErX«"IOMmMOOD>

Vnéjsi zapojeni fidici jednotky A924

Kontrolka posunu, slouZzici ke kontrole pozice a rychlosti brany spolu s kontrolou el. proudu a motoru jsou pouzivany pro
vytvoreni “spojky proti skfipnuti”. Pokud dojde k odhaleni pfekazky v pribéhu posunu, dojde k zastaveni a pokud je aktiv-
ni poloautomaticky , nebo automaticky chod, dojde k aktivaci posunu v opaéném (zpétném) sméru. Pro dalsi navySeni
hranice bezpe&nosti; pokud spojka zasahne tfikrat po sobé aniz by bylo dosazeno spravného zavreni brany, je provedeno
kratké nastaveni posunu v opaéném sméru a STOP bez zpétného posunu. Kdyz je fidici jednotka napdjena a vstup je
aktivovan, rozsviti se kontrolka na vstupu.

Kontrolka “OK” ma za ukol signalizovat spravny chod vnitfni logiky: blikani po 1 sekundé znamena, Ze vnitini mikroproce-
sor je aktivni a vSe je v pofadku. Rychle blikajici kontrolka (cca 5 impulz( za sekundu) znamena ze napajeci napéti neni
dostatecné, nebo bylo provedeno chybné naprogramovani. Pokud na vstupech byla provedena modifikace KROK-KROK,
OTEVRIT, ZAVRIT, FOTO atd., nebo dojde k pfesunu spinacée, kontrolka OK provede dvé rychla zablikani, coz znamena,
ze mikroprocesor dosahl nového stavu. Jednotlivé polohy k nastaveni jsou voleny prostfednictvim dvou soustav spinact
pfitomnych na karté a pojmenovanych “FUNKCE” a “PROGRAMOVANI".

Mindy A924 | 3
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PFi normalnim chodu musi byt spina¢ “PROGRAMOVANI” nastaven do pozice “Off” a u spinadt “FUNKCE” je mozno
zvolit zplisob chodu, pokud ovéem je jeden ze spina¢i “PROGRAMOVANI” nastaven na “On” dojde ke vstupu do progra-
movaci faze a v tomto pfipadé spina¢ “FUNKCE” slouzi k volbé parametru uréenému k memorizaci (uloZzeni do paméti).
V pfipadé aktivace programovaci faze pomoci spinacd “FUNKCE” dojde k volbé nespravného parametru a kontrolka “OK”
zacne rychle blikat a signalizovat chybu chodu.

2. Instalace

2.1 Predbézna kontrola

Pfipominame, Ze automaticka zafizeni pro ovladani vrat a dvefi mohou byt instalovana pouze technicky kvalifiko-
vanym personalem, v plném souladu a za bezpodmine¢ného respektovani pfedpisii o bezpeénosti prace, jak je
uvedeno v prislusnych zakonech.

Pfed zapocCetim instalace zkontrolujte mechanickou celistvost brany, bezpe¢nostni podminky a minimalni bezpe¢né vzda-
lenosti. Pfed zapojenim automatického ovladani zkontrolujte bezpeénost nastaveni brany, s patfi¢nou peclivosti zhodnotte
pojistné prvky a instalujte nouzové bezpecénostni zafizeni.

Pozorné zkontrolujte “mechanické jistici prvky drahy”, které musi byt vhodné konzistence a tvaru, aby byly schopny zajistit
za jakékoli podminky pohyb motoru a bez minimalni deformace absorbovat vSechnu nahromadénou kinetickou energii.
V instalaci nepokracujte, pokud nebylo provedeno toto “mechanické jisténi drahy”! Kromé norem, vztahujicich se na
elektricka zafizeni vSeobecné, zafizeni automatickych bran a vrat, uvadime dalsi specifické body tykajici se této jednotky

* Napajeci vedeni jednotky musi byt vzdy chrdnéno magneticko termickym pfepinacem, nebo dvojici tavnych pojistek
0 5A; diferencialni pfepinac se doporucuje, ale jeho aplikace neni nezbytna, pokud byl jiz na horni ¢asti zafizeni instalovan.

* Napajeni jednotky musi byt provedeno prostfednictvim kabele 3x1,5 mm? (faze, nula a zemé), pokud vzdalenost mezi

jednotkou a uzeménim zafizeni pfesahuje 30 m je nezbytné provést uzemeéni v blizkosti zafizeni

Pro zapojeni motoru je tieba pouzit kabel 3x2,5 mm?2 (dva pro motor, jeden pro uzeméni)

Pro zapojeni enkodéru je tieba pouzit kabel 2x0,75 mm?2

PFi zapojeni ¢asti o velmi nizkém napéti pouzivat kabely o minimalnim prafezu 0,25 mm

Je tfeba pouzivat stinéné kabely vzdy, kdyz délka presahne 30 m a provést uzemnéni pouze ze strany jednotky

Je tfeba pouzivat vzdy a vyhradné kabely (nebo jednotlivé izolované vodiCe plus dalsi vSeobecnou izolaci), nikoli jedno-

tlivé vodiCe, prestoze by tyto byly ulozeny v pfislusnych ochrannych pouzdrech

» Je zakazano provadét zapojeni prostrednictvim kabell se vzajemnou interakci (tfebaze by tato byly oSetfeny cinovanim)

2.2 Instalace fidici jednotky A924

Ujistéte se, Ze mate k dispozici vSechen uvedeny material a ze tento materiél odpovida uvadénym kritériim. Spravna volba
instalace jednotky je nezbytna pro zaji$téni odpovidajici bezpe¢nosti a dostateéné ochrany proti plsobeni atmosférickych
vlivi. Pamatujte, Ze Fidici jednotka obsahuje ¢asti vystavené elektrickému napéti a citlivé elektrické komponenty. Ridici
jednotka je zakaznikovi dodavana v ochranném pouzdre, které pfi spravné provedené instalaci vykazuje stupen ochrany
tfidy IP 55 (podle CEI70-1 a IEC 529) a tudiz je instalace mozna i ve vnéjSim prostredi. Je vSak nezbytné respektovat vzdy
jednoduché, ale zdkladni podminky:

~

Instalace Fidici jednotky A924
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* Instalaci jednotky provadét na rovnou, pevnou plochu, dostate¢né chranénou proti narazim a vibracim. Spodni ¢ast
jednotky musi byt vzdalena alespori 40 cm od zemé.

* Ve spodni ¢asti jednotky zajistit vybaveni vSech kabelll pfislusnymi chranici. Bo¢ni stény a horni sténa nesmi byt v zad-
ném pripadé dérované. Kabely musi do jednotky vstupovat pouze spodni stranou.

2.3 Schéma zapojeni

Pro zajisténi bezpecnosti operatora a prevence poskozeni komponentti pfi zapojovani nizkonapétovych (230 V)
i velmi nizkonapétovych kabell (24 V), ¢i zapojeni radiového pfijimace:

Nesmi byt v Zzadném pfipadé Fidici jednotka zapojena do pfivodu elektrického napéti

Ohledné zapojeni jednotky viz Obr. 3. Vénuijte dostate¢nou pozornost komponentiim s polaritou (blikajici kontrolky, elek-
tricky blokované, vystup fototestu atd.). Pfipominame mimo jiné, Ze pokud nejsou pouzivany vstupy kontakt(l typu NC
(Normalné zavieny), spojuji se se “spoleénym” , pokud jeden, nebo vice bude zapojeno mezi sebou do série; vstupy kon-
taktl typu NA (Normalné otevieny), pokud nejsou pouzivany, mohou zlstat ponechany volné, pokud vice nez jeden bude
zapojen paralerné mezi sebou. Co se tyGe kontaktd, tyto musi byt vyhradné mechanického typu bez jakéhokoli napéti.
Nejsou povolena stadiova zapojeni jako napf “ PNP”, “NPN”, “Open Collector”, atd.

Poznamka: Instalace a nasledné zasahy pfi udrzbé musi byt svéfeny kvalifikované a zkusené osobé v souladu s normami,
dle nafizeni 89/392 (nafizeni o strojich) a EN 60204 (elektrické vybaveni stroju) podle pfislusnych technickych indikaci.

4 )

® EFjB%
baterie e s||@ anténa
-+ S
led kontrolka S S| |9 O | dvoukandlovy
ro baterii b NERE= radiopfijimac
<
1 ~ I a
Q
a Ny g g
3 iy . o2 L2 ov 2w
@ led pro odjisténi o005 8%
o led enkodéru 22 2 D o
@®® 22 2% 000 000000000000 o

=~ ™ < 0O N~®Ooo O dN®MYT WON® OO JIN®Y WO N~
I A H d Hdd A dAdd NN NN N
+_M+_+_+__+ %%%YTTLLLL
o N T 5 5 5 < < < ><C< Xz QoW 5= T o0
eT g £ & 3B f, £ E E>SOO<8§9§5%>S
= O = £ E L2 3 o o o L2®MNO=° © oo N
a © =% = s o o S © == 7]
= £ x o) « ISR =% ~ &
2 S ° ] @ ;
[Ts} [} . : e o] O
CDN E x x © N ren
8 N ° © © ~ =
> © E E <>r <] 3
o e & s N =~ S
3 Q
Q & > > 8
] 3 S @
S N\ > 2
§ ¢ § °
S e =
‘@ 2
N8
=
x
o
[}

Mindy A924 | 5
fidici jednotka pro pohon Sumo



Mindy A924 fidici jednotka pro pohon Sumo

2.4 Popis zapojeni

Nasledné uvadime kratky popis vnéjsiho zapojeni jednotky:

Tabulka 1: Popis zapojeni

1-2 230 Vac elektrické napajeni 230 Vac 50/60 Hz

3 Zemé uzeméni jednotky

4 Zemé uzeméni motoru

5-6 Motor napajeni motoru 36 Vcc

7-8 Encoder zapojeni enkodéru motoru

9-10 Blikajici kontrolka zapojeni blikajici kontr. 24 Vcc max 25W (9 pdl +a10 pal-)

1112 Elektricka blokace zapojeni el. blokace 24V max 500mA(11 pdél+ai12pdl -)

13-14 Fototest zapojeni fototestu (13 pol +,a 14 pdl -)

15-16 24 Vcc Servisni napajeni 24 Vcc( 6 pol+,15 pdl-)

17 Spolecny spole¢ny pro vSechny vstupy

18 Kontrolka C.A kontrolka “oteviena brana”

19 Kontrolka Cor kontrolka

20 Kontrolka Man kontrolka udrzby

21 Alt Vstup s funkci ALT (nouzové hlaseni, blokovani, extrémni bezpecénost)
22 Foto Vstup pro bezpeénostni elementy (fotobunky, pneumatické zebrovi)
23 Fot 2 Vstup pro bezpeénostni elementy (fotoburiky, pneumatické zebrovi)
24 Krok, krok Vstup pro cyklicky chod Otevie—stop—zavie—stop

25 Otevie Vstup pro posun pfi otevieni

26 Zavie Vstup pro posun pfi zavieni

27 Césteéné otevie Vstup pro cyklicky chod Otevie—stop—zavie—stop

41-42 2. kanal Radio Eventualni vystup podle kanalu radiového pfijimace

43-44 Anténa Vstup pro anténu radiového pfijimace

Bat+- Baterie Zapojeni baterie 24 V

Radio Vstup pro radiové pfijimace

2.5 Poznamky o zapojeni

VétSina uvedenych zapojeni je velmi jednoducha — z valné vétSiny se jedna o zapojeni pfima do jednoho kontaktu, jiné
vyzaduji ponékud komplexnéjsi zapojeni. Podrobné;jsi popis vyzaduje napfiklad zapojeni vystup “Fototest”, coz je vyborné
feSeni v terminologii spolehlivosti z hlediska bezpeénostnich zafizeni a umoznuje dosazeni bezpecnostni tfidy 2, podle
normy UNI EN 954-1 (vydani 12/1998), ohledné celku jednotky a fotobunék. Pfi kazdém spusténi posunu brany jsou
kontrolovany instalované bezpecnostni prvky a pouze v pfipadé, ze je v8e v pofadku, dojde k provedeni manévru. Pokud
ov8em vysledek tohoto testu neni pozitivni (zkrat na kabelech apod.) dojde k ur€eni typu zavady a manévr je preruSen.
VSe toto je mozné po zapojeni bezpecénostnich zafizeni podle Obr. 4.
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PFi pozadovaném posunu je nejdfive zkontrolovano, davaji-li vdechny pfijimace odpovidajici posunu signal a potom se
zhasne kontrolka fototestu a kontroluje se, signalizuji-li vdechny pfijimaCe souhlas, nakonec dojde k aktivaci fototestu
a znovu se ovéfuje souhlas ze strany vSech pfijimacu. V pfipadé, ze nebyla pouzita néktera fotobunka (napfiklad FOTO 2)
a je presto zapotfebi funkce fototest, je nezbytné prepojit nepouzivany vstup mlstkem (pomoci svorky) vystupu fototest
(mastek 13-24)
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Pfi pozadovaném posunu je nejdfive zkontrolovano, davaji-li vSechny pfijimace odpovidajici posunu signal a potom se
zhasne kontrolka fototestu a kontroluje se, signalizuji-li vSechny pfijimaCe souhlas, nakonec dojde k aktivaci fototestu
a znovu se ovéfuje souhlas ze strany vSech pfijimaci. V pfipadé, Ze nebyla pouzita néktera fotobunka (napfiklad FOTO
2) a je presto zapotiebi funkce fototest, je nezbytné prepojit nepouzivany vstup mistkem (pomoci svorky) vystupu fototest
(mustek 13-24)

2.6 Zkouska zapojeni

Pred pokraovanim do faze programovani je vhodné provést vSeobecné ovéfeni zapojeni. Za timto ucelem je nezbytné
nasledné popsané operace:

* Zapojte jednotku do pfivodu elektrického napéti a okamzité zkontrolujte, jestli bylo na svorkach 1-2 dosazeno napéti
230 Vca a na servisnich svorkach (15-16) napéti cca 28 Vcc. A po uplynuti cca 2 s po zapnuti kontrolka “OK” blika
ve vtefinovém intervalu. Pokud k tomuto nedojde, odpojte jednotku okamzité z pfivodu elektrického napéti a pozorné
zkontrolujtezapojeni.

Mindy A924 | 7
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¢ Zkontroluijte, jsou-li kontrolky odpovidajici vstupim typu NC (ALT FOTO a FOTO?2) rozsvicené (aktivni pojistky) a kon-
trolky odpovidajici vstupim NA zhasnuté ( zadné pfitomné ovladani ); pokud k tomuto nedojde, zkontrolujte zapojeni
a ucinnost jednotlivych zafizeni.

e Zkontrolujte spravnost chodu vSech bezpeénostnich prvk({l na zafizeni (nouzové zastaveni, fotobunky, pneumatické
Zebrovani atd.), pfi kazdém zasahu se musi pfislusné kontrolky ALT, FOTO, nebo FOTO2 zhasnout.

¢ Jako posledni operaci je vhodné ovéfit, jestli posun brany probiha ve spravném sméru; za timto ucelem je zapotrebi
vypnout motor a zkontrolovat, jestli kontrolka odblokovani umisténa na karté je rozsvicend; nastavit brdnu do pozice
umoziujici volny posun pfi otevieni i zavfeni; znovu zastavit motor a zkontrolovat, je-li kontrolka blokace motoru zhas-
nutad. Poté stisknéte tladitko “ZAVRIT” a zkontrolovat, zavira-li s ebrana ve sméru zavirani. Pokud provede
manévr otevirani vyzaduje znovu stisknuti tla¢itka “zavfit” pro zastaveni motoru, odpojte napdjeni a prevratte dvé vede-
ni odpovidajici napajeni motoru.

» Nezavisle na sméru posunu je vhodné ihned zastavit manévr stisknutim tladitka “ZAVRIT”.

3. Nastaveni programii

V tomto momenté mlzeme prejit k nastaveni limitd drahy, po které je mozny posun Usekové brany. Jak je uvedeno
v odstavci "popis vyrobku", fidici jednotka je prostfednictvim enkodéru posunu schopna kontrolovat bod po bodu pozici
brany. Samoziejmé je nezbytné porvést potfebna nastaveni uréujici, do kterych limitd ma posun probihat. Na niZze uvede-

ném obrazku jsou tato omezeni zakreslena a je uveden i jejich vyznam.

K 7 ) \

RC

0

2
Limity drahy J

Tabulka 2: Nastaveni programul

POLOHA “0” jedna se o bod, ve kterém se Usekova brana nachazi v situaci zavirani (zavfeni) a odpovida me-
chanickému zastaveni (vSeobecné podlaha).

POLOHA “1” jedna se o bod, v némz se brana nachazi pfi maximalnim otevreni, s odpovidajicimi mechanickymi
zabranami otevieni (bod M).

POLOHA “A” jedna se o bod, ve kterém by se brana méla zastavit pfi otevirani Nema nezbytnou souvislost
s mechanickymi zabranami pfi otevirani). Pokud neni tato poloha nastavena, je nastavena pfimo
jednotkou.

POLOHA “B” je bod, ve kterém by se méla brana zastavit pfi ¢aste€ném otevirani. Pokud neni tato poloha nas-
tavena, je automaticky nastavovana na 3/4 polohy “A”.

POLOHA “RA” je bod, ve kterém by se brana méla pfi otevirani zpomalovat. Pokud neni nastavena, je tato poloha
nastavena automaticky jednotkou.

POLOHA “RC” je bod, ve kterém by se brana méla zpomalovat pfi zavirani. Pokud neni nastavena, ja tato poloha
nastavena automaticky jednotkou.

8 | Mindy A924
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Nastaveni (naprogramovani) limitl drahy mize byt provedeno prostfednictvim po¢atec¢niho hledani poloh, automatického
hledani, nebo ruéniho nastaveni. Po “po¢ateénim hledani poloh”, nebo “automatickém hledani” je mozno provadét konec-
né upravy prostfednicvim ruéniho nastaveni vyhledanych poloh, vyjma polohy 0 a polohy 1, které slouzi jako odkazovy
bod pro v8echny ostatni polohy.
né upravy prostfednicvim ruéniho nastaveni vyhledanych poloh, vyjma polohy 0 a polohy 1, které slouzi jako odkazovy
bod pro v8echny ostatni polohy.

3.1 Pocatecni hledani poloh

Proces “Poc¢ate¢niho hledani poloh” je provadén automaticky jako prvni manévr po provedeni instalace a sklada se pouze
ze t¥i fazi :

Tabulka A: Proces pocatec¢niho hledani poloh

1. Odblokuijte branu, posunte ji zhruba do poloviny béhu a znovu zablokujte;

2. Kréatce stisknéte tlagitko OTEVRIT nebo ZAVRIT na kontrolnim panelu a dat ovladaci impuls
do vstupl. Nyni motorovy reduktor provede pomalé zavieni az do mechanického zastaveni

pfi zavirani ( poloha 0) a pomalé otevieni az do mechanického zastaveni otevirani (poloha
1), tento manévr je nezbytny pro definovani limitd drahy (béhu). (Pokud pfi prvnim manévru
zZjistite, Ze se brana otevira, bude nezbytny dalSi ovladaci impulz pro zastaveni procesu

e pfevraceni polarity motoru). Po provedeni vy$e popsaného postupu se pomoci matematick-
ého propoctu urci poloha “A” (pozadované otevieni) nékolik malo centimetrli od maximalniho
otevreni, poloha.

“B” (Caste¢né otevieni) na cca 3/4 polohy “A”, polohy “RA” a “RC” nezbytné pro nastaveni
zpomaleni. V tomto bodé jsou vSechny polohy ulozeny do paméti a brana se bude rychle
otevirat az do polohy “0”.

3. Proces “pocatecniho hledani” poloh je dokon&en a motorovy reduktor je pfipraven k pouziti.
V tomto bodé je dostateéné nastaveni spinacl funkci dle pozadovaného zplsobu.

4, Pokud v prabéhu “ po¢ate¢niho hledani” dojde k vnéjsimu zasahu (silny stisk tlacitka, zasah
Foto, nebo ovladaci impulz), dojde k okamzitému pferuseni pohybu brany a bude zapotrebi
opakovat operaci popsanou v bodé (3).

3.2 Automatické hledani poloh

Alternativou “Pocate¢niho hledani poloh”, které je provadéno pouze pokud nebyl instalovdn motorovy reduktor je mozno
v jakémkoli momenté aktivovat “Automatické hledani poloh”. Tento vyhledavaci systém j evelmi jednoduchy jelikoz provadi
automaticky hledani zaviracich poloh “0” e polohy otevieni “1”.

Tabulka B: Aktivace automatického hledani poloh Priklad

1. | Nastavzte spinaée néasledujicim zplsobem:

12345678910 1112

2. | Stisknéte tlacitko ZAVRIT na panelu. Okamzit& po zavfeni tlagitka ZAVRIT budou
provedeny nasledujici operace: pomalé zavieni az do polohy 0, pomalé otevieni az
do polohy 1 a rychlé dovieni do polohy 0.

3. | Z hodnoty téchto poloh se prostfednicvim matematického propoctu urci bod
“’A” (pozadované otevieni) nékolika centimetr( od maximalniho otevieni polohy “B”
(Castecné otevreni) nastavené na 3/4 polohy A a poloh “RA” a “RC”, nezbytnych pro
zpomaleni.

Poznamka: Pokud v pribéhu “Automatického hledani” dojde k vnéjSimu impulzu (silné stisknuti nékteré klavesy, zasah Foto
nebo ovladaci impuls) posun brany bude okamzité pferuSen a bude zapotfebi opakovat operaci.

3.3 Proces memorizace

Faze ruéniho programovani parametr( konéi ulozenim zvolenych parametr(i do paméti. V nasledujicich kapitolach bude
Castéji uvedeno “ Proces memorizace” a v téchto pfipadech je zapotiebi provést nasledujici postup:

Mindy A924 | 9
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Tabulka C: Proces memorizace
1. Stisknéte modré tlacitko nejméné na 3 s (tladitko “<<>>") dokud nezacne kontrolka OK rychle blikat.

2. |Kdyz zaéne kontrolka OK rychle blikat uvolnéte modré tlacitko a stisknéte obé Zlutd tladitka souCasné (pouze
impuls).

3. | Kontrolka OK se rozsviti na cca 2 s jako potvrzeni, ze proces ulozeni do paméti probéhl soucasné. V tomto bodé
byl zvoleny parametr definitivné ulozen do paméti.

3.4 Ruéni nastaveni poloh

Tabulka D: Ruéni nastaveni poloh Priklad

1. POLOHA ,,0“: Mechanické zastaveni pfi zavirani. 1 1
1“nnnnnnnl |

12345678910 1112

2. POLOHA ,,RA*: Zpomaleni pfi zavirani. 1 1
iIn"nnnnnni |

12345678910 1112

3. | POLOHA ,,B“: Casteéné otevieni.

12345678910 1112

4. POLOHA ,,RA“: Zpomaleni pfi otevirani.

12345678910 1112

5. POLOHA ,,A*: Normalni otevreni.

12345678910 1112

6. POLOHA ,,1“: Mechanické zastaveni pfi otevirani.

123456780910 1112

Poznamka: Stisknéte tlatitko OTEVRIT nebo ZAVRIT na panelu (tladitko <<>> pro navyseni rychlosti motoru) do dosazeni
pozadované polohy. Po dosazeni pozadované polohy pustte tlaitka a provedte ,Proces uloZzeni do paméti*.

3.5 Nastaveni pauzy

Po zvoleni funkce automatického zavieni a po manévru otevieni je aktivovano ¢asové zafizeni, které kontroluje tzv. ,dobu
pauzy“, po uplynuti urcité doby se automaticky zaktivuje zaviraci manévr. Pokud tato doba nebyla nikdy nastavena, je
uréena jednotkou na 30 sekund, ale pomoci pfisluSné operace je mozné nastaveni jakékoli hodnoty v rozmezi hodnot
1 a 1023 sekund (cca 17 minut).

Pro nastaveni ,doby pauzy“ provedte nasledujici proceduru:

Tabulka E: Nastaveni pauzy Priklad

1. Zvolte ,, Nastaveni pauzy“ nastavenim 2-cestnych spinacl dle obrazku.

12345678910 1112

Poznamka: Stisknéte tlacitko OTEVRIT nebo ZAVRIT na panelu (tlagitko <<>> pro navyseni rychlosti motoru) do dosaZeni
pozadované polohy. Po dosazeni pozadované polohy pustte tlaCitka a provedte ,Proces ulozeni do paméti®.

3.6 Programovani délky pauzy

Jestlize je zvolena funkce automatického zavirani, dojde po dokonceni otevirani ke spusténi ¢asovace, ktery odpocitava
délku pauzy; po uplynuti této délky je automaticky zahajeno zavirani. V pfipadé, ze tento interval nebyl nikdy naprogramovan,
je Fidici jednotkou nastaven na 30 s, ale prostfednictvim pfisluSného postupu je mozné naprogramovat jakoukoli hodnotu
v rozsahu od 1 do 1023 s (pfiblizné 17 minut).
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Tabulka F: Naprogramovani délky pauzy Priklad

1. | Nastavte Dip-Switche tak, jak je znazornéno:
pennnnnnnn||[nt

12345678910 1112

2. | Nastavte pomoci 10cestného Dip-Switche pozadovanou délku, pfitom méjte na Délka pauzy 25 s
védomi ze: Dip 1 On aktivuje pauzu na 1 s. Dip 10 On aktivuje pauzu na 512 s. 25=16+8+1
Jestlize nastavite do pozic On vétsi pocet Dip-Switch(, délka zvolené pauzy se rovna | nastavte do pozice
souctu délek pauz jednotlivych Dip-Switch(. OnDip5,4a1

12345678910 1112

3. | Provedte postup pro ,Ukladani do paméti“ (kapitola 3.3).

3.7 Vymazani pameéti

VS8echny naprogramované parametry jsou ukladany do paméti trvalého typu, ktera uchovava informace i v pfipadé vypadku
dodavky elektrické energie; nékdy muize byt nutné vymazat z paméti najednou vSechno, co do ni bylo ulozeno.

Tabulka G: Vymazani obsahu paméti Priklad

1. Nastavte Dip-Switche, jak je zndzornéno:

12345678910 1112

2. Provedte ,postup pro ukladani do paméti“ (viz kapitola 3.3), ktery v tomto pfipadé
slouzi pro potvrzeni mazani.

Poznamka 1: S vymazanou paméti nastane stejna situace, jako by pfevodovy pohon nebyl nikdy nainstalovan a proto nebu-
de mozné branu normalné ovladat; v tomto pfipadé bude prvnim pfikazem, ktery bude odeslan na vstupy, at uz dojde ke
stisknuti tlaCitka ,Otevfit* nebo ,Zavfit", okamzité spusténi postupu pro ,Pocate¢ni vyhledani mechanickych zarazek".

Poznamka 2: Prostrednictvim této operace nebude vymazan pocet vykonanych pracovnich cykll a pocet naprogramova-
nych pracovnich cyklu.

3.8 Nastaveni

Po dokoné&eni naprogramovani je mozné pfejit k provedeni nékolika nastaveni, nutnych pro spravné a bezpeéné fungovani
automatizace.

3.8.1 Sefizeni ampérmetriky

Z dlivodu omezeni sily vyvijené béhem chodu (nalezitost stanovena normami) je Fidici jednotka vybavena dvéma trimry TR2
(odkaz C na Obr. 1) a TR1 (odkaz D na Obr. 1), které umoznuji ménit prah reakce ampérmetriky b&éhem otevirani respek-
tive béhem zavirani. Jestlize je béhem chodu brany zjisténa néjaka prfekazka, dojde k jeho zastaveni a jestlize je aktivovan
spoloautomaticky“ nebo ,automaticky” provoz, je spustén chod opaénym smérem.

V pfipadé reakce ampérmetriky béhem zavirani, provede fidici jednotka zménu sméru pohybu a spusti otevirani, jestlize
toto otevirani nebude pferuseno, bude dokonéeno az v okamziku, kdy se brana zastavi 0 mechanickou zarazku v oteviené
pozici - pozice 1 (potvrzeni pozice).

Aby byla jesté vice zvySena uroven bezpecnosti, tak v pfipadé, ze ampérmetrika bude reagovat tfikrat po sobé bez toho,
aby brana dosahla normalni zaviené pozice, bude chod zastaven ihned poté, co bude provedena kratkodoba zména
sméru chodu.

Mindy A924 | 11
fidici jednotka pro pohon Sumo



Mindy A924 fidici jednotka pro pohon Sumo

~ ~
TR2 TR1

TR2 = Nastaveni ampérmetriky pro otevirani
TR1 = Nastaveni ampérmetriky pro zavirény

Nl

3.8.2 Nastaveni rychlosti

Aby doslo k omezeni kinetické energie pfi narazu na néjakou pfekazku, je kromé nastaveni prahu reakce ampérmetriky
mozné omezit i rychlost brany béhem normainiho provozu.

Nastaveni rychlosti maze byt provedeno:

* pfi provozu ,v pfitomnosti obsluhy“ pouze se zastavenym pohonem,

* pfi ,poloautomatickém“ nebo ,automatickém“ provozu se zastavenym pohonem anebo b&éhem chodu (kromé fazi kdy
dochazi ke zrychlovani nebo zpomalovani).

Tabulka H: Nastaveni rychlosti

1. | Stisknéte a podrzte tladitko ,Pamét” (odkaz J na obr. 1).

2. | Po jedné vtefiné...
* stisknéte a podrzte tlacitko ,Zavfit“ (odkaz K na Obr. 1) jestlize chcete rychlost snizit anebo
» stisknéte a podrzte tlacitko ,Otevfit“ (odkaz | na Obr. 1) jestlize chcete rychlost zvysit.

3. | Jakmile doséhne rychlost pozadovanou hodnotu, uvolnéte tladitka (takto nastavend rychlost bude automaticky
ulozena do paméti).

Poznamka: Regulaéni systém je u¢inny dokud neni dosazeno krajnich hodnot - min. nebo max. - kterym odpovidaji rych-
losti uvedené v instrukcich a pokynech k pohonu; dosazeni téchto krajnich hodnot je signalizovano LED diodou ,,OK®, ktera
z(istane trvale rozsvicena, jestlize je dosazeno maximalni hodnoty a trvale zhasnuta, jestlize je dosazeno minimalni hodnoty.
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4, Kolaudace

Kolaudace automatiza¢ni techniky musi byt provedena kvalifikovanym a zkuSenym pracovnikem, ktery provede
predepsané zkousky na zakladé moznych rizik.

Kolaudace je nejdulezitéjsi ¢asti celé instalace automatiza¢ni techniky. Kazdy jednotlivy komponent, napfiklad pohon,
bezpecnostni prvky pro zastaveni chodu, foto¢lanky, atd., mize vyZadovat specificky postup pfi kolaudaci a proto dopo-
ruujeme, abyste postupovali podle instrukci uvedeny v pfislusnych manualech.

P¥i kolaudaci fidici jednotky A924 provedte nasledujici operace v tomto poradi:

Tabulka I: Kolaudace fidici jednotky

1. | Nastavte Dip-Switche tak, jak je znazornéno:
(vSechny funkce jsou deaktivovany a je nastaven poloautomaticky provoz).

2. | Stisknéte tlacitko ,Otevrit“ (odkaz | na Obr. 1) a zkontrolujte, jestli:

* dojde k aktivaci vystrazného majaku.

* dojde k otevirani véetné zrychlujici faze.

* chod se zastavi v okamziku, kdy brana dosahne kéty A, tomu bude prfedchazet zpomalovaci faze.

3. | Stisknéte tlagitko "Zavfit" (odkaz K na Obr. 1) a zkontrolujte, jestli:
¢ dojde k aktivaci vystrazného majaku.

e dojde k zavirani.

* chod se zastavi v okamziku, kdy brana dosahne kéty 0.

4. | Spustte otevirani a zkontrolujte, jestli reakce bezpeénostniho prvku pfipojeného na vstup:
* "Stop" zplsobi okamzité zastaveni chodu.

* "Foto" nema zadny vliv na chod.

¢ "Foto2" zpUlsobi zastaveni a zménu sméru chodu.

5. | Spustte zavirani a zkontrolujte, jestli reakce bezpe€nostniho prvku pfipojeného na vstup:
* "Stop" zpusobi okamzité zastaveni chodu.

* "Foto" zpUsobi zastaveni a zménu sméru chodu.

* "Foto2" nema zadny vliv na chod.

6. | Vyvolejte reakci bezpecnostniho prvku pfipojeného na vstup:

* "Stop" a zkontrolujte, jestli po aktivaci pfikazového vstupu nedojde k zadnému uvedeni do chodu.

* "Foto" a zkontrolujte, jestli po aktivaci pfikazového vstupu, ktery aktivuje zavirani, nedojde k zadnému uvedeni
do chodu.

* "Foto2" a zkontrolujte, jestli po aktivaci pfikazového vstupu, ktery aktivuje otevirani, nedojde k zadnému uvedeni
do chodu.

7. Béhem chodu, jak pfi otevirani, tak pfi zavirani, zabrante brané v pohybu pomoci néjaké prekazky a zkontroluijte,
jestli dojde ke zméné sméru jejiho chodu jesté predtim, nez bude pfekroCena sila pfedepsana normami.

8. | Zkontrolujte, jestli aktivace vstupu (v pfipade, Ze jsou zapojeny) vyvola krok skladajici se z této sekvence:
u vstupu Krok Krok: Otevieni-Stop-Zavreni-Stop,

u vstupu Otevreni: Otevreni-Stop-Otevreni-Stop,

u vstupu Zavreni: Zavreni-Stop-Zavreni-Stop,

u vstupu Céasteéné Otevieni: Casteéné OtevFeni-Stop-Zavieni-Stop.
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5. Volitelné funkce

S programovacimi dip-switchi v poloze Off, dip-switche funkci umoznuji zvolit riizné funkce, tak jak to uvedeno na nasledu-

jicim seznamu:

Tabulka 3: Volitelné funkce

Switche 1-2 | Off Off = "Manualni" funkce, to znamena v pfitomnosti obsluhy.
On Off = "Poloautomaticka" funkce.
Off On = "Automaticka" funkce, to znamena automatické zavirani.
On On = "Automatickd" funkce + "Vzdy zavie".
Switch 3 On = Funkce "Bytové jednotky"< Neni k dispozici pfi manualnim provozus.
Switch 4 On = Pocate¢ni blikani majaku 5 s (2 s pfi manualnim provozu).
Switch 5 On = Zavieni 5 sek. po Foto pfi automatickém provozu nebo zavieni po Foto pfi poloautomatickém pro-
voZzu.
Switch 6 On = Foto i pfi otevirani.
Switch 7 On = Aktivace Fototestu.
Switch 8 On = Gumova pfisavka/Elektroblok (On = Gumova pfisavka - Off = Elektroblok).
Switch 9 On = Semafor nastaven na jednosmérny provoz.
Switch 10 On = Semafor nastaven na obousmeérny provoz.

Poznamka: Rozumi se, Zze kazdy switch v poloze "Off" neaktivuje popsanou funkci.

5.1 Popis funkci

Pfirozené kazdy spinac v rezimu ,,off“ neaktivuje popsanou funkci. Pfi nastaveni na “ruéni“ rezim je posun provadén pouze
v pfitomnosti ovladani (neboli stisknutého tlagitka); V ,poloautomatickém® rezimu staci jeden ovladaci impuls a dojde
k provedeni celého posunu az do nastavené polohy. V rezimu ,automatickém“ bude po otevfeni provedena pauza a poté
zavfeni. Funkce ,zavirat vzdy” bude provadéna, pokud po odpojeni napajeni zlistane brana oteviena; v takovém pfipadé
se v 5 sekundovém blikani kontrolky automaticky spusti operace zavieni.

-~
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Tabulka 4: Popis funkci

Spina¢ 3 On = domovni chod U domovniho chodu se po spusténi posunu otevirani, napfiklad prostfednictvim
impulsu krok krok, nemUze byt tento pohyb prerusen jinymi ovladacimi impulsy

az do dokonéeni posunu pfi otevirani. Pfi posunu pfi zavirani zpUsobi ovladaci
impuls zastaveni a pfevraceni smyslu posunu pfi otevirani.

Spinac 4 On = Blikani PFi ovladacim impulsu dojde nejprve k aktivaci blikani kontrolky a poté po
5 sekundéach (2 sekundéch pfi ruénim rezimu) zacne posun.

Spinac 5 On = Zavfit chvili po V automatickém rezimu tato funkce umozruje drzet branu otevienou pouze po
Foto v automatickém dobu nezbytnou pro provedeni operaci, automatické zavieni bude provedeno
rezimu a zavti po Foto vzdy 5 s po vypojeni funkce Foto, nezavisle na nastavené dobé pauzy.

v poloautomatickém V poloautomatickém rezimu po zasahu fotobunék pfi zaviracim manévru akti-
rezimu vuje spina¢ 5 automatické zavfreni brany.

Spina¢ 6 On = Foto i pfi otevirani | Normalné bezpecnostni pojistka ,,Foto” zasahne pfi zaviracim manévru a pokud

bude spina¢ ¢. 6 nastaven na ,On“, zasah bezpecnostniho zafizeni ,Foto“ pro-
vokuje pferuseni pohybu i pfi otevirani, a v poloautomatickém, ¢i automatickém
rezimu dojde k obnoveni posunu otevirani brany okamzité po odpojeni.

Spinac¢ 7 On = Aktivace Fototestu | Tato funkce umoznuje provedeni kontroly u&innosti vSech aplikovanych
fotobunék za zvy3eni bezpecnosti zafizeni

Spinac¢ 8 On = Aktivace elektrické | Tato funkce umoznuje pfifadit na vystup ELB (svorky 11a 12) funkci typu:
blokace/Off = aktivace * El. blokace: Vystup je aktivovan pfi otevirani zaviené brany a zlstane aktivni
dokud brana nepresahne uréenou pozici

* \Ventosa: vystup se aktivuje po skonéeni zavirani a zlistane aktivni po celou
dobu, kdy je brana uzaviena.

Spinac€ 9 On = Kontrolka c.a. blika | Alternativou funkce kontrolky C.A. mize byt vystup programovan na funkci
podobné jako semafor |, jednosmérkového semaforu“. V takovém rezimu je vystup rozsvicen pfi
sJednosmérka“ otevirani a zlstane svitit dokud je brana oteviena. Zhasne pfi zavirani a pfi
zaviené brané. Takovym zplsobem muze byt aplikovana na vystup indikace
typu : Zelena = volny prichod

Spina¢ 10 On = Funkce v rezimu
,semafor v obou
smérech”

Nastavenim spina¢e 10 na On, nezavisle na spinacdi 9, dojde k aktivaci funkce ,semafor v obou smérech®, v jednotké
probihaji nasledujici operace:

Vstup APRE (otevfit) bude v rezimu krok-krok 2, zatimco dva vystupy kontrolka a kontrolka C.A. budou svitit zelené
pro jeden smér i pro druhy smér. Funkce je orientovana jako kontrola dopravy v obou smérech.

Pro kazdy smér se urCuje jiné ovladani pro otevirani :

* Krok — Krok pro vstup

* Krok — Krok 2 (otevfit) pro vystup

jsou zde tedy instalovany dva semafory s ¢ervenou a zelenou signalizaci, zapojeny do Kontrolky C.A.dle Obr. 9

Normalné jsou oba vystupy C.A. a L Cor. A tedy i semafory zhasnuté; po impulsu ovladani pomoci P.P. dojde k otevirani
a soucasné aktivaci Kontrolky C.A. To znamen4, Ze se rozsviti zelené svétlo na vstupu a ¢ervené svétlo na vystupu. Pokud
je vSak ovladani pro otevieni dano P.P.2 aktivuje se zelené svétlo na vystupu a éervené svétlo na vstupu.

Oba vystupy kontrolek C.A. a L Cor.mohou pfimo ovladat mala svétla o 24 Vcc po celkovou max. hodnotu 10W. V pfipadé,
ze by bylo nezbytné pouziti svétel o vy$Sim vykonu, bude vhodné pouzit relé fizené z vystupu z jednotky, které provadi
ovladani svétel semaforu.

6. Servis

Karta, jako elektronicka sou¢ast, nevyzaduje zadnou zvlastni udrzbu, nicméné je vhodné zkontrolovat pravidelné (alespor
jednou za 6 mésicl) spravnou funkénost karty a pfisluSnych pfipojenych zafizeni, a to tak, Zze provedete celou kolauda-
ci (viz kapitola 4). Z divodu planovani udrzby celého zafizeni bylo do fidici jednotky zabudovano pocitadlo pracovnich
cyklld, které zvySuje napocitanou hodnotu pfi kazdém otevfeni. Toto navy$eni je signalizovano bliknutim kontrolky pro
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udrzbu (MAN). Hodnota pocitadla pracovnich cykld je trvale porovnavana s prahem alarmu (ten je nastavitelny technikem)
a s hlidacim prahem (ten je nastaveny automaticky na Uroven prahu alarmu snizenou pfiblizné o 6%). V okamziku, kdy
pocet vykonanych pracovnich cykl pfekroé¢i hlidaci prah, zaéne kontrolka udrzby blikat pouze béhem chodu, zatimco po
prekro€eni prahu alarmu bude blikat trvale (jak u zastaveného pohonu, tak i b&hem chodu), tim bude signalizovana nut-
nost provést udrzbu. Prah alarmu mize byt naprogramovan v rozmezi od minimalni hodnoty 200 po maximalni hodnotu
50800 pracovnich cykll po 200 nasobcich.

Potom, co byl naprogramovan prah alarmu, je mozné nastavenou hodnotu zkontrolovat, abyste si byli jisti, ze pravé pro-
vedena operace byla spravné dokoncena.

Tabulka J: Programovani prahu alarmu

Priklad

1. | Nastavte Dip-Switche tak, jak je znazornéno:
TN TR
12345678910 1112
2. | Vydélte pocet pracovnich cykll, které chcete naprogramovat 100 a pak 2.
LI LI TN
12345678910 1112
3. | Zjistéte podle tabulky kombinaci nastaveni Dip-switchd, jejichz soucet jejich hodnot | pocet pracovnich cykl,
se rovna Cislu, které jste pfedtim vypocitali a nastavte pfislusné Dip-switche do které chcete naprogramo-
polohy On. vat je 30000, vysledek po
déleni: 150
Dip switch| 1 2 3 4 5 6 7 8 150 = 128+16+4+2
Hodnota 1 2 4 8 16 32 64 | 128 Dip-Switche 8, 5, 3, a 2 jsou
v poloze On.
4. | Provedte ,postup pro ulozeni do paméti“ (viz odstavec 3.3).

Tabulka K: Kontrola prahu alarmu Priklad

1.

Nastavte Dip-Switche tak, jak je zndzornéno:

1112

12345678910

2. Dejte Dip-Switch 1 do polohy On (2, 3, 4 a 5 do polohy Off), spocitejte kolikrat blikla
LED dioda OK a zaznamenejte si pocet bliknuti na papir (jestlize je to 10 napiste 0).

3. | Opakujte operaci s Dip-Switchemi 2, 3, 4 a 5.

4. | Sestavte pocet pracovnich cykll, podle jednoho ze dvou nize uvedenych pfikladG: | Nastaveni Dip-Switcht - po-
Cet pracovnich cykll
1-Pocet bliknuti Led diody
IIOKII
2- Pocet bliknuti LED diody
IIOKII
Stejnym zplsobem je
mozné zjistit i pocet prove-
denych pracovnich cykl{.
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Tabulka L: ZjiSténi poétu provedenych pracovnich cykli Priklad
1. | Nastavte Dip-Switche tak, jak je znazornéno:

12345678910 1112

2. | Zopakujte pocitani blikani LED diody ,,OK* u Dip-Switchi 1, 2, 3, 4, 5 tak, jak bylo
uvedeno v prikladu 1 nebo 2.

Poznamka: Pokazdé, kdyz je naprogramovan hlidaci prah, je automaticky vymazan pocet provedenych prac. cykld.

6.1 Znehodnoceni

Tento vyrobek se sklada z materiald rizné typologie, nékteré mohou byt recyklovany. Informujte se o recyklaénich systé-
mech nebo o moznostech znehodnoceni vyrobku a pfitom respektujte zakonné predpisy platné v dané oblasti.

Nékteré elektronické komponenty by mohly obsahovat latky, které znecistuji zivotni prostredi, proto je volné
nevyhazuijte.

7. Chod na baterie

Ridici jednotka je vybavena vnitfni nabijeCkou baterii, ktera umozriuje nabijeni baterii zapojenych do jednotlivych svorek;
tato operace je provadéna tehdy, je-li fidici jednotka napajena béznou dodavkou elektrického napéti, zatimco pri nedostat-
ku elektrické energie se fidici jednotka nastavi automaticky do rezimu, ve kterém pfijimaji pro svij chod energii z baterii.
PFi zapojovani baterii je tfeba postupovat nasledujicim zplsobem:

Tabulka M: Zjisténi poctu provedenych pracovnich cyklt

1. | Pfed zapojenim baterii zkontrolujte spravnost zapojeni jednotky.

2. | Zkontrolujte je-li kontrolka baterii odpovidajici svorkdm baterie rozsvicena a napéti na koncich svorek je okolo
27 V.
Vénujte maximalni pozornost tomu, ze pracujete na obvodech pod napétim.

3. | Zapojte baterie do jednotky podle Obr. 10:

4. | lhned po zapojeni baterie zkontrolujte, zdali kontrolka baterie nachazejici se v blizkosti svorky baterie jesté sviti;
pokud zhasne, okamzité odpojte baterie a zkontrolujte polaritu zapojeni.

5. | Zkontrolujte znovu napéti na obou svorkach baterie: Pokud je napéti niz§i nez 18 Vcc, znamena to, ze baterie
nejsou zapojeny spravnym zplsobem, nebo vykazuje poruchu, pokud je napéti nizsi nez 25 Vcc znamena to, ze
baterie jsou nabité a je mozZno pokracovat s nasledujici zkou8kou, ktera sestdva z odpojeni napajeni sité jednotky
a kontroly, zda automatizace déle spravné funguje. Po této kontrole znovu pfipojte pfivod napéti do jednotky.

4 )

( ) - vstup

| || + Fidici jednotka
- B o8

12V 12V
6 Ah 6 Ah
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8. Karta radio

V jednotce se nachazi styka¢ pro zapojeni radiové karty, ktera umoznuje plsobit na vstup KROK — KROK a timto zp(-
sobem ovladat jednotku dalkové prostfednictvim vysilaCe, zatimco pfipadny Cisty kontakt druhého kandlu je dostupny

na svorce 41-42.

9. Co délat, kdyz...

Uvadime nékolik nejéastéji se vyskytujicich problému, ke kterym mize dojit béhem instalace.

Tabulka 5: Co délat, kdyz...

* Ani jedna LED dioda nesviti

zkontrolujte, jestli je na svorkach 1 a 2 sitové napéti a jestli
nejsou spalené pojistky F1 nebo F3.

e Zafizeni nelze uvést do chodu

zkontrolujte jestli jsou vstupy bezpecnostnich prvkd "Stop",
"Foto" a "Foto2" aktivni a jestli je pohon zablokovany (LED
dioda odblokovani je zhasnuta).

e Béhem chodu dojde ke zméné jeho sméru

zkontrolujte, jestli nedoSlo k reakci bezpeénostnich prvki
("Foto" pfi zavirani a "Foto2" pfi otevirani) anebo jestli
nedo$lo k reakci ampérmetriky; doslo-li k posledné uvede-
nému pfipadu, zkontrolujte jestli je nastaveni dostate¢né
a umoziuje chod brany. Jestlize tomu tak neni, zvyste hod-
notu oto¢enim jednim z trimr( ve sméru hodinovych rucic¢ek
(TR2 pro otevirani, TR1 pro zavirani).

* LED dioda "OK" rychle blika

napajeci napéti neni dostate¢né anebo byla prostfednictvim
Dip-Switchu zvolena chybna kombinace.

* Pohon se pohybuje pomalu

estlize byl pfedtim odblokovany, fidici jednotka provadi nas-
tavovaci operace; prvni reakce ampérmetriky je povazova
na za mechanickou zarazku a z paméti je nactena spravna
pozice.

* Pohon se po zrychlovaci fazi zastavi

zkontrolujte, jestli LED dioda enkoderu blika béhem chodu
pohonu. Frekvence blikani mize byt vice nebo méné zvysena
podle rychlosti chodu. PFi zastaveném pohonu mize byt LED
dioda rozsvicena nebo zhasnuta, a to podle bodu v némz se
zastavil hfidel pohonu.

* LED dioda "OK" po vydani pfikazu nékolik vtefin sviti

signalizuje, Ze néco neni v pofadku ve stadiu ovladani pohonu;
zkontrolujte kabelaz a izolaci vic¢i zemnéni pohonu, jestlize je
vSe v pofadku, vyménte Fidici jednotku.

10.Technické parametry

Tabulka 6: Technické parametry

Napajeni

Ridici jednotka
Ridici jednotka

[ 3 A924 — 230 Vac + 10 %, 50 — 60 Hz
[ A924/V1 — 120 Vac + 10 %, 50 — 60 Hz

Napajeni z baterie

21 + 28 Vdc (2 baterie o0 12 V, kapacita 6 Ah)

Nastaveni ampérmetriky

od25do15A

Vystup pfisluSenstvi

24 Vdc, maximalni proud 200 mA

Vystup Fototestu

24 Vdc, maximalni proud 200 mA

Vystup vystrazného majaku

24 Vdc, maximalni pfikon 25 W

Vystup elektrobloku

24 Vdc, maximalni proud 500 mA

Vystup kontrolky SCA

24 Vdc, maximalni pfikon 5 W
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Vystup no¢niho osvétleni 24 Vdc, maximalni pfikon 5 W

Vystup kontrolky udrzby 24 Vdc, maximalni pfikon 2 W

Délka pauzy programovatelnd od 1 do 1023 s
Napéti dobijeni baterie 27 Vdc
Nabijeci proud 200 mA

Doba nutna pro Uplné dobiti

pfiblizné 24 h u dvou baterii

012V -6 Ah
Provozni teploty -20 az + 70 °C
Ochranny stuperi IP55

Rozméry a hmotnost 220x280x110, priblizné 4 kg

Prohlaseni o shodé
V souladu se smérnici pro Strojni zafizeni 98/37/CE, Pfiloha Il., ¢ast B (prohlasSeni vyrobce o shodé CE)

Cislo: 141/A924 Revize: 3.00 06/2004

Nize podepsany Lauro Buoro, ve funkci generalniho managera, prohlasuje na vlastni odpovédnost, ze vyrobek:
Jméno vyrobce: NICE S.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. Rusitgne — Oderzo (TV) Italie

Typ: Ridici jednotka pro 1 pohon na 24 V d.c. pro automatizaci seké&nich vrat

Model: A924

Prislusenstvi: Volitelny pfijimac¢ radiovych vin model K, BIO, FLO, FLOR

Spliuje nalezitosti pfedepsané nize uvedenymi smérnicemi Evropskeé Unie:
98/37/CE (upravené 89/392/CEE) SMERNICE 98/37/CE EVROPSKEHO PARLAMENTU A EVROPSKE RADY
ze dne 22. Cervna 1998 tykajici harmonizace legislativy ¢lenskych statli v oblasti strojnich zafizeni.

V souladu s predpisy stanovenymi smérnici 98/37/CE upozorfiujeme, ze neni povoleno uvadét vyse
specifikovany vyrobek do provozu, pokud nebylo zafizeni, do néhoz je ten vyrobek zabudovan, schvaleno a
prohlaseno za odpovidajici pozadavkim smérnice 98/37/CE.

Dale vyrobek splfiuje pozadavky stanovené nasledujicimi smérnicemi Evropské Unie, stejné tak jako pozadavky
upravené smérnici 93/68/CEE pfijaté Evropskou Radou dne 22. ¢ervence 1993:

73/23/CEE SMERNICE 73/23/CEE EVROPSKE RADY ze dne 19. Unora 1973 tykajici harmonizace legislativy
Clenskych statd v oblasti elekirickych materiald, uréenych pro pouziti ve stanovenych mezich napéti.

89/336/CEE SMERNICE 89/336/CEE EVROPSKE RADY ze dne 3. kvétna 1989 tykajici harmonizace legislativy
Clenskych statd v oblasti elekiromagnetické kompatibility.

Oderzo, 10. ¢ervna 2004 Vs LZ g%’Btiofo
/ gen raint | manager

N - /
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Prehled produktu

Pohony pro privatni brany

ROBUS 350 ROBO THOR WINGO TOONA METRO
pohon pro posuvné brany  pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro otoéné brany pohon pro oto¢né brany
do 350 kg brany do 500 kg brany do 1500 kg do velikosti kfidla 1,8 m do velikosti kfidla 7 m do velikosti kfidla 3,5 m

Pohony pro primyslové brany

NYOTA 115 MEC 200 FIBO 400 MEC 800 HINDI 880 COMBI 740
pohon pro posuvné brany  pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro oto¢né brany pohon pro oto¢né brany
do 800 kg brany do 1200 kg brany do 4000 kg do hmotnosti kfidla do velikosti kiidla 6 m do hmotnosti kfidla

1600 kg 700 kg

Pohony pro garazova vrata

\

\
SPIN SUMO HYPPO TOM MEC 200 LB
pohon pro sekéni a vyklopna pohon pro priimyslova sekéni pohon pro oto¢né brany se sil- pohon pro prdmyslova sekéni pohon pro primyslova sekéni
vrata vrata do velikosti 35 m? nymi pilifi a skladaci vrata a rolovaci vrata do 750 kg vrata do velikosti 50 m?2

Dalkové ovladani, bezkontaktni snimace, klavesnice a dochazkové systémy

FLOR FENIX 4 BIO NiceWay KP 100

dalkové ovladani s plovoucim superheterodynni pfijimacé dalkové ovladani, s presnym délkové ovladani, 433.92 MHz, snimac¢ bezkontaktnich karet

kédem, 433.92 MHz pracuijici na frekvenci kédem 40.685 MHz, dosah provedeni zed, stlil nebo komb. s kontrolou vstupl/vystupl
433.92 MHz az 400 m

Automatické sloupy a parkovaci systémy

WIL STRABUC 918 MASPI 241 VA 101/301 VA 401
rychla zavora s délkou ramene automaticky vysuvny sloup pro mechanicky vysuvny sloup pro vjezdové/vyjezdové automaty platebni automat pro vybér
do 8 m, vhodna pro parking zamezeni viezdu zamezeni vjezdu pro vydej a Eteni parkovacich parkovného

listkh
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