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Elektromechanicky trubkovy pohon pro markyzy

Optimalniho vykonu Ize dosahnout pouze pfi dodrZovani pokynu v navodech,
vyrobce si vyhrazuje pravo na zméeny a dodatky v navodu bez predeslé domliuvy.
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NEOMAT je vyrabén italskou firmou Motus s.r.l. (Milan). ERGO, PLANO a VOLO jsou vyrobky italské spole¢nosti Nice
s.p.a. (Treviso). Motus s.r.l. je spole¢nost patfici ke skupiné Nice s.p.a.

Upozornéni:

Motory vyrabéné v ramci série "NEOMAT" byly vyrobeny k automatickému provozu protislune¢nich markyz; kazdé jiné
pouziti je nevhodné a zakazané. Motory byly navrzeny pro pouZiti v bytové vystavbé; maximalni pfedpokladana souvisla
pracovni doba motoru je 4 minuty s 20% cyklem. P¥i vybéru typu motoru v zavislosti na uvazovaném vyuziti, je tfeba vzit
v tvahu nominalni pfevod a délku pracovni doby, které jsou uvedeny na Stitku s technickymi udaji. Minimalni prameér tru-
bice do niz muze byt motor nainstalovan je 40 mm pro NEOMAT ST, 52 mm pro NEOMAT MT a 70 mm pro NEOMAT LT.
Instalace musi byt provedena technickym persondlem za naprostého dodrzeni bezpe€nostnich predpisu.

Minimalni instalaéni vySka je 2,5 m od zemé& nebo od podlahy, pfesto je zachovan snadny pfistup k zafizeni; horizontalni
vzdalenost mezi Uplné rozvinutou markyzou a mezi jakymkoli stalym pfedmétem musi byt zaru€ena na minimalné 0,4 m.
U zafizeni ur€enych pro pouziti v exteriérech musi byt napajeci kabel s izolaci z PVC uloZzen do ochranné trubice. Nevy-
stavujte trubkovy motor tlakiim, narazim, padiim nebo kontaktu s kapalinami jakéhokoli druhu; nevrtejte otvory do trub-
kového motoru a nepouzivejte zadné Srouby po celé délce motoru (obr. 1). Ohledné udrzby a oprav se obracejte vyhrad-
né na kompetentni technicky personal.

1. Popis vyrobku

Motory vyrabéné v ramci série NEOMAT ST prdmér 35 mm, NEOMAT MT prdmér 45 mm (obr. 2) a NEOMAT LT pramér
58 mm obsahuiji elektronickou centralu s integrovanym pfijima¢em radiovych vin, ktery pracuje na frekvenci 433,92 MHz
s vyuzitim technologie plovouciho kodu, coz zaru€uje vysokou uroven zabezpeceni. Do paméti kazdého motoru je mozné
ulozit az 14 dalkovych ovladacl série "ERGO" a "PLANO" (obr. 3) nebo radio-senzord.

Ustfedna, ktera je zabudovéana do motoru, je vybavena systémem s elektronickou zarazkou, ktery pracuje na vysokém
stupni presnosti, coz umoznuje kontrolu pozice vysuvné markyzy v kterémkoli momentu. Prostfednictvim programovacich
operaci je mozné ulozit do paméti krajni body pohybu pfi srolované a rozvinuté markyze (navic je mozné nastavit dalSi
hodnoty mezi krajnimi body); po zadani kteréhokoli povelu se pohyb automaticky zastavi po dosazeni zadané pozice. Elek-
tronicka zarazka je schopna kompenzovat pfipadné prodlouzeni textilni markyzy (funkce "CAT"), &imz je zaru€eno uplné
zavfeni skfifiky a sou€asné je eliminovan pohyb textilni markyzy pfi jejim Uplném rozvinuti. Motory NEOMAT muzou byt
naprogramovany na aktivaci zmenseni pfevodu (funkce "RDC"), ktera snizi pfiblizné o 50% prfevod motoru kratce pred-
tim nez je markyza Uplné srolovana, tim je zamezeno nadbyteénému tazeni textilni markyzy. NEOMAT je navic vybaven
funkci "RDT" pro zvolnéni tahu, ¢imz dojde k plynulému snizeni tahu vyvijenému na textilni markyzu ihned poté, co je
dokonceno rolovani a zavfeni skfifky. Tim je zamezeno tomu, aby textilni markyza byla vystavena na pfili§ dlouhou dobu
nadbyte¢nému tahu. Funkce CAT, RDC a RDT byly vyvinuty tak, aby simulovaly opatrné a spravné zachazeni s textilni
markyzou, jak je tomu pfi jejim ruénim rozvijeni a srolovani.

Programovani meznich bodd pohybu a nékterych dalSich dopliikovych funkci je mozné prostfednictvim dalkovych ovla-
dacd, prostfednictvim pouhého "pipani" akustického signalu je umoznéno sledovat jednotlivé faze programovaciho pro-
cesu. Je také mozné ovladat motory prostfednictvim jednoho externiho tlagitka (s krokovaci funkci "Passo-Passo") anebo
prostrednictvim sbérnice "TTBUS". Volitelné senzory povétrnostnich vlivl - vitr, slunce, dést - aktivuji automaticky systém,
jakmile to povétrnostni podminky vyzaduiji.




2. Instalace

Pfipravte motor pomoci nasledujiciho postupu (obr. 5):

1. Nasurite otacivou objimku (E) na motor (A), tak aby zapadla do odpovidajiciho otacivého prstence (F).

2. Nasunte taznou objimku (D) na hfidel motoru. U NEOMATU ST je pfipevnéni objimky provadéno automaticky a
je zajisténo pojistkou.

3. U NEOMATU MT pfipevnéte taznou objimku pomoci tlakového seegeru.

Vlozte takto zkompletovany motor do navijeci trubice markyzy tak hluboko, aby se konec otacivé objimky (E) dostal do
kontaktu. Pfipevnéte trubici k tazné objimce (D) pomoci Sroubu M4x10 tak, aby bylo znemoznéno jakékoli osové proklu-
zovani a posouvani motoru (obr. 6). Nakonec pfipevnéte hlavu motoru k pfislusné podpére (C), pouzijte pfipadné distan¢-
ni podlozku doplnénou o sponu a zavlacku (B).

Obrazek 4.

A: Trubkovy motor NEOMAT

B: Spony nebo zavlacky pro pfipevnéni
C: Podpéra a distan¢ni podlozka

D: Tazna objimka

E: Otaciva objimka

F: Otacivy prstenec

2.1. Elektrické zapojeni

POZOR: pfi zapojovani motoru je nutné zajistit omnipolarni zafizeni pro odpojeni motoru ze sité elektrického proudu,
vzdalenost mezi kontakty musi byt minimalné 3 mm (Usekovy vypinag, nebo zastrc¢ka a zasuvka a pod.).

POZOR: Dodrzte pfesné stanovené zapojeni, v pfipadé, Ze budete mit jakékoli pochybnosti NEZKOUSEJTE libovolné
zapojeni, ale fidte se pfisluSnymi technickymi schématy. Nespravné zapojeni mize zpusobit poSkozeni zafizeni a vyvolat
nebezpecné situace.

Kabel uréeny pro elektrické zapojeni motoru NEOMAT MT se sklada se ze 6 spojovacich vodic¢u:

- napdjeci linka ze sité elektrického proudu. Faze, Nulak, Zemnéni
- ovladaci signaly - velmi nizké napéti (SELV): krok za krokem (Passo-Passo) nebo sbérnice "TTBUS" a senzory povétr-
nostnich podminek.

Hnédy = Faze A=
Zluté oznadeni | |Modry = Neutralni ) -
/ Zluto/Zeleny = Zem
Cerny = Spoleény (0V) g\
~ > | Zelené oznageni | |Bily = krok/krok+"TTBUS" — D
S Oranzovy = Sensory poCasi| - ~/ T




2.1.1. Vstup "Krok za krokem" (Passo-passo)

Automatické zafizeni je mozné ovladat i ruéné a to jednoduchym zapojenim bézného tladitka (mezi Comune - Spole¢ny
a vstup Krok za krokem - Passo-passo). Systém bude fungovat podle nasledujici sekvence: nahoru-stop-doli-stop. Pone-
chame-li tladitko zmacknuté po dobu delSi nez 3 sekundy (ale méné nez 10 sekund), bude vzdy aktivovan jeden krok -
vytazeni nahoru (to odpovida tlacitku adalkového ovladace).

Podrzime-li tla¢itko stisknuté po dobu del$i nez 10 sekund, bude vzdy aktivovan 1 krok - staZeni dolt (to odpovida tlacit-
ku ¥ dalkového ovladace). Tato zvlastnost muze byt uzite€na pro "synchronizaci" vice motor(, které tak provedou stejny
krok, nezavisle na tom v jaké poloze se aktualné nachazely.

2.1.2. Vstup "TTBUS"

"TTBUS" je sbérnice, ktera byla vyvinuta za u¢elem mozné kontroly ovladacich ustfeden motor(i ur€enych pro ovladani
svinovacich okenic a markyz. Sbérnice umozriuje kontrolovat jednotlivé az 100 ustfeden diky tomu, ze je jednoduSe zapo-
jime paralelné prostiednictvim pouhych 2 vodi¢l (Comune - Spole¢ny a "TTBUS"). Dalsi informace jsou obsazeny v

instrukcich tykajicich se dalkovych ovladaél fungujicich pfes "TTBUS".
2.1.3. Senzory povétrnostnich podminek

Na vstupu "Sensori climatici - Senzory povétrnostnich podminek" (mezi Comune - Spole€ny a vstupem Sensori climatici -
Senzory povétrnostnich podminek) je mozné zapoijit jednoduchy senzor intenzity vétru (anemometr) anebo specialni sen-
zor intenzity vétru-slunce-desté. Na jeden senzor je mozné paralelné pfipojit az 5 ustfeden, pfi¢emz je nutno dodrzet pola-
ritu signald (na v§ech motorech, éerny vodi¢ musi byt spojen s ¢ernym a oranZovy s oranZzovym).

2.2. Konektor a napajeci kabel
(tato kapitola se tykd pouze verze NEOMAT MT a je uréena pouze pro personal technického servisu)

POZOR: v pfipadé, zZe je napajeci kabel poskozen je nutné jej vymeénit za stejny kabel ziskany u dodavatele anebo
jeho zakaznického servisu.

Kdykoli je nutné odpojit motor od napajeciho kabelu, postupujte podle nasledujicich obrazku:

/ .____"/ .,f A
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Otocte krouzek az ke zna¢- TotéZz provedte na druhé Ohnéte kabel do strany a Tahem vyjméte konektor s
ce, dokud se drazka nepfe- strané u druhého zoubku uvolnéte pojistku jemnym kabelem.

kryva s jednim zoubkem drzaku. otacivym pohybem smérem

drzaku a uvolnéte je;j. ven.
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3. Nastaveni

Trubkové motory série NEOMAT jsou opatfeny systémem elektrickych zarazek, elektronicka ustfedna prerusi pohyb, kdyz
markyza dosahne naprogramované pozice stanovené pro otevieni nebo zavfeni. Tyto krajni pozice musi byt ulozeny do
paméti pomoci pfislusného programovaciho postupu, ktery musi byt proveden ihned po dokonéeni kompletni instalace
motoru a markyzy.

Jestlize nebyly krajni pozice "0" (markyza srolovana) a "1" (markyza roztazend) jeSté naprogramovany je rovnéz mozné
ovladat motor, ale pohyb je mozné spustit jen v "pfitomnosti obsluhy". Je taky mozné naprogramovat jednu stfedni pozi-
ci (Pozice "I"), ktera je uréena pro ¢astecné rozbaleni markyzy. Pozice "I" a aktivace zmenseni pfevodu (RDC) mlizou byt
naprogramovany i pozdeji.

Pozice, kdy dochazi ke
Markyza je uplné srolovana Rozbalena markyza zmenseni prevodu RDC pfi
(Pozice "0") (Pozice "1") Stredni pozice ("1") rolovani markyzy

4. Programovani

Programovani je rozdéleno na 3 ¢asti:
1. Ulozeni vysilacu do paméti

2. Naprogramovani pozici "0" a "1"

3. Volitelna programovani

POZOR: vsechny jednotlivé kroky ukladani kodut vysilac¢a a jednotlivych parametrii do paméti jsou ¢asové ome-
zeny, takze musi byt provedeny v ramci stanoveného ¢asového limitu.

U dalkovych ovladacil, u kterych se predpoklada vytvoreni vice "skupin", je vhodné pfed samotnym uloZzenim dat
do paméti vybrat skupinu, na kterou bude pfidruzen motor.

Programovani prostrednictvim radiovych vin muze byt provedeno u vSech motoru, které se nachazeji v dosahu
vysilacek; je tudiz vhodné napajet elektrickym proudem pouze ten motor, ktery chceme nastavit.




4.1. UloZeni vysilacl do paméti

Kazdy dalkovy ovladag je rozeznan pfijimacem, ktery je souc€asti Ustfedny zafizeni NEOMAT a to prostfednictvim "kodu”,
ktery je odliSny od kazdého jiného kodu. Takze je nezbytné provést fazi "ukladani do paméti" diky niz je ustfedna nasta-
vena tak, aby byla schopna rozeznat kazdy jednotlivy dalkovy ovladac.

Tabulka “A1” UloZeni prvniho radiového ovladace do pameéti (obr. 7

1. Ihned po pfipojeni fidici jednotky ke zdroji el. energie, uslySite 2 dlouha pipnuti. N Jj Jj
I~
2. Do 5 sekund stisknéte a podrzte stisknuté (asi na dobu 3 sekund) tlacitko ® ¥
na radiovém ovladaci, ktery ma byt ulozen do paméti. 3s
3. Uvolnéte tladitko m ihned, jak uslySite prvni ze 3 pipnuti, kterda budou potvrzovat 4
uloZeni do paméti. ﬂ ﬂ

Dokud neni naprogramovany smér chodu pohonu, bude kazdy pfikaz pfijaty pohonem signalizovan kratkym pipnutim.

Kdyz je jeden nebo vice vysilacu ulozeno do paméti, je mozné do ni pfidat dalsi timto zpisobem:

Tabulka “A2” Ulozeni dalSich vysilaéii do paméti (obr. 8 Priklad
1. Podrzte stisknuté tlacitko ® nového vysilace, ktery ma byt ulozen do paméti tak ) 4
dlouho, dokud neuslysite pipnuti (asi po 5 sekundach) Jj 5s
2. Pomalu 3krat stisknéte tlacitko B vysilaCe, ktery je uz ulozen do paméti (stary ¥
vysilag) X3
3. Stisknéte jesté jednou tladitko ® nového vysilace. ¥
Ca?
4, Na konci této operace oznami 3 pipnuti, Ze novy vysila¢ byl spravné ulozen ﬂﬂﬂ
do paméti.

Poznamka: jestlize je pamét ustfedny uz plna (14 kodu), 6 pipnuti bude signalizovat, Ze pfislusny vysila¢ nemuze byt
uloZzen do paméti.

4.2. Naprogramovani pozic "0" a "1"

Pro naprogramovani téchto pozic je potfeba pouzit dalkovy ovladag, jehoz kdéd je uz ulozen do paméti. Dokud nejsou do
paméti Ustfedny ulozeny platné pozice "0" a "1" je nutné, aby na v&echny &innosti motoru probihaly pouze v "pfitomnosti
obsluhy". Na za¢atku neni nastaven smér motoru, ale po provedeni 1. bodu tabulky "A3" je smér otaeni motoru auto-
maticky pfidélen k pfislusnym tlagitkim dalkového ovladace.

Pro naprogramovani pozici 0 a 1 postupuijte timto zplisobem:

Tabulka “A3” Naprogramovani pozici “0“ a “1“ . Priklad

1. Stisknéte tlacitko a nebo ¥ jednoho z vysilaéd, ktery je uz ulozen do paméti a v v P
podrzte jej stlatené tak dlouho, dokud nebude dokonéeno svinuti markyzy a Q- ﬁ'
dokud se motor automaticky nezastavi (asi po 5 sekundach)

2. Potom stisknéte tlagitko ¥ a podrzte tak dlouho, dokud se markyza nerozvine. e

<

3. Pustte tlaCitko ¥ ve chvili, kdy markyza doséhne poZadované pozice ("1"). 4
Je-li to nutné upravte pozici pomoci tladitek A a v. % Ra

4. Podrzte stisknuté tla¢itko mvysilaCe tak dlouho, dokud neuslysite jedno pipnuti ¥
(pfiblizné po 5 sekundach). Jj 5s

5. Pustte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tla¢itko m dokud neuslySite 4 ¥
4 kratka pipnuti. J\J\J‘J\ 5s

6. Stisknéte tlacitko v a podrzte dokud 3 pipnuti a kratky pohyb smérem nahorua
dold nebudou signalizovat, ze hodnoty byly uloZzeny do paméti. ﬂﬂﬂ%




4.3. Volitelna programovani
Volitelna programovani je mozné provadét az po dokonceni programovani pozic "0" a "1".

4.3.1. Ulozeni stredni pozice "I" do paméti
Jestlize je do paméti ustfedny uloZzena stfedni pozice "I" je mozné uvést markyzu do pohybu a zastavit ji v naprogramo-
vané pozici souCasnym stisknutim dvou tladitek ¥ A na vysiladi. Pro ulozeni stfedni pozice do paméti postupuijte podle
tohoto navodu:

Tabulka “A4” Naprogramovani stiredni pozice “I* . Priklad

1. Pomoci tladitek o ® ¥ jednoho dalkového ovladace rozvifite markyzu vy ¥ ¥

do polohy, kterou chcete ulozit do paméti jako pozici “I %/fj
2. Potom stisknéte a podrzte tla¢itko ® dokud neuslysite jedno pipnuti ¥

(pfiblizné po 5 s). Cwd ﬂ 5s
3. Pustte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tla¢itko m dokud neuslySite 4 3

4 kratka pipnuti. DID 55
4. Stisknéte souCasné tlaCitka ¥ a a podrzte dokud 3 pipnuti nebudou vy ¥

signalizovat, Ze udaje byly ulozeny do paméti. ﬂﬂﬂ 5s

4.3.2. Naprogramovani zmenseni prevodu pfi navijeni markyzy (RDC)

Zmens$eni pfevodu je programovatelna funkce, kterd zmensi tazny prevod pfiblizné o 50% kratce predtim, nez je dokon-
¢eno navijeni markyzy ve sméru do skfifky, coz vede ke snizeni nadmérného napinani textilni markyzy.

Tabulka “A5” Naprogramovani zmenseni prevodu (RDC) (obr. 11 Priklad
1. Stisknéte tlacitko ® vysilace, jehoz kdd je uz ulozen do paméti a podrzte tak ¥
dlouho, dokud neuslysite jedno pipnuti (pfiblizné po 5 sekundach). ﬂ 5s
2. Pustte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tla¢itko ®mdokud neuslysite 4 ¥
4 kratka pipnuti. J\)J‘J\ 5s
3. Stisknéte tladitko m a podrzte dokud 3 pipnuti nebudou signalizovat, ze funkce ¥
RDC byla aktivovana. ﬂ ﬂ ﬂ 5s

4.3.3. Smazani pozic nebo funkce RDC

Chcete-li zménit jiz dfive ulozené pozice je nejprve nutné je smazat a nasledné znovu naprogramovat nové pozice.

Tabulka “A6” Smazani stiedni pozice "I" . Priklad
1. Stisknéte tlacitko m vysilace, jehoz kéd je uz ulozen do paméti a podrzte tak ¥
dlouho, dokud neuslysite jedno pipnuti (pfiblizné po 5 sekundach). ﬂ 5s
2. Pustte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tladitko mdokud neuslysite 4 3
4 kratka pipnuti. J\J\J\J\ 5s
3. Stisknéte souCasné tlaitka v a a podrzte dokud 5 pipnuti nebude signalizovat, vy ¥

J5JJ1

o)
J

ze stfedni pozice byla vymazana z paméti.




4.3.3. Smazani pozic nebo funkce RDC

Tabulka “A7” Smazani pozice "0" a "1" . Priklad
1. Stisknéte tlacitko ® vysilace, jehoz kdd je uz uloZzen do paméti a podrzte tak ¥
dlouho, dokud neuslySite jedno pipnuti (pfiblizné po 5 sekundach). Jj 5s
2. Pustte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tla¢itko mdokud neuslySite 4+ 3
4 kratka pipnuti. MDD ss
3. Stisknéte tladitko ¥ a podrzte dokud 5 pipnuti nebude signalizovat, ze pozice ¥
"0" a "1" byly vymazany z paméti. ﬂﬂﬂ ﬂﬂ

POZOR: poté co byly z paméti vymazany pozice "0" a "1" je mozné markyzu posouvat jen "v pfitomnosti obsluhy a je nutné
ulozit do paméti nové pozice.

Poznamka: v tomto pfipadé nebude smazéna stfedni pozice "I' a funkce RDC (jestlize byly naprogramovany). Jestlize
chcete smazat vSechny ulozené tUdaje (véetné kodh vysilaéll) postupujte podle tabulky "A9".

Tabulka “A8” Smazani funkce snizeni prevodu (RDC) (obr. 11 Priklad
1. Stisknéte tladitko ® vysilace, jehoz kdd je uz ulozen do paméti a podrzte tak ¥
dlouho, dokud neuslysite jedno pipnuti (pfiblizné po 5 sekundach). Jj 5s
2. Pustte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tla¢itko ®mdokud neuslysite 4 ¥
4 kratka pipnuti. J\)J‘J\ 5s
3. Stisknéte tlacitko ® a podrzte dokud 5 pipnuti nebude signalizovat, ze funkce ¥
RDC byla deaktivovana. JRARJ

Poznamka: od této chvile bude rolovani markyzy probihat za pouziti piné sily motoru.

Nastane-li pfipad, Ze je nutné vymazat vSechny udaje ulozené do paméti ustfedny zafizeni NEOMAT, je mozné celou
pamét vymazat podle nasledujiciho postupu:

- s pomoci jednoho vysilace, jehoz kdd neni uloZzen do paméti postupujte od bodu A.
- s pomoci jednoho vysilace, jehoz kdd je uz uloZzen do paméti postupujte od bodu €islo 1.

Je mozné vymazat:

- pouze kody vysilacl, postupujte pouze po bod Cislo 4.
- veskera data (kddy vysilacd, pozice, Uroven intenzity vétru, nasmérovani TTBUS, atd.), postupuijte podle instrukci az do
konce navodu.

Tabulka “A9” Vymazani paméti (obr. 13 Priklad

A. U motoru, ktery neni napojen na napdjeni aktivujte vstup “Krok za krokem” ~rE
(passo-passo) a ponechejte jej aktivovany az do konce celého postupu. S

B. Pfipojte motor na napdjeni a pockejte dokud neuslysite 2 pocateéni pipnuti. -\ ) J\

e on BN§

1. Podrzte stisknuté tlac¢itko ® jednoho z vysila¢l tak dlouho, dokud ¥
neuslySite jedno pipnuti (asi po 5 s) ﬂ 5s

2. Podrzte stisknuté tlacitko a vysilace, dokud neuslySite 3 pipnuti; potom pustte ¥ 4
tladitko a pfesné v momentu, kdy uslySite tfeti pipnuti. ﬂﬂﬂ

3. Podrzte stisknuté tlacitko ® jednoho z vysilacli tak dlouho, dokud neuslysite ¥ 4
3 pipnuti; pustte tlagitko ® pfesné v momentu, kdy uslySite tfeti pipnuti. ﬂﬂﬂ

4, Podrzte stisknuté tlacitko W vysilaCe, dokud neuslySite 3 pipnuti; ¥ 4
potom pustte tladitko ¥ pfesné v momentu, kdy uslySite tfeti pipnuti. ﬂﬂﬂ

5. Jestlize chcete smazat veskera data, stisknéte nejpozdéji do 2 sekund ¥y ¥
najednou obé tladitka a a ¥, potom je pustte. do2s

Po nékolika sekundach oznami 5 pipnuti, Ze vSechny kody byly z paméti vymazany.




4.3.4. Naprogramovani senzori povétrnostnich podminek

Jestlize je na vstup "senzorl" pfipojen senzor intenzity vétru je mozné zvolit Groven jeho zasahu mezi tfemi moznymi Urov-
némi (1=15 km/h, 2=30 km/h a 3=45 km/h, jestlize je pouzivan senzor "VOLQO"), plvodni nastaveni je na 2. stupni. Kdyz je
uroven prekro¢ena na dobu delSi nez 3 sekundy, aktivuje se krok odpovidajici funkci tladitka p a je zablokovan jakykoli
dalsi pohyb po celou dobu dokud se intenzita vétru nevrati pod naprogramovanou uroven a nezlstane pod ni na dobu
alespon 1 minuty.

Chceme-li zménit naprogramovanou uroven postupujeme takto:

Tabulka “A10” Zména urovné zasahu "ochrany proti vétru" (obr. 14 Priklad
1. Stisknéte tlacitko ®m jednoho z vysilacu, ktery je uz ulozen do paméti, a podrzte ¥
jej tak dlouho, dokud neuslysite pipnuti (asi po 5 s) ﬂ 5s
2. Pomalu stiskneme nékolikrat (1x, 2x nebo 3x) tladitko a, coZ odpovida ¥ Qz;g m;ﬂ
pozadované Urovni. 2 X3=45 km/h
3. Po kratké dobé bude slySet takovy pocet pipnuti, ktery se rovna pozadované Jj Q ::1” g mm
drovni. X3=45 km/h
4. Stisknéte tlaCitko ® na potvrzeni, 3 pipnuti budou signalizovat, ze nové
naprogramovani bylo ulozeno. Chcete-li cely postup zrusit a ponechat ptvodni Jj Jj Jj

nastaveni pocCkejte 5 sekund bez potvrzeni nové volby.

4.3.5. Naprogramovani pozic bez vysilace

| kdyz je to méné pohodiny zpusob, je mozné naprogramovat hrani¢ni body chodu a funkci RDC i bez dalkového ovlada-
Ce, s pouhym vyuzitim vstupu krok za krokem “passo-passo”. Podle toho jestli chcete aktivovat funkci "zmenSeni pfevodu®
postupuijte podle spravného navodu, protoze jejich pocatecni faze je odlisna.

Tabulka “A11” Programovani pozic "0" a "1" bez funkce RDC pomoci "krok za krokem" Priklad
1. Aktivujte funkci krok za krokem (passo-passo); jestlize se markyza rozviji P
pustte ovladac a operaci opakuijte. -
2. Ponechte aktivovanou funkci krok za krokem (passo-passo) tak dlouho,
dokud se motor automaticky nezastavi ve chvili, kdy je markyza uplné m e
navinutd (pozice "0"). Pak pustte ovladac.
3. S funkce krok za krokem (passo-passo) (fungovani "v pfitomnosti obsluhy")
zastavte markyzu béhem pohybu smérem dol v misté, které odpovida %

pozadované urovni jejiho rozvinuti (pozice "1"), kazdy dalSi povel vyvola
navijeni markyzy.
4. Aktivujte 2krat po sobé (v maximalnim intervalu 2 s) funkci krok za krokem
(passo-passo) a podruhé jej ponechte aktivovany alespori po dobu 5 s
(motor je v klidu) dokud neuslysite 3 pipnuti a nedojde ke kratkému pohybu X2 (x5 s)%
markyzy smérem nahoru a dold, coz bude signalizovat, Ze pozice byla ulozena
do paméti.




4.3.5. Naprogramovani pozic bez vysilace

Tabulka “A12” Programovani pozic "0" a "1" s funkci RDC pomoci "krok za krokem" Priklad
1. Aktivujte funkci krok za krokem (passo-passo); jestlize se markyza ) ~
rozviji pustte ovlada¢ a operaci opakuijte. (e
2. Ponechte aktivovanou funkci krok za krokem (passo-passo) tak dlouho, dokud
se motor automaticky nezastavi ve chvili, kdy je markyza uplné m e
navinuta (pozice "0").
3. Ponechte stale aktivni funkci krok za krokem na dalSich 5 s dokud se markyza Vi
nezac¢ne pomalu roztahovat. » 5s
4, S pomoci funkce krok za krokem (passo-passo) (fungovani "v pfitomnosti
obsluhy") zastavte markyzu béhem pohybu smérem doll v misté, které
odpovida pozadované urovni jejiho rozvinuti (pozice "1"), kazdy dalsi povel %

zadany prostfednictvim ovladage passo-passo vyvola navijeni markyzy.
5. Aktivujte 2krat po sobé (v maximalnim intervalu 2 sekund) funkci
krok za krokem (passo-passo) a podruhé jej ponechte aktivovany,
alespori po dobu 5 s (motor je v klidu) dokud neuslyS$ite 3 pipnuti a nedojde X2 (x5 S)ﬁ
ke kratkému pohybu markyzy smérem nahoru a doll, coz bude signalizovat,
ze pozice byla ulozena do paméti.
Poznamka: prostfednictvim funkce krok za krokem (passo-passo) neni mozné ulozit do paméti hodnotu stfedni
polohy markyzy.

Jestlize chcete zménit jednotlivé pozice nebo funkci RDC je nutné vymazat v8echna ulozena nastaveni a znovu zopako-
vat cely postup.

Tabulka “A13” Vymazani pozic a funkce RDC prostiednictvim funkce "krok za krokem" Priklad
1. Aktivujte funkci krok za krokem (passo-passo); jestlize se markyza svinuje D =
smérem nahoru pustte ovladac¢ a operaci opakuijte. %ﬁ 3s
2. Ponechte aktivni funkci krok za krokem (passo-passo) tak dlouho, dokud se
asi po 3 s nerozbéhne rolovani markyzy smérem nahoru; aktivujte 2krat po
sobé (v intervalu max. 2 s) funkci krok za krokem (passo-passo), m 3s
druhou aktivaci podrzte, to vede k zastaveni markyzy a jejimu opétovnému
uvedeni do pohybu smérem dol.
3. Opakujte 3 krat pfedchozi bod. Pfi tfetim opakovani se uz nepodafi uvést
markyzu do pohybu smérem nahoru. Eﬂ X3
4. | nadale podrzte aktivni funkci krok za krokem (passo-passo) po dobu dalSich
10 s, dokud 5 pipnuti nebude signalizovat, Ze véechny pozice a funkce RDC, Isisislnly

ktera byla pfipadné nastavena, byly vymazany z paméti.
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5. Co délat, kdyz ... aneb maly priivodce v pfipadé, ze néco nefunguje!
Po pfipojeni na napajeni nevyda motor 2 pipnuti a vstup krok za krokem (passo-passo) nefidi zadny pohyb.

Zkontrolujte jestli je motor napajen spravnym predepsanym napétim, jestlize je napéajeni spravného druhu jedna se s nej-
vetsSi pravdépodobnosti o vaznou poruchu a motor musi byt vyménén.

Po vyslani pokynu prostrednictvim vysilace je slySet 6 pipnuti a pozadovany ukon neni proveden.
Dalkovy ovlada¢ neni synchronizovan, je nutné opakovat ulozeni kddu vysilace do paméti.

Po vyslani pokynu prostiednictvim vysilace je nejprve slySet 10 pipnuti a teprve pak je pozadovany ukon prove-
den.

Autodiagnéza parametrll ulozenych do pameéti zjistila néjakou odchylku (nasmérovani TTBUS, uroven intenzity vétru a
slunce, smér pohybu jsou nespravné zadany) zkontrolujte a pfipadné zopakujte naprogramovani.

Po vyslani pokynu motor nepracuje.

1. Mohla zasahnout tepelna pojistka, v tomto pfipadé sta¢i pockat, dokud motor nevychladne.

2. Jestlize je pfipojen senzor intenzity vétru, muze byt pfekrocena nastavena hranice.

3. V ostatnich pfipadech zkuste vypnout a zapnout motor, jestlize neuslysSite dvé pipnuti, jedna se s nejvétsi pravdépo-
dobnosti 0 vaznou poruchu a motor musi byt vyménén.

Pfi svijeni markyzy smérem nahoru, predtim nez je dosazeno zvolené pozice (pozice "0", pozice "I"), se motor
zastavi a pak je slySet, jak se 3krat znovu pokousi uvést do chodu.

Muze se jednat o bézny problém: pfi navijeni markyzy smérem nahoru motor vyvijel nadmérny vykon, vypnul se zhruba
na dobu 1 sekundy a pak se znovu pokousi uvést se do chodu a dokoncit zadanou operaci; zkontrolujte, jestli se nevy-
skytly néjaké prekazky, které brani markyze v pohybu.

PFi rozbalovani markyzy smérem dolt, pfedtim nez je dosazeno zvolené pozice (pozice "1", pozice "I"), se motor
zastavi.

Muze se jednat o bézny problém: pfi rozbalovani markyzy smérem doll motor vyvijel nadmérny vykon a vypnul se; zkon-
trolujte, jestli se nevyskytly néjaké prekazky, které brani markyze v pohybu.

Motor pracuje pouze "v pfitomnosti obsluhy".

Jestlize nebyly naprogramovany pozice "0" a "1" chod motoru smérem nahoru a doll je mozny jen v "pfitomnosti obslu-
hy". Naprogramuijte pozice "0" a "1".

Pozice "0" a "1" byly naprogramovany, ale pfi rozvijeni markyzy smérem dol( pracuje motor pouze "v pfitomnos-
ti obsluhy".

Autodiagnostika parametrd ulozenych do paméti zjistila néjakou odchylku v pozici motoru. Srolujte markyzu smérem naho-
ru a pockejte az dosahne pozici "0".
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6. Technické udaje

Trubkové motory NEOMAT

Napéti napéjeni a frekvence

Proud a vykon

Prevod a rychlost

Doba nepfetrzitého provozu

Pracovni cyklus

Stupen ochrany

Provozni teplota

Presnost rozliSeni elektronické zarazky

Elektronicka ustfedna

Napéti signald (krok/krokem, senzory)

Urover senzor(l intenzity vétru (anemometr)

Délka kabelll pro signalizaci (krok/krokem, senzory)

Prijimac radiovych vin
Frekvence

Koédovani

Dosah vysilacid ERGO a PLANO

: viz technické udaje uvedené na $titku kazdého modelu
: viz technické udaje uvedené na Stitku kazdého modelu
: viz technické udaje uvedené na Stitku kazdého modelu
: max. 4 minuty

: max. 20%

(1P 44

:-10°az +70° C

: vétSi néz 0,55° (v zavislosti na verzi NEOMATU)

: pfiblizné 24 Vdc

: pfiblizné 30 anebo 15 nebo 45 km/h (s anemometrem VOLO)
: maximalné 30 m nachazi-li se v blizkosti dalSich kabel(, v
ostatnich pfipadech 100 m

: 433,92 MHz

: 52 bitovy plovouci kéd FLOR

: pfiblizné 200 m na volném prostranstvi
a 35 m v budové.
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