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Spido

Elektromechanicky pohon pro sekéni vrata a vyklopna vrata s protizavazim nebo s pruzinami

Optimalniho vykonu Ize dosahnout pouze pfi dodrzovani pokynl v navodech,
vyrobce si vyhrazuje pravo na zmény a dodatky v ndvodu bez predeslé domluvy.
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Dulezité upozornéni

Tento manuél je uréen pouze pro technicky persondl, ktery ma pfisludnou kvalifikaci pro instalaci. Zadna
z informaci, kterou obsahuje tento materidl neni ur€ena pro finalniho uzivatele. Tento manual je uren pro
elektromechanické pfevodové pohony SPIDO a nesmi byt pouzit pro jiné vyrobky. Pohony SPIDO jsou ur€eny
k automatickému provozu délenych - lamelovych vrat, vrat s protizavazim nebo s pruzinami, kazdé jiné pouziti
je nevhodné a tudiz je zakdzano podle platnych pfedpisl. Vyrobce doporuéuje precist si pozorné alespon jednou
veskeré instrukce predtim, nez pfistoupite k vlastni instalaci. Je VaSi povinnosti provést vSe tak ,bezpecné®, jak to jen
jde. Instalace a udrzba musi byt provadéna vyhradné kvalifikovanym a zkuSenym personalem, a to dle nasleduijicich
Ceskych norem a vladnich nafizeni:

zdkon ¢&. 22/1997 sb. O technickych poZadavcich na vyrobky
nafizeni viddy ¢. 168, 169 a 170 ze dne 25. Cervna 1997
nafizeni vidady ¢. 378/2001 ze dne 12. zafi 2001

Nekvalifikovany personal nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii ,Brany a automaticka vrata“, se musi
zdrzet instalace. Pokud nékdo provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je piné zodpovédny
za pfipadné skody, které by zafizeni mohlo zpUsobit!
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TECHNOPARK® 2007

Spolecnost TECHNOPARK se distancuje od jakékoli zodpovédnosti za nedbalost majici za nasledek nedobry technicky
a konstrukéni stav sekcnich vrat, vykyvnych vrat s protizavaZim nebo s pruZinami a rovnéZz se ziika jakékoli zodpovédnosti
za deformace, které by mohly byt zjistény béhem provozu. Toto zafizeni bylo navrzeno a odzkouSeno pro automatizaci
chodu vrat, ktera je moZno otevirat rucné a ktera jsou dobfe vyvaZena a tudiZ mohou byt otevirdna po celé délce drahy silou
mensi neZ 150 N (15 kg) a zastavena v jakékoli pozici poté, co byl deaktivovan blokacni systém a pfitom se ani ndznakem
nesméji zacit zavirat. Neinstalujte vyrobek ve vybusném prostiedi. Je pfisné zakdzano dotykat se jakékoli mechanické
cdsti zafizeni (fetéz, jezdec, pastorek) béhem provozu.
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Spido elektromechanicky pohon

1. Popis vyrobku

SPIDO je elektromechanické zafizeni, které slouzi k automatickému provozu délenych - lamelovych vrat, vrat
s protizavazim nebo s pruzinami. Diky jedineénému tvaru je jeho instalace snadna a rychla. Elektronicka fidici jednotka
vyuziva ampérmetrického systému, ktery kontroluje vykon, ktery vyviji motor, pfitom systém nabizi moznost nastaveni
citlivosti ampérmetru v 5 rliznych arovnich. Ruéni ovladani je snadné a bezpec¢né; je zaloZzeno na principu odpojeni vrat
od vle€ného jezdce.

2. Instalace

2.1 Pfedbézna kontrola

Dfive nez pfistoupite k instalaci elektromechanického zafizeni, musite se uijistit, jestli konstrukce vrat odpovida a respe-
ktuje platna nafizeni a smérnice.

Predevsim zkontrolujte jestli:

e vrata v zadném bodé svého chodu nezadrhavaji ani pfi otevirani ani pfi zavirani;

* k uvedeni vrat do pohybu neni nutné vyvinout vétsi silu nez 150 N (15 kg);

* jsou vrata dobfe vyvazend, coz znamena, ze jsou-li zastavena v jakémkoli bodé své drahy nesmi se samy znovu uvést
do pohybu;

e jsou vrata béhem chodu ticha, jejich pohyb je pravidelny a bez vykyvU; misto, kam jste se rozhodli pfipevnit motorovy
pohon zafizeni umoznuje bezpecné a snadné provedeni ruéniho ovladani a odblokovani.

Pfipomenme, Ze zafizeni SPIDO je uréeno k tomu, aby uvadélo do pohybu vrata (sekéni vrata, vykyvna vrata s protizavazim
nebo s pruzinami), ktera jsou i bez tohoto zafizeni provozu schopna a bezpeéna a neslouzi k tomu, aby kompenzovalo
nedostatky zplisobené $patnou instalaci vrat nebo jejich nedostateénou udrzbou;

Zkontrolujte podle obr. 1, ze dodané zbozi je kompletni. Podle obr. 2. zkontrolujte, jestli misto, kam jste se rozhodli instalo-
vat zafizeni je vhodné vzhledem k zakladnim rozmérdm motorového pohonu. Obr. 3 znazorfiuje pfiklad typické instalace
zafizeni SPIDO.

2.2 Priklad typické sestavy zarizeni
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2.3 Omezeni pouziti

Sekéni vrata (H max. = 2400 mm) (obr. 4)
Vykyvna vrata s protizavazim (H max. = 2400 mm) (obr. 4a)
Vykyvna vrata s pruzinami (H max. = 2600 mm) (obr. 4b)

Spido elektromechanicky pohon

2.4 Instalace pohonu SPIDO

1.
2.
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Spojime rovnou ¢ast tahla (27) se zakfivenou ¢asti (61) (obr. 5);

ProvleCeme lanko (24) otvorem ve svorniku blokaéniho mechanismu (do otvoru bez zavitu) tak, aby byly konce
stejné dlouhé;

Spojime dohromady oba konce poté co jsme je proviékli otvorem v tahlu (25);

Vlozime konzoli pro podpéru jezdce (32) do drzaku fetézu a pfipevnime ji Sroubem (48) a matici (17) (obr. 6);
Nastréime kolej (23) na konec profilu (obr. 7);

Zasuneme Srouby (35) do dvou mezer v profilu (obr. 8); Zasuneme profil tak, ze fetéz proviékneme nad pastorkem
motoru a upevnime jej pomoci konzole (33) a dvou Sroubl (44) (obr. 9);

Lehce napneme fetéz (obr. 10);

Pfipevnime SPIDO na konstrukci vrat (doporucena alternativa) nebo na zed Srouby nebo vruty, pficemz je tfeba
dodrzet vzdalenost v rozmezi mezi 30 mm a 350 mm od maximalniho dosahu vrat (obr. 11);

Zkontrolujeme rozméry pro otvory, nasadime a pfipevnime podporné konzole (18) a pfipevnime SPIDO na strop.
Odfezeme prebyvajici ¢ast konzol (obr. 12).

2.5 Nastaveni prenosného tahla

Abychom dosahli naprosto pfesného nastaveni, kterého je potfeba pfi manévru zavirani vrat je tfeba pomoci 10 mm kliCe
nastavit vzdalenost $roubl a nastavit drahu chodu vrat prostfednictvim dvou otvord, v pfipadé, Ze je to nutné demontujeme
uplné Srouby a zménime misto pfipevnéni (obr. 13). Dotahnéte napevno vSechny Sroubové spoje.

2.6 Osazeni koncovych zarazek kolejnic

Upevnéni zarazek kolejnic musi byt provadéno pouze tehdy, je-li motor zafizeni vypnut.
Pokud se tyka upevnéni zarazek kolejnic, drzte se pokynd uvedenych v instrukcich pro ,fidici jednotku”.
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3. Manualni ovladani zevnitf mistnosti a odblokovani

Rucni ovladani zafizeni lze provadét pouze v pripadé, Ze vrata jsou v klidu a poté co je zafizeni odpojeno od zdroje
elektrické energie.

1. Zatdhneme za tahlo smérem doll a ruéné pohybujeme s vraty (obr. 14).

2 Otocime klikou a ruéné pohybujeme s vraty (obr. 15).

4. Schvaleni a kontrola zarizeni

Schvéleni celého zafizeni musi byt provedeno zaskolenym a kvalifikovanym personalem, ktery nese zodpovédnost za
provedeni pozadovanych zkous$ek, s pfihlédnutim k pfipadnym rizikim pfi vykonu této ¢innosti. PFi schvaleni a kontrole
zafizeni SPIDO je tfeba postupovat podle nasledujicich bod(i:

zavieme vrata;

odpojime od zdroje elektrické energie;

odblokujeme motorovy pohon;

zkontrolujeme, jestli je draha pro posun Cista a bez hrubych nedistot;

otevifeme ruc¢né vrata az do krajni polohy a pfitom kontrolujeme jestli je sila, kterou musime vyvinout, po celou dobu
¢innosti mensi nez 150 N (15 kg)

presvédcime se, Ze vrata béhem pohybu nedrhnou v zadném bodé jejich drahy;

e presvédCime se, Ze vrata poté co jsou zastavena v jakémkoli bodé drahy jejich chodu nemaji tendenci se dat pohybu,
pfitom musi byt vrata odblokovana;

presvéd¢ime se, ze prvky bezpecnostniho zafizeni jsou v dobrém stavu;

pfesvéd¢ime se, ze Sroubované spoje jsou pevné utazené;

zkontrolujeme napéti fetézu a jeho plynuly chod, je-li to nutné namazeme ho;

ukonéime kontrolu, zablokujeme motorovy pohon a pfipojime Fidici jednotku na zdroj elektrické energie;

nastavime (na elektronickeé Fidici jednotce) citlivost ampérmetru tak, aby zafizeni bylo schopno pohybovat jen samot-
nymi vraty bez pfekazek;

¢ zméfime silu dosednuti vrat, jak je stanoveno ve smérnici EN 12445 a EN 12453.

5. Udrzba

SPIDO nevyzZaduje zvlastni péci po celou dobu své Zivotnosti, nicméné je vhodné pravidelné, alespori jednou za 6 mésicd,
provést béznou kontrolu a udrzbu zafizeni, coz zaru€uje nejen jeho delSi Zivotnost, ale také spravné a bezpeéné fungovani
celého mechanismu. Udrzbu smi provadét pouze kvalifikovany a Skoleny personal.

5.1. Likvidace

Zafizeni SPIDO je vyrobeno z riznych typu materiald, pfi jejich likvidaci je nutno se Fidit pfedpisy platnymi v jednotlivych
statech v nichz je zafizeni pouzivano. PFi likvidaci zafizeni nejsou osoby, které ji provadi vystaveny zvlaStnimu
nebezpedi.

Jestlize je v misté pouziti zafizeni provadén sbér tfidéného odpadu, je vhodné, aby jednotlivé materialy byly od sebe
oddéleny (elektrické rozvody, hlinik, plasty, atd.).

6. Technické udaje

Tabulka : Technické parametr

Napajeci napéti 230 Vac
Maximalni prikon 150 W
Proudovy odbér 0,65 A
Rychlost 0,15 m/s
Max. sila narazu 650 N
Max. tazna sila 700 N
Draha ,Y” 2500 mm
Pracovni teplota -20 az +70 °C
Pracovni cyklus 30 %
Hmotnost motoru (s profily) 12 kg

6 | Spido

elektromechanicky pohon



Spido elektromechanicky pohon

~+1% Min 30 mm
= | Max 350 mm

Spido
elektromechanicky pohon

7




Spido elektromechanicky pohon

7. Katalog nahradnich dil
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Spido elektromechanicky pohon

Cislo | SPIDOKCE 47 V6X90.5102

1 PPD0124.4540 48 D6-G.5110

2 PPD0125R02.45401 49 INB-B.4810

3 PPD0126.4540 50 MPSC.2601

4 MO-0.2640 51 CA5.5320

5 SMXIKIT 52 V2.9X16.5101
6 SPA40 53 MP004.2601

7 L7.6811 54 MP005.2601

8 PFM-A.2213 55 V4.8X9.5-A.5101
9 F1AR.2201 56 V4.8X16.5101
10 TRA-S6.1025 58 R06B.5120

11 SPA03 59 D8.5102

12 MICROI-F.1617 60 R0O5B.5120

13 PPD0171R02.4540 61 PMD0151A.4610
14 PMD0122.4610 62 CA7.5320

15 PMCC2T.4630 63 BMESD.4567
16 PMD0153B.4610 65 CFSP.5320

17 D6.5110 66 PMCSE8.4630
18 PMD0152B.4610 68 MP006.2601
19 PPD1061.4540 70 PMCU12E.4630
20 BPA0331A.4565 71 PPD1060.4540
21 PPDO0117R04.4540 72 BMESB.4567
22 PMDO0153A.4610 74 AF.5301

23 MO-1.2640

24 PPD0116.4540

25 PMCCN3.4630

26 PPD1087.4540

27 PMD0554.4610

28 PMDO0151.4610

29 PMD0153D.4610

30 V5X14.5102

31 BMESC.4567

32 PPD0296.4540

33 BMESA.4567

34 D6.5102

35 V6X16.5102

36 G5X6.5123

37 PMCSE7.4630

38 R08.5120

39 R06.5120

40 V4.2X9.5101

41 MPFB3.2601

43 V6X18.5102

44 V6X30.5102

45 V6X50.5102

Spido |9
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DULEZITA UPOZORNENI

Tento manudl je uréen pouze pro technicky personal, ktery méa pfislusnou kvalifikaci pro instalaci. Zadna z informaci,
kterou obsahuje tento material neni ur¢ena pro finalniho uZivatele. Tento manual je uréen pro elektromechanické zarizeni
SP6000 a nesmi byt pouZit pro jiné vyrobky.

Ridici jednotka je uréena pro Fizeni elektromechanického zafizeni pro automatické oviddani sekénich nebo vyklopnych
vrat, kaZdé jiné pouZiti je nevhodné a tudiZ je zakdazano podle platnych predpisu. Vyrobce doporuéuje precist si pozorné
alespon jednou veskeré instrukce predtim, nezZ pfistoupite k viastni instalaci.

10 | Spido
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Spido fidici jednotka
1. Popis vyrobku

Ridici jednotka, ktera fidi zafizeni SP6000 je uréena pro ovladani pohybu délenych - lamelovych vrat, vykyvnych
vrat s protizavazim nebo s pruzinami, prostfednictvim elektromechanickych zafizeni s motory, které jsou napojeny na
24 V stejnosmérného napéti. Ridici jednotka je vybavena systémem, ktery kontroluje a mé&Fi vykon motoru, na zakladé
naméfeného pfikonu motoru. Tento systém umoznuje zjisténi pfipadnych pfekazek béhem bézného chodu (ochrana pred
poSkozenim). Citlivost zafizeni je nastaveno pfi programovani systému. Abychom Vam usnadnili rozliSeni jednotlivych

a N

o
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@) Popis:

Relé pro manévr zavirani (zavre)

Relé pro manévr otevreni (otevie)

Relé pro zménu rychlosti (rychlost)

Konektor pro zapojeni transformatoru

LED kontrolka OK

Programovaci tlaéitko (PROG)

Tlagitko Krok za krokem (PP)

Pojistka pro nizké napéti (2A) rychlotavitelna
Svorkovnice pro pfipojeni vstupll a vystupl
Radiovy pfijimac

Konektor pro zapojeni radiového pfijimace
Relé pro vystup svételného signalu/ ,Fototest”
Mikroprocesor

Konektor pro zapojeni koncového spinacée
Svorkovnice pro pfipojeni motoru
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2. Instalace

Pfipominame, ze automaticka zafizeni pro ovladani vrat a dvefi mohou byt instalovana pouze technicky kvalifikovanym
personalem, v plném souladu a za bezpodmineé¢ného respektovani predpisli o bezpecénosti prace, jak je uvedeno
v pfislusnych zakonech. Postupujte pfesné podle pokynd uvedenych v kapitole ,Upozornéni pro instalaéniho technika”.

2.1. Pfedbézna kontrola

Pred zahajenim jakékoli ¢innosti je tfeba zkontrolovat, je-li veSkery materidl vhodny pro instalaci a odpovida pfislusnym
platnym pfedpisim. Kromé kontroly v§ech prvkd, jak je uvedeno v manualu v kapitole ,Upozornéni pro instalaéniho tech-
nika”, uvadime v tomto oddile seznam kontrol, které jsou ur€eny obzvlasté pro pohon SP6000.

1. Zkontrolujeme robustnost a mechanickou pevnost vrat, jejich bezpecnost a jestli vyhovuji rozmérovym pozadavkim.

2. Linka, ktera privadi napéti musi byt chranéna proudovym chrani¢em a jisti¢em.

3. Ridici jednotka musi byt napajena pouze prostfednictvim pfiloZzené zastréky. Jestlize je nutné prodiouzit kabel,
pouzijte vodi¢ 3 x 1,5 mmZ2.

4. Pro zapojeni ¢asti s nizkym bezpecénostnim napétim pouzijete vodi¢e o minimalnim prifezu 0,25 mm2. V pfipadé,
ze délka vodiCe prekroci 30 m pouzivejte stinéné vodiCe, spojte ovinuti se zemnénim jen na strané u fidici jednotky.

Spido | 11
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Spido fidici jednotka
2.2 Priklad typické sestavy zarizeni

Abychom nazorné vysvétlili nékteré terminy a aspekty automatického zafizeni pro vrata, uvadime schéma typické sestavy
zapojeni pro vyklopna vrata.

jena na vstup ,krok za krokem”
6. Zastrcka pro pfivod elektrického
proudu

6
| 11 [T 1T 1T I Popis typické sestavy zafizeni,
'2 | | | | znazornéné na obr. 2.
[l |
| | i 5 1. SP6000
[ | i | =7 2. \Vystrazna lampa s vestavénou anté-
| | | | ﬂrlff nou (umisténé vné)
— | | 3. Kliovy spina¢ nebo s tlagitkovy pa-
J | nel (umistény vné)
{f,"i B 4. Dvojice fotobunék, které jsou napo-
| jeny na vstup ,Foto”
\‘3 5. Ovladaci tladitka, ktera jsou napo-
|
|

2.3 Elektrické zapojeni

Aby byla zaru¢ena bezpecnost instalacniho technika a aby byly vylouc¢eny Skody na zafizeni, je nezbytné, aby
béhem provadéni elektrického propojeni a béhem zapojovani radiového pfijimace signalu byla fidici jednotka
zcela vypnuta.

Vstupy kontakt( typu NC (normalné zavfeno), nejsou-li uzivany, jsou propojeny ,spoleénym napétim 24 V” (s vyjimkou

Jestlize je pro jeden stejny vstup uréeno vice kontaktl NC, jsou tyto mezi sebou zapojeny ,SERIOVE”.
Vstupy kontaktd typu NO (normalné otevieno) zUstavaji volné, jestlize nejsou vyuzivany.
Jestlize je pro jeden stejny vstup uréeno vice kontaktl NO, jsou tyto mezi sebou zapojeny ,PARALELNE”.

Kontakty musi byt vyhradné mechanického typu a zbaveny jakéhokoli napéti, nejsou pfipustné stupriovita zapojeni typu,
ktery je oznaCovan jako ,PNP”, ,NPN”, ,Open collector”, atd.

12 | Spido
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Spido fidici jednotka

2.3.1 Schéma elektrického zapojeni
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2.3.2 Popis elektrického zapojeni

Tabulka 1: Popis

Svorky | Funkce Popis

1-2: LUCY/TX FOTO Pomocny vystup (24 Vac). Na tento vystup mlze byt napojena lampa LUCY 24Vac
(stfidavy proud - s maximalnim pfikonem zarovky 25 W) a vysila¢ fotobunék v pfipadé,
Ze je naprogramovana funkce ,Fototest” (viz. obr. 6a - 6b).

3-4: 24 Vac Vystup 24 Vac (stfidavy proud) na napajeni pfisluSenstvi (fotoburiky, pfijima¢ radiovych
vin, atd.), max. 200 mA.

5-6: STOP Vstup pro funkci STOP (bezpe€nostni zablokovani, maximalni bezpecénostni stupen),
typ vstupu: NC.

5-7: Foto Vstup pro bezpecnostni prvky (fotoburiky, pneumatické hrany), typ vstupu: NC.

5-8: Krok za krokem Vstup ovladani s cyklickou funkei (,Otevfi-Stop-Zavfi-Stop”). Tlagitko PP aktivuje tuto
funkci (viz. bod G, obr. 1a).

9-10: Anténa Vstup pro anténu volitelného prijimace radiovych vin.

2.3.3. Poznamky k elektrickému zapojeni

VétSina provadénych zapojeni je velmi snadna, témér vSechna zapojeni jsou vedena pfimo k jednomu spotfebici nebo
kontaktu. Na nésledujicich schématech jsou znazornény nékteré z pfipadu zapojeni vnéjSich komponentl zafizeni.

Schéma 5: zapojeni vystrazné lampy a fotobunék s deaktivovanym ,fototestem”.
Schéma 6: zapojeni vystrazné lampy a fotobunék s aktivovanym ,fototestem”.
Schéma 7: zapojeni klicového spinace.

Schéma 8: zapojeni vnéjsiho radiopfijimace.

(viz. obrazky a schémata na strané 22). _
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2.3.4. Fototest

Ridici jednotka zafizeni SP6000 je vybavena funkci ,Fototest”. To je optiméalni feSeni, které je ve shodé s pozadovanou
spolehlivosti v ramci bezpecnosti provozu zabezpecovacich zafizeni, to umoznuje tomuto zafizeni - spojeni fidici jednotky
s bezpecnostnimi prvky - dosahnout ,,2. kategorie” podle normy UNI EN 954-1 (vydani 12/1998). Pokazdé, kdy je spustén
jeden manévrl, je zkontrolovano veskeré zabezpedovaci pfisluSenstvi a pouze v pripadé, Ze test dopadne s pozitivnimi
vysledky je manévr zahajen. To je umoznéno diky zvlastnimu navrzeni a sestaveni zapojeni bezpeénostnich komponent,
v praxi to znamena, ze vysilace fotobunék ,TX” jsou napajeny oddélené a nezavisle na pfijimacich ,RX".

Poznamka: S aktivovanou funkcei ,fototest” jsou vysilac¢e fotobunék napajeny elektrickou energii jenom béhem jednotlivych
manévra.

2.3.5. Kontrola zapojeni

Nasleduijici kontrolni ¢innosti jsou provadény na elektrickych obvodech, které jsou pod napétim, nékteré z téchto
obvodt jsou napojeny na sit elektrického proudu, takze tato éinnost je VYSOCE NEBEZPECNA! Vénujte maximalni
pozornost tomu, co délate a NIKDY NEPRACUJTE SAMI!

Poté, co je ukonceno pfislusné zapojeni pro automatickou ¢innost zafizeni, je mozné pfistoupit ke kontrole funkénosti.

1. Pfipojime fidici jednotku na zdroj elektrické energie a zkontrolujeme, jestli LED kontrolka OK rychle pferuSované
sviti po dobu nékolika sekund.

2. Zkontrolujeme, jestli je na svorkach 3-4, 3-6, 3-7 elektrické napéti 24 Vac a jestli je na svorkach 3-8 napéti 0 Vac;
jestlize hodnoty neodpovidaji uvedenym udajim, je tfeba ihned odpoijit zafizeni od napdjeni a s mnohem vétsi pozor-
nosti pfekontrolovat pfipojeni zafizeni na zdroj elektrické energie a rovnéz samotny zdroj elektrické energie.

3. Po pocatecnim rychlém prerusovaném sviceni, bude LED kontrolka ,,OK” signalizovat spravnou funkci fidici jednotky
pravidelnym blikdnim s intervalem 1 sekundy. Kdyz na vstupech dojde ke zméné, LED kontrolka ,,OK” se dvakrat
rychle rozsviti, ¢imz signalizuje, ze identifikovala pfisluSny vstup. Nachazi-li se mezi fotoburikami néjaka prekazka,
LED kontrolka OK musi dvakrat rychle zablikat, a to i v pfipadé, kdyz je vstup ,ALT” (stop) deaktivovan.

4. Provedeme zkousSku zafizeni pfi¢emz vrata odpojime od motoru, provedeme kratky cyklus otevieni a zavieni stisknutim
tlaCitka ,Krok za krokem”, abychom zjistili, jestli jsou mechanické ¢asti zafizeni Ucinné. (Prvni manévr,
ktery je proveden poté co je systém pfipojen na zdroj elekirické energie je vzdy ,Otevieni). Po ukonceni tohoto cyklu
pfipojime vrata na jezdce tazného zafizeni.

5. Nyni pfistoupime k nastaveni pozice koncovych zarazek kolejnic, viz. obr. 3. Stiskneme tladitko ,Krok za krokem”
a zkontrolujeme, jestli se spojovaci tahlo pohybuje ve sméru otevieni vrat. Stiskneme tla¢itko ,Krok za krokem?”, jakmile
bude spojovaci tahlo 1 cm od bodu otevieni a tim zastavime manévr. Potom nasadime koncovou zarazku kolejnice pro
pozici ,Otevieno” ve shodé s popisem na boku krytu. Nyni znovu stiskneme tlacitko ,,Krok za krokem” a zkontrolujeme,
jestli se spojovaci tahlo pohybuje ve sméru zavfeni vrat.

6. Stiskneme tlacitko ,Krok za krokem”, kdyz je spojovaci tdhlo 1 cm od bodu zavfeni a tim zastavime manévr. Potom
nasadime koncovou zarazku kolejnice pro pozici ,Zavieno” ve shodé s popisem na boku krytu.

3. Programovatelné funkce

Ridici jednotka je vybavena dvémi tlagitky, které umoziuji naprogramovat riizné zpQsoby fungovani, coZ pfispiva k tomu,
Ze zafizeni Ize pfizplsobit specifickym poZadavklm uzivatele nebo rliznym podminkam vyuziti a provozu. Ridici jed notka
je pfeduréena ke 2 zplsoblm provozu: ,poloautomatickému” a ,automatickému”.

,»Poloautomaticky provoz”:
PFi tomto zplsobu provozu vyvola jeden impuls na vstupu ,Krok za krokem” sled manévr( stfidajicich otevieni a zavreni
vrat, konkrétné v tomto pofadi ,,Otevfi-Stop-Zavfi-Stop”.

,»Automaticky provoz”:
PFi tomto zplsobu provozu, je po manévru otevirani, odpocitana doba naprogramované pauzy (ta je nastavena pfi pro-
gramovani doby pausy), po vyprSeni tohoto intervalu je automaticky zahajen manévr zavirani.

Citlivost ampérmetru:

Ridici jednotka je vybavena systémem, ktery méFi spotiebu elektrického proudu tazného motoru. Tento systém je vyuzivan
k tomu, aby byly zjistény eventuelni pfekazky béhem pohybu vrat. Protoze spotfeba elektrického proudu zavisi na rliznych
podminkach (hmotnost vrat, rizna tfeni, narazy vétru, kolisani napéti, atd.) byla brana v Gvahu moznost zmény prahu
citlivosti ampérmetru pfi reakci. Je moznost nastaveni na pét urovni: 1. stupen je nejcitlivéjsi, 5. stupen je nejméné citlivy.
Jako vychozi je nastaven 3. stupen, ktery by mél byt optimalni pro vétSinu instalovanych systémd.
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Funkce vhodné regulovaného ampérmetru (spoleé¢né s dalSimi vhodnymi opatfenimi) muze byt uzite¢na pfi res-
pektovani evropskych smérnic, EN 12453 a EN 12445, které se tykaji pfedpisti a ustanoveni za iéelem omezeni
sily a nebezpeci pfi chodu automatickych dvefi a vrat.

3.1. Prednastavené funkce

Ridici jednotka zafizeni SP6000 je vybavena nékterymi programovatelnymi funkcemi (viz. kapitola 3), které jsou na
zacCatku prednastaveny do tzv. typické konfigurace, ktera vyhovuje pro provoz vétSiny automatickych zafizeni, tato kon-
figurace je nasledujici:

Funkce: spoloautomaticka”
Fototest: »deaktivovan”
Citlivost ampérmetru: ,Cis. 3 stfedni”.

Funkce mohou byt v kterémkoli okamziku zménény prostfednictvim pfisluSného programovaciho postupu.
4. Programovani

Veskeré funkce popsané v kapitole ,Programovatelné funkce” mohou byt zvoleny prostfednictvim pfislusného programo-
vaciho postupu, ktery je ukonéen uloZzenim zvolenych nastaveni. V fidici jednotké je za timto u¢elem integrovana pamét,
kterda uchovava navolené funkce a parametry, které ovliviiuji provoz automatického zafizeni. Prostfednictvim dvou tlagitek
-,PP” a ,PROG”, které se nachazeji na desce a jsou znazornény na obr. 4, je mozné provadét programovani zafizeni.

Pfipominame, ze pred zahajenim faze programovani je nutné, aby motor byl v klidu!

4.1. Programovani délky pauzy

Prostfednictvim naprogramovani tohoto parametru je mozné zvolit funkci ,automatického” nebo ,poloautomatického” provo-
zu. ,Délka pauzy” je v podstaté Casovy interval, b€hem kterého fidici jednotka po manévru otevieni ¢ekd, nez automaticky
zahaji manévr zavirani. Chceme-li zvolit zplsob ,automatického” provozu, je nutné do paméti ulozit poZzadovanou ,délku

pauzy”, ktera musi byt v rozmezi od 5 do 250 sekund. Chceme-li zvolit zpUsob ,poloautomatického” provozu, staci
do paméti jako ,,délku pauzy” ulozit interval mensi nez 5 sekund.

Tabulka ,,A1” Aktivace funkce ,,poloautomaticky” provoz Priklad

1. Stiskneme tlac¢itko PROG ) 4
2. Pockame, az se LED kontrolka OK trvale rozsviti Apd
7 TN
3. Uvolnime tla¢itko PROG bé&hem prvnich 5 rozsviceni svételného signalu 4 ,,
= <5

Tabulka ,,A2” Aktivace funkce ,,automaticky” provoz (délka pauzy 5 az 250 s)

1. Stiskneme tlagitko PROG ¥

2. Uvolnime tlacditko PROG poté co jsme napodcitali takovy pocet rozsviceni svételného 4 S
signalu, jaka je pozadovana délka pauzy. ,Délka pauzy” musi byt vétSi nez 5 sekund, coz Q s
odpovida 5 rozsvicenim svételného signalu. g

4.2. Programovani citlivosti ampérmetru

Prostfednictvim naprogramovani tohoto parametru je mozné zvolit pozadovanou citlivost ampérmetru, ktery ovliviiuje
vykon motoru. Citlivost je mozno zvolit v 5 Urovnich: 1=minimalni sila (nejvyssi), 2=nizka sila, 3=stfedni sila, 4=vysoka sila,
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Tabulka ,,A3” Programovani citlivosti ampérmetru Priklad
Zvolena citlivost odpovida poctu rozsviceni svételného signalu. Jedno rozsviceni odpovida
minimalni citlivosti, zatimco pét rozsviceni odpovida maximalni citlivosti.

1. Stiskneme a drzime tladitko PROG dokud zarovka nezacéne blikat. ) 4

2. Pocitejte rozsviceni zarovky a pfi pozadované urovni sily pohonu v intervalu 1. az 5. rozs- ;7 N
viceni zarovky stisknéte tlagitko PP. g

3. Uvolnéte obé tladitka. 4

Pro kontrolu jaké uroven je nastavena odpojte napajeni fidici jednotky, stisknéte a drzte programovaci tlacitko, opét zapoj-
te napéjeni fidici jednotky a potom uvolnéte programoci tlacitko. PoCitejte rozsviceni zarovky, po&et rozsviceni odpovida
urovni citlivosti.

4.3 Programovani nastaveni ,,Fototestu”

Pro aktivaci nastaveni ,Fototestu” je nutné provést zapojeni, o nichz je pojednano v bodé 2..3.3. ,Poznamky k elektrickému
zapojeni”, toto zapojeni je zndzornéno na obr. 6a - 6b, nejde tedy o zapojeni zndzornéné na obr. 5a - 5b.

Tabulka ,,A4” Aktivace funkce ,,Fototest” Priklad

1. Stiskneme tlac¢itko PROG ) 4

2. lhned poté, co se LED kontrolka OK trvale rozsviti, stiskneme tladitko ,Krok za krokem”, Ny X ),
zarovka se trvale rozsviti 2N g

3. Uvolnime tla¢itko PROG 4

Tabulka ,,A5” Deaktivace funkce ,,Fototest” Priklad

1. Stiskneme tlacitko PROG ) 4

2. Jakmile se LED kontrolka OK trvale rozsviti, svételny signal se rozsviti; stiskneme tlagitko NI Q
,Krok za krokem” a Zarovka zhasne K

3. Uvolnime tlac¢itko PROG 4

Chceme-li zjistit aktualni nastaveni, tj. aktivaci nebo deaktivaci funkce ,Fototest”, musime fidici jednotku odpoijit od zdroje
elektrické energie a po jejim opétovném pfipojeni sledovat délku blikdni LED kontrolky OK:

e jestlize dioda blika rychle po dobu 2 sekund, funkce ,Fototest” je deaktivovana;
e jestlize dioda blika rychle po dobu 4 sekund, funkce ,Fototest” je aktivovana.

5. Testovani

Testovani automatického zafizeni musi byt provedeno kvalifikovanym personalem, jehoz hlavnim Ukolem je provést stano-
Cast celé faze zprovoznéni automatického zafizeni. Kazda z jednotlivych soucasti zafizeni, napfiklad motor, fotoburiky a
dal§i komponenty bezpeénostniho zafizeni, radiovy pfijimacg, bezpeénostni zarazky, mohou vyzadovat specificky postup
pfi samotném schvalovani; doporu¢ujeme postupovat podle instrukci uvedenych v pfislusnych manualech. Pfi testovani
fidici jednotky doporuéujeme postupovat podle nasledujicich instrukci (body jsou usporadany tak, aby odpovidaly postupu
schvalovani fidici jednotky zafizeni SP6000 s prfednastavenymi funkcemi).

1. Pfipojime fidici jednotku na zdroj elektrické energie, zkontrolujeme, jestli LED kontrolka OK blikd v intervalech
1 sekundy. V pfipadé, Ze tomu tak neni, odpojime ihned elektrickou energii a zkontrolujeme pojistku.
2. Provéfime bezvadnou funkénost vSech bezpecénostnich prvkd, které jsou soucasti zafizeni (bezpeénostni zastaveni,

fotoburiky, pneumatické lidty atd.). Pokazdé, kdyz bezpeénostni prvek zareaguje, LED kontrolka OK dvakrat rychle
blikne, coz signalizuje pfijeti signalu z daného bezpecnostniho prvku.
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3. Nyni je mozné pfistoupit k odzkouSeni celého pohybového manévru elektromechanického zafizeni. Stiskneme
tlaCitko ,Krok za krokem” a zkontrolujeme, jestli se spojovaci tahlo automaticky zastavilo na konci drahy svého chodu.
Stiskneme znovu tladitko ,Krok za krokem” a zkontrolujeme jestli se spojovaci tahlo automaticky zastavilo také na
opacném konci drahy svého chodu. Je vhodné provést opakované nékolik manévri, abychom zjistili eventualni zavady
zapfi¢inéné montazi nebo regulaci koncovych zarazek motorového pohonu, anebo pfitomnost mist, kde pfi pohybu
dochéazi k nadmérnému tfeni. Pfipomernime, Ze poté, co zafizeni dokonCi manévr zavieni vrat, pamét automaticky ulozi
Casovy interval potfebny k provedeni tohoto manévru. Po jedné kompletni sérii manévrl (otevieni a zavieni do krajnich
bodli chodu), fidici jednotka automaticky nastavi zpomaleni chodu béhem poslednich 3 sekund pfi manévru
zavirani.

4. Nyni pfistoupime ke zkouSce reakce bezpecénostnich prvk(l. Ty bezpeénostni prvky, které jsou napojeny na vstup
~Foto” nemaji pfi manévru otevirani zadnou funkci, pfi manévru zavirdni vyvola jejich aktivace zménu pohybu do
protisméru. Bezpecnostni prvky, které jsou pfipojené na vstup STOP, jsou aktivni jak pfi otevirani, tak pfi zavirani,
pri€éemz vzdy vyvolaji zastaveni provadéného pohybu.

PFi provadéni manévru zavirani vrat, vyvola fidici jednotka zpomaleni, které omezi rychlost a hlu€nost zavére¢né faze
pohybu. Bod, v némz dojde ke zpomaleni pohybu, je automaticky vypoéitan na zakladé délky predchozich manévru,
z tohoto dlvodu je nutné provést alespon nékolik Uplnych manévr(i, aby mohl byt stanoven bod, v némz bude pohyb
zpomalen (doporucujeme provést pfiblizné deset Uplnych manévr(, aby byl stanoven optimalni bod, v némz bude aktivova-
no zpomaleni pohybu).

6. Udrzba

Ridici jednotka zafizeni SP6000, je elektronické zafizeni, a jako takové nevyzaduje zvlatni adrzbu. Nicméné je vhodné

instrukci uvedenych v kapitole testovani.

6.1. Likvidace

Tento vyrobek je zhotoven z rliznych typd material(, nékteré z nich mohou byt recyklovany (hlinik, plasty, elektrické vodice),
jiné musi byt zlikvidovany (desky tisténych spojl s elektronickymi souc¢astkami). Informuijte se o systému recyklace a likvi-
dace takovych vyrobku, pfitom dbejte zakonl platnych v misté pouziti tohoto zarfizeni. Nékteré elektronické soucastky
mohou obsahovat znecistujici latky, proto s nimi musi byt naloZzeno tak, aby neohrozily zivotni prostredi.

7. Co délat, kdyz ...

Tento navod by mél poslouzit instalaénimu technikovi k vyfeSeni nejc¢astéjSich problém, se kterymi se mize setkat béhem
instalace.

LED kontrolka nesviti:

1. Zkontrolujeme, jestli je napéjeci kabel spravné pfipojen na sit elektrické proudu.
2. Zkontrolujeme jestli je mezi svorkami 3 a 4 svorkovnice elektrické napéti v hodnoté 24 Vac.
3. Zkontrolujeme, jestli je pojistka funkéni. Je-li pojistka spalena, vymeénte ji za novou, rychlotavitelnou v hodnoté 2 A.

Nelze spustit zadny manévr:

1. Zkontrolujeme, jestli je vstup STOP aktivovan, tzn. jestli je mezi svorkami 3 a 6 svorkovnice elektrické napéti
rovnajici se 24 Vac. Jestlize elektrické napéti nedosahuje této hodnoty, zkontrolujeme, jestli zapojeni na vstupu
»,3T1OP” je provedeno tak, aby se jednalo o kontakt NC (normalné zavieno).

2. Zkontrolujeme jestli je zapojeni fotobunék na vstup ,Foto” provedeno tak, jak je zndzornéno na obr. 5a - 5b,
v pfipadé Ze funkce ,Fototest” je deaktivovana; anebo jde o zapojeni znazornéné na obr. 6a - 6b, jestlize je funkce
sFototest” je aktivovana.

3. Zkontrolujeme, jestli poté co je ve fotoburnkach vyvolana reakce néjakou prekazkou, je elektrické napéti mezi svorka-
mi 3 a 7 svorkovnice rovno hodnoté 24 Vac. Jestlize elektrické napéti neodpovida uvedené hodnoté, musime zkon-
trolovat, jestli fotoburiky spravné funguiji, a to tak, ze se pfidrzime pfisludnych instrukci.

Probihajici manévr se nezastavi po zasahu vstupu STOP:
1. Zkontrolujeme, jestli je zapojeni na vstupu ,Alt” provedeno prostfednictvim kontaktu NC (normalné zavreno) tak, jak
je to znazornéno na ,Schématu elektrického zapojeni” v kapitole 2.3.1. Jestli je zapojeni provedeno spravné, musime

zkontrolovat jestli v momentu, kdy je kontakt rozpojen LED kontrolka OK dvakrat rychle blikne.
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Ihned poté, co je zahajen manévr otevirani dojde ke zméné sméru chodu.

2. Zvoleny stupen citlivosti ampérmetru je pfili§ nizky na to, aby motor zvedl vrata. Zvolte proto vySsi stupen citlivosti,
podle postupu, ktery je uveden v bodé 4.2. ,Programovani citlivosti ampérmetru”.

PFi spusténi nékterého z manévri se rozsviti Zarovka, hned potom zhasne a manévr neni proveden:

1. Funkce ,Fototest” je aktivovana a proces ,Fototestu” nedopadl, jak by mél. Zkontrolujte proto, jestli jsou fotoburiky
zapojeny tak, jak je znazornéno na schématu zapojeni obr. 6a - 6b. Jestlize je zapojeni provedeno spravné, je tfeba
zkontrolovat, jestli fotoburiky spravné funguiji, a to tak, Zze se pfidrzime pfislusnych instrukci.

Svételny signal nefunguje:

1. Zkontrolujeme, jestli béhem provadéného manévru je elektr. napéti na svorkach 1 a 2 odpovida pfiblizné hodnoté

24 Vac. Jeli elektrické napéti v poradku, jedna se o poruchu svételného signalu, ktery musi byt zkontrolovan podle
prislusnych instrukci.

8. Technické udaje

Tabulka 2: Technické parametry

Napajeci napéti 230 Vac +/- 10 %, 50-60 Hz

Vystup svételného signalu 24 Vac (vystup se stabilnim napétim), Zarovka 25 W
Vystup pro napajeni pfisluSenstvi 24 Vac, max. proud 200 mA

Maximalni délka manévru 60 s

Délka pauzy nastavitelna od 5 do 250 s

Délka svételného signalu 60 s

Pracovni teplota -20 az +70 °C

9. Zasuvny prijima¢ SMXI
9.1 Popis

Radiovy pfijimaé pracujici na principu proménného koédu, tzv. ,roll-
ing code” série FLOR a VERY VR vyrobené spole¢nosti Nice s.p.a..
Zvlastnost této série spoliva v tom, ze rozpoznavaci kod je odlidny pro
kazdy vysila¢ (a je ménén pokazdé, kdyz je pouzit). Aby tedy pfijimac
byl schopen rozeznat determinovany vysila¢ je nutné pfistoupit k ulozeni
do paméti toho rozpoznavaciho kdédu. Tato operace musi byt zopak-
ovana pro kazdy vysilac.

V paméti prijimaée mlize byt ulozeno maximalné 256 rozpozna-
vacich kéda vysilaéi. Nepocita se se smazanim jednoho kodu
vysilace, ale pouze s celkovym vymazanim vSech kédu.

Béhem ukladani kddu vysilace do paméti je mozno zvolit jednu z nasledujicich 2 moznosti:

Typ . Kazdé tladitko vysilace aktivuje pfisluSny vystup na pfijimadi, to znamena, Ze tlacitko 1 aktivuje vystup 1, tlacitko
2 aktivuje vystup 2, a tak dale. V tomto pfipadé staci jedina faze pro ulozeni pfisluSnych dat do paméti pro kazdy
vysila¢, béhem tohoto procesu neni dulezité, které tlacitko je stisknuto, a v paméti je zabrano pouze jedno misto.

Typ Il. Kazdému tlagitku vysilace mlze byt pfidélen jeden vystup pfijimace, na pfiklad tladitko 1 aktivuje vystup 3, tladitko
2 aktivuje vystup 1, a tak dale. V tomto pfipadé je nutné ulozit do paméti vysila¢ tak, ze stiskneme pozadované
tlacitko pro kazdy jednotlivy vystup, ktery chceme aktivovat. Pfirozené kazdé tlac¢itko mlze aktivovat pouze jeden
vystup, zatimco jeden vystup mlze byt aktivovan vicero tlacitky. Kazdé tlac¢itko bude v tomto pfipadé v paméti
zabirat jednu pozici.

(Pozor: napt. fidici jednotka A400 vyuziva pouze prvni dva ze ¢tyf kanald pfijimace, vystup €islo 1 je napojen na vstup Krok
za krokem a vystup ¢&islo 2 je napojen na vstup AUX. Vystupy ¢&islo 3 a 4 nejsou vyuzivany.)
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9.2 Instalace antény

Abychom dosahli dobré funkénosti zafizeni, musi byt pfijima¢ vybaven anténou typu ABF nebo ABFKIT. Bez antény se
jeho dosah snizi na nékolik malo metr(. Anténa musi byt nainstalovana co nejvyse. Jestlize se v jeji blizkosti vyskytuji
kovové materialy nebo Zelezobeton, je nutné, aby anténa byla nainstalovana nad nimi. Je-li dodany kabel pro pfipojeni
antény pfilis kratky, pouzijeme koaxialni kabel s impedanci 50 ohmu (napf. RG58 s nizkou ztratou). Kabel nesmi byt delsi
nez 10 m.

na kterou je pfipojeno vinuti kabelu spojit se zemnénim, &imz dosdhneme vétsiho dosahu signélu. Zemnéni v tomto pfipadé
musi byt v blizkosti zafizeni a musi byt dobfe provedeno. V pfipadég, Zze neni mozné nainstalovat doporu¢enou anténu ABF
nebo ABFKIT je mozné dosahnout dobrych vysledku, kdyZ pouzijeme jako anténu napajeny kabel s pfijimacem.

9.3 Ulozeni dalkového ovladace do paméti /B A \

Upozornéni: kdyz zahdjime fazi ukladani do paméti, kazdy vysilac, ktery je spravné
rozeznan v akénim radiu pfijimace je uloZzen do paméti. Je tfeba vzit na védomi tuto O
skute¢nost, eventuelné odpojit anténu, aby byla snizena kapacita pfijimace.

Postup pfi uloZeni dalkovych ovladacll do paméti je Casové omezen, proto je nutné
si nejprve pozorné precist a pochopit cely tento postup pfedtim, nez pfistoupime
k vlastnimu ukladani do paméti. K provedeni nasledujicich pokynd pro postup je

vyuzivano tlagitko (odkaz A, obr. 9) a LED kontrolka (odkaz B, obr. 9), které se w
nachéazeji na radiovém pfijimadi. \ n J

Tabulka 3: Ulozeni do paméti: I. zpusob (B1)

1 Stiskneme a podrzime tlagitko na pfijimaci po dobu alespori 3 sekund 3
2 Jakmile se LED kontrolka rozsviti, pustime tladitko 5‘;{
3 Do 10 sekund stiskneme alespori na 2 sekundy prvni tladitko vysilace, které chceme e

ulozit 2s

Poznamka: jestlize uloZzeni do paméti probéhlo spravné, LED kontrolka na pfijimaci 3krat blikne.
Je-li potfeba ulozit do paméti dalSi vysilace, opakujeme 3. krok béhem dalSich 10 sekund. Faze X3
ukladani do pameéti je ukoncena, jestlize béhem 10 sekund nejsou pfijaty dalSi kody.

Tabulka 4: UloZeni do paméti: Il. zptisob (B2) Priklad
1 Stiskneme a pustime tladitko na pfijimadi f@f
2 Sledujeme jestli LED kontrolka jednou blikne N
3 Do 10 sekund stiskneme alespor na 2 sekundy pozadované tlacitko vysilace, které W
chceme ulozit 2s
Poznamka: jestlize uloZzeni do paméti probéhlo spravné, LED kontrolka na pfijimaci 3krat blikne. ‘
Je-li potfeba ulozit do paméti dalSi vysilace, opakujeme 3. krok béhem dalSich 10 sekund. Faze \Df x3
ukladani do pameéti je ukoncena, jestlize béhem 10 sekund nejsou pfijaty dalSi kody.
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9.4 Ulozeni do paméti na dalku

Je mozné ulozit kod vysilaCe do paméti pfijimace, aniz by bylo nutné pouziti tladitka. Musime mit k dispozici dalkovy
ovladag, jehoz kéd je uz ulozen a je funkéni. Jestlize je prvni vysila¢ ulozen do paméti I. zplisobem, také novy vysila¢ bude
do paméti ulozen. |. zpisobem a je mozné stisknout jakékoli tlac¢itko vysilace. Jestlize je prvni vysila¢ ulozen do paméti
Il. zpGsobem, tak i druhy vysila¢ bude do paméti ulozen Il. zplisobem, ale je potfeba stisknout na prvnim vysilaéi tlaéitko,
které aktivuje pozadovany vstup a na druhém vysilaci to tladitko, které chceme ulozit do paméti.

Tabulka 5: UloZzeni do paméti na dalku (B3) Priklad
1 Stiskneme na dobu alespori 5 sekund tlagitko na NOVEM vysilaéi a pak jej pustime. ¥ 4

s
2 Stiskneme pomalu 3krét tlagitko na STAREM vysilagi ¥ ¥ ¥

1s 53 1 (ol 1s
3 Stiskneme pomalu 1krét tladitko na NOVEM vysiladi a pak je pustime ¥

x

Poznamka: chceme-li ulozit do paméti dalSi vysilace, opakujeme vSechny kroky.

Tabulka 6: Vymazani kodl vS§ech vysilaéa (B4) Priklad
1 Stiskneme a podrzime tlagitko na pfijimagi. ¥
2 Pockame az se LED kontrolka rozsviti, pak pockame az zhasne, potom pockame az N - NI
3krat blikne AN L xs
3 Pustime tlacitko pfesné pfi 3. bliknuti 4 NI
K g
Poznamka: proces probéhl spravne, jestlize po kratké chvili LED kontrolka 5krat blikne. \ljf 5

9.5 Technické parametry

Tabulka 7: Prijima¢ SMXI

Dekédovani Rolling code 52 bit (4,5 miliénd miliard kombinaci)
Kompatibilni vysila¢ FLOR, VERY VR, NiceWay
Pfijimaci frekvence 433,92 MHz
Impedance vstupu 52 Q
Vystupy 4 (na konektoru SMXI)
Citlivost LepSi nez 0,5 pV (pramérny dosah 150 - 200 m s anténou ABF a ABFKIT)
Provozni teplota -10°Caz+55°C
Tabulka 8: Vysilaé | FLOR | VERY VR | Niceway
Pocet tladitek 1-2-4 2 1+ 240
Napajeni 12 Vdc, baterii typu 23 A 6 Vdc Li baterif 3 Vdc, typ CR2032
Primérny pfikon 10 mA -
Frekvence 433,92 MHz 433,92 MHz
Provozni teplota -40°Caz +85°C -20°Caz+55°C
Vyzafovany vykon 0,1 mW 1 mW
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Prohlaseni o shodé

V souladu se smérnici pro Strojni zafizeni 98/37/CE, P¥iloha Il., ¢ast B (prohlaseni vyrobce o shodé CE)

Cislo: 144/SPIDO Rev. 2.00 06/2004
Nize podepsany Lauro Buoro, ve funkci generalniho managera, prohladuje na vlastni odpovédnost, ze vyrobek :

Jméno vyrobce: NICE S.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. Rusitgné — Oderzo, ltalie

Typ: Prevodovy tazny pohon ,SPIDER" pro automatizaci sekénich a vyklopnych vrat
Modely: SP6000

Prislusenstvi: Prijimac¢ radiovych vin model SMXI

Splnuje nalezitosti predepsané nize uvedenymi smérnicemi Evropské Unie:
98/37/CE (upravené 89/392/CEE) SMERNICE 98/37/CE EVROPSKEHO PARLAMENTU A EVROPSKE RADY ze
dne 22. ¢ervna 1998 tykajici harmonizace legislativy ¢lenskych statl v oblasti strojnich zafizeni.

V souladu s predpisy stanovenymi smérnici 98/37/CE upozoriiujeme, ze neni povoleno uvadét vyse
specifikovany vyrobek do provozu, pokud nebylo zafizeni, do néhoz je ten vyrobek zabudovan, schvaleno
a prohlaseno za odpovidajici pozadavkiim smérnice 98/37/CE.

Dale vyrobek spliiuje pozadavky stanovené nasledujicimi smérnicemi Evropské Unie, stejné tak jako
pozadavky upravené smérnici 93/68/CEE pfrijaté Evropskou Radou dne 22. ¢ervence 1993:

73/23/CEE SMERNICE 73/23/CEE EVROPSKE RADY ze dne 19. unora 1973 tykajici harmonizace legislativy
Clenskych statl v oblasti elektrickych materiall, uréenych pro pouziti ve stanovenych mezich napéti.

89/336/CEE SMERNICE 89/336/CEE EVROPSKE RADY ze dne 3. kvétna 1989 tykajici harmonizace legislativy
Clenskych statt v oblasti elektromagnetické kompatibility.

Oderzo, 10. &ervna 2004 Laure Blioro
generalni manager
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Elektromechanicky pohon pro sekéni vrata a vyklopna vrata s protizavazim nebo s pruzinami

Instrukce a upozornéni uréena pro uzivatele prevodového pohonu SPIDO

Obchodni sit TECHNOPARK dodava komponenty pro automatické ovladani vrat, dvefi a bran; jako pfiklad uvedme:
pohony, fidici jednotky, svételnou signalizaci, fotoburiky, vysilate a pfijimace radiovych signald. Obchodni sit
TECHNOPARK je dodavatelem Vaseho automatického zafizeni, jeho instalace je vysledkem posouzeni, vyhodnoceni
a volby spravného materialu ze strany instalac¢niho technika, kterému divéfujete. Se vSemi aktualnimi nebo budouci-
mi pozadavky a dotazy se vzdy obratte na Vaseho instala¢niho technika. Automatické zafizeni, jehoz vlastniky jste se
praveé stali, v pIné mife splfiuje stuperi bezpec¢nosti, ktery predepisuji pfislusné smérnice, prfesto nemUze byt naprosto
vylou€eno ,nepatrné riziko”, tedy moznost, ze mohou nastat nebezpecné situace, ackoli tato pravdépodobnost je
velmi mala.

Z tohoto diivodu bychom Vam chtéli dat nékolik rad, jak postupovat, abyste se vyhnuli pfipadnym nepfijem-

nostem:

1. Pfedtim, nez zalnete pouzivat toto automatické zafizeni, nechte si instalacnim technikem vysvétlit, v ¢em
spocivaji pfipadna rizika a vénujte nékolik minut pfecteni instrukéniho manualu a upozornénim pro uzivatele, ktery
Vam pfeda instala¢ni technik. Ponechejte si manual pro pfipad, Zze byste v budoucnosti méli néjaké pochybnosti
a pfedejte ho pfipadnému novému majiteli zafizeni.

2. Na zafizeni neprovadéjte zadné Upravy, neménte naprogramované parametry a ani nastaveni regulace auto-
matického zafizeni.

3. Toto Vase automatické zafizeni bude provadét operace presné podle Vasich pokynl; jeho nezodpovédné a
nespravné pouzivani z néj maze udinit nebezpecny mechanismus.

4. Predtim, nez uvedete automatické zafizeni do provozu, ujistéte se, ze v akénim uhlu jeho €innosti nejsou osoby
nebo jiné prekazky.

5. Zajistéte, aby si déti nehraly v blizkosti automatického zafizeni a zabrante, aby byl mechanismus nechténé uveden
do chodu, zejména tim, Zze nenechate dalkové ovladae v dosahu déti.

6. Jakmile zjistite, Ze se automatické zafizeni chova neobvykle, odpojte jej od zdroje elekirické energie a provedte
ruéné jeho odblokovani. Nesnazte se zafizeni opravit a ihned si vyzadejte zasah Vaseho instalaniho technika.
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