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Navod k instalaci a obsluze
ROA, THA a OTA
Ridici jednotka pro pohony ROBO, THOR a OTO c €

Optimalniho vykonu Ize dosahnout pouze pfi dodrZovani pokynu v navodech,
vyrobce si vyhrazuje prdvo na zmény a dodatky v ndavodu bez pfedeslé domluvy.
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Ridici jednotka pro Robo, Thor a 0tto

Instalace musi byt provedena pouze osobou s pfislusnou kvalifikaci dle vyhl. CUBP a CBU &. 50/1978 sb.

Spole¢nost TECHNOPARK je potéSena, ze jste si zvolili tento vyrobek a souCasné Vas zada, abyste jsi pozorné prostu-
dovali cely ndvod, nez se pustite do instalace zafizeni.

Tato pfiruéka je vyhradné uréena pro kvalifikovany technicky personal. Zadna z informaci této pfiruéky neni uréena uziva-
telil Tento manudl se vztahuje na vyrobky ROA3, ROA4, THA5, THA6 a OTA1, a nesmi byt pouzit pro jiné vyrobky.

Ridici jednotka popsana v této pFiruéce byla navrzena k ovladani jednoho elektromechanického pohonu pro auto-
matizaci dvefi nebo bran. Jakékoliv jiné pouziti je nespravné a zakazano platnymi normami. Je nasi povinnosti
sdélit Vam, ze budete pracovat na systému klasifikovaném jako "Brany a automaticka vrata" a tato kategorie je
povazovana za zvlast "nebezpecénou". Je Vasi povinnosti provést vSe tak "bezpecné", jak to jen jde. Instalace a
udrzba musi byt provadéna vyhradné kvalifikovanym a zkuSenym personalem, a to dle nasledujicich ¢eskych
norem a vladnich nafizeni:

Zakon €. 22/1997 sbh. O technickych pozadavcich na vyrobky
Nafizeni vlady €. 168, 169 a 170 ze dne 25. Cervna 1997
Nafizeni vlady ¢. 378/2001 ze dne 12. zafi 2001
Nekvalifikovany personal nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii "Brany a automaticka vrata", se musi zdrzet

instalace. Pokud nékdo provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je plné zodpovédny za pfipadné
Skody, které by zafizeni mohlo zpUsobit!
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Ridici jednotka pro Robo, Thor a 0tto

1. Popis vyrobku

Ridici jednotka uréena pro pohony ROBO, OTTO a THOR s motorem na 230 V. Ridici jednotky se mohou ligit v zavislos-
ti na pouzitém pohonu napf.: nastavovani sily, indikace otevieni brany a automatické osvétleni a také vlastnosti jednotli-
vych funkci, které mohou byt nastaveny pomoci DIP-switch(l a trimer(i, mohou byt odli§né. Stav jednotky signalizuji LED
diody umisténé pobliz pfislusnych vstupl. LED diody pobliz mikroprocesoru signalizuji spravnou ¢innost vnitfniho progra-
mu. Pro snadnou orientaci v fidici jednotce poslouzi obr.1. s popisem hlavnich ¢asti.

E

- DIP switche k programovani funkci

- trimer pro nastaveni sily - jen u ROBO 1000
- trimer pro nastaveni délky pracovniho ¢asu
- trimer pro nastaveni délky ¢asu pausy
- svorkovnice pro anténu a 2.kanal pfijimace
F - zésuvka pro kartu radiopfijimace
G - LED diody signalizujici stav
H - svorkovnice se vstupy a vystupy
| - spole¢né relé
J - svorkovnice s napétim 230 V
| L - vstup transformatoru
M - pojistka napajeni 5 A

moow>

N - konektor pro automatické osvétleni - jen OTTO
O - vystup napajeni pro motor
P - zasuvka pro zapojeni kondenzatoru
Q - pracovni relé - jen OTTO
R - triak automatického osvétleni - jen OTTO
J S - triak zavirani
T - triak otevirani

NN

U - vystup transformatoru

V - FCA/FCC zasuvka pro zapojeni koncovych spinact
W - nizko napétova pojistka 500 mA

X - zasuvka pro PIU kartu

Y - LED dioda OK
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Pohon Oznaceni Ridici jednotka Pridana funkce

ROBO RO1000 ROA3 trimer pro nastaveni sily
RO1020 ROA3 trimer pro nastaveni sily
RO1010 ROA4 pracovni relé

THOR TH1551 THA5 -
TH2251 THA6 pracovni relé

OTTO oT21 OTA1 vystup pro automatické osvétleni




Ridici jednotka pro Robo, Thor a 0tto

2. Instalace

Automatické brany a vratové systémy mohou byt instalovany pouze kvalifikovanymi pracovniky, splfiujicimi pozadavky na
né kladené platnymi pfedpisy a zakony.

2.1. Nakres doporuéeného zapojeni

1. par bezpecnostnich foto¢lankd “PHOTO”

2. vystraznd lampa

3. kliovy spinag

4. pneumatickd bezpecnostni liSta

5. Druhy par bezpeénostnich foto¢lankd “PHOTO 2”

Vénujte predev§im pozornost:

* v8echny fotoClanky je mozné synchronizovat k odstranéni moznosti vzajemného ovliviiovani - viz. navod pro instalaci
fotoclanki

» "foto" foto¢lanky nezasahuji pfi otevirani, pouze pfi zavirani

* "foto 2" foto€lanky nezasahuji pfi zavirani, pouze pfi otevirani

2.2 Elektrické zapojeni

Pro zabezpeceni proti Urazu a poskozeni ¢asti fidici jednotky provadéjte veskera zapojeni kabell, konektorl a zasuvnych
karet s odpojenym zdrojem napajeciho napéti.

ROBO / THOR OoTTO

¢ Napajeni kabelem CYKY 3 x 1,5. Pokud je vzdalenost mezi jednotkou a uzemnénim pfivodu vy$si nez 30 m provedte
uzemnéni v misté instalace.

Pro obvody s nizkym napétim pouzijte kabely s minimalnim prifezem 0,25 mm?=.

Pro vzdalenosti vy$Si nez 30 m pouzijte stinéné kabely a opleteni zapojte na uzemnéni v fidici jednotce.
Neprovadéjte propojeni kabell pod zemi pokud nejsou pouzity specidlni vodotésné krabice.

Pokud nejsou pouzity vstupy s uzavienymi kontakty v normalnim stavu NC musi byt uzavieny propojenim na svorkovnici.
Vstupy pro fotoélanky a fototest je nutné zapoijit podle dale popsanych schémat.

Pokud je pouzito vice vstupll na NC kontakt musi byt zapojeny do série.

Pokud nejsou pouzity vstupy s otevienymi kontakty v normalnim stavu NO musi svorky zUstat volné.

Pokud je pouzito vice vstupt na NO kontakt musi byt zapojeny paralelné.

Kontakty musi byt mechanické bezpotencialové. Nejsou povoleny kontakty typu PNP, NPN, Otevieny kolektor apod.
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2.2.1. Schéma zapojeni
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2.2.2. Popis svorek

1-2: 220V~ Elektrické napajeni 220 V - 50 Hz

3-4:  vystrazna lampa Vystup pro pfipojeni na lampy 230 V

5-6: 24 V~ Vystup 24 V~ pro napajeni prisluSenstvi (fotobunka, radio, atd.), max. 200mA
7: Spole¢ny Spol. pro vSechny vstupy

8: Kontrolka otevfeni max. 24V~ 2 W pro signalizaci - neni pouZito u OTTO

9: Stop Vstup s funkci stop (nouzovy, blokovani nebo max. zajisténi)

10: Fotoburika (Photo) Vstup pro bezpecnostni zafizeni (fotoburiky, pneumatické listy)

11: Krok za krokem PP Vstup pro cyklickou ¢innost (OTEVRE STOP ZAVRE STOP)

12: Otevfeni Vstup pro otviraci pohyb (OTEVRE STOP OTEVRE)

13: Zavirani Vstup pro zaviraci pohyb (ZAVRE STOP ZAVRE)

41-42: 2. kanal radia

Vystup pro pfipadny druhy kandl radiového pfijimace

43-44: Anténa

Vstup pro anténu radiového pfijimace
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2.2.3 Fototest

Fototest je nejlepsi zplsob feseni bezpecnostnich prvkil co se ty¢e spolehlivosti a zafazuje fidici jednotku a bezpecnost-
ni fotolanky do 2. kategorie v souladu s normou UNI EN 954-1. Pfed zapocetim kazdého pohybu je pfislusné bezpec-
nostni zafizeni zkontrolovano a jen pouze pokud je v pofadku je pohyb zahajen. Pokud test nebyl ispésny (foto¢lanky jsou
zahlceny sluncem, je poruSen napajeci kabel, atd.) chyba je vyhodnocena a pohyb neni zahajen.

Nastaveni funkce FOTOTESTU:
Pouzijte pfidavnou zasuvnou kartu PIU.
Prepnéte DIP switch .10 do polohy ON.

Pro zapojeni bezpe¢nostnich foto¢lank( pouzijte specialni zapojeni dle schematu obr. 4a. tak, ze vysila¢ foto¢lanku je bliz
k napajecimu zdroji - svorka 8 na desce PIU. Max. proudové zatizeni PIU karty pro fototest je 100 mA (2 pary fotoClanku).

Napajeni pfijimace je ze svorek fidici jednotky (svorky €. 5 - 6).

Poznamka: Pokud v pozdéjsi dobé neni fototest vyzadovan prepnéte DIP switch do polohy OFF a provedte zapojeni dle
schematu na obr. 4b.

Fotoclanky jsou testovany nasledujicim postupem:

Kdyz je pfijat impuls pro pohyb brany, jsou nejdfive zkontrolovany vSechny pfijimace souvisejici se smérem pohybu zda
neni v tomto sméru néjaka prekazka. Pak je pferuseno napajeni vysilaél coz umozni zkontrolovat zda pfijimace vyhod-
noti toto preruseni paprsku. Po obnoveni napajeni vysila¢li je provedena opétovna kontrola pfijimacélt. Pouze pokud je
cela tato posloupnost provedena uspésneé je pohyb zahajen. Synchronizace by méla byt vzdy aktivovana na dvou vysila-
¢ich prestfizenim spojky. Je to jediny zplsob jak odstranit vzajemné ovliviiovani dvou par foto¢lankl. Pozorné si prectéte
navod k zapojeni foto¢lankd véetné ¢asti o synchronizaci.

Pokud pfi pouziti fototestu nepouzivame FOTO2 je nutné provést zapojeni a propojeni dle schematu na obr. 4c.
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Ridici jednotka pro Robo, Thor a 0tto

2.2.4. Kontrola zapojeni

Nasledujici operace vyzaduiji praci se zapojenym privodem el. proudu, vétsinou je pouzito bezpe€né velmi nizké napé-
ti, ale nékteré ¢asti vyuzivaji 230 V coz je velmi nebezpeéné. Pfi praci budte velmi opatrni a nikdy nepracujte sami!

e Zapojte pfivod napajeni a zmérte napéti na svorkach 5-6 =24V AC.

» Zkontrolujte LED diodu OK zda po pfipojeni blika rychle a pak v pravidelnych intervalech.

* Nyni zkontrolujte zda sviti LED diody odpovidajici kontaktdm N.C. (normalné uzavfeny) a nesviti nesviti LED diody
odpovidajici kontaktim N.O. (normalné otevfeny), pokud tomu tak neni zkontrolujte zapojeni pfisluSenstvi az je zapo
jeni provedeno spravneé.

e Uvolnéte packu koncovych spinacl tak aby nebyly spojeny kontakty FCA a FCC.

¢ Ujistéte se, Ze jsou koncové spinace zapojeny peclivé, pohnéte packou koncového spinace v obou smérech a zkon
trolujte zda sviti pfislusné LED diody na fidici jednotce.

* Uvolnéte kfidlo brany, posunte ho do poloviny drahy a znovu zablokujte. Nyni je pfipravena k otevfeni i zavfeni.

¢ Nyni provedte pokus s pohybem brany zda se pohybuje spravnym smérem - pohyb brany souhlasi s fidici jednotkou.
Tato kontrola je velmi dllezita, pokud je pohyb nespravnym smérem v nékterych pfipadech (napf.poloautomaticky
rezim) mize automaticky systém pracovat "spravné", protoze Oteviraci pfikaz je stejny jako Zaviraci s jednim zaklad
nim rozdilem: bezpeénostni prvky jsou ignorovany pfi zavirani kdy je obvykle vétsi nebezpedi a budou zasahovat pfi
otevirani a reversovat chod brany s neblahymi nasledky!

¢ Zkontrolujte zda jsou pfikazy rotace spravné pomoci kratkych impuls(i na svorce Krok za Krokem; prvni pohyb po pfi
pojeni napajeni bude vzdy Otevirani, takto Ize také zkontrolovat spravné zapojeni pohonu. Pokud smér pohybu neni
spravny postupuijte nasledovné:

- vypnéte napajeni
- otocCte svorky zapojeni motoru a koncovych spinaci o 180° (¢ast O a V na obr.1.)
- provedte znovu kontrolu spravného sméru pohybu brany tak jak bylo popsano v pfedchozich bodech.

Dioda OK umisténa ve stfedu desky ma za ukol signalizovat stav vnitini logiky: pravidelné blikani v intervalu 1 s indi-
kuje, ze mikroprocesor je aktivni a ¢eka na pfikaz. Kdyz mikroprocesor rozpozna zménu stavu nebo vstupu (napf. impuls
nebo funkci DIP switch) je to signalizovano rychlymi dvoj zablesky dokud zména trva. Velmi rychlé blikani 3x za sekundu
znamena, ze fidici jednotka byla pravé pfipojena k napéti nebo probiha vnitfni test. Nepravidelné blikani, nakonec zna-
mena, ze test byl netspésny a doslo k chybé systému.

3. Nastaveni
Nastaveni mlze byt provedeno pomoci potenciometrd, které nastavi nasledujici parametry:

Pracovni ¢as TL: Nastavi maximalni dobu trvani Otevirani nebo Zavirani. K nastaveni Pracovniho ¢asu TL vyberte polo-
automaticky rezim pfepnutim DIP switche €. 1 do polohy ON a nastavenim TL potenciometru do poloviny chodu. Proved-
te celé otevirani a nasledné zavirani a upravte nastaveni potenciometru v souladu s potfebou brany s tim, ze pracovni ¢as
bude o 2-3 s delSi nez je nutné k provedeni kompletniho cyklu. Pokud je pracovni ¢as nedostate¢ny prestfihnéte spojku
TLM, na ploSném spoji mezi TL a TP potenciometry, a dosahnete prodlouzeni pracovniho ¢asu.

Cas pauzy TP: V automatickém rezimu nastavuje zpozdéni mezi koncem otevirani a zagatkem zavirani. K nastaveni éasu
pauzy TP vyberte automaticky rezim pfepnutim switche €. 2 do polohy ON a nastavenim doby pauzy dle pozadavku. Pro-
vedte otevirani a zkontrolujte zda nastaveny ¢as je dostatecny.

Sila F: Pouze na fidici jednotce pro RO1000, pro nastaveni sily. Vénujte velkou peclivost nastaveni sily potenciometrem
F, nebot tim muze byt ovlivnén stuper bezpecénosti automatického systému. ZkouSenim nastaveni tohoto parametru, mére-
nim sily pusobici na branu a porovnanim s pfedepsanymi hodnotami. Normy UNI 86 2 pfedpisuji, ze maximalni tlak vrat
nesmi prekrocit 150 N (-13,5 kg). Na fidici jednotce pro RO1010 a OT21, je sila nastavovana pfepinaem umisténém na
krytu transformatoru.
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4. Testovani

Po predchozi provérce a nastaveni musite systém zkontrolovat. Automaticky systém musi byt testovan odborné
kvalifikovanou osobou, ktera musi zajistit provedeni testli odpovidajici moZznému nebezpeci! Testovani je nejdule-

zitéjsi casti celé instalace. Kazdy jednotlivy dil napf. motor, stop tlacitko, foto¢lanky atd. mohou pozadovat zvlast-
ni ¢ast testu, prosim sledujte postup jak je nize popsan:

1. Vybér funkce:
- nastavte DIP switch €. 1 do polohy ON (poloautomaticky rezim)
- pokud mate provedeno zapojeni dle obr.4a je pozadovana funkce fototestu a DIP switch €. 10 musi byt v polo-
ze ON.
- nastavte vSechny ostatni DIP(y) do polohy OFF

2. Stisknéte tlacitko Otevrit nebo Krok za Krokem a kontrolujte zda:
- blik& vystrazné lampa
- zapocalo oteviran{
- pohyb je zastaven po najeti na koncovy spina¢ FCA

3. Stisknéte tlacitko Zavfit nebo Krok za Krokem a kontrolujte zda:
- blik& vystrazna lampa
- zapocalo zavirani
- pohyb je zastaven po najeti na koncovy spina¢ FCC

4.V pribéhu otevirani kontrolujte pfipojené prvky:
- Stop zastavi pohyb s kratkym reversem
- pfetnuti paprsku FOTO nema vliv na €innost
- pretnuti paprsku FOTO2 zastavi pohyb a provede reversni pohyb (pokud je provedeno zapojeni pfes kartu PIU)

5.V pribéhu zavirani kontrolujte pfipojené prvky:
- stop zastavi pohyb s kratkym reversem
- pfetnuti paprsku FOTO zastavi pohyb a provede reversni
- pfetnuti paprsku FOTO2 nema vliv na €innost (pokud je provedeno zapojeni pfes kartu PIU)

6. Po zapojeni vstupu kontrolujte posloupnost ¢innosti:
- Krok za Krokem = Otevfit-Stop-Zavfit-Stop
- Otevfit = Otevfit-Stop-Otevfit-Stop
- Zavtit = Zavfit-Stop-Zavfit-Stop
- Gasteéné otevieni = Castecné otevieni-Stop-Zaviit-Stop (pokud je provedeno zapojeni pres kartu PIU)

7. Pokud je pouzita funkce Fototestu zkontrolujte zda je test Gcinny (pokud je provedeno zapojeni pres kartu PIU):
- pferuste paprsek fotoclanku a dejte impuls k otevfeni - nesmi byt provedeno
- pferuste paprsek foto€lanku2 a dejte impuls k otevieni - nesmi byt provedeno
- propojte kontakty foto¢lanku a dejte impuls k otevieni - nesmi byt provedeno
- propojte kontakty foto€lanku2 a dejte impuls k otevieni - nesmi byt provedeno

8. Provedte test nastaveni sily dle EN 12445.

Jestlize jsou aktivovany dal$i funkce po testovani, které mohou snizit bezpeénost systému, musi byt provedeno testovani
téchto funkci zvlast.
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5. Pracovni rezimy

V manualnim pracovnim rezimu vstup Otevfit umozni otevieni, vstup Zavfit zavieni a vstup Krok za Krokem stfidavé
zavfeni i otevieni. Pohyb je zastaven v okamziku pferuSeni impulsu, pfi dojeti na koncovy spina¢ nebo po zdsahu foto-
¢lanku2 (PIU karta) béhem otevirani a pfi zavirani po zasahu foto¢lanku. Otevirani i zavirani maze byt ihned zastaveno
impulsem Stop. KdyZ je pohyb takto zastaven, je zastaven i pfisludny vstup do opétovného zahajeni ovladani. Kdyz je
funkéni jeden z automatickych rezimi (poloautomaticky, automaticky nebo vzdy zavfit) impuls na Otevfit zahaji otevirani
a impuls na Krok za Krokem stfidavé zavieni i otevieni. Dal8i impuls na Krok za Krokem nebo na vstup, ktery zahajil pohyb
zpUsobi zastaveni. Otevirani i zavirani mGze byt ihned zastaveno impulsem Stop. Pokud misto impulsu pfijde na vstup trva-
ly signal ma tento vstup prioritu pfed ostatnimi, které pfijdou v prlibéhu trvani tohoto signalu (toto je vhodné pouzit pokud
chcete pfipojit asova€ nebo spinaci hodiny noc-den). Jestlize je vybran automaticky rezim bude po otevieni nasledovat
pauza a potom zavirani. Pokud bude paprsek foto¢lanku b&hem pausy pferuden nastaveny ¢as pausy bude vynulovan
a po uvolnéni paprsku znovu odpocitavan. Pokud pfijde béhem pausy impuls Stop ¢innost bude ukonéena a k zavirani
nedojde. Nic se nestane pokud bude v prabéhu otevirani pferusen fotoclanek, ale foto¢lanek 2 (na PIU karté) pfi preru-
Seni paprsku zplisobi reversni pohyb (zavirani). Pokud bude foto¢lanek prerusen pfi zavirani brana se znovu otevie pocka
dle nastaveného ¢asu pausy a znovu zacne zavirat.

6. Programové funkce
U fidici jednotky Ize nastavit pomoci DIP switch( rizné funkce a tak ziskat vhodné viastnosti podle pozadavkl uzivatele
pfi zachovani nutné bezpecénosti systému. VSechny funkce mohou byt aktivovany pfepnutim DIPu do polohy ON a deakti-

vovany prepnutim do polohy OFF. Nékteré z programovanych funkci jsou spojeny s bezpecnostnimi hledisky, péclivé zvaz-
te plisobeni funkce s ohledem na nejvy$Si mozny stupen bezpecnosti.

S

Pouzitim DIPu vyberete pfislusny pracovni rezim a pozadované funkce dle nésledujici tabulky:

DIP 1-2: Off-Off manualni rezim - obsluha pfitomna

On-Off poloautomaticky rezim

Off-On automaticky rezim - automatické zavirani

On-On automaticky rezim + vzdy zavfit
DIP 3: On rezim bytového domu - neni funkéni s manualnim rezimem
DIP 4: On predblikani
DIP 5: On zavfi po zasahu foto€lanku
DIP 6: On zéasah foto¢lanku i pfi otevirani
DIP 7: On postupny rozjezd
DIP 8: On zpomaleni
DIP 9: On brzda
DIP 10: - bez PIU karty - ROBO On indikace otevfeni brany s umérnym osvétlenim

- OTTO On pomocné osveétleni cca 4 min.
- s PIU krtou On funkce fototestu

Poznamka: Nékteré funkce jsou pouzitelné jen v pfedepsanych kombinacich, ozn. poznamkou.
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6.1. popis funkci
Zde je struény popis funkci, které mohou byt nastaveny pfepnutim DIPu.

DIP 1-2:

Off Off = rezim manualni (obsluha pfitomna)

On Off = reZim poloautomaticky

Off On = rezim automaticky (automatické zavirani)
On On = reZim automaticky + vzdy zavie

V ruénim rezimu je ovladani brany mozné pouze v pfitomnosti povelu (stlaéené tla¢itko). V poloautomatice staci pouze
ovladaci impuls a provede se cely pohyb az do zastaveni koncovym spinaem nebo uplynuti naprogramovaného pra-
covniho €asu. V automatickém rezimu se po otevfeni provede pauza a pak zavieni. Rezimu VZdy zavfe se pouZzije, kdyz
po momentalnim vypadku napdjeni se nezjisti (pomoci FCC) zaviena brana; v tomto pfipadé se automaticky spusti zavi-
rani, pfed nimz pfedchazi 5 sekund blikani.

DIP 3:
On = ¢innost bytovy dim

PFi ¢innosti domovnich vrat, kdyZ se spusti otvirani pomoci vstupu Otvirani nebo Krok za Krokem , nelze pohyb pferusit
jinymi povely na vstupech az dokonce otviraciho pohybu. Béhem zavirani novy impuls zastavi branu a otevira ji.

DIP 4:
On = pfedchozi blikani
Spusti se blikani 5 sekund pred za¢atkem pohybu (snizeno na 2 sekundy pfi ruénim ovladani).

DIP 5:

On = Zavii ihned po signalu foto¢lanku (pouze v automatice: Sw 2 = On)

PFi automatickém rezimu se vrata zaviou 5 sekund po odblokovani bezpeénostniho zafizeni, nezavisle na naprogramo-
vaném TP. Pokud nedojde k pferuseni foto€lanku, zavirani nastane po uplynuti nastaveného ¢asu TP.

DIP 6:

On = Bezpec¢nostni zafizeni (foto¢lanek) i pfi otevirani

Zasah bezpecnostniho zafizeni pfi otvirani zpUsobi pferuseni pohybu, pokud je systém v poloautomatickém nebo auto-
matickém rezimu, obnovi se otvirani ihned po uvolnéni foto¢lanku.

DIP 7:
On = Postupny rozjezd
Provede zacatek pohybu postupné a zabrani tak vibracim brany.

DIP 8:

On = Postupné zastaveni

Provede zastaveni pohybu postupné snizenim rychlosti na 30% a zabrani tak vibracim brany. POZOR ZVAZTE uginek této
funkce: Snizenim rychlosti se také snizi U¢inna sila o 70%. V systémech vyzadujici zvy$enou silu miize tento pokles sily
znamenat okamzité zastaveni pohybu.

Robo - Thor:

Cas otevirani a zavirani je nastaven pracovnim ¢asem TL. Zpomaleni na konci pracovniho ¢asu je provedeno. Jestlize je
pohyb omezen koncovymi spinaci a zpomaleni neni provedeno, nastavte pracovni ¢as TL tak aby zpomaleni za¢alo 30 -
50 cm pred dojezdem na koncovy spinag.

OTTO verse:

P¥i zavirani dojde ke zpomaleni asi 3 s pfed dojezdem na koncovy spina¢ dle nastaveni pracovniho ¢asu (funkce zpo-
maleni |épe pracuje s vyuzitim vacek koncového spinace). Pokud je funkce zpomaleni pouzita na citlivé aplikaci a trva
déle nez 3 s, instalujte na pfivod napéjeni do blizkosti fidici jednotky sitovy filtr min. 6A s utlumem 30 dB tak, aby byly spl-
nény podminky elektromagnetického vyzafovani dle normy EN 50081-1.

10
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DIP 9:
On = Brzda

Na konci pohybu se provede postupné brzdéni motoru, zpocatku jemné, pak intenzivnéjsi tak, aby se brana zavrela rych-
le, ale bez otfesU.

DIP 10:

On ROBO -THOR

Bez PIU karty = indikace otevfeni brany s umérnym osvétlenim
S PIU kartou = FOTOTEST

DIP 10:

On OTTO

Bez PIU karty = pomocné osvétleni - cca 4 min.
S PIU kartou = FOTOTEST

Tuto funkei Fidi fotoélanky Ucinné prfed zacatkem kazdého pohybu. Podivejte se na popis fototestu.
7. Zapojeni 2 fidicich jednotek na protibéznych branach

Provedte zapojeni dle schématu na obr. 5.

Zapojeni vystrazné lampy a indikace otevieni brany provedte samostatné pro kazdou elektroniku
Vstupy musi byt zapojeny paralelné

Vstup spole¢ny muze byt zapojen pouze do 1 Fidici jednotky

Propojte svorky €. 5 (0 V) v obou jednotkach

Funkce fototestu nemuze byt pouzita

DIP ¢&. 3 bytovy dum prepnéte do polohy ON, aby se mohla kfidla sladit v pfipadé rozdilného chodu.
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8. Prislusenstvi
PIU karta
Karta PIU byla zkonstruovana pro doplnéni funkci fidicich jednotek vlozenim dalSich vstupd a pfidanim funkci pomoci

vystupl. Karta je feSena jako zasuvna pro Fidici jednotky se svorkami pro nasledujici funkce Fizeni semaforu, pomocné
osvétleni, elektricky zamek, FOTO2, ¢aste¢né otevieni a fototest.

Cervena Cervené svétlo semaforu
Je normélné vzdy vypnuto a zapne se kdyz se brana pohybuje
Zelena Zelené svétlo semaforu/Alarmy

Je normélné vzdy zapnuto a vypne se kdyz se brana pohybuje

Elektrozamek Povel elektrozamku
Elektricky zamek je aktivovan cca 1,5 s pred za¢atkem otevirani

Automatickeé osvétleni/ Vystup automatického osvétleni je aktivovan pfi zapoceti libovolného pohybu a po Foto-

test jeho ukongeni je €as. prodleva fizena nastavenim T.Cor. potenciometru na karté PIU,
jestlize je aktivni funkce fototestu DIP &.10 ON tento vystup testuje pfipojené fotoélanky
pfed zapodetim kazdého pohybu.

Casteéné otevieni vstup pro éasteéné otevieni (Casteéné otevieni-Stop-Zavrit-Stop ). Toto vykonava
stejnou funkci jako Krok za Krokem na hlavni fidici jednotce s tim rozdilem,
Ze otevirani je omezeno ¢asovym nastavenim pomoci potenciometru T.AP.P.
na PIU karté.

FOTO2 2.bezpecnostni vstup. Toto bezpeénostni zafizeni je aktivni pfi otevirani a zastavi
popf. zavie branu pokud je na fidici jednotce nastaven automaticky nebo
poloautomaticky rezim.

24V 24 V vystup pro napajeni pfisluSenstvi napf. foto€lankd. Svorka ¢.11 je také jako
spole¢na pro vstupy

Karta radiopfijimace

Ridici jednotka obsahuje konektor pro pfipojeni zasuvného radiopfijimace, ktery pracuje Krok za krokem a fidici jednotka
mize byt ovlddana dalkovym vysilaGem.

9. Udrzba

Ridici jednotka je elektronicka a nevyZzaduje zadnou Udrzbu. Pfesto je dobré se pravideln& pfesvédgit (1x za 6 mésicu), ze
nastaveni sily je v pofadku a pfipadné podle potfeby tuto silu upravit. Peclivé provedte celou ¢ast testovani, zkontrolujte
koncové spinace, bezpeénostni prvky (foto¢lanky, pneumatické listy atd.) a vystraznou lampu.

10. Likvidace

Tento vyrobek je zhotoven z rliznych druht materialu a nékteré z nich mohou byt recyklovany. Zjistéte si moznosti recyk-
lace a zbavte se vyrobku podle platnych zakond a mistnich nafizeni. Nékteré ¢asti mohou obsahovat nebezpecné latky,
nevyhazujte je volné.
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11. Co délat kdyz
Tato ¢ast ma pomoci montaznim pracovniklim vyresit nékteré problémy vyskytujici se v pribéhu instalace.

Nesviti zadna LED dioda:
zkontrolujte napajeni na svorkach 1 - 2 a velmi nizké napéti 24 V na svorkach 5 - 6. Zkontrolujte 2 hlavni pojistky.
Pokud zadna LED dioda nesviti nastal pravdépodobné vazny problém a Fidici jednotka musi byt vyménéna.

LED dioda OK blika pravidelné, ale LED vstupi nereaguji na vstupni signaly:
peclivé zkontrolujte zapojeni svorek 7 - 13.

Pohyb neni zahajen
Zkontrolujte LED od Stopl (FCA + FCC), FOTO a FOTO2, bezpeénostni zafizeni a LED reagujici na vstupy (Krok za kro-
kem, Oteviit nebo Zavfit) zGstava svitit po celou dobu impulsu.

Brana méni smér pohybu v pribéhu cyklu
Reversaci pohybu muize zplsobit: pferuseni paprsku fotoélanku (FOTO2 pfi otevirani, FOTO pfi zavirani), v tomto pfipa-
dé zkontrolujte zapojeni foto¢lankd a LED vstupu.

12. Technicka data

Napajeci napéti

230 V AC/50 Hz

Max. proud. odbér pfisluSenstvi

200 mA

Vystup pro vystraznou lampu

230 V AC/50 Hz max. pfikon 40 W

Vystup indikatoru oteviené brany SCA

24V AC max. pfikon 2 W

Pracovni teplota

-20°C az +70°C

Pracovni éas ROBO/THOR

stavitelny od 2,5 do 60 s nebo 50 az 120 s s TLM

Pracovni éas OTTO

stavitelny od 2,5 do 20 s nebo 20 az 40 s s TLM

Cas pausy

stavitelny od 5 do 160 s

PIU karta

Cas éasteéného otevieni ROBO/THOR

stavitelny od 1 do 30 s

Cas ¢aste¢ného otevieni OTTO

stavitelny od 1 do 14 s

Cas automatického osvétleni

stavitelny od 1 do 180 s
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Struény prehled sortimentu TECHNOPARK

enové zvyhodnéna sestava s pfisluSenstvim

Girri 130

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 400 kg

kit

£
i

Robo

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 600 kg

'

Thor

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 1200 kg

kit

AN

Wingo

nadzemni pohon pro
oto¢né brany do velikosti
kfidla 1,8 m

Pluto

nadzemni pohon pro
oto€né brany do velikosti
kfidla 5 m

kit

Metro

podzemni pohon pro
oto€né brany do velikosti
kfidla 3,5 m

Nyota 115

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 800 kg

Mec 200

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 1200 kg

Pohony pro garazova vrata

Fibo 400

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 4000 kg

Hindi sprint

nadzemni pohon pro
oto€né brany do velikosti
kfidla 1,8 m

Hindi 880

nadzemni pohon pro
oto¢né brany do velikosti
kfidla 6 m

Combi 740

podzemni pohon pro
oto€né brany do hmot-
nosti kfidla 700 kg

Spider
stropni pohon pro sekéni

Spido
stropni pohon pro sekéni

a vyklopna garazova vrata a vyklopna garazova vrata

do vysky vrat 2,6 m

Parkovaci a viezdové systémy

\ i\

Sumo

bocni pohon pro sekéni
pramyslova vrata do veli-
kosti 35m? a pro skladaci
vrata

A

Hyppo

pohon pro oto¢né brany
se silnymi pilifi a pro
skladaci vrata

Mec 200 LB
boéni pohon pro sekéni

pramyslova vrata do veli-

kosti 50 m? a pro sklada-
ci vrata velkych rozmér(

kit

WIL

MEC 900

elektromechanicka zavora opancéfovana hydraulicka

s délkou ramene do 8 m,
vhodna na parkingy

zévora s délkou ramene
do 8 m, vhodna pro pra-
myslové objekty

Strabuc 918

opancéfovana hydraulicka

vysuvna bariéra pro
zamezeni vjezdu

VA 100/300
vjezdové/vyjezdové list-
kové stojany

VA 200

levna varianta platebniho
terminalu

VA 400
platebni automat pro
mince a bankovky

FLO&FLOR

dalkové ovladani s pro-
gramovatelnym kédova-
nim nebo plovoucim
koédem 433,92 MHz

VERY&VERY VR

dalkové ovladani s progra-
movatelnym kédovanim
nebo plovoucim kédem
433,92 MHz, pouze 2
kanaly

BIO

dalkové ovladani s pfistu-
povym systémem, jedi-
necny kod 40,685 MHz

KP 100 a KP 300
snimace bezkontaknich
karet a privéska s kon-
trolou vstupt a odchodu
z objektu (kontrola na
PC)

KP 200

snimac¢ bezkontaknich
karet s digitalni klavesni-
ci pro vétsi zabezpeceni,
kombinace: karta + PIN

MOT

digitalni klavesnice pro
pfistup s ¢ervenym pod-
svicenim klavesnice





