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Navod k instalaci a obsluze

A824

Ridici jednotka pro oviadani 2 motorti 24 Vdc

Optimalniho vykonu Ize dosahnout pouze pfi dodrzovani pokynl v navodech, verze 1.0
vyrobce si vyhrazuje pravo na zmény a dodatky v navodu bez predesié domluvy. www.technopark.cz
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Dulezité upozornéni

Tento manuél je uréen pouze pro technicky persondl, ktery ma pfislusnou kvalifikaci pro instalaci. Zadna
z informaci, kterou obsahuje tento material neni uréena pro findlniho uzivatele. Tento manual je ur€en pro Fidici
jednotku Mindy A824 a nesmi byt pouZit pro jiné vyrobky. Ridici jednotka popsana v této pfiruéce byla navrzena
k ovladani jednoho nebo dvou elektromechanickych pohonu pro automatizaci dvefi nebo bran, kazdé jiné pouziti
je nevhodné a tudiz je zakazano podle platnych predpisu. Vyrobce doporucuje precist si pozorné alespori jednou
veskere instrukce predtim, nez pfistoupite k vlastni instalaci. Je Vasi povinnosti provést vSe tak ,bezpeéné®, jak to
jen jde. Instalace a udrzba musi byt provadéna vyhradné kvalifikovanym a zkuSenym personalem, a to dle nasledu-
jicich ¢eskych norem a vladnich nafizeni:

zakon €. 22/1997 sb. O technickych poZadavcich na vyrobky
nafizeni vidady ¢. 168, 169 a 170 ze dne 25. cervna 1997
nafizeni viady ¢. 378/2001 ze dne 12. zafi 2001

Nekvalifikovany personal nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii ,Brany a automaticka vrata“, se musi
zdrzet instalace. Pokud nékdo provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je plné zodpovédny
za pripadné Skody, které by zafizeni mohlo zpusobit!

/

2

TECHNOPARK® 2006

Zjistit si, které dalsi narizeni plati v zemi, ve které je instalace provadéna.
e EEC 89/392 ( Smérnice tykajici se stroji a zafizeni)
e EEC 89/336 ( Smeérnice tykajici se slucitelnosti zafizeni vyzarujicich elektromagnetickou energii)
* EEC 73/23 ( Smérnice tykajici se nizkého napéti)
* PrEN 12453 (Bezpecnost prii pouzivani dvefi na elektricky pohon - poZadavky a klasifikace)
* PrEN 12445 (Bezpecnost prii pouzivani dveri na elektricky pohon - testovaci metody)
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Rychly priivodce

Neinstalujte jednotku aniz si alespon jedenkrat pozorné nepfectete vSechny instrukce!
Neinstalujte jednotku bez ,Mechanickych koncovych dorazd*!

Po zapojeni motoru, regulaénich zafizeni (voli¢ tlaitek nebo deska s knofliky na stlaCeni), a bezpecnostnich zafizeni
(nouzovy spinac, fotobunky, citlivé hrany a blikajici svétla) zapojte jednotku tak, jak, to znazornuje obr.1.

/ \ Pokud ma brana jen jeden motor, zapojte
- , jej do vystupu motoru 2 na jednotce a
[ Nabieci kara | Motrz | Rédo karta | pieruste spojovaci vedeni a ponechejte
Molor 1 IR oowara Ottt 5] |3 A koncovky motoru 1 a relativni kédovaci
R v e 7’ ke E S oo zafizeni volné.
) dip-switch ~ .
(1...10)
,___PC &o@ < | Programovateiny Zapnéte jednotku a zkontrolujte jestli je
[] " |orswmrim napéti mezi koncovkami 1 a 2 230 Vac a
|:| I:, s Zavit ” 24 VVdc mezi koncovkami 28 a 29. Diody
Spolecny : — : na aktivnich vstupnich jednotkach by
] Ko mely byt zapnuté a dioda OK by méla

Kr’)dov?\'ho zafizen( Led dioda

MOT 1 vstupni jednotky/pfikonu

00 blikat v jednosekundovych intervalech.
Q moT 2 M w2 000000 Diody kédovaciho zafizeni by mély sig-

2000 |® PP 0”6 PP ®| nalizovat kazdy pohyb obou motora.

Zkontrolujte smér pohybu stisknutim
tladitka CLOSE (zavfit) na karté: Cekejte
nez se oba motory uvedou do chodu
pfi zavirani (motor 2 se nastartuje az
kdyz motor 1 dokonéi svij manévr).
Kdyby snad motor 2 za¢al uvodni manéuvr,
pfehodte zapojeni motorl (koncovky 7 -8
nebo 9-10).
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Fotobul
Fotobunl
Krok za krol

+24Vde g—m— 29

Spolegny (24 V)

G.O. Indika
Oteviit

L e — 36
Zaviit b——a o———— 37

Max. 200 M/A ———m———— 28

24Vdc 25 W

M1 motor

M2 motor

Uzeméni motoru

M1 kodér

M2 kodér
obuiika A RX |

Vystrazné svétlo
fka spole¢na

S £

220-230 Vac privod
energie 50-60 Hz
Fof

Fotob

12 V Elektricky zamek

Aktivujte automatické hledani vzdalenosti
J nastavenim pfepinace podle obr. 2,3.

Swtch 10 - OFF 1 1 | Swtch 10 - ON
LARRRRNE pro MOBY reninnes B || pro METRO

123456780910 1112 123456782910 1112

"

Tabulka 1: Funkce prepinacu

Pfepina¢ 1 - 2 | Off-Off | ,Manualni“ provoz (v pfitomnosti obsluhy)
On-Off | ,Poloautomaticky“ provoz
Off-On | ,Automaticky provoz (automatické zavirani)
On-On | ,Automaticky + vzdy zavfit“ provoz
Prepinac 3 On Provoz s bytovymi jednotkami (neni k dispozici pfi manualnim provozu)
Prepinac 4 On Blikani majaku pfed uvedenim do chodu
Prepinac 5 On LVvodni kladivo”
Prepinac 6 On Zavira se ihned po fotobunice pokud je Automatickém maédu nebo se zavira po poloautomatické
fotoburice
Prepinac 7 On Cinnost fotoburiky 1 také v procesu otevirani
Prepinac 8 On Aktivace testovani fotoburiky
Prepinac 9 On Zavreni pfechazi na pési méd
Prepina¢ 10 | On Doprovodné svétlo na blikajicim svétle

V automatickém provozu je €as pauzy nastaven na 30 s (Spina¢ 2 je zapnuty). Pokud si to prejete zménit, navod viz. kap. 6.7.
Nastavte 2 amperometrické upravovale tak aby jste docilili takové spoustéci prahové hodnoty protinarazové spojky,

ktera je vyzadovana zakonem.
A824 | 3
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1. Uvod

Elektronicka karta je sestavena tak, aby kontrolovala dva 24 Vdc (volty stejnosmérného napéti) motory, napfiklad MOBY
nebo METRO s vestavénym enenkodérem pohybu. Toto je po technické strance vyvojové nejlepsi vyrobek: otevirani
pohonu nezavisi na pracovni dobég, ale na systému, ktery reguluje funkéni pozice pomoci magnetického senzoru , ktery
detektuje stupné rotace hfidele. Diky tomu je k dispozici mnoho funkci, které tradiéni systém neumoznoval.

Ke konci pohybu se pohon zpomali a zastavi s milimetrovou pfesnosti.

Rychlost je béhem pohybu stale kontrolovana a jakakoliv pfekazka je okamzité rozeznana a pohyb se tak obrati.

Programovani je velice jednoduché a je celé automatickeé.

Kdyz je jednotka nainstalovana, stisknéte tlaCitko a vycCkejte dokud se neprovedou vS8echna méfeni, souvisejici
s pohybem brany

Pfi sestavovani tohoto vyrobku byly pouzity nejpokrocilejSi technologie, které zarucuji maximalni odolnost proti ruseni,

Jsou mozné tfi médy: ,mod mrivy muz®, ,poloautomaticky”, ,automaticky*.
Jsou zde také dalSi technické vymozenosti jako funkce ,Zavirani ihned po fotoburice” a dalSi specialni funkce jako
,Postupné spousténi motoru®, ,Zpomalovani“, které jsou standardnimi rysy vyrobku.

Do fidici jednotky mUze byt zasunuta cela Skala pfijimacu firmy Nice. Podobné muze byt pfidana karta PER s pfidavnymi
funkcemi a také dobijeci karta pro nabijeni baterii.

1.1 Popis vyrobku

Tento vyrobek pouziva nové regulaéni techniky pro motory s pfimym proudem a s enkodérem pohybu a proto je nutné
jesté pred instalaci analyzovat zakladni ¢asti, z kterych je vyroben a tak minimalizovat problémy, které by mohly pfi insta-
laci nastat.

1.1.1 Enkodér pohybu

Pohyb brany je kontrolovan kontrolnim systémem v motoru, ktery pracuje pomoci magnetického senzoru instalovaného
na hrideli motoru.

Tento novy systém je odolny proti problémim spojenych s necistotou, vihkosti atd., coz znamena, Ze je idealni pro pouziti
v drsnych klimatickych podminkach.

Muzeme vidét, jak dva enkodéry (kazdy z nich pro jeden motor) pracuji spravné pomoci jejich dvou diod, které by se mély
zapnout pokazdé kdyz se otoCi hfidel motoru tyto diody se mohou zapnout viceméné i rychleji v zavislosti na rychlosti
pohybu. Kdyz se motory nepohybuji, dioda muize byt zapnutd nebo vypnutd, coz zavisi na bodu, ve kterém se htidel
zastavi.

1.1.2 Protinarazova spojka

Enkodér pohybu je neustdle pfi pohybu pouzivan ke kontrolovani pozice a rychlosti brany. Pokud je zjiSténa néjaka
prekazka, brana je zastavena.

Jestli je jeden z automatickych funkénich médua aktivni, bude zahajen pohyb v opaéném sméru.

Jesté dalsi zvySeni bezpecnosti nastane, kdyz se spojka spusti tfikrat za sebou, aniz by byl pohyb pfirozené dokonc&en.
Pohyb pak bude zastaven bez obraceni.

1.1.3 Vstupy

Kdyz je jednotka zapnuta a vstup je aktivni, kontrolni zarovka se rozsviti a vstup se tak také zapne.
Normalné jsou diody na bezpecnostnich vstupech, zardzka, fotobunka a fotobunika 1 zapnuty, zatimco na pfikazovém
vstupu jsou mody krokovani, otevieny a zavieny moéd normalné vypnuty.

1.1.4 Tladitka

Béhem instalace je nutné otevirat a zavirat branu. Samoziejmé ten nejb&znéjSi postup je pomoci pfikazl. Tri tlacitka
LAP® (otevfeny), ,CH" (zavfeny) a ,<<>>" jsou urCeny pro tento ucel. Branu oteviete pomoci tladitka ,AP“, zavrfete ji
tlagitkem ,CH" a v pfipadé, ze je rychlost pomala, ji mizete zvysit pomoci ,<<>>". Stejné tlacitka pouzijete béhem pro-
gramovani pro ukladani do paméti.

4 | A824
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1.1.5 Dioda , OK“

Tato dioda signalizuje, ze vnitini logika funguje spravné: pravidelné blikani v jednosekundovych intervalech znamena, ze
vnitfni mikroprocesor je aktivni a ze vSe je v pofadku. Rychlé blikani - 5 pulsi za sekundu znamena, ze dodavané napéti
neni dostate€né nebo Ze byl vybran Spatny program.

Kdykoliv je provedena zména na vstupech ,krokovani, ,otevieny”, ,zavieny”, ,fotobunka“ atd., nebo jestlize je pohnuto
pfepinatem svétel, dioda ,OK" dvakrat rychle zablika a tim bude signalizovat, Ze mikroprocesor pfijal novy stav.

2. Pokyny pro instalaci

Pfi instalaci motor(l postupujte pfesné podle pokyn(, které jsou dané v pfislusnych pfiruckach. Je nutné zdlraznit, Zze
brana musi byt vybavena nezbytnymi mechanickymi omezovacimi zarazkami, které jsou zékladem pro spravny chod
funkce ,Hledani omezeni drahy“ a které jsou také vyzadovany, aby byl vyrobek v souladu s bodem 5.2.1. Smérnice
EN 12453.

Neinstalujte jednotku bez ,Mechanickych omezovacich zarazek"!

Tyto prostfedky mechanického zastaveni musi byt schopny zastavit pohyb brany za jakychkoliv podminek. Ujistéte se, ze
mechanickd omezovaci zarazka mize snést a absorbovat, bez jakékoliv deformace, kinetickou energii, kterd se hromadi
béhem pohybu brany!

Doporucujeme vam, aby jste si ovéfili, ze v momentu, kdy brana dojde k omezovaci zarazce, nenastane zadné nebezpeci
a ze vSe je vzdy v souladu s bezpec¢nostnimi faktory!

Neinstalujte jednotku, aniz by jste si pozorné nepfecetli vSechny instrukce tykajici se této jednotky a pohona!

Dfive nez zacnete s instalaci, ovéfte si, zda-li je brana, ktera ma byt automatizovana, v dobrém stavu a ze mechanika je
v dobrém provoznim stavu a jsou dodrzeny bezpecnostni tolerance a minimalni vzdalenosti.

Radné si rozeberte veskeré rizika spojené s touto automatizaci, zvlasté s velkou pééi zhodnotte vSechna bezpeénostni
zafizeni, ktera maji byt nainstalovana a vzdy instalujte nouzové bezpecnostni zafizeni, které by mélo byt z kategorie 0
bezpec€nostnich zafizeni.

Zapamatujte si, ze existuji specifické pozadavky, které musi byt také presné dodrzeny a které se tykaji bezpecnosti
elektrickych instalaci a automatickych bran!

Spolec¢né s vySe uvedenymi pozadavky dodrzujte také nasledujici body, pro zajisténi maximalni bezpecnosti a spolehli-

vosti pfi instalaci:

* Silnoproudé vedeni u jednotky musi byt vzdy chranéno jisti¢em nebo parem pojistek typu 5A. Proudovy chrani¢ se
doporucuje, ale neni nutny, pokud je jiz jeden na hlavnim pfivodu.

e Energii jednotce dodavejte pomoci kabelu typu 3 x 1,5 mm2 (faze + nulovy vodi¢ + uzemnéni). Pokud je vzdalenost
mezi jednotkou a spojenim se zemi vétSi nez 30 m, instalujte pobliz jednotky zemnici desku.

e Pokud motory nemaji Zadné kabely, pouzijte kabel typu 5 x 0,75 mm2 (Motor+, Motor-, Enkodér, Enkodér, uzemnéni).
Tyto kabely nesmi byt nikdy delSi nez 3 m.

e Za kazdou cenu se vyhnéte spojovani kabell ve skfifnkach umisténych v zemi, i kdyz jsou UpIné vodotésné.

* KdyzZ provadite spojovani ¢asti s nizkym bezpeénostnim napétim pouzijte draty s minimalnim pfiénym fezem 0,5 mm2.
Pro elektricky zamek pouzijte jen drat s pficnym fezem alespon 1,5 mm2. Pouzijte stinény drat pokud délka presahuje
30 m, opredeny drat uzemfiujte jen na strané jednotky.

* Vzdy pouzijte kabely (individualné izolované s pfidavnou celkovou izolaci) a nikdy nepouzivejte jednotlivé draty
i kdyz budou chranéné uvniti trubkového vedeni.

Ujistéte se, ze mate vSechen potfebny material a ze je vhodny pro tento ucel.

A824 | 5
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2.1 Instalace

Spravna volba pfi instalovani tohoto vyrobku je zakladni zarukou bezpecnosti a dobré ochrany proti po€asi. Zapamatujte
si, Zze vyrobek obsahuje ¢asti, kterym je energie dodavana hlavnim el. pfivodem a Ze jeho soucasti jsou také elektronické
komponenty, které jsou obzvlast krehké.

Vyrobek je v plastové krabici a pokud je spravné nainstalovan, tak urover jeho ochrany bude IP 55 (v souladu s CEI 70-1
a IEC 529 ), coz znamena, Ze je vhodny také pro venkovni instalaci.

Presto je ale nutné dodrzet par jednoduchych, ale zakladnich pravidel:

* Vyrobek instalujte jen na stabilnim povrchu, ktery je perfekiné plochy a chranény proti narazim.

e Upevnéte pouzdro vyrobku tak, aby jeho dno bylo alesporn 40 cm od zemé. Pro upevnovani postupujte podle instrukci,
které najdete na konci této pfirucky.

* lzolaéni krouzky upeviiujte jen na spodni ¢ast vyrobku. Nikdy nevrtejte diry na boéni nebo na horni ¢asti. Kabely musi
vstupovat jen zespoda.

Jestlize pouzivate trubky, které mohou byt naplnény vodou, nebo které vedou z jamy umisténé v zemi, kabely musi byt
nejdfive prochazet pfes spojovaci skfifiku umisténou ve stejné vySce jako vyrobek a teprve potom do pouzdra vyrobku,
ale vzdy jen zespoda. Tak se zabrani srazeni vypard vody z trubek uvnitf vyrobku.

Po nainstalovani vSech ¢asti vyrobku by to mélo vypadat tak jako na obrazku 4.
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Silnoproudé vedeni 230 Vac
Jednotka A824

Blikajici svétlo LUCY 24 V

Par fotobunék (Fotoburika)
Elektromechanické pohony s enkodé-
rem pohybu 24 Vdc (volty stejnosmér-
ného napéti)

6. Par fotobunék (Fotoburika 1)

aRhwN=
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2.2 Zapojovaci schéma

Pro vyvarovani se poSkozeni komponentt elektroniky pfi zapojovani, jak nizkého (230 V) tak velmi nizkého (24 V) napéti,
nebo pfi zapojovani do rlznych karet:

Odpojte jednotku od v§ech zdrojli energie béhem prace na ni.

Pfed zapojenim jakékoliv dopliikové karty jako napfiklad ,RADIO* ,PER“ nebo ,NABIJECI®, doporuéujeme pockat
dokud neni instalace kompletni a systém otestovan. Tyto karty nejsou nutné pro provoz systému a pokud se pouzivaji
odstranovani poruch je pak mnohem tézsi.

Zkontrolujte polaritu (pozitivni-negativni) pfed zapojenim motord, blikajicich svétel a doplfkd. Enkodéry nemaji zadnou
polaritu.

Pokud nejsou pouzivany vstupy normalné zavienych kontakt, mély by byt propojeny. Pokud je jich vice nez jeden, mély by
byt navzajem sériové propojeny. Pokud nejsou pouzivany vstupy normalné otevienych kontaktd, mély by byt ponechany
volné. Vstupy musi byt mechanického typu bez napéti. Nepouzivejte vstupy typu otevieného kolektoru (,PNP“, ,NPN“
atd.)

Pokud ma brana jen jeden motor, zapojte jej do vystupu motoru 2 na jednotce a preruste spojovaci vedeni
a ponechejte koncovky motoru 1 a relativni kédovaci zafizeni volné.

- N

| Nabijeci karta Motor 2 | Radio - karta |

amperometricka

Motor 1 ochrana Otevh’t$
amperometricka é ﬂ @
ochrana Funkce N A

m Jumper dip-switch

(1.10) B
x LED &O e Programovatelny
| re | :

F2 "OK DIP SWITCH (11-12)
S
Mikroprocesor -
o P =

Zaviit

Anténa

Ib

2. RADIO CH

Q000
414243 44

Spoleény
“PER’ karta |
LED dioda -
| kédovagiho zafizeni Led dioda »
MOT 1 2 vstupni jednotky/piikonu
o oA 000000
F1
Q0000
20 QP00 0000 QOO0
W OO =~ A M < 1 O© N
AN ANOOMOOMNmOHONnOHOm
. vv
° el I 5 2 = 0= X @ X XXX LIS o 8T EEE
sy 5 8§ 85 8 3 g gEEEFRESZ S Zos s
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o ® 0o o E - o N 88888V ST S o x
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> o oy D © ¢ 3 33 3% 8~ WL © N
° o g £ = X 8 o0 9 9 2 O I x
Qe g g § 582282 20 S
&5 I ] T gffce 2 x
85 > @

Nl - | J

Poznamka: instalaci a jeji dal$i udrzbu smi provadét jen kvalifikovani pracovnici. Instalace musi byt provedena velmi dobfe
a v uplné shodé se smérnici 89/392 obzvlasté vsak se smérnici EN 60204 tykajici se elektrického zapojeni stroji. Kdokoliv
bude provadét tuto praci bude pak pIné zodpovédny za zplsobenou skodu.
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2.3 Popis zapojeni

diD O dPO|€E < e O1€

Svorky | Jednotka Zapojeni

1-2 230 Vac Elektricky proud 230 Vac 50-60 Hz

4 Uzemnéni Pfipojeni jednotky k zemi

5-6 Blikajici svétlo Zapojeni blikajiciho svétla 24 Vdc max. 25 W (5 polt — a 6 pola 1)
7-8 Motor 1 Privod energie motoru ¢. 1 - 24 Vdc

9-10 Motor 2 Pfivod energie motoru €. 2 - 24 Vdc

11 Uzemnéni Pfipojeni motoru

12-13 | Enkodér 1 Zapojeni enkodéru motoru €. 1

14-15 | Enkodér 2 Zapojeni enkodéru motoru ¢&. 2

21-22 | Elektricky zamek Zapojeni elektrického zdmku 12 V

23 Fotoburika spole¢na Spole¢na pro zapojovani fotobunék

24 Rx fotoburika A Prijimag fotoburiky A

25 Rx fotoburika B Prijima¢ fotobunky B

26 Tx fotobuhka A Vysila¢ fotoburniky A

27 Tx fotoburika B Vysila¢ fotoburiky B

28-29 |24 Vdc PFivod energie 24 Vdc pro dopliiky (Fotoburiky, Radio, atd.) max. 200 mA
30 Spoleény Spoleény pro vSechny vstupy

31 C.A. (G.O.) kontrolni zarovka | Kontrolni zarovka otevieni brany 24 Vdc max. 2W

32 Zarazka Vstup s funkci omezovaci zarazky (Nouze, zavieni nebo extrémni bezpecénost)
33 Fotoburika Vstup pro bezpecénostni zafizeni ( Fotoburiky, pneumatické listy)
34 Fotoburka 1 Vstup pro jiné bezpecnostni zafizeni (Fotoburiky, pneumaticke listy)
35 Krokovani Vstup pro cyklické fungovani (Otevfit Stop Zavfit Stop)

36 Otevieni Vstup pro pohyb oteviraci

37 Zavteni Vstup pro pohyb zaviraci

41-42 | Radio kanal Vystup pro druhy pfijimaci kanal

43-44 | Anténa Vstup pro anténu vysokofrekvenéniho pfijimace

Jsou zde také 3 pfidavné konektory pro nasledujici doplrfikové karty:

Radio karta Konektor pro vysokofrekvenéni pfijimace firmy Nice

Nabijeci karta Konektor pro kartu nabijeni baterii

~Pert karta Konektor pro ,Per” kartu s pfidavnymi funkcemi

2.4 Testovani zapojeni

A) Provedte nutna zapojeni podle zapojovaciho schématu na obrazku €. 1
Nezapomerite, Ze musite stale dodrzovat specifické standardy tykajici se jak bezpecénosti elektrickych systému tak
automatickych bran a dvefi.
B) Pohanéjte branu pohonem a tak je umistéte jen do poloviny jejich drahy, poté pohon vypnéte. Brana se nyni muze jak
otevirat tak zavirat.

Nezapinejte jednotku do té doby, nez jsou nainstalovany mechanické zarazky!

C) Zapnéte jednotku a ihned si zkontrolujte, zda-li je napéti mezi koncovkami 230Vac a 24 Vdc mezi koncovkami 28-29.
Jakmile je jednotka zapnuta, mély by se diody na aktivnich vstupech také zapnout. Navic kratce po tom by méla zacit
,OK* dioda pravidelné blikat v jednosekundovych intervalech. Pokud se néco z toho nestane, okamzité vypnéte jed-
notku a zkontrolujte zapojeni jesté jednou a pedlivéji.

D) Nyni zkontrolujte, jestli jsou diody, vztahujici se k normalné zavienym kontaktim, zapnuté (vSechny bezpecnostni
zafizeni jsou aktivni) a Ze diody, vztahujici se k normalné otevienym vstuplm, jsou vypnuté (zZadné fizeni neni
pfitomno). Pokud tento pfipad nenastal, prfekontrolujte zapojeni a efektivnost jednotlivych zafizeni.
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E) Zkontrolujte, jestli jsou vSechna bezpec€nostni zafizeni v dobrém provoznim stavu (nouzova zarazka, fotobunky, pneu
matické listy, atd.): pokazdé kdyz spusti pfisluSnou zarazku, fotoburiku nebo fotoburiku 2, diody by se mély vypnout.

Nepoustéjte motor dokud nejsou nainstalovany mechanické omezovaci zarazky!

F) A jako posledni véc zkontrolujte, zda-li pohyb dvou bran probiha ve spravném sméru. Staci jen stisknout malé tlagitko
s napisem ,,CLOSE", vy€kejte nez motor 1 a motor 2 zaénou zavirani (motor 2 za¢ina az kdyz motor 1 dokon¢éi svtij
manévr).

Jestli pohyb neprobiha ve spravném smeéru, radime zastavit ihned manévr stla¢enim malého tlacitka ,,CLOSE". Pokud ani
nyni neprobiha pohyb ve spravném smeéru, postupujte nasledovné:

1. Vypnéte pfivod energie

2. Odpojte motor a pfehodte jeden z dratli motoru, ktery se to¢i v nespravném sméru.
Pokud jste to provedli navrhujeme otestovat smér otaceni jesté jednou opakovanim kroku F).

3. Zapojeni fotobunék

K normalnimu zapojeni fotobunék budete potfebovat pfivod energie bézny pro v8echny vysilae a pfijimace a zapojeni
kontakt(l na pfislusnych vstupech Fotobunky a Fotobunky 1, jak ukazuje obrazek 7a.

V pfipadé, Ze je nainstalovano vice fotobunék blizko
sebe, mohly by si navzajem prekazet.

Aby jste se vyhnuli tomuto problému, NICE vyvinula
systém zvany SYNCHRONIZACE, ktery pracuje na
bazi stfidavého proudu.

Doplrikovy vystup na jednotce A824 je pod pfimym
napétim, coz znamena ze synchronizovana oper-
ace neni mozna. Z tohoto dlivodu byly pfipraveny
nékteré specialni vystupy ,Rx A, Rx B, Tx A a Tx B,
na kterych byl znovu vytvofen stfidavy proud. Toto
umozniuje SYNCHRONIZACI na fotoburikach NICE.
Aby jste mohli pouzit tento systém, spojte fotoburiky
tak, jak ukazuje obrazek 7b a preruste spojku Tx.

3.1 Testovani fotobunék

Toto zafizeni obzvlast vyzaduje detailni popis.
Co se tyCe spolehlivosti, je tim nejlepSim feSenim pro bezpecnostni zafizeni.

Pokazdé kdyz je aktivovan néjaky manévr, pfislusné bezpecnostni zafizeni jsou zkontrolovany a jen v pfipadé, ze vse je
v naprostém provoznim pofadku, mize tento manévr nastat.

Pokud je vysledek testu negativni ( napf. fotobunka je oslnéna sluncem, draty jsou zkratovany, atd. ), manévr nebude
vykonan.

Toto vSechno je mozné jen tehdy, kdyz pouzijete zapojeni dané na obrazku 7b, v pfipadé , Ze jsou pouzity dva pary
fotobunék (Fotoburika + Fotoburnka 1). Zatimco pfi pouziti tfi (Fotoburika + Fotobunka Il + Fotobunka 1) nebo &étyf par(
fotobunék (Fotoburika + Fotoburika I+ Fotoburika 1 + Fotoburka 2) se prosim orientujte podle obrazku 7c.

A824 | 9
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4. Krajni polohy

Kdyz jste dospéli k tomuto bodu instalace, vidite nyni omezeni drahy, mezi kterymi se brana musi pohybovat. Jak jiz bylo
napsano v Uvodu, jednotka ma pozi€ni kontrolni systém, ktery pracuje s enkodérem pohybu. Tento systém muze stale
kontrolovat a regulovat pozici brany.

Samoziejmé, Ze vnitini logika musi byt jiz zpracovana. Na nésledujicich obrazcich jsou znazornény vzdalenosti s jejich
vyznamem, mezi kterymi se objevuje pohyb.

{_— VZDALENOST ,,0“ (obr. 7a)

Vzdalenost ,0“ je bod, ve kterém se obé kfidla brany, kdyz jsou zaviena
(v fadé), kryji s mechanickou zarazkou pfi zavirani.

10 | A824
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¢_— VZDALENOST ,S* (obr. 7b)

Vzdalenost ,S“ je bod, ke kterému brana pohanéna druhym motorem
pfi otevirani musi dojit dfive nez brana pohanéna prvnim motorem mize
zadit sv(ij pohyb.

Pouziva se v pfipadech, kdy by se obé kfidla brany mohly zaseknout pfi
otevirani, nebo aby jste méli bezpe€nostni toleranci pfi zavirani, ktera je
specifikovana zakonem.

¢<—— VZDALENOST , A“ (obr. 7c)

Vzdalenost ,A“ je bod, ve kterém jsou obé kfidla brany otevfena
v pozadovaném rozsahu (nemusi se nutné kryt s mechanickymi
zarazkami pfi otevirani)

<_— VZDALENOST ,1“ (obr. 7d)

vzdalenost ,,1“ je bod, ve kterém jsou obé kfidla brany oteviena v maxi-
malnim rozsahu a kryji se s mechanickymi zarazkami pfi otevirani.

5. Pocatecni hledani vzdalenosti

Tento postup je automaticky provadén jako prvni manévr po instalaci a vyzaduje nasledujici faze:

1. Zapnéte jednotku a zkontrolujte, zda-li jsou vSechna bezpecénostni opatfeni aktivni a u¢inna.
Doporuc¢ujeme dodat obéma kfidlim brany energii a pohanét je dokud nejsou z poloviny oteviené a poté vypnéte
pfivod energie. Takto bude postup ,Pocateéni hledani vzdalenosti mnohem rychlejsi.

3. Kratce stisknéte mala tla¢itka OPEN (otevieno) a CLOSE (zavieno) na kontrolni karté nebo dodejte vstupim
pfikazovy puls.

Motor nyni provede sérii manévru, aby mohl definovat omezeni drahy.

Maximalni omezeni drahy byly pravé zméreny témito postupy. Pomoci matematické operace miizeme vypocitat pozadovany
bod otevieni ,A“, ktery je jen nékolik centimetrd od maximalniho otevieni a vzdalenost ,S“ ktera je kolem 50cm
od vzdalenosti ,,0“.

V8echny vzdalenosti jsou ulozeny v paméti a kfidla brany se budou nyni pohybovat mnohem rychleji dokud nedojdou
k vzdalenosti 0.

4. Postup ,pocate¢niho hledani vzdalenosti je nyni kompletné hotov.
Nastavte funkéni pfepinace na pozadovany méd a motor je pfipraven k pouziti.

Tento postup si ulozi do paméti ty vzdalenosti, které byly pravé zméfeny, a proto uz zadné jiné operace nejsou nutné.
A824 |11
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Pokud se béhem postupu ,pocateéni hledani vzdalenosti“ objevi néco nechténého (napf. zmacknete jiné malé tladitko
nebo je spusténa fotoburika nebo se objevi puls krokovani) pohyb brany bude ihned zastaven a postup , ktery je popsan
v bodé 3, musi byt zopakovan.

Pokud si budete prat, po postupu ,pocatecni hledani vzdalenosti“ mizete dodateéné zménit jakoukoliv vzdalenost, kterou
jste pravé naméfili (kromé vzdalenosti ,0“ ktera je referenéni hodnotou pro ostatni vzdalenosti) pomoci manualniho
hledani.

6. Programovani

Jako alternativa k ,pocateénimu hledani vzdalenosti®, které se uskutecni jen tehdy, kdyz nebyl motor jesté nainstalovan,
existuje jesté zplsob, kdy je kdykoliv mozné aktivovat ,automatické hledani vzdalenosti“ nebo zfidit kazdou z jednotlivych
vzdalenosti pfimo pomoci manualniho hledani vzdalenosti.

Rlzné vzdalenosti, které muzete naprogramovat, jsou vybirany pomoci dvou souprav Dip switch - pfepinaci na karté,
které se nazyvaji ,FUNKCE" a ,PROGRAMOVANI“.

/ \ Funkce: Pfi normalnim pouziti se pouziva k nastaveni
pozadovanych funkénich méda. PFi programovaci fazi se
ouziva k vybéru parametrtl, které maji byt uloZzeny do
IIIIIIIIII II P Ati y P 1oy y
paméti.
12345678 910 1112
? ? Programovani: aktivuje rizné mozné programy. Pfi normaliné
funkénim mddu by oba pfepinaée mély by v pozici ,OFF“

m Funkce Programovéml’/ (Vypnuté)

V normélng funkénim modu jednotky prepinaé PROGRAMOVANI musi byt vypnuty a funkéni médy mohou byt vybirany
prepinatéem FUNKCE. Pokud je jeden z pfepinatd PROGRAMOVANI zapnuty, zadate tak fazi programovani a v tomto
pfipadé bude pfepina¢é FUNKCE pouzit k vybéru parametr(i, které maji byt ulozeny do paméti. Pokud je programovaci
faze aktivni a prfepinaem FUNKCE je vybran nespravny parametr, ,OK" dioda zaéne rychle blikat, aby vdm oznamila,
ze nastala chyba.

6.1 Ukladani parametri do paméti

Manualni programovaci faze parametr kon¢i az kdyz je do paméti uloZeno, to co bylo vybrano. Zjistite, ze nasledujici kapi-
toly budou k postupu ,,ukladani do paméti“ neustdle odkazovat: v téchto pfipadech bude nutné postupovat nasledovné:

1. Stisknéte modré tlacitko ,<<>>" a podrzte je alespori 2 s.

@ Otevrit

= @ <<>>

© Zaviit

Dioda ,,OK® nyni rychle zablikd.

2. Pustte tlagitko ,<<>>".
Dioda ,,OK" bude 3 s rychle blikat, béhem tohoto blikani...

3. Stisknéte jen na okamzik dvé mald Zluta tlacitka

= [ Otevit
[@] <<3>>
= [0 Zavit

Dioda ,OK" zuUstane zapnuta 2 s, aby potvrdila spravné ulozeni do paméti.

V tomto bodé byl vybrany parametr nastalo ulozen do paméti.
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6.2. Automatické hledani vzdalenosti

Tento postup je velice jednoduchy. Vlastné je hledani zaviraci vzdalenosti ,,0“ a oteviraci vzdalenosti ,1“ provadéno auto-
maticky.

Zacatek hledani:

1. Nastavte prepinace podle obrazku:

Swtch 10 - OFF pro MOBY Swtch 10 - ON pro METRO

| 1 | | 1
ifrnnnnnnia 1 11 nnli |
12345678910 1112 12345678910 1112

2. Stisknéte tlacéitko ,Zavrit”

@] Otevfit
@] <<L<>>

= O Zaviit

Okamzité po stlaceni tlacitka ,Zavfit“ bude provedena série manévr(i, aby definovala omezovaci drahu brany. S témito
vzdalenostmi a matematickymi operacemi mizeme vypocitat poZzadovany bod otevirani ,A“, ktery je jen nékolik centimetr(i
od maximalniho otevfeni a vzdalenost ,S* ktera je kolem 50cm od vzdalenosti ,,0".

6.3 Manualni hledani vzdalenosti ,,0“

Manualini hledani vzdalenosti ,,0“ je provadén tak,Zze naprogramujete maximalni bod zavirani. Tento bod musi byt vzdy
nadefinovan jako prvni, protoze je bodem referencnim pro vSechny ostatni vzdalenosti.

Protoze je vzdalenost ,0“ nadefinovana v obou motorech, konfigurace prepinacl se bude lisit podle pozadovaného
motoru.

1. Nastavte pfepinace nejdfive pro jeden motor a potom pro druhy motor nasledujicim zplsobem:

Motor ¢&. 1 Motor €. 2

| | 1 | | |
1 1nnnnn 1 | 1 1nnnnni |
12345678 910 1112 12345678 910 1112

2. Stisknéte tlacitko ,Otevfit nebo ,Zavfit" (a tlacitko ,<<>>" pro zvySeni rychlosti vybraného motoru) a drzte jej tak
dlouho, nez docilite pozadované vzdalenosti.

= [ Oteviit
= [@] <<>>
= O Zaviit

3. Kdyz docilite pozadované vzdalenosti pro prvni motor a potom pro druhy motor, provedte postup ,ukladani
do paméti“ — kapitola 6.1.
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6.4 Manualni hledani vzdalenosti ,,S*

Vzdalenost ,S" je bod, ke kterému kFidlo brany (pohanéné druhym motorem) musi dojit pfi otevirani dfive nez kfidlo brany
pohanéné druhym motorem zaéne sv(j pohyb.

Toto hledani je provadéno jen druhym motorem, protoze ten za¢ina proces otevirani.

Pokud by jste si prali, aby oba motory zacaly stejné (S=0) , ukladejte do paméti aniz by jste pohnuli motory.

1. Nastavte pfepinace nasledovné:

Motor €. 2

| | |
i1 1nnnni |
12345678 910 1112

2. Stisknéte tlagitko ,Otevfit” nebo ,Zavfit” (a tlacitko ,<<>>",aby jste zvysili rychlost vybraného motoru) a podrzte je tak
dlouho nez docilite pozadované vzdalenosti.

e [ Otevit
= [@] <<3>>
= [ Zaviit

3. Po docileni pozadované vzdalenosti provedte ,ukladani do paméti“ - kapitola 6.1.

6.5 Manualni hledani vzdalenosti ,,A“

Timto postupem naprogramujete bod zastaveni pfi otevirani.Vzdalenost ,A“ se mlze kryt se vzdalenosti 1%, ale aby jste
zabranili narazdm brany o mechanické zarazky, doporuéujeme nechat si nékolikacentimetrovou toleranci.
Protoze je vzdalenost ,A“ nadefinovana v obou motorech, pfepinace se budou lisit podle pozadovaného motoru.

1. Nastavte pfepinace nejdfive pro jeden motor a potom pro druhy nasledovné:

Motor €. 1 Motor €. 2

| | | | | |
110 100N 1 | 110 11nn1l 1
12345678 910 1112 12345678 910 1112

2. Stisknéte tlacitko ,,Otevrit“ nebo ,Zavfit” (a tladitko ,,<<>>“ pro urychleni rychlosti) a drzte jej tak dlouho nez docilite
pozadované vzdalenosti v obou motorech.

= O Oteviit
[e= [@] <<>>
= [ Zaviit

3. Kdyz jste jiz docilili pozadované vzdalenosti nejprve na jednom potom na druhém motoru, provedte postup
Lukladani do paméti“ — kapitola 6.1.
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6.6 Manualni hledani vzdalenosti ,,1“

Timto postupem naprogramujete maximalni bod otevirani. Protoze je vzdalenost ,1“ nadefinovana v obou motorech,
pfepinace se budou lisit podle pozadovaného motoru.

1. Nastavte prepinace nejdfive pro jeden motor a potom pro druhy nasledovné:

Motor €. 1 Motor €. 2

| | | | | |
innn 110 1 | 110l 1111 |
12345678 910 1112 12345678 910 1112

2. Stisknéte tlacitko ,Otevfit“ nebo ,Zavfit* (a tladitko ,<<>>“ pro urychleni rychlosti) a drzte jej tak dlouho nez
docilite pozadované vzdalenosti v obou motorech.

= O Oteviit
(e @] <<>>
= O Zaviit

3. Kdyz jste jiz docilili pozadované vzdalenosti nejprve na jednom a potom na druhém motoru, provedte postup ,,ukla-
dani do paméti“ - kapitola 6.1.

6.7 Programovani pauzy

Kdyz je automaticka funkce zavirani vybrana specifickym pfepinaéem, Casovy spinac je aktivovan a kontroluje ¢as pauzy
po oteviracim manévru. Na konci této doby je zaviraci manévr automaticky aktivovan. Pokud nebyla tato doba nikdy
naprogramovana je nastavena na 30 s, ale jakakoliv doba mlze byt vybrana od 1 do 1023 s (kolem 17 minut) dodrzovanim
urcitého postupu.

Pro nastaveni doby pauzy, postupujte nasledovné:

1. Nastavte obousmérné prepinace podle obrazku, takto bude
programovani doby pauzy vybrano.

12345678910 1112

2. Vyberte pozadovanou dobu deseti smérnym prepinatem:

Tabulka 3: Popis prepinace

Dip-switch | Stav Cas Dip-switch | Stav Cas
1 On 1s 6 On 32s
2 On 2s 7 On 64 s
3 On 4s 8 On 128 s
4 On 8s 9 On 256 s
5 On 16 s 10 On 512 s

Takze, pokud si prejete nastavit pauzu, napf. na 25 s, zapnéte spinace 5,4 a 1(16+8+1=25).

3. Po vybrani doby mizete pokracovat s postupem ,, Ukladani do paméti“ - kapitola 6.1.
Doba pauzy pro automatické manévry je timto postupem uloZzena do paméti.
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6.8 Ruseni paméti

VSechny programovatelné parametry jsou ukladany do trvalé paméti na karté. Stane se Vam, Ze budete potfebovat zrusit
vSe, co jste ulozili, jedinym krokem. K uskute¢néni tohoto kroku postupujte nasledovné:

12345678910 1112

1. Nastavte prepinace jak je uvedeno na obrazku, takto je vybrano ,ruSeni paméti“.
2. Nyni postupuijte k ukladani do paméti, které v tomto pfipadé potvrzuje ruseni.

Touto operaci jsou vSechny parametry obsazené v paméti zrusené. POZOR! Kdyz je pamét vynulovana, je to jakoby
motor nebyl nikdy nainstalovan, takze bude nemozné normalné pohnout branou. V tomto pfipadé, prvni povel, ktery
dojde ke vstupum, nebo v pfipadé stisku tlacitka ,Otevfit* nebo ,Zavfit* bude ihned aktivovan postup ,poc¢ate¢ni hledani
vzdalenosti®

7. Test fungovani

Poté co byla zkontrolovana v§echna zapojeni a omezeni drahy pohybu naprogramovany, pohyb pohonu mize byt otes-
tovan.

Doporucujeme pracovat ve funkénim maodu ,spudténi kontroly“ se vSemi funkcemi deaktivovanymi (vS8echny spinace vyp-
nuty). Ve v8ech pfipadech kdy je kontrolni tladitko uvolnéné v médu ,,spusténi kontroly” motor bude ihned zastaven. Pokud
je pouzit vstup ,krokovani“ jako prvni povel pohybu (po zapnuti) by mél nastat oteviraci manévr. V tomto stadiu je obzvlasté
jednoduché pouzit mala tlacitka ,AP“ (otevfit) a ,,CH" (zavfit) na karté. Pomoci povelovych vstupl, pohnéte branou nahoru
k poZzadovanému bodu ,A“, pfed kterym by méla nastat ,brzdici“ faze, takze by brdna méla dojit k nastavenému bodu
rychlosti snizenou asi 0 30 %. Nyni uskuteénéte zaviraci manévr az je dosazen bod zavirani. | v tomto pfipadé by brana
méla zacit zpomalovat nez se pfiblizi k zarazce. Ted provedte spusténi bezpecénostnich zafizeni: Fotoburika a fotoburika
1 nemaji pfi otevirani zadny ucinek zatimco pfi zavirani zastavi pohyb.

Toto zafizeni pfipojené k zastavovacimu vstupu jsou ¢inné jak pfi otevirani tak pfi zavirani a pfi pohybu zastavovani.
Kdyz je vybran automaticky funkéni mod, na konci oteviraciho manévru je pauza, ktera je automaticky nasledovana
zaviracim manévrem. Jestlize neni pauza naprogramovana, bude trvat 30 s.

Teprve nyni, kdyz bylo provedeno vesSkeré sefizeni a kdyz je privod elektfiny vypnuty, doporuCujeme zapoijit
vysokofrekvenéni pfijimac.

7.1 Popis funkci

Prepina¢ FUNKCE vam dovoli vybrat rizné mozné funkéni médy a umozni funkce, které si prejete.

Tabulka 4: Funkce pfepinacu

Pfepinac 1 - 2 | Off-Off | Mdd spusténi kontroly je funkéni
On-Off | ,Poloautomaticky” provoz

Off-On | ,Automaticky provoz (automatické zavirani)

On-On | ,Automaticky + vzdy zavfit“ provoz

Prepinac 3 On Bytovy dim (Neni dostupny v manualnim maodu)

Pfepinac 4 On Pfedbézné blikani

Prepinac 5 On Hydraulicky raz

Prepinac 6 On Zavira se ihned po fotoburice pokud je Automatickém mdédu nebo se zavira po fotoburice pfi
poloautomatickém rezimu

Prepinac 7 On Zabezpeceni fotoburiky 1 také v procesu otevirani

Pfepinac 8 On Aktivace testovani fotobunky

Prepinac 9 On Zavieni prechazi v Otevreni pro chodce

Pfepinac 10 | On Formalni svétlo na blikajicim svétle
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Tabulka 5: Funkce prepinacu

Prepinac 1 - 2

Off-Off -Manualni“ provoz, tj. v pfitomnosti obsluhy
On-Off »Poloautomaticky“ provoz

Off-On ~Automaticky provoz, tj. automatické zavirani
On-On ~Automaticky + vzdy zavfit“ provoz

V manudlnim funkénim moédu bude brana v pohybu jen po dobu trvani povelu (stisknuté tlacitko).

V poloautomatickém médu bude proveden Uplny pohyb brany, az k mechanickym doraziim nebo k zasahu koncovych spinacu.
V automatickém funk&nim médu nasleduje za otevirdnim pauza a potom zavirani.

Funkce stalého zavirani pracuje tehdy, kdyz byla brana oteviena po doasném preruSeni pfivodu energie. V takovémto
pfipadé zavirani za¢ina automaticky po pétisekundovém predbézném blikani.

Prepinac 3

On | Bytovy dim (Neni dostupny v manualnim modu)

Ve funkénim médu kdyz jiz zacalo otevirani, napfiklad s povelem krokovani, nemdze byt pferuseno Zadnym jinym povelem dokud
brana nedokongi otevirani. BEhem zavirani novy povel branu zastavi , zméni smér a brana se za¢ne otvirat.

Prepinac 4

On | Bytovy dim - pfedbézné blikani

S udanim povelu je nejdfive aktivovano blikani a po 5 sekundach (2 sekundach pfi manualnim zachazeni) za¢ne pohyb.
Prepinac 5

On | Vodni Kladivo

KdyZ nejsou pouzity samosvorné pohony nebo kdyz jsou kridla brany pfili§ dlouha a nezlistanou zaviena jen tahem motord,
mél by byt nainstalovan elektricky zamek. Pfirozeny tah na elektrickém zamku udrzi obé kfidla lehce oteviena a nékdy je tento
tah tak silny, Ze by mohl zablokovat uvolfiovaci mechanismus elekirického zamku. Pokud je zapnuta funkce ,Vodni kladivo®
pred za¢atkem otevirani nastane kratké zavirani, ale ve skute¢nosti zadny pohyb nemize byt zpozorovan, protoZe brana je jiz u
mechanické zaviraci zarazky. Takto je elektricky zamek aktivovan bez jakékoliv sily a ke tedy pfipraven k uvolnéni.

Prepinac 6

On | Zavfi hned po FOTO

V automatickém mddu udrzi tato funkce branu otevienou jen po dobu nutného prejezdu. Ve skute€nosti, se obé kfidla
automaticky zavfou 5 s po té, co posledni objekt minul fotoburiku, nehledé na naprogramovany €as pauzy.

V poloautomatickém maodu, poté co se spustily fotoburiky nebo amperometricka ochrana, spina¢ 6 aktivuje automatické
zavirani obou kfidel brany.

Prepinac 7

On Zabezpeceni fotoburiky 1 také v procesu otevirani

Zpravidla se bezpecnostni fotobunika a fotobufika 1 spusti jen pfi zavirani. Pokud je tento spina¢ zapnuty, spusténi
fotobunky 1 zastavi pohyb také pfi otevirani. V poloautomatickém nebo automatickém modu pohyb zaéne znova a brana
se otevie ihned poté, co posledni objekt mine fotoburiku.

Prepinac 8

On | Aktivace testovani fotoburiky

Tato funkce se pouziva ke kontrolovani efektivnosti fotobunék pokazdé kdyz zaCne manévr, coz zvySuje bezpe€nost systému.

Prepinac 9

On | Zavreni pfechazi v Otevieni pro chodce

Ne vzdy si budete prat otevfit branu Upinég, jako v tomto pfipadé, kdy funkce ,Otevieni pro chodce” otevfe jen jedno kfidlo,
které je pfipojené k druhému motoru a druhé kfidlo ponecha zaviené.

Tento manévr je aktivovan zavienym vstupem, ktery ztraci svou plvodni funkci a zméni se ve vstup krokovani, ale jen
po dobu otevirani jednoho kfidla brany.

POZOR! Cyklus otevieni pro chodce muze byt aktivovan jen tehdy, kdyz je brana zavfena.

Prepinac 10

On | Formalni svétlo na blikajicim svétle

Nékdy bude nutné osvétlit misto pohybu brany a velmi ¢asto je potfebné svétlo, které se samo automaticky vypne
kratce po skonéeni manévru. Tato funkce se bézné nazyva ,Formalni svétlo®. Pfipojenim lamp ke stejnému vystupu jako
je blikajici svétlo ( pro celkovy vykon 25 W) a aktivovanim této funkce, zUstane tento vystup aktivni a bude osvétlovat
plochu béhem pohybu a 60 s po ukonéeni pohybu.
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7.2 Popis funkénich modu

Ve funkénim maddu ,spusténi kontroly“ otevieny vstup dovoli pohyb smérem k pozadovanému bodu otevfeni zatimco vstup
.Krokovani“ dovoli stfidajici otevirani a zavirani. Jakmile bude pfikaz ve vstupu ukoncen, skonéi také pohyb.

Kdyz se brana otevira, jeji pohyb se zastavi, jestlize ,fotoburika také v otevirani“ je také aktivovana.

Pfi zavirani se pohyb také zastavi, jestlize vstup fotoburiky je preruSen. Jestlize je dan pfikaz STOP zastavi se pohyb
okamzité jak pfi otevirani a zavirani. Poté co je jiz pohyb zastaven, je nezbytné ukoncit povel na vstupu, dfive nez novy
povel iniciuje novou operaci.

V jakémkoliv automatickém funkénim mdédu (poloautomatickém, automatickém nebo stalé zavirani) pfikaz na otevieném
vstupu zpUsobi otevirani. Pokud pfikaz pretrvava poté, co se brana oteviela, pohyb zlstane ,zmrazen“ v nekonecné
pauze, jen kdyz prikaz skonéi, mize byt brana zaviena. Impuls na vstupu ,krokovani“ zplsobi stfidani otevirani a zavirani.
Druhy impuls na tomto vstupu nebo na vstupu, ktery spustil pohyb, zplisobi zastaveni.

~S TOP* zastavi pohyb okamzité jak pfi otevirani tak pfi zavirani.

Jestlize se pravé pouziva automaticky funkéni mdd, po otevirani bude nasledovat pauza a po ni zavirani. Jestlize se
béhem pauzy spusti fotobunka, ¢asovy spina¢ bude znova nastaven na novy ¢as, jestlize ale ,STOP* zasahne do pauzy
funkce zavirani bude zru$ena a nastane stav zastaveni.

Pokud bude zapnuty spinac 6 , pauza bude také aktivovana v pohybu v poloautomatickém maédu, kdy se pfi zavirani spusti
bezpecnostni zafizeni nebo pfi otevirani protinarazova spojka zplsobi zménu sméru pohybu.

8. Sefizovani

Po provedeni prvnich kontrol v systému, mizete nyni udélat nékolik zakladnich sefizeni, aby jste se ujistili, Ze automa-
tizace bude pracovat spravné a bezpecné.

Posledni evropské normy, EN 12453:bezpecnosti pfi pouzivani motorizovanych dvefi
K \ - pozadavky a klasifikace a EN 12445: bezpecnosti pfi pouzivani motorizovanych
dvefi - testovaci metody, aby byla provedena urcita opatfeni, kterd omezi sily spojené
s pohybem automatickych dvefi, které jsou rovny 1400 N jako sila narazu a maximal-
ni zbytkova staticka sila 150 N, které musi byt vynulovany béhem 5 s od narazu.

o]
[,

=

OT.1  MOT.2

ol Jsou zde dva trimry, které se pouzivaji k pozménovani spoustéci prahové hodnoty
\:I amperometrické ochrany kazdého motoru.
m ] J Tyto trimry musi byt sefizeny (jeden pro kazdy motor) tak, aby byly v souladu s vy$e
uvedenymi normami.

9. Doplniky
9.1 Nabijeci karta

Jednotka je vybavena vykonovym transformatorem , ktery motoru a
elektronické karté dodava potfebnou energii kdyz je veSkera energie
dodavana hlavnim pfivodem.

Kdyz chcete, aby systém pokradoval v ¢innosti i v pfipadé preruseni
pfivodu energie, budete muset pfidat vhodnou baterii a pfisluSnou
nabijeci kartu baterii.

Doporuc¢ena baterie mize byt umisténa dovnitf jednotky a pfipojena
ke dvéma koncovkach na nabijeci karté baterii, zatimco ta druha je
zapojena do pfipojky na jednotce.

9.2 Karta ,,PER"“

Jednotka jiz obsahuje vSechny funkce pouzivané pfi normalni insta-
laci, ale aby vyhovéla véem pozadavkim pouziti pfi urcité instalaci
firma NICE vyvinula tuto kartu. Ta se pouzivd pro dodavani novych
funkci jako signalizovani dopravnich svétel, zdvofilostni svétlo, zamek,

fotoburika 1, ¢aste¢né otevirani obou kfidel brany atd.
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9.3 Radio karta

Na jednotce je slot pro zapojeni této karty, pfipojeny k funkci ,krokovani“ a umozuje tak kontrolovat jednotku ze vzdale-
nosti pomoci vysilace.

10. Udrzba

Elektronicka karta nepotfebuje zadnou zvlastni udrzbu. Nicméné alespon dvakrat roéné kontrolujte perfektni funkci a
sefizeni zafizeni, které kontroluje maximalni silu motoru a pokud je to nutné provedte sefizeni pomoci trimru.
Zkontrolujte funkci bezpe€nostnich zafizeni (fotoburiky, bezpecnostni liSty, atd.) a spravné fungovani vystrazné lampy.

10.1 Informace tykajici se ochrany

Tabulka 6: Technické parametry

Zivotniho prostred| Energie hlavniho pfivodu 230 Vac +/- 10 %, 50-60 Hz
Tento vyrobek je vyroben z rGznych druh( recy- Energie baterie 21 az 28 Vdc
hovateIpeho materv|alu. N ] Max. proud k motortim 5A
Informujte se 0 moznostech recyklovani a o metodach
likvidace tohoto vyrobku, vzdy dodrzujte piislusné _Max.proud k fototestu 300 mA
zakony. Max. vykon blikajicich svétel 25 W (24 Vdc)
L Max. vykon otevirani brany 2 W (24 Vdc)
10.2 Tgchnlcke parametry Doba pauzy od 1 do 1023 s
Viz. tabulka 6. Provozni teplota -20 az +70 °C
Max. proud k 24 Vdc pfisluSenstvi | 500 mA

Prohlaseni o shodé
V souladu se smérnici pro Strojni zafizeni 98/37/CE, Pfiloha Il., ¢ast B (prohlaseni vyrobce o shodé CE)

Cislo: 105/A824 Datum: 06/2004
Nize podepsany Lauro Buoro, ve funkci generalniho managera, prohlasuje na vlastni odpovédnost, Ze vyrobek :

Jméno vyrobce: NICE S.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. Rusitgné — Oderzo, ltalie

Typ: Ridici jednotka pro 1 nebo 2 pohony na 24 V d.c. pro automatizaci rolet nebo bran
Model: A824

Prislusenstvi: Volitelny pfijimac¢ radiovych vin model K, BIO, FLO, FLOR, karta PER, CARICA

Spliuje nalezitosti predepsané nize uvedenymi smérnicemi Evropské Unie: ]
98/37/CE (upravené 89/392/CEE) SMERNICE 98/37/CE EVROPSKEHO PARLAMENTU A EVROPSKE RADY ze
dne 22. ¢ervna 1998 tykajici harmonizace legislativy ¢lenskych statl v oblasti strojnich zafizeni.

V souladu s pfedpisy stanovenymi smérnici 98/37/CE upozorfiujeme, Zze neni povoleno uvadét vySe specifikovany
vyrobek do provozu, pokud nebylo zafizeni, do néhoz je ten vyrobek zabudovan, schvaleno a prohlaseno za
odpovidajici pozadavkiim smérnice 98/37/CE.

Dale vyrobek spifiuje pozadavky stanovené nasledujicimi smérnicemi Evropské Unie, stejné tak jako
pozadavky upravené smérnici 93/68/CEE prijaté Evropskou Radou dne 22. ¢ervence 1993:

73/23/CEE SMERNICE 73/23/CEE EVROPSKE RADY ze dne 19. unora 1973 tykajici harmonizace legislativy
¢lenskych statd v oblasti elektrickych materiall, ur€enych pro pouziti ve stanovenych mezich napéti.
89/336/CEE SMERNICE 89/336/CEE EVROPSKE RADY ze dne 3. kvétna 1989 tykajici harmonizace legislativy
¢lenskych statd v oblasti elektromagnetické kompatibility.

Oderzo, 10. gervna 2004 /% Tauro Buoro
genéraini manager
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