Vas dodavatel automatizac¢ni techniky
pro brany, vrata, vjezdy, okna a dvere
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Ridici jednotky

Optimalniho vykonu Ize dosahnout pouze pfi dodrZzovani pokynt v navodech,
vyrobce si vyhrazuje pravo na zmeény a dodatky v navodu bez predeslé domluvy.
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Upozornéni

Ridici jednotky TT4 a TT5 jsou uréeny k ovladani asynchronnich jednofazovych pohont, napdjenych sitovym napétim,
které slouzi k automatizaci markyz, rolet a pro obdobné aplikace. Kazdé jiné pouziti je nevhodné a zakazané. Instalace
musi byt provedena kvalifikovanym technickym personalem a v naprostém souladu s platnymi pfedpisy.




1. Popis vyrobku

Ridici jednotky TT4 a TT5 zajidtuji ovladani asynchronnich jednofazovych pohon(, napajenych sitovym napétim, se zapo-
jenim typu SPOLECNY - VYTAZENI - SPUSTENI, které jsou pouzivany pro automatizaci markyz, rolet, svétliki a pro
obdobné aplikace. Ridici jednotka TT4 miiZze ovladat pouze jeden pohon, zatimco Fidici jednotka TT5 mUze ovladat dva
pohony, a to jak v nezavislém rezimu (kazdy pohon se zastavi po reakci vlastniho koncového spinace), tak i v synchroni-
zovaném rezimu (koncovy spina¢ je vyuzivan pouze u jednoho pohonu a druhy pohon se zastavi synchronizované s prv-
nim). Do Fidicich jednotek TT4 a TT5 jsou zabudované pfijimace radiovych vin, které pracuji na frekvenci 433,92 MHz na
bazi technologie plovouciho kédu, ktery zaru€uje vysoky stupen zabezpeceni. Do paméti kazdé fidici jednotky je mozné
uloZit az 30 radiovych dalkovych ovladacl série ERGO (obr. 1), PLANO (obr. 2) nebo bezdratové senzory VOLO S RADIO
(obr. 3). Po vydani nékterého z pfikazli je pohon napajen pfiblizné po dobu 2,5 minuty, elektricky koncovy spinag, ktery je
do pohonu nebo do automatiza¢ni techniky zabudovan, prerusi chod pohonu podle pozadované pozice. Naprogramova-
ni doplnkovych funkci je mozné provadét prostfednictvim dalkovych ovladaéili, akustickd signalizace ,pipani“ podava
informace o jednotlivych fazich programovaciho procesu. Ridici jednotky TT4 a TT5 mQzou byt aktivovany prostfednictvim
dvou tladitek: jedno ovlada ,vytazeni“, druhé ,spusténi“ anebo prostfednictvim Busu (TTBUS). Volitelné senzory kontrolu-
jici intenzitu vétru, slunce a desté mizou automaticky ovladat fidici jednotku v takovych pfipadech, kdy to vyZzaduji mete-
orologické podminky; nastaveni reakénich prah( ,sluneéniho® a ,vétrného” senzoru se provadi prostfednictvim dvou trim-
rd, kterymi je Fidici jednotka vybavena.
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Relé pro ,spusténi“ pohonu M1.

Relé pro ,vytazeni“ pohonu M1.

Relé pro ,spusténi“ pohonu M2 (neni k dispozici u TT4).
Relé pro ,vytazeni“ pohonu M2 (neni k dispozici u TT4).
Relé pro kontrolu napajeni pohonu M2 (neni u TT4).
LED dioda prahu intenzity LVETRU“.

LED dioda prahu intenzity ,SLUNCE®".

Dip-switch pro programovani.
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Trimr pro nastaveni prahu reakce ,SLUNCE".
Trimr pro nastaveni prahu reakce LVETRU“.

. Svorkovnice pro pfipojeni antény.
. Svorkovnice pro pfipojeni tlacitek a senzor(.
. Svorkovnice pro pfipojeni napajeni a pohonu (svorky

5, 6, 7, 8 nejsou k dispozici u Fidici jednotky TT4).

. Pojistka 6,3 Atyp FuTT5; 5 Atip FuTT4.




2. Instalace

Elektricka zafizeni a automatizacni techniky musi byt nainstalovany zkuSenym a kvalifikovanym personalem
a v naprostém souladu s bezpe¢nostnimi predpisy. VSechna zapojeni musi byt provadéna na zafizeni odpojeném
od napdjeni elektrickou energii.

P¥i instalaci a pfipevnéni krabi¢ky postupujte podle obrazku 5; pfi upeviiovani zadni ¢asti krabicky do ni navrtejte pfislus-
né otvory. Jestlize je do spodni ¢asti krabicky vyvrtan otvor pro prichod kabelll, u€inte vhodna opatfeni, aby bylo zajiste-
no pozadované IP kryti zafizeni. Pfivod kabeld musi byt vzdy veden zespodu, pfitom je nutno pouzit vhodnou krytku na
otvor pro prichod kabeld. Ridici jednotka TT5 mUze ovladat dva pohony bud v nezavislém provoznim reZimu nebo v syn-
chronizovaném provoznim rezimu:

¢ synchronizovany provoz je pouzivan, jestlize dva pohony pohanéji stejnou navijeci trubku. V tomto pfipadé, v okamzi-
ku, kdy pohon M1 dosahne pozice koncového spinaCe a zastavi se, dojde soucasné k zastaveni pohonu M2. Aby auto
matizace spravné fungovala, je nutné sefidit pouze koncové spinace pohonu M1, zatimco koncové spina¢e pohonu M2,
musi byt nastaveny na maximalni moznou hodnotu, tedy takovym zplUsobem, aby nikdy nedoslo k jejich reakci.

* nezavisly provoz je pouzivan v takovych pfipadech, kdy dva pohony pohanéji dvé oddélené navijeci trubky; v tomto pfi-
padé je nutné sefidit koncové spinace obou pohonu.
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2.1 Elektrické zapojeni

Dodrzujte presné stanovena zapojeni, v pfipadé jakychkoli pochybnosti zbyte¢né NEEXPERIMENTUJTE, ale podivejte se
na pfislusna, podrobnéjsi schémata, ktera jsou mimo jiné k dispozici na webovych strankach: www.niceforyou.com. Chyb-
né provedené zapojeni muze byt pfi¢inou vazného poskozeni fidici jednotky. Vystup pro pohon M2 je k dispozici pouze
u fidici jednotky TT5.
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2.1.1 Zapojeni pohonu

Asynchronni jednofazovy pohon M1, napéajeny sitovym napétim, musi byt pfipojen na svorky 1-2-3-4. SPUSTENI odpovi-
déa tlagitku v radiového dalkového ovladace, VYTAZENI tlagitku 4 radiového dalkového ovladade (smér chodu po reakci
anemometru). Jestlize neni smér rotace pohonu spravny, zaménte zapojeni na svorkach 1 a 3. Asynchronni jednofazovy
pohon M2, napajeny sitovym napétim, musi byt pfipojen na svorky 5-6-7-8. Jestlize neni smér rotace pohonu spravny,
zameénite zapojeni na svorkach 5 a 7. Pfi synchronizovaném provoznim rezimu musi byt sefizeny koncové spinace poho-
nu M1; u pohonu M2 nejsou koncové spinace vyuzivany a musi byt proto nastaveny takovym zpusobem, aby nikdy nedo-
Slo k jejich reakci.

U Fidici jednotky TT5 se ,,synchronizovanym® provoznim rezimem, to znamena v takovych pripadech, kdy jsou oba
pohony nainstalovany na opaénych koncich stejné navijeci trubky, je nutné provést elektrické zapojeni takovym
zpuisobem, aby dochazelo k rotaci pohont stejnym smérem; za normalnich okolnosti tomu tak bude, pokud bude
zapojeni pohonu M2 udélano opaéné vici zapojeni pohonu M1. U ,,synchronizovaného“ provozniho rezimu je
mozné ke kazdému vystupu pfipojit pouze jeden pohon a neni mozné pouzivat rozsifovaci jednotky TTE.

U Fidici jednotky TT5 s ,,nezavisly“ provoznim rezimem pohonu a u fidici jednotky TT4 pfipojujte ke kazdému
vystupu pouze jeden pohon, pfipadné je mozné pouzit k tomu vhodné rozsifovaci jednotky TTE.

2.1.2 Napajeni
Hlavni napajeni fidici jednotky (zemnéni, faze, nulak) musi byt bezpodminecné pfipojeno prostfednictvim svorek 9 -10 -11.
2.1.3 Vstupy VYTAZENI a SPUSTENI

Aby bylo mozné ovladat automatizacéni techniku, je nutné zapojit dvé tlacitka tak, jak je to znazornéno na schématu obr. 6.
Je mozné ovladat vytazeni (odpovidajici tladitku a radiového dalkového ovladag) anebo spusténi (odpovidajici tladitku v
dalkového radiového ovladace). Pfipadné je mozné pouzivat pouze jedno tlacitko, zapojené podle schématu na obr. 7.
V pfipadé tohoto zapojeni se jedna o provozni rezim ,krok-krok®, ktery provadi pfikazy v nasledujicim pofadi: vytazeni -
stop - spusténi - stop. Jestlize stisknete tlacitko ,krok-krok” a podrzite ho po dobu del$i nez 3 sekundy (ale kratSi nez 10
sekund), dojde vzdy k aktivaci pfikazu pro vytazeni. Jestlize tlaCitko podrzite po dobu del§i nez 10 sekund, dojde vzdy
k aktivaci pfikazu pro spusténi. Tato moznost mize byt uzite¢na pfi ovladani vétsiho poc¢tu pohonu, kdy ma byt provede-
na stejna operace, nezavisle na pozici ve které se jednotlivé automatizace nachazeji.
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2.1.4 Vstup TTBUS

TTBUS je Bus, ktery byl vyvinut, aby bylo mozno ovladat fidici jednotky markyz a rolet a pohony se zabudovanou fidici
jednotkou. Bus umozriuje ovladat jednotlivé az 100 fidicich jednotek, kieré jsou paralelné zapojeny jednoduchym zplsobem,
prostfednictvim pouhych dvou vodi¢t (svorky 13 — 15). DalSi informace jsou obsaZeny v instrukcich pro dalkové ovladace,
pracujicich prostfednictvim TTBUSu.




2.1.5 Vstup pro KLIMATICKE SENZORY

Ke vstupu pro ,klimatické senzory“ (svorky 14-15), je mozné pfipojit jeden ,vétrny“ senzor (,Volo“), specialni senzor ,vitr-
slunce” (,Volo S“) nebo ,vitr-slunce-dést“ (,Volo SR). K jednomu senzoru je mozné paralelné pfipojit az 5 fidicich jedno-
tek, pfiemz je nutné dodrzet polaritu signalt (u vSech Fidicich jednotek musi byt svorka 14 spojena se svorkou 14 a svorka 15
se svorkou 15).

Reakce ,,vétrného“ senzoru aktivuje pfikaz pro \{Y‘{AiENi odpovidajici tlaCitku a na dalkovém ovladaci; reakce
»Slune€éniho“ senzoru aktivuje pfikaz pro SPUSTENI odpovidajici tlacitku v na dalkovém ovladaci.

3. Programovani

3.1 Dip-switch

Ridici jednotky TT4 a TT5 jsou vybaveny nékolika programovacimi dip-switchi.

¢ Dip-switch &is. 1: umozniuje aktivovat nebo deaktivovat pfikaz pro zastaveni pohonu: OFF = stop aktivovan, ON = stop
deaktivovan; poradi pfikazd s aktivovanym zastavenim bude: vytazeni - stop anebo spusténi- stop; pofadi pfikazl
s deaktivovanym zastavenim bude vytazeni anebo spusténi.

¢ Dip-switch &is. 2: umoznuje nastavit smér rotace pohonu po reakci ,destového” senzoru. Jestlize je pfepina¢ v poloze
OFF, aktivuje reakce ,,deStového” senzoru spusténi, odpovidajici tla¢itku v na dalkovém ovladadi, jestlize je v pozici ON,
aktivuje vytazeni odpovidajici tlacitkua na dalkovém ovladadi.

¢ Dip-switch &is. 3: timto pfepinatem je vybavena pouze fidici jednotka TT5, umozriuje volbu mezi ,synchronizovanym®
provoznim rezimem (pfepinac¢ v pozici ON) a ,nezavislym“ provoznim rezimem pohon( (pfepinac¢ v pozici OFF).

3.2 Nastaveni prahu reakce

Pfi nastavovani prahu reakce pfi urgité intenzité ,slunce” a ,vétru“, otacejte trimrem a nastavte nékterou z hodnot (vid obr. 8.)

¢ Vitr: ,vétrny“ senzor méfi v realném ¢ase rychlost vétru a namérené hodnoty pak posila do fidici jednotky. V okamziku, kdy
rychlost pfekro€i prah nastaveny trimrem, rozsviti se LED dioda ,vitr* a fidici jednotka vyda pfikaz pro vytazeni. Po pfikazu pro
vytaZeni, ktery byl aktivovan ,vétrnym senzorem®, zablokuje fidici jednotka po dobu 1 minuty jakékoli dalsi pfikazy (béhem toho
to intervalu blika LED dioda ,vitr“) a blokuje po dobu 10 minut pfikazy vydané ,slune¢nim senzorem®. Jestlize chcete béhem kon-
troly zafizeni deaktivovat zablokovani vyvolané piikazem ,vétrného senzoru“ staci, kdyz fidici jednotku odpojite od napajeciho
napéti anebo na okamzik otocite trimrem pro nastaveni intenzity ,vétru“ na maximum.

¢ Slunce: ,slunecni“ senzor méfi v redlném &ase intenzitu slune¢niho zareni a naméfené hodnoty posila do fidici jedno
tky. V okamziku, kdy intenzita slune€niho zareni pfekroci trimrem nastavenou prahovou hodnotu, se LED dioda ,slunce”
rozsviti a po 2 minutach vyda fidici jednotka pfikaz pro spusténi. Jestlize intenzita sluneéniho zafeni klesne pod pra-
hovou hodnotu, LED dioda ,slunce” blikd po dobu 15 minut, potom Fidici jednotka vyda pfikaz pro vytazeni.
P¥ipadné pfikazy vydané prostiednictvim dalkového ovladace nebo prostiednictvim vstup( pro VYTAZENI a SPUSTENI
maji pfednost pfed pfikazy vyvolanymi reakci ,sluneéniho® senzoru; napfiklad po spusténi, ke kterému doslo na zakla-
dé reakce ,slune¢niho” senzoru je vydan pfikaz pro vytazeni, markyza zlistane uzaviena v boxu i v pfipadé, ze sviti
slunce.
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3.3 Ulozeni dalkovych ovlada¢i do paméti

Kazdy radiovy dalkovy ovlada¢ nebo bezdratovy senzor je identifikovan pfijima¢em, zabudovanym do fidici jednotky, pro-
stfednictvim ,kodu®, ktery je u kazdého takového zafizeni jiny. Proto je nutné provést operaci pro jejich ,,ulozeni do paméti®,
jejimz prostrednictvim bude fidici jednotka nastavena tak, aby byla schopna identifikovat kazdy jednotlivy dalkovy ovladag.

¢ VSechny kroky pfi ukladani do paméti jsou casové omezeny, tzn. Ze je potieba je provést v ramci daného ¢aso-
vého limitu.

¢ U dalkovych ovladacti, které budou rozdéleny do ,,skupin®, je pfed zahajenim ukladani do paméti nutné stano-
vit, ke které skupiné bude pfifazena fidici jednotka. K naprogramovani bezdratovou cestou miize dojit u v§ech
fidicich jednotek, které se nachazeni v akénim radiu a v dosahu dalkového ovladace; proto je vhodné nechat
zapojené napajeni elektrickou energii jenom u té fidici jednotky, které se tato operace tyka.

Jestlize pamét neobsahuje zadny kdéd dalkového ovladade, je mozné pfi ukladani prvniho dalkového ovladace postupo-
vat nasledujicim zplsobem:

Tabulka “A1” Ulozeni prvniho radiového dalkového ovladace do paméti Priklad
1. Potom, co je fidici jednotka pfipojena ke zdroji elektrické energie uslysite 2 " Jj ﬂ
dlouhd pipnuti. P o\ 1
2, Do 5 s stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko ® na dalkovém ovladadi, ktery ¥
chcete ulozit do paméti (po dobu asi 3 s). Cud 3s
3. Jakmile uslySite prvni ze 3 pipnuti, kterd potvrzuji ulozeni do paméti, 4
volnéte tlagitko m. ﬂ ﬂ ﬂ

Poznamka: Jestlize uz do fidici jednotky byly ulozeny kédy dalkovych ovladacu, uslySite po jejim zapnuti nékolik kratkych
pipnuti (pip) a nebude mozné postupovat vySe uvedenym zplsobem, ale bude nutné pouzit druhy zpusob pro ukladani
dalkovych ovladacli do paméti (Tabulka ,,A2“).

Kdyz byl do paméti fidici jednotky uloZen jeden nebo vétsi pocet dalkovych ovladadil, je mozné pfidat dalsi dalkové ovladace:

Tabulka “A2” Ulozeni dalSich radiovych dalkovych ovladaéti do paméti Priklad

1. Stisknéte tlaCitko ®m nového dalkového ovladace a podrzte ho stisknuté tak A4 Jj
dlouho, dokud neuslysite jedno pipnuti (asi po 5 s) New 5s

2. Pomalu 3-krat stisknéte tlac¢itko m dalkového ovladace, ktery je uz ulozeny do ¥

o vl y old X3

paméti.

3. Stisknéte jesté jednou tlacitko m nového dalkového ovladace a uvolnéte ho pfi ¥ ﬂ ﬂ ﬂ
prvnim ze 3 pipnuti. New

4, Jestlize ulozeni do paméti probéhlo spravné, uslysite 3 dlouha pipnuti. Jj Jj ﬂ

Poznamka: V pfipadé, Ze je pamét plna (30 dalkovych ovladacl), bude prostfednictvim 6 pipnuti signalizovano, ze dal-
kovy ovlada¢ neni mozné do paméti ulozit

V pripadé, Zze by bylo nutné vymazat pamét fidici jednotky, postupujte podle nasledujicich instrukci:

Vymazani paméti je mozné provést:
¢ dalkovym ovladagem, ktery neni ulozeny do paméti; postupujte od bodu A;
¢ dalkovym ovladagem, ktery je ulozeny do pameéti; postupujte od bodu &is. 1.

Je mozné vymazat:
¢ jenom kody dalkovych ovladacl, ukoncéete postup v bodé éis. 4;
¢ veSkera data (kddy dalkovych ovladacu..), dokoncete postup az do bodu 5.




Tabulka “A3” Vymazani paméti Priklad
A. Na Fl’dvl’ci jt,adnotcevodpoj’ené od napajeni elektrickou energii aktivujte vstupy i
VYTAZENI a SPUSTENI a ponecheijte je aktivni az do konce celé operace. ol
B. Pfipojte Fidici jednotku k napajeni a poc€kejte na 2 Uvodni zapipani. i J‘ )
P2 ON BN
1. Stisknéte tlacitko mdalkového ovladace, ktery je ulozen do paméti, a podrzte v ﬂ
ho tak dlouho, dokud neuslySite jedno pipnuti (asi po 5 s). 5s
2. Stisknéte tlagitko 4 dalkového ovladace a podrzte ho tak dlouho, dokud neu- A 4 ﬂ Jj Jj A4
slySite 3 pipnuti; uvolnéte tlacitko a pfesné béhem tfetiho pipnuti. = =
3. Stisknéte tlacitko m dalkového ovladace a podrzte ho tak dlouho, dokud neu- S Jj ﬂ ﬂ A
slysite 3 pipnuti;uvolnéte tlaCitko m pfesné béhem tretiho pipnuti.
4. Stisknéte tladitko v dalkového ovladacée a podrzte ho tak dlouho, dokud 4 Jj Jj ﬂ ) 4
7 &7

neuslySite 3 pipnuti; uvolnéte tlagitko v pfesné béhem tretiho pipnuti.

5. Jestlize chcete smazat vSechna data obsazena v paméti, stisknéte do 2 s v b
soucasné tlac¢itka v 4 a podrzte je tak dlouho, dokud neuslysite prvni z 5 v 2 97515 0
pipnuti, pak je uvolnéte.

Poznamka: Po nékolika sekundach bude 5 pipnuti signalizovat, ze vSechny kédy ulozené do paméti byly vymazany

4. Co délat, kdyz ..

e Potom, co byla fidici jednotka pfipojena k napajeni elektrickou energii, neni slySet 2 pipnuti a dalkové ovla
daée ani vstupy pro VYTAZENIi a SPUSTENI neuvadi zafizeni do chodu.
Zkontrolujte, jestli je Fidici jednotka spravné napajena: mezi svorkami 10 — 11 musi byt sitové napéti. S rozpoje-
nymi ovladaci mezi svorkami 12 — 15 a 13 — 15 musite naméfit pfiblizné napéti 24 Vdc. Pfipadné zkontrolujte stav pojistky.

¢ Po zadani nékterého prikazu bezdratovou cestou je slySet 6 pipnuti, ale zafizeni se neuvede do chodu.
Radiovy dalkovy ovladac je mimo synchronizaci, je nutné zopakovat uloZzeni dalkového ovladae do paméti.

¢ Po zadani pfikazu je slySet 10 pipnuti a potom se zafizeni uvede do chodu.
Autodiagnostika parametr uloZzenych do paméti zjistila néjakou nespravnou hodnotu, bude nutné pamét vymazat.
Zkontrolujte a zopakujte ulozeni dalkovych ovladacl do paméti.

* U zafizeni s nainstalovanymi klimatickymi senzory a za pfitomnosti svétla nebo vétru se po oto€eni trimry
nerozsviti LED diody.
Zkontrolujte spravnost zapojeni klimatickych senzord.
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6. Technické parametry
VSechny parametry jsou stanoveny pfi okolni teploté 20°C.

Ridici jednotka

Napajeni : 230 Vac (+10-15%) 50 Hz

Maximalni vykon pohont : 500 W/400 VA

Provozni teplota : -20 + +50°C

Rozmeéry / hmotnost : 98 x 26 x 20/45¢g

Kryti jednotky : IP55 (kompaktni krabicka)

Délka pracovniho cyklu : Od 4 do 250 s (tovarni nastaveni 150 sek.)

Pfijimaé radiovych vin

Frekvence : 433,92 MHz

Koédovani : FLO (pevny kéd), FLOR (plovouci kdd), SMILO (plovouci kod)
Pocet dalkovych ovladact, ulozitelnych do paméti : 30 s maximalné 3 klimatickymi senzory

Dosah dalkovych ovladaéu : pfiblizné 150 m na volném prostranstvi a 20 m v interiérech budov

Dosah dalkovych ovladaél je silné ovlivnén dal$imi zafizenimi, které pracuji na stejné frekvenci s nepfetrzity vysilanim,
jako jsou alarmy, bezdratova sluchatka, atd. a tato zafizeni interferuji s pfijima¢em zabudovanym v fidici jednotce.

Nice si vyhrazuje pravo provadét kdykoli na svych vyrobcich zmény, které bude povazovat za nezbytné.

Prohlaseni o shodé

Cis.:TT4 Rev. 0
Nice S.p.A. via Pezza Alta, 13 Rustigne di Oderzo (TV) ITALIE prohladuje, Ze vyrobky: ,TT4 a TT5“ — Fidici jednotky pro
rolety, textilni markyzy a Zaluzie splnuji zakladni bezpeénostni poZzadavky stanovené smérnici:

1995/5/CE Bezdratova zafizeni a telekomunikacéni terminaly.
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