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Dulezité upozornéni

Tento manudl je uréen pouze pro technicky persondl, ktery ma pfislusnou kvalifikaci pro instalaci. Zadna
z informaci, kterou obsahuje tento material neni uréena pro findlniho uzivatele. Tento manual je uréen pro
vestavény modul s pfijimacem TT2N. Ridici jednotka TT2N zajistuje ovladani jednoho asynchronniho jed-
nofazového pohonu, napajeného sitovym napétim, kazdé jiné pouziti je nevhodné a tudiz je zakazano. Vyrobce
doporucuje precist si pozorné alespori jednou veskeré instrukce predtim, nez pfistoupite k vlastni instalaci.
Je Vasi povinnosti provést vse tak ,bezpecné®, jak to jen jde. Instalace a udrzba musi byt provadéna vyhradné
kvalifikovanym a zkuSenym personalem, a to dle nasledujicich eskych norem a vladnich nafizeni:

zakon ¢. 22/1997 sb. O technickych poZadavcich na vyrobky
narizeni viady ¢. 168, 169 a 170 ze dne 25. ¢ervna 1997
narizeni viady ¢. 378/2001 ze dne 12. zafi 2001

Nekvalifikovany personal nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii ,,Brany a automaticka vrata“, se musi

zdrzet instalace. Pokud nékdo provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je plné zodpovédny
za pfipadné skody, které by zafizeni mohlo zpUsobit!
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TT2N vestavény modul s pfijimac¢em

1.Upozornéni

* Aby byla zajisténa bezpec€nost osob, je nutné postupovat podle téchto instrukci, a po instalaci zafizeni je dobfe uscho-
vat pro jejich pfipadné pozdéjsi pouziti.

¢ Tento manudl obsahuje dllezité informace, které se tykaji bezpe¢nosti prace pfi instalaci, nespravné provedena insta-
lace mlze byt zdrojem velmi nebezpecénych situaci.

e Pouze zbézné precteni téchto instrukci neumozni uzivateli vyuzit naplno moznosti nabizené timto vyrobkem.

2. Popis

Ridici jednotka TT2N zajistuje ovladani jednoho asynchronniho jednofazového pohonu, napajeného sitovym napétim, se
zapojenim typu: spusténi, spole¢ny a vytazeni. Jedna se o pohon pouzivany pro automatizaci markyz, rolet a pro podobné
aplikace.

Do fidici jednotky TT2N je zabudovany pfijima¢ radiového signalu, ktery pracuje na frekvenci 433,92 MHz na bazi tech-
nologie plovouciho kédu, ktera zaru€uje vysoky stupen zabezpeceni. Do paméti kazdé fidici jednotky je mozné ulozit az
30 dalkovych ovladacl série ERGO, PLANO a NICEWAY (obr. 1), které umoznuji ovladat fidici jednotku na dalku. V ramci
30 dalkovych ovladacl je mozné do paméti ulozit maximalné 3 bezdratové povétrnostni senzory VOLO S RADIO, které
automaticky ovladaji fidici jednotku podle stavajicich povétrnostnich podminek.

Po vydani nékterého z pfikazl je pohon napajeny pfiblizné po dobu 150 sekund, tato doba je nastavitelna (viz kap. 5.3.),
béhem této doby elekiricky koncovy spinag, kterym je pohon vybaveny, zastavi provoz podle nastavené pozice.

Ridici jednotka je vybavena jednim vstupem ,P/B“, jehoZ prostfednictvim je mozné ovladat fidici jednotku i pomoci
externiho tlagitka.

V8echny programovaci operace a ukladani dat do paméti je mozné provadét prostfednictvim dalkovych ovladaét nebo
pfimo pomoci programovaciho tladitka (obr. 2), kterym je Fidici jednotka TT2N vybavena. Svételna signalizace vydavana
LED diodou informuje o jednotlivych fazich programovani.
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Poznamka: fidici jednotka TT2N mlize komunikovat i s jinymi
typy dalkovych ovladaéli a pracovat v rGznych provoznich \ﬁ' =
rezimech. Ohledné podrobnéjSich informaci odkazujeme na T \‘
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3. Instalace

* Ridici jednotka TT2N a automatizaéni technika musi byt nainstalovany pouze kvalifikovanym technikem a v naprostém
souladu s témito instrukcemi, normami a zakony, platnymi na uzemi, kde je instalace provadéna. VSechna zapojeni
musi byt provadéna na zafizeni, které neni napajené elektrickou energii.

* Ridici jednotka TT2N je vyhradné uréena k tomu, aby byla uloZena do rozvodné krabi¢ky nebo do vhodné nasténné
krabic¢ky, samotna krabi¢ka fidici jednotky neni nijak chranéna proti vodé, jedna se pouze o zakladni ochranu
pro zamezeni kontaktu s komponenty zafizeni. Je zakazano instalovat fidici jednotku TT2N do prostfedi, kde by nebyla
dostate¢né chranéna pred nepfiznivymi vlivy.

e Krabicku fidici jednotky TT2N neotevirejte a nevrtejte do ni otvory. V zadném pfipadé nezkracujte anténni kabel, je
napajeny zivotunebezpeénym elektrickym proudem!

TT2N | 3
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TT2N vestavény modul s pfijimac¢em

3.1. Pfedbézna kontrola

* Napédjeci elektrické vedeni musi byt chranéno prostfednictvim vhodného termo-magnetického a diferencialniho
zafizeni.

* Napédjeci vedeni, kterym je zafizeni pfipojeno k elektrické siti, musi byt opatfeno vhodnym rozpojovacim zafizenim
(1. kategorie ochrany proti prepéti, tj. vzdalenost mezi kontakty musi byt nejméné 3,5 mm) anebo jinym odpovidajicim
systémem, napfiklad zastrékou a zasuvkou. Jestlize neni toto rozpojovaci zafizeni umisténo v blizkosti automatiza¢ni
techniky, musi byt vybaveno blokovacim mechanismem, aby nemohlo dojit k jeho nechténému nebo neopravnénému

zapojeni.
3.2. Elektrické zapojeni / ,,,,,,,,,, \
‘T TT2N|
« Dodrzujte pfesné uvedena zapojeni, v pfipadé jakychkoli pochybnosti | b |
NEEXPERIMENTUJTE, ale podivejte se na pfislusna, technicka sché- ‘ \ N ‘
mata. Chybné provedené zapojeni mize byt pfi¢inou zavazného poskozeni L I B J‘
fidici jednotky nebo zdrojem nebezpecnych situaci. B
 Ridici jednotka TT2N neni na vystupech vybavena zadnou ochranou proti 1234586
prepéti nebo zkratu. Napajeci vedeni musi byt opatfeno vhodnou ochranou SISISISINISY
proodpovidajici uroveri zatizeni.Jestlize bude napfiklad pouzita pojistka, jeji v C aPBL N
maximalni hodnota bude 3,15 A. HERE
* Viz obr. 3. HHER
@S Si
3.2.1. Zapojeni pohonu g
| M
Asynchronni jednofazovy pohon, napajeny elektrickym napétim ze sité, musi | on, />
byt pfipojeny ke svorkdm 1-2-3 (spusténi, spole€ny, vytazeni). Spusténi \*
odpovida tlacitku W na radiovém dalkovém ovladaci, vytazeni odpovida ‘
tlacitku A (smér chodu po reakci anemometru). Jestlize po zapojeni neni  Polistka -
smér rotace pohonu spravny, zaménte navzajem zapojeni svorek 1 a 3. M
Upozornéni: k jedné fidici jednotce nepfipojujte vice nez jeden pohon, \_ﬂ J

v takovych pfipadech je nutné pouzit rozSifovaci fidici jednotku TTE.
3.2.2. Napajeni

Elektrické napajeni Fidici jednotky musi byt pfipojeno prostfednictvim svorek 5-6 (faze, nulak). Ridici jednotka TT2N je
napajena napétim 230 V o kmito¢tu 50 - 60 Hz.

3.2.3. Tlacitko Krok za krokem

V pfipadé potfeby je mozné pfipoijit jedno tladitko s funkci Krok za krokem, kdy po kazdém stisknuti tlaCitka bude prove-
den jeden krok v pofadi: vytazeni-stop-spusténi-stop. Tladitko musi byt pfipojeno mezi fazi (L) a svorku 4, podle schématu
na obr. 3. Jestlize je tladitko aktivovano po dobu deldi nez 3 sekundy, ale kratSi nez 10 sekund, dojde vzdy aktivaci
vytazeni (odpovida stisknuti tladitka A na radiovém dalkovém ovladadi). Jestlize je tladitko aktivovano po dobu del$i nez
10 sekund, dojde vzdy k aktivaci spusténi (odpovida stisknuti tlacitka W na radiovém dalkovém ovladadi).

Tato funkce muze byt uziteéna pfi synchronizaci nékolika pohont, kdy je pozadovano, aby pohony vykonaly stejny pracovni
cyklus bez ohledu na to, v jaké pozici se zrovna nachazi.

Upozornéni: tladitko je napajené sitovym napétim, musi tedy byt vhodnym zplsobem izolované a chranéné.
3.2.4. Povétrnostni senzory

Ridici jednotka TT2N je schopna komunikovat maximéainé se 3 bezdratovymi povétrnostnimi senzory VOLO S RADIO.
UloZeni senzoru VOLO S RADIO do paméti se provadi stejnym zplsobem jako v pfipadé bézného radiového dalkového
ovladace (tab. 1 nebo 2).

Urovné prahu reakci musi byt naprogramované pfimo na senzoru VOLO S RADIO. Reakce vétrného senzoru je nadfazena
reakci slune¢niho a deStového senzoru a na 1 minutu vyfadi z ¢innosti v&echny pfikazy (vydané prostfednictvim radiovych
dalkovych ovladag, tla¢itka Krok za krokem, na zakladé reakce sluneéniho a destového senzoru). Ohledné dal$ich infor-
maci odkazujeme na manual dodavany spolec¢né s VOLO S RADIO.

Reakce anemometru (vétrny senzor) aktivuje pfikaz odpovidajici stisknuti tlacitka A na radiovém dalkovém ovladadi.
4| TT2N
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TT2N vestavény modul s pfijimac¢em

4. Programovani

Aby mohl radiovy dalkovy ovlada¢ komunikovat s Fidici jednotkou TT2N, je nutné jej ulozit do paméti fidici jednotky podle
postupu uvedeného v tab. 1. Programovaci proces a uloZeni ovlada¢t do paméti fidici jednotky je mozné provadét pomoci
radiovych dalkovych ovladac¢u (kap. 4.1.) nebo pfimo prostifednictvim programovaciho tlacitka (kap. 4.2.).

4.1. Programovani s dalkovymi ovladaci

eV této kapitole je popsané ukladani do paméti I. zplsobem, ktery je vhodny pro ovladani jediné automatizaéni techniky
prostfednictvim 3 tlac¢itek na dalkovém ovladaéi. V kapitole 5.2. je popsané ulozeni do paméti Il. zplisobem, ktery je
ureny pro ovladani jedné automatizacni techniky tfeba i jedinym tla¢itkem. To znamena, Ze ostatni tlaitka mohou
zlstat volna a je mozné s nimi ovladat dal$i automatiza¢ni techniky.

e Tlacitko B odpovida stfedovému tlacitku na dalkovych ovladadich ERGO, PLANO a NICEWAY.

e VSechny kroky postupu pro ulozeni dat do paméti jsou ¢asové omezené, proto je nutné je vykonat ve stanoveném
c¢asovém limitu.

e V pfipadé, ze je u radiovych dalkovych ovladacl pozadovano jejich rozdéleni do vétsiho poétu ,skupin®, je vhodné
pfed zahajenim ukladani dat do paméti rozhodnout, ke které skupiné bude pfifazena fidici jednotka.

e K naprogramovani prostfednictvim dalkovych ovladaél mlze dojit u vSech fidicich jednotek, které jsou v dosahu
ovladace. Je proto vhodné, aby byla elektrickou energii napajena pouze ta fidici jednotka, které se tato operace tyka.

V pfipadé potfeby je mozné zjistit, jestli jsou v paméti fidici jednotky TT2N uz ulozené néjaké dalkové ovladace. Za timto
uCelem staci ovéfit typ blikani, vydavany LED diodou po zapnuti Fidici jednotky.

Tabulka 1: Zji§téni uloZenych dalkovych ovladaé

2 dlouha bliknuti (celkem 1,5 s) Do paméti neni ulozeny zadny dalkovy ovlada¢

2 kratka bliknuti (celkem 0,4 s V paméti jsou uz ulozené dalkové ovladace

Jestlize do paméti fidici jednotky neni ulozeny Zadny radiovy délkovy ovladaé, je mozné pfi ukladani prvniho ovladace
postupovat podle nasledujicich krok.

Tabulka 2: UloZeni prvniho radiového dalkového ovladaée do paméti I. zpisobem (A1) Priklad

1 Pripojte fidici jednotku ke zdroji elektrické energie, uvidite 2 dlouha bliknuti. N N

2 Do 5 sekund stisknéte a podrzte (asi po dobu 3 sekund) stisknuté tlacitko ® na dalkovém ) PN
ovladagi, ktery chcete ulozit do paméti.

3 Uvolnéte tlacitko B v okamziku, kdy uvidite prvni ze 3 bliknuti, ktera potvrzuji UspésSné | ... 4 < i
ulozeni do paméti. N NN

Jestlize uz je do paméti Fidici jednotky ulozeny jeden nebo nékolik dalkovych ovladaéll, je mozné ulozit dal$i ovladace
podle nasledujiciho postupu:

Tabulka 3: Ulozeni dalSich radiovych dalkovych ovladac¢i do paméti I. zpaisobem (A2) Priklad

1 Na novém dalkovém ovladaci stisknéte tlacitko M a podrzte je stisknuté tak dlouho ¥ 55 4
(alespon 5 sekund), dokud neuvidite jedno dlouhé bliknuti. New (g <

2 Pomalu 3krat stisknéte tlaéitko ® na starém dalkovém ovladagi, ktery uz je uloZeny ol ¥ Xs
do paméti.

3 Jesté jednou stisknéte na novém dalkovém ovladadi tlacitko ® a uvolnéte je v okamZiku, [\e, ¥ ~io 4 i1

- . , . . . s w2 . - = O-—> O- O-

kdy uvidite prvni ze 3 dlouhych bliknuti, ktera potvrzuji uspésné ulozeni do paméti. N SN

Poznamka: jestlize je pamét plna (30 dalkovych ovladacl uloZzenych do paméti), uvidite 6 dlouhych bliknuti a dalkovy
ovlada¢ nebude mozné ulozit do paméti.

TT2N | 5
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TT2N vestavény modul s pfijimaéem

4.2. Programovani prostrednictvim programovaciho tlacitka

PFi ukladani dalkového ovladace do paméti pomoci programovaciho tlagitka postupujte podle nasledujicich kroku:

Tabulka 4: Ulozeni jednoho radiového dalkového ovladace do paméti I. zplisobem (A3) Priklad
1 Stisknéte a podrzte (alespori po dobu 4 sekund) programovaci tlacitko. ¥
4s
2 Uvolnéte programovaci tladitko v okamziku, kdy se rozsviti LED dioda. NIV
PN ©
3 Do 10 sekund stisknéte alespori na 3 sekundy kterékoli tlacitko na dalkovém ovladadi, 2
ktery ma byt ulozeny do paméti. 3s
4 Jestlize uloZeni do paméti probéhlo spravnym zplsobem, LED dioda 3krat pomalu NVENVENY
blikne. NS

Poznamka: jestlize chcete do paméti fidici jednotky ulozit dal$i dalkové ovladace, opakujte bod 3 béhem dalSich 10 s.
Proces pro ukladani dat do paméti bude ukonéen, jestlize fidici jednotka nepfijme béhem 10 s zadny signal z novych
dalkovych ovladac, které maji byt ulozeny do paméti.

V pfipadé, Ze by bylo nutné vymazat uloZzené délkové ovladace a naprogramovand data z paméti fidici jednotky, postupujte
podle nasledujicich kroku:

Tabulka 5: Vymazani paméti (A4) Priklad

1 Stisknéte a podrzte programovaci tlacitko. 4
2
Te
2 Pockejte, dokud se nerozsviti LED dioda, pak pockejte, dokud nezacne blikat. e
3 Uvolnéte tlacitko prfesné pfri tretim bliknuti, jestlize chcete vymazat pouze kédy
" z z v o ve g : ;. iy AR VAYVISVAR S ANVANPAR
ulozenych dalkovych ovladacu nebo pfi patém bliknuti, jestlize chcete vymazat cely (SIS ( SNOT )
obsah paméti.
4 Jestlize vymazani paméti probéhlo spravnym zplsobem, LED dioda 5krat pomalu NV VRN VNV Y.
blikne. S

5. Podrobnéjsi informace

Ridici jednotka TT2N je kromé& dalkovych ovladadt fady ERGO, PLANO a NICEWAY schopné identifikovat i dal$i typy
radiovych dalkovych ovladacl, spolec¢nosti Technopark (viz kap. 5.1.). Prostfednictvim pfislusnych postup(l pro ukladani
radiovych dalkovych ovladacli do paméti je mozné prifadit kazdému tlacitku dalkového ovladace specificky pfikaz (viz kap.
5.2.1. |. zplisob a 5.2.2 Il. zplisob).

5.1. Pouzitelné dalkové ovladace

V tab. 6 jsou uvedené dalkové ovladace, které je mozné pouzivat spoleéné s fidici jednotkou TT2N, a u nich je uvedené
pfislusné kddovani radiového signalu.

Tabulka 6: (A5)

Koédovani Dalkové ovladace
FLOR Plovouci kéd ERGO1 - ERGO4 - ERGO6
PLANO1 - PLANO4 - PLANOG6 - PLANO TIME
VOLO S RADIO
FLO1R - FLO2R - FLO4R
VERY VR
SMILO Plovouci kod SM2 - SM4
FLO Pevny koéd FLO1 - FLO2 - FLO4
VERY VE
6| TT2N
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TT2N vestavény modul s pfijimac¢em

Protoze kdédovani dalkovych ovladacu je rozdil-
né a fidici jednotka neni schopna je identifikovat
vSechny soucCasné, dalkovy ovlada¢, ktery bude

Allalla ;-f} ulozeny do paméti jako prvni, definuje typ kddovani
m mm R = a tim i dalkové ovladace, které bude mozné pozdé;ji
v|[vlv E ulozit do paméti fidici jednotky. Jestlize byste chtéli
i po ulozZeni prvniho dalkového ovladace zménit typ
dalkovych ovladac¢t, bude nutné vymazat z paméti

NICEWAY VOLO S RADIO

vSechny kody dalkovych ovladacu (tab. 5).

Typ kodovani je mozné zjistit podle poctu
bliknuti LED diody, vydanych ihned po zapnuti
fidici jednotky.

VERY

Bliknuti LED diody

1 kratké bliknuti (celkem 0,2s)
2 kratka bliknuti (celkem 0,4s)
3 kratka bliknuti (celkem 0,6s)
2 dlouha bliknuti (celkem 1,5s)

Typ kédovani dalkovych ovladaéli uloZzenych do paméti
Dalkové ovladace s kédovanim FLO

Dalkové ovladace s kddovanim FLOR

Dalkové ovladace s kddovanim SMILO

s

et [t | e

NN

SN N N

N V2
N
“o-
SN

s

TN

Pameét je prazdna (neni do ni ulozeny zadny dalkovy ovladac)

5.2. Ulozeni dalkovych ovlada¢i do pameéti I. a Il. zpisobem

V tabulkach 2, 3 a 4 je popsano ukladani dalkovych ovlada¢t do paméti I. zpisobem, kdy je dalkovy ovlada¢ do paméti
ulozen jako celek a kazdému tla¢itku je pfifazeny jeden definovany pfikaz (viz tab. 8). I. zplsob je vhodny pro ovladani
jedné automatizacni techniky prostfednictvim 3 nebo 4 tladitek na dalkovém ovladadi.

Dalkové ovladace je mozné do paméti Fidici jednotky uloZit i Il. zplsobem. Tento zplsob nabizi vétsi flexibilitu pfi pouZiti tlacitek
dalkového ovladace. Do paméti jedné fidici jednotky je mozné ukladat dalkové ovladace jak I. zplsobem, tak i Il. zplisobem.

5.2.1. 1. zpuisob

U této varianty je pfesné definovany pfikaz, ktery bude

Tabulka 8: Ulozeni do paméti I. zplisobem (A6)

pfifazeny jednotlivym tla¢itkdm dalkového ovladace (tab. 8).

Pfi ukladani do paméti I. zptsobem je s kazdym dalkovym Tlacitko Prikaz
ovlada¢em nutné provést pouze jednu operaci a v paméti Tlacitko A nebo 1 Vytazeni
fidici jednotky bude obsazena pouze jedna pozice. Béhem Tlagitko m nebo 2 | Stop
ukladani do paméti I. zplisobem neni dulezité, které tlacitko . o,
na dalkovém ovladaci stisknete. Tlacftko ¥ nebosdygd| Spusten
Tlagitko 4 Spusténi ,v pfitomnosti obsluhy“
5.2.2_Il. zplsob
Il. zpGsob ukladani do paméti umozZrfiuje pfifadit kazdému abulka 9 ozeni do pameé yisobem (A
tla¢itku dalkového ovladace jeden ze 6 moznych pfikazu v, -
(tab. 9). Napfiklad jedinym tlagitkem, které je uloZeno Cislo | Prikaz
s pfikazem Krok za krokem, je mozné ovladat jednu 1 Krok za krokem (vytazeni-stop-spusténi-stop)
autolmatlzacm, t,ec,hnlktjl a zbyvaJ|9| tvlaletka mo_hou v_zustgt ) Vytazeni-stop
volna pro ovladani dalSich automatizacnich technik. Pfi ukla- ey o
dani do paméti Il. zplisobem je s kazdym tlacitkem dalkové- 3 Spusténi-stop
ho ovladace nutné provést jednu samostatnou operaci 4 Stop
a v paméti fidici jednotky obsadi kazdé takto ulozené tlacitko 5 Spusténi ,v pfitomnosti obsluhy*
jednu pozici. Béhem ukladani do paméti Il. zpisobem bude 6 Vvtazeni it i obsluhv®
ulozeno pouze stisknuté tlacitko. Jestlize chcete na stejném ylazent ,v pritomnosti obsiuny

dalkovém ovladadi pfiradit dalSimu tlacitku pfislusny pfikaz, je
nutné provést novou ukladaci operaci s timto tlacitkem.

TT2N | 7
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5.2.3. Priklad kombinovaného ulozeni do paméti l. zptisobem a Il. zplisobem

PFfi vhodném vyuziti moznosti ukladani do paméti I. a Il. zplsobem je mozné vytvaret skupinové pfikazy, jak je to

znazornéno na pfikladu na obr. 5.

e Dalkovy ovlada¢ T1 (Ergo 1), uloZzeny do paméti A1 a
A2 . zpusobem ovlada soucasné vytazeni, stop a spusténi K \
automatizaénich technik A1 a A2. (Viz tab. 1 a 2).

e Délkovy ovlada¢ T2 (Plano 1), uloZzeny pouze do paméti
A3 |. zpGsobem ovlada vytazeni, stop a spusténi pouze
automatizacéni techniky A3. (Viz tab. 4). A A Mo AS

e Délkovy ovlada¢ T3 (Planotime), ulozeny pouze do pa- ; Ll ' Ag
méti A4 |. zplsobem ovlada vytazeni, stop a spusténi
pouze automatizaCnich techniky A4. (Viz tab. 5). —

» Dalkovy ovladaé T4 (WMO0O01C), ulozeny do paméti II. T
zplsobem (Krok za krokem) ovlada pouze automatizaéni
techniku A4.

e Dalkovy ovlada¢ T5 (WMO0O03G), ulozeny do paméti I. s & . A PHIL
zplUsobem, uréeny pro ovladani skupiny €. 1, do niz v ' v
patfi automatizaéni techniky A1 a A2, skupiny &.2, do niz T2 T3 T4 -
patfi automatizaéni technika A3, a skupiny ¢&. 3, do niz o
patfi automatizacni technika A4, ovlada vytazeni, stop —
a spusténi automatizacnich technik A1 a A2, A3 nebo A4. : ::I

* Dalkovy ovlada¢ T6 (Flo4R), uloZzeny do paméti Il v v
zplisobem, uréeny pro ovladani automatizaéni techniky 75

A4 (tla¢itka 1 a 3) - tab. 5, pro ovladani automatizaéni
techniky A5 (tladitko 2) - tab. 6 a pro ovladani
automatiza¢ni techniky A6 (itlacitko 4) - tab. 8, ovlada

vytazeni a spusténi automatizaéni techniky A4 nebo ote- \_ﬂ J
virani garazovych vrat — automatizaéni technika A5

nebo otevirani automatizované brany A6.

Upozornéni:

e S déalkovym ovladacem ulozenym do paméti Il. zpdsobem neni mozné provadét programovani nékterych funkci,
jestlize je v ramci programovaciho postupu pozadovano stisknuti rliznych tlacitek, napfiklad tlacitka B a tlaCitka A.

e S dalkovym ovlada¢em uloZzenym do paméti Il. zpldsobem neni mozné pouzivat pfikazy pro ,sdruzené skupiny*.

Pro ulozeni jednoho dalkového ovladace do paméti Il. zpisobem, musi byt k dispozici programovaci tlacitko, pak postu-
pujte podle nize uvedenych krok.

Tabulka 10: Ulozeni do paméti Il. zplisobem s programovacim tlacitkem (A8) Priklad

1 Stisknéte programovaci tlacitko tolikrat, aby pocet stisknuti odpovidal pozadovanému
pfikazu (1x = Krok za krokem, 2x = vytazeni-stop, 3x = spusténi-stop, 4x = stop, 5x = 1-6
spusténi ,v pfitomnosti obsluhy*, 6x = vytazeni ,v pfitomnosti obsluhy*).

2 Zkontrolujte, jestli LED dioda blikla pomalu tolikrat, aby pocéet odpovidal zvolenému NN
pfikazu. | N

3 Do 10 sekund stisknéte alespor na 3 sekundy tlacitko na dalkovém ovladaci, které chcete ¥ 35
ulozit do paméti.

4 Jestlize ulozeni do paméti probéhlo spravnym zplsobem, LED dioda 3krat pomalu NV VRN
blikne. « &6«

Poznamka: jestlize chcete do paméti ulozit dalsi dalkové ovladace, se stejnym pfikazem, zvolenym v bodé 1, zopakujte
bod 3 béhem nasledujicich 10 sekund, jestlize je vSak pfikaz, ktery méa byt pfifazeny ovladaci odliSny, zopakujte postup
od bodu 1. Faze pro ukladani dat do paméti bude ukoncena, jestlize béhem 10 sekund nepfijme fidici jednotka zadny
signal z novych dalkovych ovladacu, které maji byt ulozeny do paméti.

Do paméti je mozné ulozit jednoduchym zplisobem jeden novy dalkovy ovladag¢, ktery bude mit stejné parametry jako stary
dalkovy ovlada¢. Novy dalkovy ovlada¢ uloZeny timto zplsobem, bude mit stejné vlastnosti jako stary dalkovy ovladag. To
znamena, Ze jestlize byl stary dalkovy ovlada¢ ulozeny do paméti I. zplisobem, bude i novy dalkovy ovlada¢ fungovat I.
zplsobem. Jestlize byl stary dalkovy ovladac ulozeny do paméti Il. zplsobem, bude tladitku na novém dalkovém ovladaci
pfifazeny stejny pfikaz, jak tomu bylo u starého ovladace. Pfi ukladani dalkového ovladace do paméti postupujte podle
nasledujicich kroku.

8 | TT2N
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Tabulka 11: UloZeni dalSich dalkovych ovlada¢i do paméti pomoci ulozeného oviadace (A9)  Priklad

1 Nejméné na 3 sekundy na novém dalkovém ovladaci stisknéte a podrzte tladitko, N L AN |
které chcete uloZit do paméti, pak tlaéitko uvolnéte. <
2 Nejméné na 3 sekundy na starém dalkovém ovladaci stisknéte a podrzte tladitko, stary ¥ 35 4
které je uz ulozené do paméti, pak tladitko uvolnéte.
3 Nejméné na 3 sekundy na novém dalkovém ovladaci stisknéte a podrzte tlaCitko, | oy ¥ 35 4
které chcete uloZit do paméti, pak tladitko uvolnéte.
4 Nejméné na 3 sekundy na starém dalkovém ovladadi stisknéte a podrzte tladitko, Stary 3s O
které je uz ulozené do paméti, pak tlagitko uvolnéte. N

5.3. Délka pracovniho cyklu

Na Fidici jednotce TT2N je mozné naprogramovat délku pracovniho cyklu, tj. maximalni dobu béhem niz elektronicka karta
ovlada pohon, aby bylo dosazeno reakce koncového spinale ve vytazené nebo spusténé poloze. Hodnota nastavena
ve vyrobé nebo po vymazani pameéti je pfiblizné 150 sekund. Délku pracovniho cyklu je mozné zménit od minimalni hodno-
ty 4 sekundy po maximalni 240 sekund. Programovaci postup probiha v rezimu ,automatického naéteni“, kdy je odméfen
¢as nutny pro vykonani celého pracovniho cyklu. Pohon je nutné ovladat prostfednictvim dalkového ovladace nebo
externiho tladitka takovym zplsobem, aby bylo dosaZeno pozice koncového spinace v ramci pracovniho cyklu, ktery je
pro pohon méné namahavy, dalSim pracovnim cyklem bude ten namahavéjsi, obvykle se jedna o navinuti. Doporu€ujeme
nastavit dobu pracovniho cyklu o néco delSi nez je doba nezbytné nutna pro dokon&eni pracovniho cyklu (bod 5 v tab.
12). Programovani délky pracovniho cyklu je mozné provadét prostfednictvim dalkového ovladace, ulozeného do paméti
l. zpdsobem nebo pomoci programovaciho tlac¢itka. Neni vSak mozné k programovani pouzit dalkovy ovlada¢ uloZeny
do paméti Il. zplisobem.

PFi programovani délky pracovniho cyklu prostfednictvim dalkového ovladaée ulozeného do paméti |. zplsobem postu-
pujte podle nasledujicich kroku.

Tabulka 12: UloZeni dal$ich dalkovych ovlada¢li do paméti pomoci uloZzeného ovladace (A10) Priklad

1 Nejméné na dobu 5 sekund stisknéte a podrzte tlaCitko M na dalkovém ovladaci, v 5 4
ulozeném do paméti . zptisobem, pak tladitko uvolnéte. Cud
2 Nejméné na dobu 5 sekund znovu stisknéte a podrzte tlaCitko M a pak je uvolnéte. | ¥ . 4 i iy
ZINZTNZTN/ZTN
3 Stisknéte a uvolnéte tlacitko A ('), aby doslo k uvedeni pohonu do chodu a bylo| ¥ 4 ¥
spusténo nacitani ¢asu. ~7

Pockeijte, dokud pohon nedokonéi prac. cyklus a nezastavi se po reakci koncového spinace.

5 Pockejte jeSté nekolik sekund, pak stisknéte a uvolnéte tlacitko B, aby doSlo k , ‘ (\‘/\‘1\\ )
ukonéeni naditani Gasu. <

Poznamka: chcete-li obnovit délku pracovniho cyklu nastavenou ve vyrobé (150 s), stisknéte v bodé 3 tlacitko m a podrzte
je tak dlouho, dokud neuvidite prvni ze 3 dlouhych bliknuti, ktera signalizuji, Ze naprogramovani bylo provedeno.

PFi programovani délky pracovniho cyklu pomoci programovaciho tladitka postupujte podle nasledujicich krokd.

Tabulka 13: Programovani délky pracovniho cyklu pomoci programovaciho tlacitka (A11) Pfiklad
1 Stisknéte a podrzte programovaci tlacitko. A4
p prog

2 Pockejte, dokud se nerozsviti LED dioda, pak zhasne, potom pockejte dokud nezaéne oo 4
blikat, tladitko uvolnéte presné béhem prvniho bliknuti. s NS

3 | Po 4 kratkych bliknutich se pohon uvede do chodu a bude zahgjeno nagitani délky | &7 o7 o ¢
pracovniho cyklu. 7 ,%
Pockejte, dokud pohon nedokonéi prac. cyklus a nezastavi se po reakci koncového spinace.
Pockejte jeSté nékolik sekund a pak stisknéte a uvolnéte programovaci tlacitko, aby ) 4 4
do$lo k ukonéeni nagitani dasu.

6 3 dlouhé bliknuti budou potvrzovat, Zze do paméti byla uloZena novéa délka pracovniho cyklu. of o et
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5.4. Zablokovani moznosti ukladani dat do paméti

Jestlize je to pozadovano, napfiklad z divodu zvySeni zabezpeceni, je mozné zablokovat ukladani novych dalkovych
ovladacu do paméti. Chcete-li zjistit, jestli je nebo neni toto zablokovani aktivované (jestli je mozné ukladat data do paméti),
postupujte podle nasledujicich kroku.

Tabulka 14: Zjisténi stavu zablokovani paméti proti ukladani novych dalkovych ovladact (A12) Priklad

1 Stisknéte a podrzte programovaci tladitko (alespori na 4 sekundy). ¥ .
°
2 Uvolnéte programovaci tlacitko v okamziku, kdy se rozsviti LED dioda. NIV \
X ©
3 Pockejte priblizné 10 sekund a pak pozorné sledujte 2 bliknuti LED diody: 10s
* jestlize jsou bliknuti stejné dlouha, neni ukladani dat do paméti zablokované; of et
» jestlize je 2. bliknuti deli nez 1., je ukladani dat do paméti zablokované. :c‘Pi \('35

Pro zablokovani nebo odblokovani moznosti ukladani dat do paméti provedte kroky uvedené v nasledujici tabulce. Postup
je stejny jak pfi zablokovani, tak pfi odblokovani moznosti ukladani dat do paméti. Nejprve dojde k zablokovani, pak
k odblokovani a tak déle.

Tabulka 15: Zablokovani / odblokovani moznosti ukladani novych dalkovych ovladac¢i do paméti (A13) Priklad

1 Stisknéte a podrzte programovaci tlacitko (alespon na 4 sekundy). ¥ 4
2 Uvolnéte programovaci tlagitko v okamziku, kdy se rozsviti LED dioda. NIVIRP §
X o

3 Pockejte priblizné 10 sekund a pak pockejte, dokud LED dioda dvakrat neblikne. 108
4 Stisknéte tlacitko pfesné béhem druhého bliknuti a pak je uvolnéte. \é:(\ \ /)\(51 vy 4
5 Budou nasledovat 2 bliknuti:

* jestlize je 2. bliknuti delSi nez 1., je ukladani dat do paméti zablokované. :¢: L

* jestlize jsou bliknuti stejné dlouha, neni ukladani dat do paméti zablokované. N Y

6. Znehodnoceni

Stejné tak jako instalace, musi byt operace souvisejici se znehodnocenim tohoto vyrobku, po skon&eni jeho Zivotnosti,
provedeny kvalifikovanym technikem. Tento vyrobek je slozeny z rGznych typld materiall, nékteré je mozné recyklovat,
jiné musi byt znehodnoceny. Informujte se o recyklagnich a likvidaénich technologiich, které pfipadaji v Uvahu pro
tento vyrobek a pfitom postupujte v souladu s mistné platnymi zavaznymi pfedpisy, které se
na tento vyrobek vztahuji. Nékteré komponenty toho vyrobku mohou obsahovat latky, které
jsou 8kodlivé nebo nebezpeéné pro zivotni prostfedi. V pfipadé, ze by byly volné vyhozeny,
by mohly mit Skodlivy dopad na zivotni prostfed a na lidské zdravi. Jak vyplyva ze symbolu
na obr. 6, je zakazano vyhazovat tento vyrobek do kontejnerd pro smésny komunalni odpad.
Pfi likvidaci tohoto vyrobku je nutné provést ,tfidény sbér® v souladu s mistné platnymi
nafizenimi, anebo odevzdat stary vyrobek prodejci pfi ndkupu nového, obdobného typu.
Mistné platné predpisy mohou stanovovat vysoké sankce pro pfipady, kdy by byl tento vyrobek
znehodnoceny nepovolenym zplsobem.

7. Co délat, kdyz ...

Dalkové ovladace neovladaiji fidici jednotku, po jejim pfipojeni ke zdroji el. energie neni vidét zadné bliknuti LED diody.
Zkontrolujte jestli je Fidici jednotka spravné napajena: mezi svorkami 5-6 musi byt sitové napéti. Jestlize je napajeni
spravné, doslo pravdépodobné k vaznému posSkozeni fidici jednotky a bude nutné ji vyménit.

Tlacitkem Krok za krokem nelze zafizeni ovladat.
Zkontrolujte el. zapojeni tlacitka: na vstupu tladitka (mezi svorkami 4 a 6) musi byt v okamziku, kdy je tladitko stisknuté, sitové napéti.
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Po vydani prikazu prostrednictvim dalkového ovladace je vidét 6 kratkych bliknuti a zafizeni se neuvede do chodu.
Dalkovy ovlada¢ neni synchronizovany, je nutné zopakovat ulozeni tohoto dalkového ovladace do paméti.

Po vydani nékterého z pfikazu je vidét 10 bliknuti a teprve pak se zafizeni uvede do chodu.
Autodiagnostika parametr( uloZzenych do paméti zjistila néjakou chybu. V takovém pfipadé je nutné Uplné vymazat pamét
a znovu do ni ulozit radiové dalkové ovladacCe a dalsi programova nastaveni.

Neni mozné naprogramovat délku pracovniho cyklu podle postupu uvedeného v tab.12 (A10).
Délku pracovniho cyklu neni mozné naprogramovat pomoci dalkovych ovladacli, které jsou do paméti ulozené II.
zplsobem; zkontrolujte, jestli je dalkovy ovlada¢ ulozeny do paméti |. zpisobem.

Pohon je v klidu, nékdy je ale nutné dvakrat vydat pfrikaz krok-krok, aby se uvedl do chodu.

Je mozné, Ze naprogramovana délka pracovniho cyklu je pfili§ dlouha vzhledem ke skute¢né potfebnému ¢asu pro pro-
vedeni pracovniho cyklu. Pfestoze je pohon v klidu na zakladé reakce jednoho z koncovych spinacd, fidici jednotka mize
stav vyhodnotit tak, jako by byl pohon je&té v chodu, vyvolaném pfedchozim pfikazem. V takovém pfipadé je prvni pfikaz
vyhodnoceny jako STOP a druhy jako pfikaz pro uvedeni zafizeni do chodu. Pro odstranéni tohoto problému bude stacit,
kdyz naprogramujete spravné délku pracovniho cyklu (viz kap. 5.3.).

Do paméti neni mozné ulozit dalkovy ovladac.

Spoditejte blikani LED diody béhem provadéni procesu pro ulozeni ovladaCe do paméti: 6 pomalych bliknuti signalizuje, Zze
pamét je plna; 2 bliknuti, kdy druhé z nich je delSi nez to prvni, signalizuji, Ze je aktivovano blokovani moznosti ukladani
dalkovych ovlada¢i do paméti.

8. Technické parametry

Poznamka: vSechny technické parametry se vztahuji na okolni teplotu 20 °C

Tabulka 16: Technické parametry

Ridici jednotka TT2N

Napajeni 230V AC, 50/60 Hz

Maximalni vykon pohont 500 VA pro Vn =230V

Provozni teploty -20 + +55°C

Rozméry / hmotnost 40x18x32/20¢g

Kryti IP20 (cela a neporusena krabicka)

Délka pracovniho cyklu 4 az 240 sekund (tovarni nastaveni je pfiblizné 150 sekund)

Prijimac radiového signalu

Frekvence 433,92 MHz

Kédovani FLO (pevny kéd), FLOR (plovouci kéd), SMILO (plovouci kod)
Pocet ulozitelnych dalkovych ovladacli | 30, véetné maximalné 3 povétrnostnich senzori VOLO S RADIO
Dosah dalkovych ovladacu priblizné 150 m ve volném prostoru a 20 m uvniti budov (*)

(*) Dosah radiovych dalkovych ovladaéu je zna¢né ovlivnén dalSimi zafizenimi, ktera pracuji na stejné frekvenci a vysilaji
nepretrzité signal, jako jsou napfiklad alarmy, bezdratova sluchatka, atd., kdy dochazi k vzajemné interferenci s pfijimacem
zabudovanym do fidici jednotky.

Za ucelem zlepSovani svych vyrobk( si spole¢nost Technopark vyhrazuje pravo provadét upravy jejich technickych
parametr, kdykoli to bude povazovat za nutné a bez pfedchoziho upozornéni, pfi¢emz zaruéuje funkénost a stanovené
moznosti pouziti vyrobku.
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4 A

Prohlaseni o shodé

Cislo: 2247/TT2N Revize: 0
Nize podepsany Lauro Buoro, ve funkci generalniho managera, prohlasSuje na vlastni odpovédnost, ze vyrobek:
TT2N splfiuje pozadavky pfedepsané nize uvedenou smérnici Evropské Unie:

Jméno vyrobce: NICE S.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rusitgne — Oderzo (TV) ltalie
Typ: Vestavéna fidici jednotka pro ovladani pohonu

Model: TT2N

Splnuje nalezitosti predepsané nize uvedenymi smérnicemi Evropské Unie:

» 1999/5/ES SMERNICE 1999/5/ES EVROPSKEHO PARLAMENTU A EVROPSKE RADY ze dne 9. bfezna 1999,
tykajici se bezdratovych zafizeni a koncovych telekomunikaénich zafizeni a vzajemného uznavani jejich shody.
Podle nasledujici harmonizované normy: EN 300220-3 V1.1.1:2000.

Daéle vyrobek spliuje pozadavky stanovené nasledujicimi smérnicemi Evropské Unie, stejné tak jako pozadavky
upravené smérnici 93/68/EHS, pfijatou Evropskou Radou dne 22. ¢ervence 1993:

 73/23/EHS SMERNICE 73/23/EHS EVROPSKE RADY ze dne 19. Ginora 1973, tykajici se harmonizace legisla-
tivy ¢lenskych statll EU v oblasti elektrickych zafizeni, pouzivanych ve stanovenych mezich napéti.

Podle nasledujicich harmonizovanych norem: EN 50371:2002, EN 60730-1:2000+A11:2002, EN 60730-2-
1:1997+A11:2005.

* 89/336/EHS SMERNICE 89/336/EHS EVROPSKE RADY ze dne 3. kvétna 1989, tykajici se harmonizace leg-
islativy ¢lenskych statli EU v oblasti elektromagnetické kompatibility.
Podle néasledujicich harmonizovanych norem: EN 301489-1:2004; EN 301489-3:2002.

30. kvétna 2006 Laure Bloro
generaini manager

N J
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