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Dulezité upozornéni

Tento manuél je uréen pouze pro technicky personal, ktery ma pro instalaci pfislunou kvalifikaci. Zadna z infor-
maci, kterou obsahuje tento material neni uréena pro finalniho uzivatele. Tento manual je uréen pro elektrome-
chanicky trubkovy pohon pro markyzy Neomat HT a nesmi byt pouzit pro jiné vyrobky. elektromechanicky trubkovy
pohon pro markyzy Neomat HT slouzi jako programovaci, pfipadné ovladaci prvek k automatiza¢ni technice,
kazdé jiné pouziti je nevhodné a tudiz je zakazano podle platnych predpistl. Vyrobce doporucuje precist si pozorné
alespon jednou veskeré instrukce predtim, nez pfistoupite k vlastni instalaci. Je Va$i povinnosti provést vSe tak
~bezpe€né”, jak to jen jde. Instalace a udrzba musi byt provadéna vyhradné kvalifikovanym a zkuSenym person-
alem, a to dle nasledujicich ¢eskych norem a vladnich nafizeni:

- Zakon ¢. 22/1997 Sb. o technickych poZadavcich na vyrobky a o zméné a dopinéni nekterych zakond, v platném znéni.
- Narizeni viady ¢. 378/2001 Sb., kterym se stanovi bliZsi poZadavky na bezpecny provoz a pouZzivani stroju,
technickych zafizeni, pfistroju a naradi, v platném znéni .

- Narizeni viady ¢. 17/2003 Sb., kterym se stanovi technické poZadavky na elektrickd zafizeni nizkého napéti.

- Narizeni viady ¢. 616/2006 Sb. o technickych poZadavcich na vyrobky z hlediska jejich elektromagnetické
kompatibility, v platném znéni.

- Nafizeni vlady ¢. 426/2000 Sb., kterym se stanovi technické poZadavky na radiova a na telekomunikacni koncové
zafizeni, v platném znéni.

Nekvalifikovany personal nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii ,Automatizace”, se musi zdrzet insta-
lace. Pokud nékdo provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je piné zodpovédny za pfipadné
Skody, které by zafizeni mohlo zpUsobit!

~

/
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Obsah tohoto manualu, jakoz i jeho jednotlivé ¢asti, predevsim texty, obrazky i jejich vzajemné usporadani, jsou
chranény pravem dusevniho vlastnictvi, a proto se na né pouziji pravni predpisy Ceské republiky upravujici zejmé-
na autorské pravo a ochranné znamky. Jejich kopirovani nebo jiné uziti je mozné pouze po predchozim pisemném
souhlasu spole¢nosti TECHNOPARK CZ s.r.o.
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IBW bezdratové rozhrani BlueBUS

1. Upravy

Trubkové motory NEOMAT disponuji systémem elektronického koncového spinace, elektronicka Fidici jednotka prerusi
pohyb, kdyz markyza dosahne nastavené polohy otevieni a zavfeni. Tyto polohy je nutné naprogramovat do paméti po
instalaci motoru a montazi markyzy.

Motor Ize stéle ovladat, i kdyz tyto dvé polohy, ,0“ (markyza zaviend) a ,1“ (markyza oteviena), jesté nebyly ulozeny do
paméti, avSak pohyb bude v tomto pfipadé pozastaven. Lze naprogramovat i mezipolohu (poz. "I') pro ¢aste¢né otevieni
markyzy. Pozici "I" a aktivaci redukce to¢ivého momentu (RDC) Ize naprogramovat i pozdéji.

Markyza zcela zaviena Oteviena markyza Mezipoloha ("ja") RDC Poloha snizeni
(Poz. "0") (Poz."1") toCivého momentu pfi
zavirani

\_ N AN - AN : AN )

2. Programovani

Faze programovani je rozdélena do 3 ¢asti:
1. Ulozeni vysilaci do paméti.

2. Programovani pozic "0" a "1".

3. VoliteIné programovani.

Faze ukladani do paméti musi byt provedeny tak, jak je uvedeno v tabulce A1, aby bylo zajisténo, ze vysila¢ mize ovladat
motor NEOMAT-HT.

& Pozor:

¢ VSechny sekvence ukladani do paméti jsou na¢asované, to znamena, ze musi byt dokonéeny v naprogra-
movanych ¢asovych limitech!

¢ U vysilaél s vice "skupinami" zvolte pfed pokracovanim faze ukladani do paméti skupinu vysilacut, ke
které musi byt motor pfifazen!

¢ Programovani pres radio Ize provadét na vSech pfijimacich v dosahu vysilace; proto by mél byt zapnuty
pouze ten, ktery je zapojen do provozu!

Je mozné zkontrolovat, zda motor jiz ma vysilate ulozené v paméti; to se provadi kontrolou poétu pipnuti pfi zapnuti
motoru.

Ovladani uloZenych vysilaéi:
* 2 dlouhd pipnuti Zadny vysila¢ ulozeny v paméti.
» 2 kratka pipnuti VysilacCe jsou jiz ulozeny do paméti.

IBW | 3
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2.1 Programovani vysilacu

Tabulka "A1" Ulozeni prvniho vysilace do paméti (v rezimu Il) Priklad
1. | Pfipojte motor ke zdroji napajeni, okamzité uslySite 2 dlouha pipnuti. | ﬂ ﬂ
/M\
2. | Do 5 sekund stisknéte a podrzte tladitko B vysilaCe, ktery se ma ulozit do paméti (cca 3 s). ) 4
3s
3. | Uvolnéte tla¢itko M kdyZ uslySite prvni ze 3 pipnuti potvrzujicich uloZzeni do paméti. 4 Jj Jj
JJ

UloZeni dal$ich vysilact do paméti viz tabulka A2.

Pokud je jiZ jeden nebo vice vysilaéd ulozeno do paméti, mohou byt aktivovany dalsi, jak je uvedeno v tabulce A2.

Tabulka "A2" Ulozeni dalSich vysilact (rezim ) Priklad

poté jej uvolnéte.

1. | Stisknéte a podrzte tlacitko M nového vysilace (pfiblizné 5 sekund), dokud se neozve pipnuti, | ¥ ﬂ
o 5s
)\ 4

2. | Stisknéte pomalu tfikrat tlacitko B dfive uloZzeného vysilace.

x3

3. | Stisknéte znovu tlacitko M na novém vysiladi. Tlagitko M uvolnéte, kdyz uslySite prvni ze | ¥ J:Ujﬂ 4
3 pipnuti, coz signalizuje, Zze bylo provedeno ulozeni do paméti. Cud

Poznamka: Pokud je pamét plna (14 vysilac¢ll), 6 pipnuti bude znamenat, Ze vysila¢ nelze ulozit do paméti.

2.2 Naprogramovani pozic "0" a "1"

K programovani pozic je nutné pouzit dalkové ovladani ulozené v rezimu I. Manévry zlstanou pfidrzeny, dokud nebudou
v fidici jednotce ulozeny polohy "0" a "1".

Pro zacatek neni smér ota€eni motoru definovan, ale po dokonéeni bodu 1 v tabulce A3 smér ota€eni motoru je auto-
maticky pfifazen tlac¢itkim dalkového ovladani. Pro naprogramovani pozic "0" a "1"

Postupujte podle postupu v tabulce A3:

Tabulka "A3" Programovani pozic "0" a "1"

1. | Stisknéte a podrzte tladitka A nebo V¥ na dalkovém ovladadi ulozeném v paméti, dokud se | ¥ / L 2 %_}f

markyza zcela nezavfe a motor se automaticky nezastavi. a3/ 3 -
2. | Stisknéte a podrzte tlaCitko V¥, které spusti markyzu. ) 4 o

g

3. | Uvolnéte tlacitko ¥, kdyZ je markyza v poZzadované poloze (,1%). V pfipadé potfeby pouzijte 4

tlacitka ¥ a A pro nastaveni polohy. % v
4, | Stisknéte a podrzte tlacitko B na vysilaci, dokud neuslySite pipnuti (asi po 5 sekundach), ) 4

poté jej uvolnéte. 5s
5. | Uvolnéte a znovu stisknéte tladitko 5 na dal$ich 5 sekund, dokud neuslysite B rychlé pipnuti.| ¢ ¥

G G )J\)J\ 5s

6. | Stisknéte tlacitko ¥, dokud neuslysite 3 pipnuti a nedojde ke kratkému pohybu nahoru a dold, | ¥

coz znamena, Ze poloha byla uloZena do paméti. ﬂﬂﬂ%

4 | IBW
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2.3 Volitelné programovani
Volitelné programovani je mozné pouze po naprogramovani pozic "0" a "1".
2.3.1 Ulozeni mezipolohy "I" do paméti

Kdyz je mezipoloha "I" ulozena do paméti, markyzu Ize vmanévrovat do polohy "I" sou€asnym stisknutim tlaitek A a ¥
na vysilagi.

Pro ulozeni mezipolohy postupujte podle postupu uvedeného v tabulce A4:

Tabulka "A4" Programovani mezipolohy "I" Priklad
1. | Pomoci tlacitek A B V¥ dalkového ovladani presurnite markyzu do polohy ,I“ kterou chcete )
uloZit do paméti. @ G =
2. | Stisknéte a podrzte tlacitko B dokud neuslySite pipnuti (asi po 5 sekundach). ) 4
5 s,

3. | Uvolnéte a znovu stisknéte tlacitko B na dalSich 5 sekund, dokud neuslysite 4 rychla pipnuti.| 4 ¥ J’J’J‘J‘
5s

4. | Stisknéte soucasné tlacitka A a V¥, dokud neuslySite 5 pipnuti, coz znamena, ze poloha byla ﬂﬂﬂ
ulozena do paméti. 5s

2.3.2 Programovani redukce zaviraciho momentu (RDC)
Redukce krouticiho momentu je programovatelna funkce, kterd zabrafiuje nadmérnému tahu latky snizenim tazného
momentu pfiblizné o 50 % tésné prfed uplnym zatazenim markyzy proti boxu.

Tabulka "A5" Programovani snizeni to¢iveho momentu (RDC) Priklad
1. | Stisknéte a podrzte tlac¢itko B dfive uloZzeného vysilace, dokud neuslysite pipnuti (asi po 5 s). )4 Jj
5s
2. | Uvolnéte a znovu stisknéte tlacitko M na dalSich 5 sekund, dokud neuslySite 4 rychla pipnuti. | 4 ¥
MMM s
3. | Stisknéte tlacitko B dokud 3 pipnuti neoznami, Ze byla aktivovana funkce RDC. )4
JJ1 s,

2.3.3 Zrus$eni pozic nebo funkce RDC
Chcete-li upravit dfive ulozené pozice, musite je nejprve zrusit a poté znovu naprogramovat nové pozice. V poloze "1" jej
Ize zménit bez jeho zruSeni (viz tabulka "A11").

Tabulka "A6" ZruSeni mezipolohy "I" Priklad
1. | Stisknéte a podrzte tlaCitko B predchoziho mrorizovaného vysilace, dokud neuslySite pipnuti * Jj
(asi po 5 s). 5s
2. | Uvolnéte a znovu stisknéte tlacitko M na dalSich 5 sekund, dokud neuslySite 4 rychla pipnuti. | ¢ ¥
MM s
3. | Stisknéte soucasné tlacitka A a ¥, dokud neuslysite 5 pipnuti, coz znamena, ze mezipoloha | ¥ ¥
byla zrusena. JRRAJ
ulka "A7" ZruSeni pozic "0" a "1" Priklad
1. | Stisknéte a podrzte tlac¢itko B dfive ulozeného vysilace, dokud neuslysite pipnuti (asi po 5 s). ) 4 ﬂ
5s
2. | Uvolnéte a znovu stisknéte tlacitko M na dalSich 5 sekund, dokud neuslySite 4 rychla pipnuti. | 4 ¥
25
3. | Stisknéte tlacitko ¥, dokud 5 pipnuti signalizuje, ze pozice "0" a "1" byly zruSeny. ¥
RENA

& Pozor: Po zruseni pozic ,,0“ a ,,1“ se markyza pohne s pfidrzenim a nova pozice se ulozi do paméti"

Poznamka: Mezipolohy ,|“ a funkce RDC, které jsou naprogramovany, nejsou zruseny. Pokud si prejete zrusit vée (véetné
kodu vysilacél), viz tabulka "A10".

IBW | 5
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Tabulka "A8" ZruSeni funkce redukce to¢ivého momentu (RDC) T
1. | Stisknéte a podrzte tlacitko B dfive ulozeného vysilace, dokud neuslysite pipnuti (asi po 5 s). ) 4 Jj
5s

2. | Uvolnéte a znovu stisknéte tlacitko B na dalSich 5 sekund, dokud neuslysite 4 rychla pipnuti. | 4 ¥
B0 MM s,

3. | Stisknéte tlaCitko B dokud 5 pipnuti signalizuje, ze funkce RDC byla deaktivovana.

S lsisls

2.3.4 Programovani funkce "FRT"
Po naprogramovéni pozic ,0“ a ,,1“ Ize naprogramovat pozici .2 ktera aktivuje funkci zatahovani FRT latky.
Postupuijte podle pokynu v tabulce "A9" pro programovou pozici "2".

Tabulka "A9" Programovaci pozice "2" Priklad

1. | Stisknéte a podrzte tlacitko B dfive ulozeného vysilace, dokud neuslysite pipnuti (asi po 5 s). % Jj
i 5 S

2. | Stisknéte a podrzte tlacitka M V¥ dalSich 5 s, dokud neuslySite 2 rychla pipnuti. V tomto | ¥ ¥ ﬂﬂ
okamziku se markyza automaticky presune do polohy spodniho koncového spinace (poloha "1"). Cad (9 2s

3. | Pomoci tlagitek A a ¥ do 5 sekund nastavte markyzu do poZadované zatahovaci polohy.

vy ¥
do 5 Cad v

4. | Do 5 sekund potvrdte polohu tlacitkem B na vysilagi, dokud neuslySite 3 pipnuti. Poté se ¥ ﬂﬂﬂ
markyza pfesune do spodni naprogramované polohy koncového spinace (poloha "1"). do5s Cmd

Poznamka: Pokud se nepotvrdi programovani popsané v bodé 4, Upravy se pferusi a zachova se predchozi programovani.
Pokud si po naprogramovani této funkce prejete tuto funkci zrusit, je tfeba dodrzet postup v tabulce A1 3 s vynechanim
kroku 3, ktery by zménil pozici "1".

Kdyz je naprogramovana poloha ,2¢ elektronicka fidici jednotka automaticky vypocita rozdil mezi polohami ,.2“ a ,,1, takze
pokazdé, kdyz je vydan niz8i povel, markyza se spusti do vySSi z obou poloh a poté nacte tkaninou, dokud nedorazite do
nizsi ze dvou poloh.

2.3.5 Programovani funkce "FTC"

Po naprogramovani poloh ,0“ a ,1 Ize naprogramovat polohu ,S* ktera aktivuje funkci ,FTC“ pro automatizaci markyz
s automatickym zavéSovacim mechanismem. Dokud mechanismus nebude spravné fungovat, musi byt poloha "1" napro-
gramovana nékolik centimetri za bodem haku, aby doslo k haknuti pfi zasouvani z bodu "1", a poloha "S" se naprogramuje
nekolik centimetr(i za bodem uvolnéni, takze vystup z bodu "S" se provadi volné.

Pro naprogramovani pozice "S" postupujte podle postupu uvedeného v tabulce "A10":

Tabulka "A10" Programovani polohy uvolnéni "S" Priklad

1. | Stisknéte a podrzte tlac¢itko B dfive ulozeného vysilace, dokud neuslysite pipnuti (asi po 5 s).

ﬂSs

2. | Stisknéte a podrzte tlacitka B V¥ dalSich 5 sekund, dokud neuslysite 2 rychla pipnuti. V tomto
okamziku se markyza automaticky pfesune do polohy "1". . . ﬂﬂ 5s

3. | Pomoci tlacitek A a ¥ do 5 sekund nastavte markyzu do odblokovaci polohy "S" (pod polohou "1").

do5s@@

4. | Pozici potvrdte sou€asnym stisknutim tlaCitek A a ¥ na vysilaci do 5 sekund, dokud neuslySite | v ﬂ Jj ﬂ
3 pipnuti. V tomto okamziku se markyza automaticky pfesune do polohy "0". Ca do5s

Poznamka: Pokud se nepotvrdi programovani popsané v bodeé 4, Upravy se pferusi a zachova se predchozi programovani.
Pokud si po naprogramovani této funkce pfejete tuto funkci zrusit, je tfeba dodrzet postup v tabulce "VSe" s vynechanim
kroku 3, ktery by zménil pozici "1".

6 | IBW
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2.3.6 Uprava pozice "1"
Pro zménu pozice "1" postupujte podle postupu uvedeného v tabulce "A11":

Tabulka "A11" Uprava pozice "1" Priklad

1. | Stisknéte a podrzte tladitko B dfive ulozeného vysilae, dokud neuslysite pipnuti (asi po 5 s).

E:ﬁﬂSS

2. | Stisknéte a podrzte tlacitka B ¥ dalSich 5 sekund, dokud neuslySite 2 rychla pipnuti. Vtomto | ¥ ¥ ﬂﬂ
okamziku se markyza automaticky pfesune do polohy "1". Cwd v 5s

3. | Pomoci tladitek A a ¥ do 5 sekund pfemistéte markyzu do nové polohy, kterou chcete napro- vy ¥
gramovat. do 5s

4. | Pozici potvrdte sou¢asnym stisknutim tlaéitek B V¥ na vysilaci do 5 sekund, dokud neuslySite | ¥ ¥ Jj ﬂ ﬂ
3 pipnuti a neprovedete kratky pohyb nahoru a dold. Cad a0 do5s

Poznamka: Pokud se nepotvrdi programovani popsané v bodeé 4, Upravy se pferusi a zachova se predchozi programovani.
Zmeénou pozice "1" jsou funkce "FRT" a "FTC" zruSeny.

2.4 Vymazani pameéti

Pokud je potieba vymazat celou pamét fidici jednotky motoru NEOMAT-HT, Ize provést nasledujici postup:
Pamét Ize zrusit:

* S jednim jiz ulozenym vysila¢em (tabulka "A12").

* Bez ulozeni vysilace (tabulka "A13").

Zrusit Ize nasledujici:
¢ Pouze kddy vysila¢e a konéi v kroku 4.
* VSechna data (kody vysilaCe, pozice, funkce RDC atd.) dokon¢i cely postup.

Tabulka "A12" ZruSeni paméti pomoci ulozeného vysilace Priklad
1. | Drzte tlacitko B na vysilaci stisknuté, dokud neuslysite pipnuti (pfiblizné po 5 s). \ 4 ﬂ
— =
u 5s
2. | Drzte tlacitko A na vysilaci stisknuté, dokud neuslySite 3 pipnuti; uvolnéte tlac¢itko A pfitfetim | ¥ 4
pipnuti. ﬂﬂﬂ
3. | Drzte tla¢itko M na vysilaci stisknuté, dokud neuslysite 3 pipnuti; uvolnéte tlaéitko B na tieti | ¥ ﬂﬂﬂ 4
pipnuti.
4. | Drzte tlacitko ¥ na vysilaéi stisknuté, dokud neuslySite 3 pipnuti; uvolnéte tlacitko ¥ pfi tfetim ﬂﬂﬂ
pipnuti.
5. | Pokud si pfejete zrusSit vSechna data, stisknéte do 2 sekund soucasné tlacditka A a ¥ a poté vy ¥ 4 4
je uvolnéte. do2s G v ~ 3T

Po nékolika sekundéch 5 pipnuti signalizuje, ze vSechny kédy byly zruSeny.

ZruSeni paméti u vysilace, ktery nebyl ulozen do paméti:

Tabulka "A13" ZruSeni paméti s neulozenym vysilacem Priklad
1. | Vypnéte napajeni alespori na 3 s. > OFF - 3sg
2. | Zapnéte zdroj napajeni a béhem 10 sekund provedte nouzovy manévr alespor o 4 otacky.
/Eﬂ\ 4x
3. | Vtomto okamziku, béhem 1 minuty, Ize pamét zrusit jakymkoliv vysilaCem, i kdyZ neni v paméti, 60 s
pomoci postupu v tabulce "A9". Tabulka ,,A9“

V pfipadé potreby Ize markyzu automatizovat pomoci vétrného a slune¢niho senzoru VOLO S RADIO. Kdyz je senzor
spravné ulozen v motoru, spusti markyzu, kdyz je slunce, a stédhne ji, kdyz je vitr. Podrobné informace o vykonech a pro-
gramovani urovni snimace naleznete v pokynech pro VOLO S RADIO.

IBW | 7
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3. Dalsi informace

Motory NEOMAT-HT rozpoznavaji dalsi vysilate fady ERGO, PLANO, NICEWAY a VOLO S RADIO (viz kapitola 3.1
"Dostupné vysilace").

Konkrétni pfikaz Ize také pfiradit ke kazdému tladitku vysilaCe pomoci specifické procedury ukladani do paméti (viz kapitola
3.2 "Programovani vysilace v rezimu | a rezimu II").

A Varovani: Vysilace, které byly ulozeny do paméti v rezimu 1, pouzivejte pouze pro programovani.

3.1 Dostupné vysilace

Tabulka A14 uvadi vysilaCe, které Ize pouzit s pfislusnym kédovanim.

(= F N

ERGO1 - ERGO4 - ERGO6 X

=\ o [EEE R

PLANO1 - PLANO4 - PLANO6 PLANO TIME <<“—~ N L NG
VOLO S RADIO b i
NICEWAY (cely program) ERGO PLANO NICEWAY VOLO S RADIO
FLO1 R - FLO2R - FLO4R
VERY VR e

(&ey = o

"y PN | o=

m FLO4R VERY J

3.2 Ulozeni vysilacl v rezimu | a rezimu Il

Tabulky "A1" a "A2" popisuji uloZzeni vysilacl do paméti v "rezimu 1", kde je kazdému tlacitku pfifazen specificky
pfikaz:

Tlagitko A (1) = "Nahoru"; tlac¢itko B (2) = "Stop"; tlacitko ¥ (3) = "Dol{".

VysilaCe Ize také ulozit do paméti na "Mode II", coz umoznuje vétsi flexibilitu pfi pouzivani tlacitek vysilace. Vysilace Ize
ulozit do paméti v rezimu | | v rezimu Il na stejném motoru NEOMAT-HT.

3.2.1 Rezim |

Prikaz spojeny s tlacitky vysilace je v rezimu | pevné dany:

Tlagitko A (1) = "Nahoru"; tlac¢itko B (2) = "Stop"; tlacitko ¥ (3) = "Dol(", dalsi tlacitko 4 pfikazuje "Stop".

V rezimu | se pro kazdy vysila¢ provadi jedna faze ukladani do paméti a v pameéti je obsazena jedna sekce. Neni dllezité,
které tlaCitko se stiskne pfi ukladani do paméti v rezimu |. Ukladani a mazani vysilacl v rezimu | (viz tabulky A1 a A2).

Prikaz tlacitka:

¢ Tlacitko A nebo 1 nahoru.
¢ Tlacitko M nebo 2 Zastavit.
¢ Tlac¢itko ¥ nebo 3 dold.

¢ Tlacitko 4 Zastavit.

8 | IBW
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3.2.2 Rezim I K
Ke kazdému tlagitku vysilace v rezimu Il I1ze pfifadit jeden al
ze Ctyf moznych prikaza: 1 = Krok za krokem; 2 = Up-Stop;
3 = Down-Stop, 4 = Stop.

Faze zapamatovani se provadi pro kazdé tlacitko v rezimu
Il a kazdé zabira uréitou ¢ast paméti. Béhem ukladani do
paméti v rezimu Il je stisknuté tlac¢itko uloZzeno do paméti.
Noveé ulozeni do paméti je nutné, pokud chcete pfifadit jiny :
pfikaz jinému tlaéitku stejného vysilade. I ‘

Prikaz:

1. Krok za krokem (nahoru-zastaveni-dolG-zastaveni...). -

2. Up-Stop (up-stop-up-stop...). T

3. Down-Stop (down-stop-down-stop...). AT

4, Zastavte. (jfwlfa]
vliv|[¥

T6

A5: \

AB

/

Vysila¢ T2 (Plano1) uloZzeny v reZzimu | pouze na A3, povely nahoru, stop nebo dol pouze u A3.

Vysila¢ T4 (WMO0O01 C) ulozeny v rezimu |l (krok za krokem) povely pouze A4.

pfikazuje nahoru, stop nebo dolt A1 a A2, A3 nebo A4.

Vysila¢ T1 (Ergo1) ulozeny v rezimu | na A1 a A2 sou€asné dava povely nahoru, zastaveni nebo spousténi obou A1 a A2.
(
Vysila¢ T3 (Planotime) uloZeny v rezimu 1 pouze na A4, dava pfikazy nahoru, stop nebo dolll pouze u A4.

Vysilaé T5 (WMO003G) ulozeny v rezimu | pro pfikazy A1 a A2 se skupinou 1, A3 se skupinou 2 a A4 se skupinou 3;

* Vysila¢ T6 (FIo4R) ulozeny v rezimu Il na A4 (tlagitka 1 a 3) na A5 (tladitko 2) a na A6 (tlaCitko 4), dava pfikazy nahoru

a doli A4 nebo otevirani garazovych vrat A5 popf. otevieni automatické brany A6.

Pozor:

¢ Nékteré funkce (pozice, operace...) nelze naprogramovat s vysilatem ulozenym v rezimu Il, protoze v této

fazi je tfeba stisknout riizna tlaéitka, jako napfiklad tla¢itko B a tlaéitko A!
¢ Prikazy "multiple group" nelze pouzit s vysilacem ulozenym v rezimu II!

Pokud je jiz jeden nebo vice vysilaél ulozeno do paméti, dal§i mohou byt uloZeny v rezimu ll, jak je uve-

deno v tabulce A15!

Priklad

Tabulka "A15" Ulozeni dalSich vysilaét v rezimu Il

1. | Stisknéte a podrzte tladitko pro uloZzeni nového vysilace do paméti (cca 5 s), dokud neuslySite
pipnuti; pak to uvolnéte.

Novyé SSﬂéﬁ

2. | Béhem 5 sekund stisknéte a podrzte tlacitko starého a jiz ulozeného vysilace (cca 5 s), dokud
neuslySite 2 pipnuti; poté tlacitko uvolnéte.

Staryé 5sﬁﬁ@

3. | Do 5 sekund za¢néte mackat stejné tladitko na starém vysiladi tolikrat, kolikrat je pozadovany s 4
ptikaz: 1="Krok za krokem" 2="Nahoru" 3="Dol0" 4="Stop". Novy == 1-4
4. | Asi po 3 sekundéach uslySite stejny pocet pipnuti jako zvoleny pfikaz. 3s Jj 1.4
5. | Do 2 sekund stisknéte stejné tlacitko nového vysilace. ¥
Novy =

6. | Jakmile uslySite prvni ze 3 pipnuti potvrzujicich uloZeni do paméti, tlaCitko uvolnéte.

JERCEpEp)

Pokud v bodé 5 neuslysite stejny pocet pipnuti, jaky odpovida zvolenému pfikazu, jednodu$e jiz nemackejte zadna tlacitka

a pockejte nékolik sekund, nez se programovani dokonéi bez ukladani do paméti.

Poznamka: Pokud je pamét plna (14 vysilac¢l), 6 pipnuti bude znamenat, Ze vysila¢ nelze ulozit do paméti.

Novy vysila¢ Ize snadno ulozit do paméti se stejnymi charakteristikami, jako ma stary, podle postupu v tabulce A16.
Novy vysila¢ zdédi vlastnosti starého, tj. pokud byl stary vysila¢ ulozen do paméti v rezimu 1, novy bude fungovat takeé
v rezimu 1, pokud byl stary vysila¢ ulozen do paméti v rezimu I, tladitko nového vysilae bude pfidruzeny ke stejnému

pfikazu jako ten stary.

IBW | 9
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Tabulka "A16" Ukladani dalSich vysilaét do paméti

1. | Stisknéte a podrzte tlacitko pro ulozeni nového vysilace do paméti (pfiblizné 3 sekundy), poté )
jej uvolnéte. Novy >3s

2. | Stisknéte a podrzte tlacitko pro ulozeni starého vysilace (cca 3 sekundy) a poté jej uvolnéte.

) 4
Stary >3s

3. | Stisknéte a podrzte tlagitko pro ulozeni nového vysilate do paméti (cca 3 sekundy), poté jej N 4
uvolnéte. Novy >3s

4. | Stisknéte a podrzte tlacitko pro uloZeni starého vysilace (cca 3 sekundy) a poté jej uvolnéte.

U (O 10

) 4
Stary >3s
5. | Ulozeni nového vysilaée do paméti je potvrzeno 3 pipnutimi. Jj ﬂ Jj

Poznamka: Pokud je pamét plna (14 vysilach), 6 pipnuti bude znamenat, Ze vysila¢ nelze ulozit do paméti.

4, Likvidace

Pokud jde o instalaci, likvidaci vyrobku na konci jeho Zivotnosti musi provést kvalifikovany personal.

Tento vyrobek je vyroben z rliznych typl materiald, z nichz nékteré Ize recyklovat, zatimco jiné je nutné zlikvidovat.
Informujte se o systémech recyklace nebo likvidace dostupnych pro tuto kategorii produkt( v souladu s mistné platnymi
predpisy.

Pozor: Nékteré casti vyrobku mohou obsahovat znecistujici nebo nebezpecné latky, které by pfi nespravné
likvidaci mohly mit Skodlivy vliv na zZivotni prostiedi nebo na zdravi osob!

Jak je znazornéno symbolem na obrazku, tento vyrobek nesmi byt vyhozen do domovniho odpadu.
Provedte ,tfidény sbér“ pro likvidaci v souladu s mistné platnymi pfedpisy nebo pfi ndkupu nahradniho
vyrobku vratte vyrobek vyrobci.

Mistni zdkony mohou ukladat vysoké pokuty za nelegalni likvidaci tohoto produktu.
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5. Co délat, kdyz ..... kratky pravodce odstranovanim problému!

Po zapnuti motoru se neozve zadné pipnuti.
Ujistéte se, ze je motor napajen spravnym sitovym napétim; pokud je napajeni v poradku, jedna se pravdépodobné o vaz-
nou zavadu a motor potfebuje opravit zakaznicky servis.

Po zadani prikazu se motor nepohybuje.

* Pokud do té doby fungoval, je mozné, Ze se zapnula tepelné ochrana, proto pockejte nékolik minut, nez motor vychladne.

* Ujistéte se, ze je v paméti ulozen alespon jeden vysila¢ a zkontrolujte, zda motor po zapnuti vydava kratké zvukové
signaly.

¢ Ujistéte se, ze vysila¢ a motor komunikuji, podrzte tla¢itko B (2) vysilace (zapamatovaného nebo ne) stla¢eného alespon
5 sekund, pokud uslyS$ite pipnuti, znamend to, ze motor pfijiméa signdl z vysilace. pfejdéte k poslednimu ovladacimu
prvku; jinak provedte dalSi kontrolu.

» Zkontrolujte spravné vyzafovani radiovych signall vysilate pomoci nésledujiciho empirického testu: stisknéte tlacitko
a opfete LED diodu o anténu bézného domaciho radia (idealné levného), které je zapnuté a naladéné na 108,5 Mhz FM
nebo co nejblize mozny; mél by byt slySet tichy zvuk s praskajicimi pulzy.

¢ Pomalym stisknutim jednoho po druhém zkontrolujte vSechna tlacitka vysilage, pokud zadné z nich nefidi pohyb motoru,
znamena to, ze vysila¢ neni ulozen do paméti.

Po radiovém prikazu se ozve 6 pipnuti a manévr nezacne.
Radiova fidici jednotka je nesynchronizovana, opakujte proces ukladani vysilate do paméti.

Po prikazu se ozve 10 pipnuti a poté zacne manévr.
Automaticka diagnostika parametrl uloZzenych v paméti odhalila chybu (chybné polohy, naprogramovani operaci). V pfipa-
dé potfeby smazte a opakujte programovani.

Pfi zvednuti se motor zastavi pred dosazenim nastavené polohy (poz. "0", poz. "I"') a poté provede tii pokusy
0 opétovné spusténi.

To je normalni: kdyz je pfi zvedani detekovana nadmérna sila, motor se asi na 1 sekundu vypne a poté se pokusi dokongit
manévr; zkontrolujte, zda v pohybu nejsou prfekazky.

Pfi spousténi se motor zastavi pred dosazenim nastavené polohy (poz. "1", poz. "I").
To je normalni: Kdyz je pfi zvedani detekovana nadmérna sila, motor se vypne; zkontrolujte, zda v pohybu nejsou pfekazky.

Motor se pohybuje pouze v rezimu ,,pfidrzeni*.
Pokud pozice "0" a "1" nebyly naprogramovany, pohyb motoru nahoru a doll nastava pouze v rezimu pfidrzeni. Programové
pozice "0" a "1".

Polohy "0" a "1" jsou naprogramovany, ale pfi spousténi ma pohyb "pfidrzeni a spusténi".
Pravdépodobné byl pouzit mechanismus nouzového ovladani nebo byl motor vypnuty déle nez 24 hodin. Zatahnéte mar-
kyzu, dokud nedosahnete polohy "0".
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Prehled produktu

Pohony pro privatni brany

ROBUS FOX AYROS RUN WINGO TOONA METRO
pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro oto¢né brany pohon pro oto¢né brany
brany do 1000 kg brany do 1200 kg brany do 2500 kg do velikosti kfidla 1,8 m do velikosti kfidla 7 m do velikosti kfidla 3,5 m

Pohony pro pramyslové brany

———

I

NYOTA 115 MEC 200 FIBO 400 MEC 800 HINDI 880 COMBI 740
pohon pro posuvné brany pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro oto¢né brany pohon pro oto¢né brany
do 800 kg brany do 1200 kg brany do 4000 kg do hmotnosti kfidla do velikosti kfidla 6 m do hmotnosti kfidla
1500 kg 700 kg
Pohony pro garazova vrata

TAURUS SPY HYPPO TOM INTAR100
elektromechanicky stropni elektromechanicky stropni pohon pro oto¢né brany se sil- pohon pro prdmyslova sekéni sada pro primyslova sekéni
pohon s femenovou drahou pohon s femenovou dréhou nymi pilifi a skladaci vrata a rolovaci vrata do 750 kg vrata do velikosti 30 m?2

s pojezdem motoru v draze

Dalkové ovladani, bezkontaktni snimace, klavesnice a dochazkové systémy

ERA-FLOR INTI FOX SBM1000 KP 068

2 kanalovy klicenkovy dalkovy dalkové ovladani s plovoucim 2; 4-tlacitkovy dalkovy radiovy ovladani vzdaleného pfistupu snimac bezkontaktnich karet
ovlada¢ s indikaci signalu LED kédem, 433,92 MHz ovladag, 433,92 MHz s GSM modulem pro s kontrolou vstupl/vystuptl
diodou, 433,92 MHz 999 telefonnich &isel

Automatické sloupy a parkovaci systémy

= -
= | m——
FOX NIUBA WIDE BAR STRABUC CORAL
automaticka elektromechanicka automaticka zavora s délkou automatickd zavora s délkou automaticky vysuvny sloup automaticky vysuvny sloup
zavora s délkou ramene do 6 m ramene do 7,5 m, ramene do 9 m pro zamezeni viezdu s vyskou pro zamezeni viezdu s vyskou
vhodna pro parking vysuvu 700 mm vysuvu 500 nebo 800 mm
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