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Upozornéni:

Tento manual je uréeny pro programovaci jednotku TTP. Pfi pouzivani TTP je nutno vzit v tvahu, ze jeji pripojeni
k riznym typtm pohonti / fidicich jednotek muize pfinaset jisté odliSnosti tykajici se provadéni programovacich
operaci; ohledné podrobnéjsich informaci odkazujeme na pfislusnou technickou dokumentaci, které jsou mimo
jiné k dispozici na webovych strankach www.niceforyou.com.

Ohledné udrzby a oprav se obracejte na autorizovany technicky personal.




1. Popis vyrobku

Programovaci jednotka TTP je logicka jednotka, ktera byla vyvinuta spole¢nosti Nice za ucelem zjednoduSeni ¢innosti sou-
visejicich s instalaci, kolaudaci a udrzbou pohonu a fidicich jednotek. TTP prostfednictvim komunikace TTBUS umozniu-
je rychlym a intuitivnim zplsobem provadét vSechny operace, které jsou bézné provadény s pomoci dalkovych ovladacu.
Kazdé jiné pouziti je nevhodné a zakazané.

Hlavni funkci programovaci jednotky je zajiStovat pfimou komunikaci s pohony / fidicimi jednotkami, do jejichz paméti jsou
ulozeny provozni parametry a kédy radiovych dalkovych ovladacdu. K dispozici jsou i dalsi doplrikové funkce, jako je napfi-
klad moznost naéist konfiguraci pohonu / fidici jednotky (parametry a/nebo kédy dalkovych ovladaéll) za ucelem jejich zko-
pirovani do dal$iho nebo nékolika dal$ich pohon / fidicich jednotek.

2. Komponenty a pfislusenstvi

Baleni obsahuje soucasti uvedené na obrazku 1 a popsané v tabulce 1.

Tabulka 1

Seznam soucasti

1. Programovaci jednotka TTP
2. Kabel pro pfipojeni motoru

Volitelné prislusenstvi
Sada nabijecich baterii TTPA1, v slozeni:

. dvé baterie Ni-MH typ AA 2000 mAh
. nabijecka baterii 12 Vdc 300 mA
3. Pouziti

Programovaci jednotka TTP je napajena 1,5V bateriemi typu ,,AA“. Pfipadné je mozné pouzit i nabijeci 1,2V baterie typu
~LAA", které je nutné pfilezitostné dobit dobijte pfislusnou nabije¢kou baterii (viz kapitola 2.1) Komponenty a pfislusenstvi).
Kdyz chcete TTP zapnout, stisknéte tlaitko ON/OFF; jestlize je programovaci jednotka pfipojena k néjakému pohonu / fidi-
ci jednotce, budou ihned zobrazeny funkce, které jsou k dispozici a funkce, které jsou u tohoto pohonu / fidici jednotky
naprogramované. Jestlize neni programovaci jednotka pouzivana, automaticky se po 1 minuté vypne; jestlize ji chcete
vypnout ihned, staci na nékolik sekund stisknout tlacitko ON/OFF a podrzet ho tak dlouho, dokud neusly$ite akusticky signal.




3.1 Elektrické zapojeni

Pohon / Fidici jednotka musi byt napajena takovym zplsobem, kdy je napajeci vedeni z elektrické sité zapojeno
zplsobem stanovenym v manualu pro dany pohon / fidici jednotku.

TTP komunikuje s pohonem / fidici jednotkou prostfednictvim zapojeni TTBUS, proto je nutné pfipojit svorky kabelu doda-
ného spole¢né s TTP na vstupy pohonu / fidici jednotky. Kabely, které slouzi k pfipojeni jsou napajeny velmi nizkym napé-
tim, dodrzujte pfesné polaritu signald tak, jak je to zndzornéno na obrazku 2.

U pohont vybavenych spojovacim kabelem se 6 vodici, zapojte vodi¢e oznacené zelenym Stitkem:
* gerny vodi¢ (SPOLECNY - 0 V) s ¢ernym vodi¢em TTP

* bily vodi¢ (KROK-KROK+TTBUS) s bily vodi¢em TTP

* oranzovy vodi¢ (KLIMATICKE SENZORY) s oranzovym vodi¢éem TTP

U fidicich jednotek vybavenych svorkovnici spojte vstupy:
e SPOLECNY -0V (/%) s éernym voditem TTP
* KROK-KROK+TTBUS (P/B) s bily vodi¢em TTP
» KLIMATICKE SENZORY (S) s oranzovym vodiéem TTP

K programovaci jednotce TTP pfipojujte vzdy pouze jeden pohon / fidici jednotku.

Dodrzujte presné stanovena zapojeni; v pfipadé pochybnosti zbyte¢né neexperimentujte, ale nahlédnéte do pfrislus-
nych podrobnéjSich technickych schémat a dokumentace, ktera je mimo jiné k dispozici na webovych strankach

www.niceforyou.com. Chybné zapojeni mtize zpUsobit po§kozeni zafizeni anebo byt pfi¢inou nebezpecnych situaci.
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Poznamka: Od tohoto mista budeme pojmem ,pohon“ oznacovat vSeobecné jakékoli zafizeni, které muze byt pripojeno
k programovaci jednotce TTP a jejim prostfednictvim nastavovano (af uz se jedna o fidici jednotku nebo trubkovy pohon).




3.2 Klavesnice

Klavesnice programovaci jednotky TTP je znazornéna na obrazku 3.V tabulce 2 jsou popsany jednotlivé symboly klaves-
nice a jejich vyznam.
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Tabulka 2.a  Tlacitko Popis
@ ON/OFF Toto tlacitko slouzi k zapnuti a vypnuti TTP a ke spusténi provéreni pfipoje
ného pohonu.
A OTEVRENI Vydava prikaz k otevieni (u markyz pfikaz k vytazeni). Toto tlacitko odpovi-
da u dalkového ovladace tlacitku pro otevieni.
- STOP Vydava pfikaz k zastaveni. Toto tla¢itko odpovida u dalkového ovladace tla-
Citku stop.
v ZAVRENI Vydava pfikaz k zavieni (u markyz pfikaz ke spusténi). Toto tlacitko odpo-
vida u dalkového ovladade tlacitku pro zavreni.
OK Slouzi k potvrzeni jakékoli programovaci operace; tfi LED diody, které jsou
k tomuto tlagitku pfifazeny signalizuji stav probihajicich operaci nebo stav
OK komunikace mezi TTP a pohonem.
3 PROTI SMERU Programuje smér rotace pohonu proti sméru hodinovych rucicek.
Q VYMAZANI SMERU Maze nastaveni tykajici se sméru rotace pohonu.
c VE SMERU Programuje smér rotace pohonu ve sméru hodinovych ruéicek.
SNIZENi KROUTICIHO Aktivuje / deaktivuje funkci RDC slouzici ke snizeni krouticiho momentu.
o MOMENTU
m POZICE ,,0¢ Uklada do paméti pozici ,,0%.
N POZICE ,1¢ Uklada do paméti pozici ,1“.
o STREDNI POZICE Uklada do paméti stfedni pozici ,I“.

AUTO

AUTOMATICKA DETEKCE Spousti proces pro automatickou detekci pozic ,0“ a ,1“.
POZICO A1

UROVEN VETRU Zobrazuje a upravuje Urover reakce ochrany proti vétru. Opakované stisk-
nuti tla¢itka umoznuje se cyklicky pfesouvat mezi jednotlivymi moznymi
urovnémi pfipojeného pohonu.




Tabulka 2.b  Tlacitko Popis

UROVEN SLUNCE Zobrazuje a upravuje uroven reakce ochrany proti slunci. Opakované stisk-
nuti tlacitka umoznuje se cyklicky pfesouvat mezi jednotlivymi moznymi
Urovnémi pfipojeného pohonu.

SMER PRI DESTI Zobrazuje a upravuje smér chodu pohonu po reakci destového senzoru.
- SENZORY ON/OFF Aktivuje / deaktivuje reakci klimatickych senzor( pro kontrolu slunce a desté.
=) SMAZANI PARAMETRU Smazani parametrl pohonu a navrat k tovarnimu nastaveni.
UKLADANI DALKOVYCH
2’ OVLADACU DO PAMETI  Uklada jeden dalkovy ovlada¢ do paméti pohonu.
VYMAZANi DALKOVYCH
.@Q\ OVLADACU Z PAMETI Vymaze jeden dalkovy ovladaé¢ z paméti pohonu.
NACTENi PARAMETRU Nacte parametry a/nebo kédy dalkovych ovladaél z pfipojeného pohonu
& a ulozi je do interni paméti TTP.
= VYMAZANI PARAMETRU  Vymaze parametry ulozené do interni paméti TTP.
> ZAPSANi PARAMETRU Zapise parametry a/nebo kédy dalkovych ovladacél, naétené z interni
paméti TTP, do pfipojeného pohonu.
e TLACITKO FUNKCE F1 Spoleéné s tladitky ,NACTENI PARAMETRU“ a ,ZAPSANI PARAMETRU*
uklada do paméti parametry tykajici se pozic.
e TLAGITKO FUNKCE F2  Spoleéné s tlagitky ,NACTENI PARAMETRU* a ,ZAPSANI PARAMETRU*
uklada do paméti parametry pro vétrny, slunecni a destovy senzor.
e TLACITKO FUNKCE F3 Spoleéné s tladitky ,NACTENI PARAMETRU“ a ,ZAPSANI PARAMETRU*
uklada do paméti radiové dalkové ovladace.

3.3 LED diody

Kdyz je pohon spravné pfipojen k programovaci jednotce TTP a jsou nacéteny jeho parametry, za¢nou LED diody signali-
zovat stav pfislusnych funkci, které jsou k dispozici; vyznam signalizace je nasleduijici:

1. LED dioda blika: funkce je k dispozici, ale je$té neni naprogramovana;
2. LED dioda trvale sviti: funkce je k dispozici a je naprogramovana;
3. LED dioda nesviti: funkce neni u daného typu pohonu k dispozici.

Zvlastni vyznam maji tfi LED diody, které jsou patfi k tlacitku OK, signalizuji v podstaté stav probihajicich operaci anebo
stav komunikace mezi TTP a pohonem, vyznam signalizace je uveden v tabulce 3.

Tabulka 3 LED dioda Popis
® CERVENA 1. LED dioda trvale sviti: neni pfipojeny zadny pohon anebo byly zji§tény
zavazné zavady v komunikaci a pohon proto nebyl programovaci jednotkou
TTP spravné identifikovan.

° ORANZOVA 1. LED dioda pomalu blika: probiha identifikace pohonu;
2. LED dioda rychle blika: probiha ukladani parametrd tykajicich se pohonu
nebo dalkovych ovladac¢l do paméti;

° ZELENA 1. LED dioda trvale sviti: pohon je pfipojen a je spravné identifikovan;
2. LED dioda pomalu blika: TTP ¢eka, az obsluha stiskne tla¢itko OK pro potvr-
zeni operace; po 3 sek. pfestane LED dioda blikat a operace bude anulovana.




4. Funkce

Kazdé tla¢itko programovaci jednotky TTP ma presné definovanou funkci. Pocet funkci, které jsou anebo nejsou k dispo-
zici a provozni moznosti téchto funkci jsou vymezeny typem pfipojeného pohonu. Vice podrobnych informaci o progra-
movacich operacich najdete v podrobnéjsi technické dokumentaci, které je mimo jiné k dispozici na webovych strankach
www.niceforyou.com.

4.1 Tla¢itko ON/OFF: zapnuti, vypnuti a identifikace pfripojeného pohonu
4.1.1 Zapnuti
Po zapnuti TTP je provedena kontrola, jejimz cilem je zjistit, jestli je k jednotce pfipojeny né&jaky pohon. Jestlize je zjisté-

no, ze je pohon pfipojen, LED diody pro pfislusné programovatelné funkce, které jsou k dispozici, se rozsviti; v opaéném
pfipadé bude prostfednictvim dvou kratkych pipnuti signalizovano, ze neni pfipojen zadny pohon.

Tabulka 4 Zapnuti Priklad
1. Stisknéte tla¢itko ON/OFF. @
2. UslySite jedno dlouhé pipnuti. Jj

3. Jestlize je pohon identifikovan, rozsviti se zelena LED dioda OK a LED diody

programovatelnych funkci, které jsou k dispozici.

4, Jestlize neni pohon pfipojen, vyda jednotka 2 kratka pipnuti a rozsviti se ) )
jenom Cervena LED dioda OK.

4.1.2 Vypnuti

Programovaci jednotka TTP se automaticky vypne po jedné minuté, kdy nebyla v ¢innosti, nicméné je mozné ji vypnout
i manualné podle instrukci uvedenych v tabulce 5.

Tabulka 5 Manualni vypnuti Priklad
1. Stisknéte a podrzte asi po dobu 3 sekund tla¢itko ON/OFF.
@ 3s
2. Potom, co uslySite jeden akusticky signal a ¢ervena LED dioda OK zac¢ne
rychle blikat, uvolnéte tlacitko. ) ) )

4.1.3 Identifikace pohonu

Jestlize je programovaci jednotka zapnuta, dojde po kratkém stisknuti tlacitka ON/OFF ke spusténi identifikace pfipojené-
ho pohonu. Béhem této operace (muze trvat nékolik sekund) pomalu blika oranzova LED dioda OK. Po dokonéeni identi-
fikace se v pfipadég, Ze byl néjaky pohon identifikovan, rozsviti LED diody jednotlivych programovatelnych funkci, které jsou
k dispozici. V pfipadé, kdy bylo zjisténo, Ze neni pfipojen Zadny pohon, bude akusticky signal signalizovat chybu.

Tabulka 6 Identifikace pohonu Priklad
1. Stisknéte tlacitko ON/OFF. @
2. Oranzova LED dioda OK za¢ne pomalu blikat.
3. Pockejte na dokonceni identifikace:

Jestlize bylo zjisténo, ze je pfipojen néjaky pohon, rozsviti se zelena LED

dioda OK a LED diody programovatelnych funkci, které jsou k dispozici. ) j\

Jestlize bylo zjisténo, Ze neni pfipojen zadny pohon, vyda jednotka 2 kratka
pipnuti a rozsvti se jenom ¢ervena LED dioda OK.

Poznamka: identifikaci pohonu je mozné kdykoli prerusit stisknutim tlacitka ON/OFF.

N



4.2 Tlacitka pro ovladani chodu pohonu

Tladitka @ ® @ jsou rovnocenna s tlacitky na dalkovych ovladacich a jejich funkce jsou uvedeny v tabulce 7.

Tabulka 7 Chod pohonu Priklad

1. Stisknéte tlac¢itko @, pohon zahaji chod smérem vzhru. A
2. Stisknéte tla¢itko ®, pohon zastavi sv(j chod. -
3. Stisknéte tlac¢itko ®, pohon zahaji chod smérem dol(. v
4, Stisknéte soucasné tlacitka ® a @ jestlize byla naprogramovana stfedni pozice,

pohon se posune do naprogramované pozice.

4.3 Naprogramovani sméru rotace pohonu

U pohonl s mechanickymi koncovymi spinadi, je mozné rychle zménit smér rotace pohonu podle instrukci v tabulce 8.

Tabulka 8 Naprogramovani sméru rotace pohonu Priklad

1. Jestlize smér rotace neni naprogramovan, tladitka @ a ® neovladaji chod poho

nu a LED diody nad tlagitky @ a @ souCasné, pravidelné a velmi pomalu blikaji. A
2, Stisknéte tlacitko s pozadovanym smérem rotace.
O ° @€
3. Zelena LED dioda OK zacne blikat: do 3 s potvrdte volbu stisknutim tlacitka OK. OK
3s
4, Po dokonceni operace se rozsviti LED dioda nad tlagitkem s pfisluSnym

smérem rotace.

Poznamka: po naprogramovani sméru rotace zkontrolujte, jestli tlacitko @ dalkového ovladaée skute¢né aktivuje vytaze-
ni rolety nebo svinuti markyzy a jestli tlacitko ® aktivuje spusténi rolety nebo rozvinuti markyzy.

Jestlize neni smér rotace pohonu shodny s pozadovanym smérem, je nutné jej nejprve smazat a potom rotaci znovu
naprogramovat opaénym smérem. Pfi vymazani sméru rotace pohonu postupujte podle instrukci uvedenych v tabulce 9.

Tabulka 9 Vymazani sméru rotace Priklad
1. Stisknéte tlacitko pro smazani smeéru rotace. >
2. Zelena LED dioda OK zacne blikat: do 3 s potvrdte volbu stisknutim tlacitka OK. OK
3s
3. Po dokonceni operace budou soucasng, v pravidelnych intervalech a velmi

pomalu blikat LED diody nad tlacitky ® a ©..

Poznamka: potom, co jste smazali smér rotace pohonu, bude nutné zopakovat postup popsany v tabulce 8, aby bylo
mozné ovladat chod pohonu.

4.4 Naprogramovani pozic
U pohon(, vybavenych elektronickymi koncovymi spinadci, jsou k dispozici funkce, které umoznuji rychlé naprogramovani

pozic 01,1 M a |l ® . Jestlize je néktera z téchto pozic ulozena do paméti, pfislusna LED dioda je rozsvicena, v ostat-
nich pfipadech je kratkym blikdnim signalizovano, Ze pfisluSna pozice jesté nebyla naprogramovana.

o]



4.4.1 Manualni naprogramovani pozic 0,1 a |
Pofadi ukladani pozic do pamétije: 01 - 1H - B .
Postup pfi ukladani pozic do paméti mlize byt riizny a zavisi na typu pouzitého pohonu, z tohoto dlivodu odkazujeme

na podrobnou technickou dokumentaci, ktera je mimo jiné k dispozici na webovych strankach www.niceforyou.com,
kde najdete konkrétni priklady pro kazdy model pohonu.

Tabulka 10 Naprogramovani pozice 0 Priklad
1. Stisknéte tlacitko ® nebo tladitko ® a podrzte ho tak dlouho, abyste dostali Do W
roletu (markyzu) do pozadované pozice.
2. Stisknéte pfislusné tlagitko pro pozici 0. LED dioda nad tla¢itkem blika. 1
3. Zelena LED dioda OK zac¢ne blikat: do 3 sek. potvrdte volbu tla¢itkem OK. OK
3s
4, Po dokonceni operace bude LED dioda nad pfisluSnym tladitkem pro pozici

0 rozsvicena.

Poznamka: smér rotace pfifazeny tlac¢itkim ® a ® mdze byt chybny az do okamziku, dokud nebude do paméti uloZzena
pozice 1. U nékterych pohon mGze dojit po zméné pozice 0 k vymazani pozic 0 a .

Tabulka 11 Naprogramovani pozice 1 Priklad
1. Stisknéte tlacitko @ nebo tlacditko ® a podrzte ho tak dlouho, abyste dostali A
roletu (markyzu) do pozadované pozice. ° U
2. Stisknéte pfislusné tlacitko pro pozici 1. LED dioda nad tla¢itkem blika.
3. Zelena LED dioda OK zac¢ne blikat: do 3 sek. potvrdte volbu tla¢itkem OK. GR
3s
4, Po dokoné&eni operace bude LED dioda nad pfislusnym tlaCitkem pro pozici

1 rozsvicena.

Poznamka: Zména pozice 1 smaze stfedni pozici.

Tabulka 12 Naprogramovani stredni pozice Priklad
1. Stisknéte tlacitko @ nebo tladitko ® a podrzte ho tak dlouho, abyste dostali VI /
roletu (markyzu) do pozadované pozice.
2. Stisknéte prislusné tlacitko pro stfedni pozici. LED dioda nad tla¢itkem blika. g
3. Zelena LED dioda OK zaéne blikat: do 3 sek. potvrdte volbu tla¢itkem OK. o
3s
4, Po dokonceni operace bude LED dioda nad pfislusnym tlacitkem pro stfedni

pozici rozsvicena.

4.4.2 Automatické naprogramovani pozic 0 a 1

U nékterych pohon, uréenych pro rolety a vybavenych elektronickym koncovym spinaéem, je k dispozici proces, ktery
automaticky vyhleda koncové pozice. Jestlize je tato funkce k dispozici, tak bude po zapnuti TTP blikat LED dioda nad
tlacitkem ,AUTO".

Aby bylo mozné provadét tuto operaci je nutné, aby byly v horni pozici nainstalované zarazky a v dolni pozici pru-
ziny proti vniknuti; ohledné dalSich podrobnosti odkazujeme na manual k pfisluSnému pohonu.




Tabulka 13 Automatické vyhledani pozic 0 a 1 Priklad

1. Stisknéte tlacitko ,AUTO".
AUTO
2. Zelena LED dioda OK zacéne blikat: do tfi sekund potvrdte tladitkem OK. oK
3s

3. Pohon vydanim 2 pipnuti signalizuje spusténi operace. ) J‘
4, Roleta se musi posouvat smérem nahoru, jestlize se pohybuje smérem dol(, A

stisknéte tlaCitko @ nebo @, aby doslo ke zméné sméru chodu. ° U
5. Operace bude od tohoto okamziku probihat automaticky: nejprve bude vyhle

dana pozice ,,0“, odpovidajici pozici zarazek v oteviené pozici a potom bude

vyhledana pozice ,,1“ odpovidajici pozici pruzin proti vniknuti v zavfené pozici.
6. Po dokoné&eni operace se roleta bude nachazet v Uplné uzaviené pozici

a uslySite akusticky signal, skladajici se ze 3 pipnuti. J‘ J” )
7. Stisknéte tlacitko ON/OFF, budou zobrazena nova nastaveni. @

4.4.3 Vymazani pozic ulozenych do paméti

Podle instrukci uvedenych v tabulce 14, tabulce 15 nebo tabulce 16, mizete z paméti vymazat jednu naprogramovanou pozici.

Tabulka 14 Vymazani pozice 0 z paméti Priklad

1. Stisknéte pfislusné tlacitko pro pozici 0. LED dioda nad tlacitkem blika. q

2. Stisknéte tlacitko pro mazani (kos). LED dioda nad tlacitkem blika. e

3. Zelena LED dioda OK blika: do 3 s potvrdte volbu tlaitkem OK. oK .
4, Po dokonéeni operace bude LED dioda nad pfislusnym tla¢itkem pro pozici

0 blikat.

Poznamka: u pohon( uréenych pro automatizaci rolet dojde po vymazani pozice 0 i ke smazani informaci, tykajicich se
dalSich pozic.

Tabulka 15 Vymazani pozice 1 z paméti Priklad

1. Stisknéte pfislusné tlacitko pro pozici 1. LED dioda nad tladitkem blika. =
2. Stisknéte tla¢itko pro mazani (ko$). LED dioda nad tla¢itkem blika. @
3. Zelena LED dioda OK blika: do 3 s potvrdte volbu tlagitkem OK. oK
3s
4. Po dokon¢eni operace bude LED dioda nad pfislusnym tla¢itkem pro pozici
1 blikat.
Poznamka: Po smazani pozice 1 dojde i ke smazani stfedni pozice.
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Tabulka 16 Vymazani stfedni pozice z paméti Priklad
1. Stisknéte pfrislusné tlacitko pro stfedni pozici. LED dioda nad tlacitkem blika.

|
2. Stisknéte tlacitko pro mazani (ko$). LED dioda nad tla¢itkem blika. 2
3. Zelena LED dioda OK blika: do 3 s potvrdte volbu tlacitkem OK. oK
3s
4, Po dokoncéeni operace bude LED dioda nad pfisluSnym tlacitkem pro stfedni
pozici blikat.

4.5 Naprogramovani snizeni krouticiho momentu (RDC)

Nékteré pohony jsou vybaveny funkci pro ,snizeni krouticiho momentu® (RDC). Jestlize je funkce RDC aktivovana, bude
pfislusna LED dioda svitit, v opacném pfipadé bude zhasnuta. Jestlize neni u daného typu pohonu, pfipojeného k TTP,
tato funkce k dispozici, nebude toto tladitko na jednotce TTP aktivni.

Tabulka 17 Aktivace / deaktivace snizeni krouticiho momentu Priklad
1. Stisknéte pfisludné tladitko pro funkci RDC. A
2. Zelena LED dioda OK zac¢ne blikat: do 3 s potvrdte volbu tladitkem OK. oK

3s

4.6 Naprogramovani urovné reakce ochrany proti vétru

Podle postupu uvedeného v tabulce 18 je mozné rychle zménit Uroven reakce vétrného senzoru.

Tabulka 18 Naprogramovani trovné reakce ochrany proti vétru Priklad
1. Opakované stisknéte tladitko, aby se rozsvitila LED dioda odpovidajici

pozadované urovni.
2. Zelena LED dioda OK zac¢ne blikat: do 3 s potvrdte volbu tlagitkem OK.

OK 3s

Poznamka: Pocet Urovni, které jsou k dispozici, zavisi na modelu pfipojeného pohonu; a proto v pfipadé, kdy budou poho-
nem pfijatelné 3 urovné, bude poradi ve kiterém se budou LED diody rozsvécet 1 -2 -3 -1 ...

4.7 Naprogramovani urovné reakce ochrany proti slunci

Podle postupu uvedeného v tabulce 19 je mozné rychle zménit Uroven reakce sluneéniho senzoru.

Tabulka 19 Naprogramovani urovné reakce slune¢niho senzoru Priklad

1. Opakovane stisknéte tlacitko, aby se rozsvitila LED dioda odpovidajici
pozadované urovni.
2. Zelena LED dioda OK zac¢ne blikat: do 3 s potvrdte volbu tladitkem OK.

OK 3s

Poznamka: Pocet Urovni, které jsou k dispozici zavisi na modelu pfipojeného pohonu; a proto v pfipadé, kdy budou poho-
nem pfijatelné 3 Urovné, bude poradi ve kterém se budou LED diody rozsvécet 1 -2 -3 -1 ...
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4.8 Naprogramovani smeéru rotace po reakci destového senzoru

Podle postupu uvedeného v tabulce 20 je mozné rychle zménit smeér rotace pohonu v pfipadé reakce deStového senzoru.

Tabulka 20 Volba sméru rotace pohonu po reakci destového senzoru Priklad
1. Stisknéte tlacitko pro zménu sméru rotace pohonu po reakci deStového senzoru. e e
[y «—0
2. Zelena LED dioda OK zac¢ne blikat: do 3 potvrdte volbu tla¢itkem OK. oK
3s

4.9 Aktivace / deaktivace senzort

Pomoci tohoto tladitka je mozné aktivovat / deaktivovat reakci zafizeni kontrolujicich intenzitu slunce a desté. Jestlize je
tato funkce aktivovana, je pfislusna LED dioda rozsvicend, v opa¢ném pfipadé je zhasnuta.

Tabulka 21 Aktivace / deaktivace zafizeni kontrolujicich intenzitu slunce a desté Priklad
1. Stisknéte tlacitko pro aktivaci / deaktivaci senzoru. 2
2. Zelena LED dioda OK zacne blikat: do 3 s potvrdte volbu tlacitkem OK.

OK 3s

4.10 Vymazani parametri z paméti

Prostfednictvim této operace je mozné vymazat veSkeré parametry obsazené v paméti pohonu a vratit se k tovarnimu nastaveni.

Tabulka 22 Vymazani parametrii z paméti Priklad
1. Stisknéte tlacitko pro vymazani (koS) a podrzte ho asi 3 s, tj. tak dlouho,

dokud nezacne blikat pfislusna LED dioda. ]
2. Zelena LED dioda OK zaéne blikat: do 3 s potvrdte volbu tladitkem OK. OK

3s

Poznamka: tato operace nesmaze kody radiovych dalkovych ovladactl, ohledné této funkce odkazujeme na kapitolu 4.13)
,Vymazani vSech dalkovych ovladacli z paméti*

4.11 Ulozeni dalkovych ovladacli do paméti

Podle postupu uvedeného v tabulce 23 je mozné rychle ulozit jeden dalkovy oviada¢ do paméti.

Tabulka 23 Ulozeni dalkového ovladace do paméti Priklad
1. Stisknéte tlacitko pro ukladani dalkovych ovladaéli do paméti. LED dioda nad §°
tlacitkem za¢ne pomalu blikat a je o¢ekavan pfijem signalu dalkového ovladace.
2. Do 5 s stisknéte kterékoli tlacitko dalkového ovladace, ktery chcete ulozit L 4
do paméti. Cad 5s
3. Jestlize je signédl dalkového ovladace fadné pfijat, LED dioda nad tlagitkem
bude rychle blikat.
4, Zelena LED dioda OK zacne blikat: do 3 s potvrdte volbu tlacitkem OK. oK

3s
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4.12 Vymazani jednoho dalkového ovladace z paméti

Podle postupu uvedeného v tabulce 24 je mozné rychle vymazat jeden dalkovy ovladag, ktery byl ulozeny do paméti.

Tabulka 24 Vymazani jednoho dalkového ovladace z paméti Priklad
1. Stisknéte tladitko pro vymazani dalkového ovladace z paméti. LED dioda nad B
tlacitkem za¢ne pomalu blikat a je o¢ekavan pfijem signalu dalkového ovladace.
2. Do 5 s stisknéte kterékoli tladitko dalkového ovladace, ktery chcete vymazat ¥
z paméti. 5s
3. Jestlize je signal dalkového ovladace fadné pfijat, LED dioda nad tlagitkem
bude rychle blikat.
4. Zelena LED dioda OK zaéne blikat: do 3 s potvrdte volbu tla¢itkem OK. oK

3s

4.13 Vymazani vSech dalkovych ovladaci z paméti

Tato operace umozriuje vymazat vSechny radiové dalkové ovladace, které byly uloZzeny od paméti.

Tabulka 25 Vymazani v§ech dalkovych ovladaéii z paméti Priklad
1. Stisknéte tlacitko pro vymazani dalkového ovladaCe z paméti a podrzte ho A

asi 3 s, tj. tak dlouho, dokud pfislusna LED dioda nezaéne blikat. @ 3s
2. Zelena LED dioda OK zac¢ne blikat: do 3 s potvrdte volbu tlacitkem OK.

4.14 Kopirovani parametrt a kodu dalkovych ovladacu

Prostrednictvim urcité kombinace tladitek je mozné nalist parametry a kody dalkovych ovladaéu, které jsou platné pro
dany pohon a ulozit je do paméti programovaci jednotky TTP. Tato data pak mohou byt pfenesena do dalSich pohon( stej-
ného typu.

4.14.1 Nacteni parametri pohonu

K provedeni této operace je zapotfebi postupovat podle instrukci uvedenych v tabulce 26.

Abyste se vyhnuli nezadoucimu vymazani nebo prepsani dat v paméti TTP, je nacteni parametr(i z daného pohonu
mozné pouze v pripadé, ze pamét TTP byla predtim vymazana prostrednictvim pfislusné operace (viz tabulka 28).

Tabulka 26 Nacteni parametri pohonu Priklad
1. Stisknéte tladitko ,NACTENI PARAMETRU*. )
2. Stisknéte jedno nebo vice tlagitek (,F1°, ,F2° ,F3“) podle toho, ktera data
chcete kopirovat:
. F1 nacte parametry tykajici se sméru rotace a koncovych spinacu, ° e °
. F2 nacte parametry tykajici se senzor( (Urovné vétrnych a sluneénich senzortl),
. F3 nacte kody dalkovych ovliadaéu.
3. Zelena LED dioda OK zacne blikat: do 3 s potvrdte volbu tlaéitkem OK. i

3s
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4.14.2 Zapis parametri do pohonu

Pfi pfenosu parametru, které jste predtim ulozili do paméti jednotky, postupujte podle instrukci uvedenych v tabulce 27.

Tabulka 27 Pfenos parametrti do pohonu S ED

1. Stisknéte tlagitko ,ZAPSANI PARAMETRU*. 2

2. Stisknéte jedno nebo vice tladitek (,F1“, ,F2“, ,F3") podle toho, ktera data

chcete naprogramovat:

. F1 ulozi parametry tykajici se sméru rotace a délky drah, e ° °

. F2 ulozi parametry tykajici se senzord,

. F3 ulozi kédy dalkovych oviadacu.

3. Zelena LED dioda OK zac¢ne blikat: do 3 s potvrdte volbu tla¢itkem OK. OK as
Poznamka: Prenos parametrl je mozny pouze do pohonu stejného typu, jako byl ten, z néhoz byla data naétena.
4.14.3 Vymazani parametrti ulozenych do paméti TTP
PFi mazani parametrl uloZzenych do paméti TTP postupujte podle instrukci uvedenych v tabulce 28.

Tabulka 28 Vymazani paméti TTP Priklad

1. Stisknéte tladitko ,SMAZANI PARAMETRU*. -

2. Stisknéte postupné tlacitka ,F1“, ,F2“, ,F3“. e o 0

3. Zelena LED dioda OK zac¢ne blikat: do 3 s potvrdte volbu tladitkem OK. OK

3s
5. Udrzba

Programovaci jednotka TTP nevyzZaduje za béznych podminek zadnou zvlastni Udrzbu, protoZze neobsahuje komponen-
ty, které by podléhaly opotfebeni. Jenom baterie musi byt pravidelné vyménovany (nebo dobijeny, jestlize pouzivate nabi-
jeci baterie). Kdyz jsou baterie vybité vydava TTP delSi pipnuti pfiblizné v 10 sekundovych intervalech; pfi tfetim pipnuti
se TTP automaticky vypne.

5.1 Vyména baterii

Jestlize pouzivate baterie, které nelze dobit, odstrarite krytku na spodni ¢asti krabiCky a vymérite baterie; pfitom dejte
pozor, abyste dodrzeli polaritu, tak jak je uvedena na dné otvoru pro uloZeni baterii.

5.2 Znehodnoceni baterii

Vybité baterie obsahuji latky, které jsou velmi Skodlivé pro Zivotni prostfedi a proto museji byt odevzdany do k tomu urCe-
nych sbérnych kontejner(.

5.3 Dobiti baterii

Jestlize pouzivate nabijeci baterie, dobijte je pomoci pfislusné nabijeCky, zapojené do elektrické sité a do TTP. Nechte
baterie nabijet asi 15 hodin, pak nabijeCku odpojte. V pfipadé, Zze by se délka nabitého stavu baterii podstatné zkratila, je
pravdépodobné, Ze baterie jsou uz opotfebované a proto bude nutné je nahradit.

Nezkousejte dobijet bézné alkalické baterie. V pfipadé, ze byste chtéli TTP napadjet pfimo nabijeckou baterii, je
nutné baterie z jednotky vyjmout.




5.4 Informace o nafizenich tykajicich se ochrany zivotniho prostredi

Tento vyrobek je vyroben z riznych typologii material(i, nékteré z nich jsou recyklovatelné. Nékteré komponenty mizou
obsahovat latky znecistujici Zivotni prostfedi, nevyhazujte tento vyrobek do komundlniho odpadu, ale informujte se o
recykla¢nich a znehodnocovacich systémech pouzitelnych pro tento vyrobek s pfihlédnutim k nafizenim pfedepsanym
mistnimi pfedpisy.

6. Technické parametry

Typologie : Programovaci jednotka pro fidici jednotky a pohony vybavené zapojenim prostfednictvim TTBUSu.
Napadjeni : Interni: 2 baterie typu AA 1,5V anebo 2 nabijeci baterie typu AA 1,2V, 2000 mAh
Externi: napajeni nabijeckou baterii 12 Vdc, 300 mA
Zivotnost baterii : Odhadovana pfiblizné na 20 hodin provozu
Provozni teploty : - 20°C + +55°C
Kryti jednotky : IP 20 (pouze pro pouziti v prostfedi chrdnéném pfed povétrnostnimi vlivy)

Rozméry a hmotnost : 155 x 96 x 28,2h / 220 g

Spolec¢nost Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo provadét kdykoli na vyrobcich zmény, které bude povazovat za nezbytné.

Prohlaseni o shodé

PODLE SMERNICE 89/336/CEE

Jméno vyrobce: NICE S.p.A.

Adresa: Via Pezza Alta 13 31046 Z.I. Rustigne — ODERZO — ITALIE
Model: TTP

Cislo: 182/TTP Revize: 0

Nize podepsany Lauro Buoro, generaini manager, prohlasuje, ze vyrobek splfiuje zékladni nalezZitosti pfedepsané smér-
nici 89/336/CEE o elektromagnetické kompatibilité.

Datum: 30.03.2004 Generalni manager

Lauro Buoro
il AL
i
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Struény prehled sortimentu TECHNOPARK

m = cenové zvyhodnéna sestava s pfislusenstvim

kit

Girri 130

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 400 kg

kit

Robo

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 600 kg

Thor

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 1200 kg

kit

Wingo

nadzemni pohon pro

oto¢né brany do velikosti

kfidla 1,8 m

kit

Pluto

nadzemni pohon pro
oto€né brany do velikosti
kfidla 5 m

kit

Metro

podzemni pohon pro
otocné brany do velikosti
kfidla 3,5 m

P myslové brany - eletrohvdraulickd

Nyota 115

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 800 kg

Mec 200

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 1200 kg

Fibo 400

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 4000 kg

Hindi sprint

nadzemni pohon pro
oto¢né brany do velikosti
kfidla 1,8 m

Hindi 880

nadzemni pohon pro
oto¢né brany do velikosti
kfidla 6 m

Combi 740

podzemni pohon pro
oto¢né brany do hmot-
nosti kfidla 700 kg

Pohony pro gardzova vrata

Spider
stropni pohon pro sekéni
a vyklopna garazova vrata

kit

Spido

stropni pohon pro sekéni
a vyklopna garazova vrata
do vysky vrat 2,6 m

Sumo

boc¢ni pohon pro sekéni
pramyslova vrata do veli-
kosti 356m? a pro skladaci
vrata

Hyppo

pohon pro oto¢né brany
se silnymi pilifi a pro
skladaci vrata

Mec 200 LB

boc¢ni pohon pro sekéni
prdmyslova vrata do veli-
kosti 50 m? a pro sklada-
ci vrata velkych rozmérQ

Parkovaci a viezdové systémy

kit

WIL

elektromechanicka zavora
s délkou ramene do 8 m,
vhodna na parkingy

MEC 900

opancéfovana hydraulicka
zavora s délkou ramene
do 8 m, vhodna pro pra-
myslové objekty

Strabuc 918

VA 100/300

opancéfovana hydraulickéd  vjezdové/vyjezdové list-

vysuvna bariéra pro
zamezeni vjezdu

kové stojany

VA 200
levna varianta platebniho
terminalu

VA 400
platebni automat pro
mince a bankovky

FLO&FLOR

dalkové ovladani s pro-
gramovatelnym koédova-
nim nebo plovoucim
kodem 433,92 MHz

VERY&VERY VR

dalkové ovladani s progra-

movatelnym kédovanim
nebo plovoucim kédem
433,92 MHz, pouze 2
kanaly

BIO

dalkové ovladani s pfistu-

povym systémem, jedi-
necny kod 40,685 MHz

KP 100 a KP 300
snimace bezkontaknich
karet a privésku s kon-
trolou vstupll a odchodu
z objektu (kontrola na
PC)

KP 200

snimac¢ bezkontaknich
karet s digitalni klavesni-
ci pro vétsi zabezpeceni,
kombinace: karta + PIN

MOT

digitalni klavesnice pro
pristup s ¢ervenym pod-
svicenim klavesnice



