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Optimalniho vykonu Ize dosahnout pouze pfi dodrzovani pokynu v navodech
vyrobce si vyhrazuje pravo na zmény a dodatky v navodu bez predeslé domluvy.
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Dulezité upozornéni

Tento manudl je uréen pouze pro technicky persondl, ktery ma pfisludnou kvalifikaci pro instalaci. Zadna
z informaci, kterou obsahuje tento material neni ur€ena pro finalniho uzivatele. Tento manual je uréen pro pohony
pro posuvné brany ROBUS HS a nesmi byt pouzit pro jiné vyrobky. Pohony pro posuvné brany ROBUS HS slouzi
jako programovaci, pfipadné ovladaci prvek k automatizacni technice, kazdé jiné pouziti je nevhodné a tudiz
je zakdzano podle platnych predpisl. Vyrobce doporuéuje precist si pozorné alespon jednou veskeré instrukce
pfedtim, nez pfistoupite k vlastni instalaci. Je Vasi povinnosti provést vse tak ,bezpecné”, jak to jen jde. Instalace
audrzba musi byt provadéna vyhradné kvalifikovanym a zkuSenym personalem, a to dle nasledujicich Eeskych norem
a vladnich nafizeni:

- Zdkon €. 22/1997 Sb. o technickych poZadavcich na vyrobky a o zméné a doplnéni nékterych zakonu, v platném
znéni.

- Nafizeni viady ¢. 378/2001 Sb., kterym se stanovi bliZsi poZadavky na bezpecny provoz a pouZivani stroju,
technickych zafizeni, pfistroju a naradi, v platném znéni .

- Narizeni viady ¢. 17/2003 Sb., kterym se stanovi technické poZadavky na elektrickd zafizeni nizkého napéti.

- Narizeni viady ¢. 616/2006 Sb. o technickych poZadavcich na vyrobky z hlediska jejich elektromagnetické
kompatibility, v platném znéni.

- Nafizeni viady ¢. 426/2000 Sb., kterym se stanovi technické poZadavky na radiova a na telekomunikacni koncova
zafizeni, v platném znéni.

Nekvalifikovany personal nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii ,Automatizace”, se musi zdrzet instal-
ace. Pokud nékdo provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je pIné zodpovédny za pfipadné
Skody, které by zafizeni mohlo zp(sobit!
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ROBUS HS vysokorychlostni pohony pro posuvné brany

1. Obecna bezpecénostni opatreni: bezpeénost — montaz — pouziti

& Pozor: DodrzZujte vSechny pokyny, protoZze nespravna instalace miize zplisobit vazné skody!

Pozor: Je dilezité dodrzovat tyto pokyny pro svou vlastni bezpe¢nost a bezpeénost dalSich lidi!
Uschovejte si tento navod pro dalsi pouziti!

Tento vyrobek neni uréen k pouziti osobami (v€etné déti), jejichz fyzické, smyslové &i duSevni schopnosti jsou snizeny,
nebo kterym chybi potfebné zkuSenosti nebo dovednosti, pokud nejsou pod dozorem osoby, ktera je instruuje jak vyrobek
pouzivat nebo osoby odpovédné za jejich bezpecnost.

Déti si nesmi hrat se zafizenim.

Nedovolte détem, aby si hraly s pevnymi ovladacimi zafizenimi vyrobku. Uchovavejte dalkové ovlada¢e mimo dosah déti.
Kontrolujte systém pravidelng, zejména vSechny kabely, pruziny a podpéry za ucelem odhaleni pfipadnych nepravidel-
nosti, znamek opotfebeni nebo poSkozeni. Nepouzivejte, pokud jsou nutné opravy nebo Upravy, protoze selhani instalace
nebo nespravné vyvazena brana muze zpusobit zranéni.

Cisténi a udrzba provadéna uzivatelem, nesmi byt provadéna détmi bez dozoru.

Pozor: Aby se zabranilo jakémukoli nebezpeéi z neimysiného resetovani odpojovaciho zafizeni, toto zafizeni
nesmi byt napajeno pfes externi spinaci zafizeni, jako je napfiklad ¢asovag, nebo pfipojeno k pfivodu, ktery je
pravidelné napajen nebo vypinan obvodem!

Pripojte odpojovaci zafizeni (neni souc¢asti dodavky) do sitového napajeni firmy, se vzdalenosti kontaktu, které umozriuje

uplné odpojeni za podminek uréenych kategorii pfepéti lll.

& Pozor: Podle nejnovéjSi evropské legislativy, instalace automatizaéni techniky musi byt v souladu s harmoni-

zovanymi normami stanovenymi platnou ,Smérnici o strojnich zafizenich®, ktera umozriuje prohlaseni o shodé dané
automatizaéni techniky!

S ohledem na to, vS8echny operace tykajici se pfipojeni k rozvodové soustave, stejné jako testovani produktu, uve-
deni do provozu a udrzba, musi byt provadény vyhradné kvalifikovanym a zkusenym technikem!

Pfed zahajenim instalace zkontrolujte ,Technické parametry" (v tomto navodu), zejména zda je tento vyrobek vhodny pro
automaticky pohon vasi fizené ¢asti. Pokud tomu tak neni, nepokradujte v instalaci.

Tento vyrobek nemuze byt pouzivan pred tim, nez bude uveden do provozu dle instrukci v kapitole "Testovani a uvedeni
do provozu".

Obalové materialy vyrobku musi byt zlikvidovany v souladu s platnymi pfedpisy.

Pfed pokraCovanim v instalaci vyrobku, zkontrolujte, zda jsou vSechny materialy v dobrém funk&nim stavu a jsou vhodné
pro pfedpokladané pouziti.

Vyrobce nenese zadnou odpovédnost za Skody na majetku, pfedmétech nebo osobach, které by vyplynuly z nedodrzovani
montéazniho navodu. Na pfipady vad materialu se zaruka nevztahuje.

Pfed zahajenim praci na systému (udrzba, ¢iSténi), vzdy odpojte zafizeni od elekirické sité.

Zachazejte se zafizenim béhem instalace opatrné, aby nedoslo k rozdrceni, vzniku zubl nebo upusténi nebo nepfislo do
styku s kapalinami jakéhokoliv druhu. Vyrobek je nutno umistit mimo dosah zdroji tepla a otevieného ohné.
Nedodrzovanim vy$e uvedenych zasad muize dojit k poSkozeni zafizeni a zvySeni rizika nebezpeci nebo poruchy. Pokud
se tak stane, zastavte okamzité instalaci a kontaktujte zakaznicky servis.

Pokud je napajeci kabel poskozen, musi byt vyménén vyrobcem nebo jim autorizovanou servisni firmou nebo autorizova-
nou kvalifikovanou osobou, aby se zabranilo jakékoli formé rizika.

Udrzujte osoby v dostate¢né vzdalenosti od brany, pokud je v provozu. Pfi provozu brany, davejte pozor na automatiza¢ni
techniku a udrzte vSechny okolo stojici osoby v bezpe&né vzdalenosti, dokud pohyb brany nebude dokonc&en.
Nepouzivejte automatizaéni techniku, pokud na ni nékdo pracuje; odpojte napajeni pfed povolenim takové &innosti.

1.1 Upozornéni pro instalaci

Pred instalaci pfevodového motoru se ujistéte, Zze jeho mechanické soucasti jsou v dobrém technickém stavu, Ze je sys-
tém vyvazeny a Ze se brana pohybuje spravné.

Ujistéte se, zZe se nic nemulze zachytit mezi pohyblivymi a pevnymi ¢astmi, zatimco se brana pohybuje.

Ujistéte se, ze ovladaci prvky jsou v bezpecné vzdalenosti od pohyblivych ¢asti, a zaroven je na né dobry vyhled. Pokud
se pouziva klicovy spinag, ovladaci prvky by mély byt instalovany alespon 1,5 m nad zemi a nemély by byt pfistupné.
Pokud je oteviraci pohyb fizen protipozarnim systémem, ujistéte se, ze vSechna okna vétsi nez 200 mm jsou uzaviena
prostfednictvim ovladacich prvki.

Po instalaci pfevodového motoru, se ujistéte, Ze mechanické sestavy, ochranné vybaveni a vSechny manualni ovladace
funguji spravné.

Trvale opatfete manualni ovladani stitkem, ktery jej oznaduje.

V pfipadé, ze automaticka vrata nebo brana maji branku pro pési, pak systém musi obsahovat ovladaci zafizeni, které
bude omezovat ¢innost motoru, kdyz brana pro pési oteviena. ROBUS HS | 3
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2. Popis vyrobku a jeho pouziti

ROBUS je vyrobni fada elektromechanickych pfevodovych nereverznich pohond pro automatizaci posuvnych bran. Je
vybaven elektronickou ovladaci jednotkou a konektorem pro volitelné pfipojitelny pfijimac radiového signalu SMXI nebo
SMXIS. Elektrické pfipojeno externiho zafizeni bylo zjednoduSeno diky pouziti technologie "BLUEBUS", pomoci které Ize
pfipojit nékolik zafizeni pomoci pouhych 2 vodi¢i.
Pohon ROBUS je napajen elektrickou energii. V pfipadé vypadku napéjeni, Ize pfevodovy motor odblokovat pomoci
specialniho kli¢e, aby bylo mozné branu ovladat manualné. Alternativné je mozno pouzit zalozni baterii PS124 (volitelné
pFisluSenstvi), kterd rovnéz umoznuje pouzivat branu béhem vypadku napajeni.

Soucasti fady ROBUS i dal8i produkty, rozdily mezi nimi jsou popséany v tabulce 1.

Tabulka 1: Porovnani hlavnich charakteristik pfevodovych motori fady ROBUS

Limit délky vrat (m) 8 8 8 8 8
Hmot. limit (kg) 400 600 1000 250 500
Napéti (V) 24 24 24 24 24
Proud (A) 1,1 2,5 2,3 2,1 2,2
Pfikon (W) 250 515 450 430 450
Rychlost (m/s) 0,34 0,31 0,28 0,4 0,43
Max. tah 12 Nm 18 Nm 27 Nm 9 Nm 13,2 Nm
Sila (N) 400 600 900 310 360
Cyklus (cyklus/hod)
-limit délky do 4m 35 40 50 20 20
-limit délky do 8m 20 20 25 10 10
Kryti (IP) 44 44 44 44 44
Prac. teplota (°C) + 20 az -50 + 20 az -50 + 20 az -50 + 20 az -50 + 20 az -50
Rozméry (mm) 330 x 195 x 277h | 330 x 212 x 303h | 330 x 212 x 303h | 330 x 195 x 277h | 330 x 212 x 303h
Hmotnost (kg) 8 11 13 8 11
Ridici jednotka RBAS3/C RBAS3/C RBAS3/C RBAS3/HS RBAS3/HS
Poznamka: 1 kg = 9,81 N, napriklad: 600 N = 61 kg
S
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2.1 Provozni limity

Kapitola 8 "Technické parametry" poskytuje Udaje potfebné ke zjisténi, zda produkty rady ROBUS jsou vhodné pro
planované pouziti.

Vlastnosti pohonu ROBUS uréuji, ze je vhodny pro pohon posuvnych bran v souladu s limity uvedenymi v tabulce 2.
Pohon ROBUS je vhodny pro efektivni pohon otviracich posuvnych bran v zavislosti na tfeni a dalSich souvisejicich fak-
torech, jako je led, které by mohly zasahovat do pohybu kfidel brany.

Pro uginné ovladani je nezbytné nutné provést méfeni sily potfebné pro pohyb kfidla brany v celé jeho délce a zajistit, aby
byla menS§i nez polovina "nominalniho kroutictho momentu" jak je uvedeno v kapitole 8 ,, Technické parametry"(doporucuje
se rezerva 50%, protoze nepfiznivé klimatické podminky mohou zpUsobit zvySeni tfeni). Dale je tfeba vzit v Uvahu Udaje
uvedené v tabulce 1 pro stanoveni poc¢tu po sobé jdoucich cykli/hod, a maximalni povolenou rychlost.

Délka kfidla umoznuje urcit jak maximalni pocet cyklt za hodinu a poéet po sobé nasledujicich cykld, zatimco hmotnost
umozfiuje stanovit snizené procento téchto cyklll a maximalni povolenou rychlost. Napfiklad pro pohon ROBUS1000,
pokud je kfidlo 5 m dlouhé, bude moci probéhnout 33 cykl{i/hod a 16 po sobé nasledujicich cykl(.

Nicméné, v pfipadé, ze kfidlo ma hmotnost 700 kg, musi byt pocet snizen na 50 %, coz je 16 cykli/hod a 8 po sobé
nasledujicich cykld, pfiéemz maximalni rychlost je povolena V4: rychla.

Ridici jednotka je vybavena omezovadem, ktery zabrariuje riziku pfehfati na zakladé zatéze motoru a trvani cykli. Toto
zafizeni se spusti pfi pfekro¢eni maximalniho limitu. Omezovaé po¢tu manévr(i také méfi okolni teplotu a snizi pocet cykld,
pokud je teplota zvlasté vysoka.

Odhad "Zivotnosti" vyrobku je uveden v kapitole 8 "Technické parametry", coz oznacuje prlimérnou zivotnost vyrobku.
Hodnota je zna¢né ovlivnéna indexem provozniho zatizeni, coz je soucéet vSech faktorl, které pfispivaji k opotfebeni
vyrobku. Pro stanoveni odhadu, je tfeba secist vSechny indexy provozniho zatizeni v tabulce 2 a nasledné odecist
predpokladanou zivotnost z grafu na zékladé celkového vysledku.

Napfiklad kdyz je ROBUS1000 namontovan na branu o hmotnosti 650 kg a délce kfidla 5 m, vybavenou fotoburikami
a bez dalSich forem zatéze jednotlivych soucasti, ziska index naro€nosti ve vysi 50 % (30 + 10 + 10). Z grafu je odhado-
vana zivotnost rovna 80 000 cyklim.

Tabulka 1: Porovnani hlavnich charakteristik prevodovych motorti frady ROBUS

Do 200 30 10 5 60 30
200-400 60 30 10 - 40
400-500 - 50 20 - 60
500-600 - - 30 - =

600-800 - - 40 - -

800-900 - - 50 - =

900-1000 - - 60 - -

Délka kiidla braoy (e

Do 4 10 10 5 15 15
4-6 20 20 10 25 25
6-8 35 35 20 40 35
8-10 - - 35 - =

10-12 - - 50 - -

_Dali aktory zatéze (musi bjt brény v vahu, pokud je pravdépodobnost jeich wskylu vétSinez 10%)

165 0°C obo vihkost vysé! net 80°C 10 10 10 10 10
Pritomnost prachu a pisku 15 15 15 15 15
PFitomnost soli 20 20 20 20 20
Preruseni cyklu reakci pfikazu ,Foto“ 15 15 10 20 20
Pferuseni cyklu reakci pfikazu ,Zastav” 25 25 20 30 30
Rychlost vy8Si nez “L4 rychla“ 20 20 15 25 25
Aktivovan tah 25 25 20 25 25

Poznamka: Jestlize index provozniho zatiZzeni pfesahne 100 %, znamena to,

ze podminky jsou za hranici pfijatelnych limitd, je tfeba zvolit vykonnéj$i model pohonu. ROBUS HS
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2.2 Typicka struktura zarizeni

Obr. 2 znazornuje typickou podobu zafizeni automatizaéni techniky pro otvirani posuvné brany pomoci pohonu ROBUS.

1. KliGovy pfepinaé, 2. Fotoburiky na sloupku, 3. Fotobunky, 4. Hlavni pevna lista (volitelné), 5. Hlavni pohybliva lidta,
6. Konzola koncového spinace v pozici "Otevieno",7. Hifeben, 8. Sekundarni pevna lista (volitelng), 9. Majak se zabudo-
vanou anténou, 10. Pohon ROBUS, 11. Konzola koncového spinace v pozici "Zavieno", 12. Sekundarni pohybliva lista
(volitelné), 13. Vysila¢ radiového signélu.

6 | ROBUS HS
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2.3 Prehled kabel(

Obr. 2 ukazuje kabely potfebné pro pfipojeni zafizeni v typické instalaci. Tabulka 3 ukazuje vlastnosti kabelu.

Pozor: Pouzité kabely musi byt vhodné pro dany typ instalace; napfiklad kabel typu HO3VV-F je doporucen

pro vnitini pouziti, zatimco HO7RN-F je vhodny pro venkovni pouziti!

di0

Zapojeni

Typ kabelu

. povolena délka

A: Napajeci kabel

1x kabel 3 x 1,5 mm?2

30 m (poznamka 1)

B: Majak s anténou

1x kabel 2 x 0,5 mm?2
1x stinény kabel RG58

20 m
20 m (doporuceno kratSi nez 5 m)

C: Fotoburiky

1x kabel 2 x 0,5 mm?2

30 m (poznamka 2)

D: Klicovy prepinac

2 x kabel 2 x 0,5 mm2 (poznamka 3)

50 m

E: Pevné bezpecnostni listy

1 x kabel 2 x 0,5 mm2 (poznamka 4)

30 m

F: Pohyblivé bezpecénostni listy

1 x kabel 2 x 0,5 mm2 (poznamka 4)

30 m (poznamka 5)

Poznamka 1: Pfivodni kabel napajeni delsi nez 30 m mlze byt pouzit za pfedpokladu, ze ma vétsi prarez,
napfi. 3 x 2,5 mm2, a Zze bezpecnostni uzemnéni systému je zajisténo v blizkosti fidici jednotky.

Poznamka 2: Je-li kabel "BLUEBUS" del$i nez 30 m, a to az do 50 m, je potfeba pouzit kabel 2 x 1 mm2,

Poznamka 3: Jediny kabel 2 x 0,5 mm2 je mozno pouzit namisto dvou kabell 4 x 0,5 mm?2 kabeld.

Poznamka 4: V situacich, kdy existuje vice nezZ jedna bezpecénostni lista, vyhledejte informace o typu pfipojeni doporuce-
ného vyrobcem viz kapitola "7.3.2 Vstup STOP".

Poznamka 5: Specidlni zafizeni, ktera umoznuji pfipojeni, i kdyz se kfidlo brany pohybuje, musi byt pouzito pro pfipojeni
pohyblivych bezpeénostnich list k posuvnym kfidlim brany.

3. Instalace

Pozor: Instalace pohonu ROBUS musi byt provadéna kvalifikovanym technikem v souladu s platnymi pravnimi
predpisy, normami, nafizenimi a postupy uvedenymi v tomto navodu k obsluze!

3.1 Uvodni kontroly

Pfed zahajenim instalace pohonu ROBUS je nutné:

e Zkontrolovat, zda jsou vSechny pouzité materialy v perfektnim stavu, vhodné pro pouziti, a zda jsou v souladu s poza-
davky platnych norem.

» Uijistit se, Ze konstrukce brany je vhodna pro pouziti automatizaéni techniky.

» Ujistit se, Ze hmotnost brany a rozmeéry kfidla brany spadaji do specifikovanych provoznich limit(i stanovenych v kapitole
"2.1 Provozni limity ".

e Zkontrolovat, zda je sila potfebné k uvedeni kfidla brany do pohybu mensi nez polovina "maximalniho krouticiho momen-
tu", a Ze sila pozadovana k udrzeni kfidla v pohybu je mensi nez polovina "nominalniho krouticiho momentu". Porovnejte
vysledné hodnoty s témi, které jsou uvedeny v kapitole "8. Technické parametry ". Vyrobce doporucuje 50 % rezervu,
protoze nepfiznivé klimatické podminky mohou zpUsobit vySSi tfeni brany.

» Ujistit se, Ze neexistuji Zadné body vétsiho tfeni brany, které by ji omezovaly pfi chodu otevirdni nebo zavirani kfidel
brany.

» Ujistit se, Ze nehrozi nebezpedi vykolejeni brany.

» Uijistit se, Ze mechanické dorazy jsou dostatec¢né pevné a Ze neexistuje riziko jejich deformace i kdyz kfidlo brany do nich
silné narazi.

» Ujistit se, Ze je brana spravné vyvazena: nesmi dochazet k samovolnému pohybu v jakékoli poloze.

* Uijistit se, Ze mistu, kde bude upevnén pfevodovy motor nehrozi zaplaveni. Pokud je to nutné, namontujte pfevodovy

motor ve zvySené poloze nad zemi.

Ujistit se, Ze instalaéni prostor umoziuje odblokovani pfevodového motoru a Ze to Ize provést snadno a bezpecéné.

Ujistit se, ze montazni plochy rlznych zafizeni jsou chranény pfed narazy a Ze jsou dostate¢né pevné.

Komponenty automatiza¢ni techniky nesmi byt nikdy ponofeny do vody nebo jinych tekutin.

Udrzovat pohon ROBUS v dostate¢né vzdalenosti od zdrojli tepla a otevieného ohné, kyselin, slaného nebo potencialné

vybusné prostfedi. Mohlo by to poskodit vyrobek ROBUS a zpusobit poruchy nebo nebezpeéné situace.

¢ Pokud jsou v kfidle dvifka nebo v rozsahu pohybu brany vstupni dvitka, ujistéte se, ze nebrani béZznému provozu. Pokud
je to nutné, namontujte vhodny blokovaci systém.

ROBUSHS | 7
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* PYipoijit fidici jednotku pouze k elektrické siti vybavené bezpeénym uzemnénim.

* Napajeci elektrické vedeni musi byt chranéno vhodnymi magnetotermickymi a diferenénimi spinaci.

¢ Do napdjeciho vedeni z elektrické sité musi byt namontovano rozpojovaci zafizeni (vzdalenost mezi kontakty musi
byt alesponi 3,5 mm, ochrana proti pfepéti kategorie 1), nebo jiny rovnocenny systém, napfiklad zdsuvka a odpovidajici
zastréka. V pfipadé, ze rozpojovaci zafizeni na napdjeni neni umisténo pobliz automatizaéni techniky, musi mit zamy-
katelny systém, ktery zabrani neumysinému, neopravnénému zapojeni zafizeni.

3.2 Instalace prevodového pohonu

Pfevodovy pohon musi byt pfipevnén pfimo na jiz existujici montazni povrch vhodnymi prostredky, napfiklad
expanznimi hmozdinkami. V jiném pfipadé, pro pripevnéni prevodového pohonu montazni technik musi:

1. Vykopat zékladovou jamu s pfislusnymi rozméry viz obrazek 3.

2. Pripravit jednu nebo vice trubic pro vedeni elektrickych kabell viz obrazek 4.

3. Pripevnit dvé kotvy na zakladovou desku, jednu matici ze spodni strany desky a druhou z horni strany desky. Matice
pod deskou musi byt umisténa, jak je uvedeno na obrazku 5 tak, aby zavit vy€nival nad deskou cca o 25-35 mm.

4. Nalit do zakladové jamy beton a nez zaéne tvrdnout, usadit do néj zakladovou desku podle hodnot znazornénych na
obrazku 3. Zkontrolovat, zda je rovnobézna s kfidlem brany a dokonale vyrovnana (obrazek 6). Pockat, dokud beton zcela
neztvrdne.

5. Vyjmout 2 horni matice z desky a umistit na né pfevodovy pohon. Zkontrolovat, zda je dokonale rovnobézny s kfidlem
brany, pak pfiSroubovat ob& matice s pfilozenymi podlozkami, jak je znazornéno na obrazku 7.
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Pokud je jiz hieben pfipevnén, jakmile je upevnén prevodovy pohon, pouzijte nastavovaci hmozdinky, jak je zna-
zornéno na obrazku 8, pro nastaveni pastorku pohonu ROBUS do spravné vysky, pficemz ponechte 1-2 mm viili
od stojanu. V opacném pripadé, aby upevnil nosi¢, montazni specialista musi:

6. Uvolnit odblokovat pohon, jak je uvedeno v ¢asti "Odblokovani a ruéni ovladani" odstavec v kapitole "Instrukce a upo-
zornéni pro uzivatele pohonu ROBUS".

7. Otevrit kfidlo brany UpIné a umistit prvni ¢ast hfebene na pastorek. Zkontrolovat, zda za¢atek hfebene odpovida drovni
zacatku kfidla, jak je znazornéno na obrazku 9. Ponechte 1-2 mm vile mezi hfebenem a pastorkem, pak pfipevnéte hre-
ben ke kfidlu brany pomoci vhodnych prostfedka.

L)
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Pozor: Aby se zabranilo tomu, Ze vaha kfidla brany bude pusobit na pfevodovy pohon, je dulezité, aby byla mezi
hfebenem a pastorkem vile 1-2 mm, jak je znazornéno na obrazku 10!

8. Posunite kfidlo brany pomoci pastorku az na referenéni bod pro upevnéni ostatnich ¢asti hfebene.

9. Odfiznéte presahuijici ¢ast hiebene.

10. Nékolikrat oteviete a zaviete branu a ujistéte se, ze hfeben je v linii s pastorkem s maximalini odchylkou 5 mm. Kromé

toho, zkontrolujte, zda byla dodrzena viile 1 + 2 mm po celé délce mezi pastorkem a hfebenem.

11. Dukladné utahnéte dvé upevnovaci matice prevodového pohonu a ujistéte se, Ze je vSe pevné ukotveno k zemi.

Zakryjte upeviiovaci matice chranicimi krytkami, jak je znazornéno na obrazku 11.

12. Pfipevnéte konzolu koncového spinace, jak je popsano nize (pro verze RB600P a RB1000P pfipevnéte konzolu, jak je

popséano v odstavci "3.3 Upevnéni konzoly koncového spinace u verzi s indukénim koncovym spinaéem"”):

* Manualné umistéte kfidlo do oteviené polohy a ponechte je pfinejmensim 2-3 cm od mechanického dorazu.

* Posurite konzolu po hfebenu ve sméru otevirani, dosud koncovy spina¢ nezapadne. Pak posurite konzolu dopfedu pf
nejmensim o 2 cm a pfipevnéte ji ke hfebenu prisluSnymi hmozdinkami, jak je uvedeno na obrazku 12.

¢ Provedte stejnou operaci pro konzolu koncového spinace.

13. Zablokujte prevodovy pohon, jak je uvedeno v &asti "Odblokovani a ruéni ovladani" odstavec v kapitole "Pokyny

a upozornéni pro uzivatele pohonu ROBUS".

3.3 Montaz konzoly koncového spinace u verzi s indukénim koncovym spinacem

Konzola koncového spinac¢e musi byt pfipevnéna, jak je popsano nize pro verze RB600P a RB1000P, které vyuzivaji
indukéni koncovy spinac.

1. Manudlné umistéte kfidlo brany do oteviené polohy, pfi¢emz je ponechte nejméné 2-3 cm od mechanického dorazu.
2. Posunte konzolu po hfebenu ve sméru otevirani, dokud odpovidajici LED dioda nezhasne, jak je znazornéno na obr. 13.
Pak posurnite konzolu dopfedu pfinejmensim o 2 cm a pfipevnéte ji ke hfebenu pfislusnymi hmozdinkami.

3. Manualné umistéte kfidlo brany do zaviené polohy s ponechanim nejméné 2-3 cm od mechanického dorazu.

4. Posurite konzolu po hifebenu ve sméru zavirani, az odpovidajici LED dioda zhasne. Pak posurite konzolu dopfedu nej-
méné o 2 cm a pfipevnéte ji ke hfebenu vhodnym hmozdinky.

& Pozor: Optimalni vzdalenost konzoly indukéniho koncového spinace je mezi 3 a 8 mm, jak je uvedeno na obr. 14.!

J
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3.4 Instalace dalSich zarizeni

Jsou-li potfeba dal$i zafizeni, nainstalujte je podle nasledujicim pokynl a odpovidajicich instrukci. Ridte se pokyny
v odstavci ,,3.6 Popis elektrického zapojeni”. Zafizeni, ktera mohou byt pfipojena k pohonu ROBUS naleznete na obrazku 2.

3.5 Elektrické zapojeni

Pozor: Provadéjte elektricka pfipojeni, pouze pokud byl vypnut pfivod elektfiny do systému!
Odpoijte také jakékoli existujici zalozni baterie!

1. Odstrante ochranny kryt pro pfistup k elektronické fidici jednotce ROBUSu. Bo¢ni Sroub musi byt uvolnén, a kryt odklo-
pen nahoru.

2. Odstrafite gumovou membranu, ktera uzavira otvor pro prichod kabell, a protahnéte vSechny propojovaci kabely
k rllznym zafizenim s délkou o 20-30 cm delsi, nez je nutné. Viz tabulka 5 pro informace o typu kabell a obrazek 2 pro
pfipojeni.

3. Pouzijte svorku k sepnuti a spojeni kabell, které vstupuji do pfevodového pohonu. Umistéte svorku tésné pod otvor,
kterym kabely vstupuji. Udélejte otvor v gumové membrané, ktery bude o néco mensi, nez je pramér kabell, které jste
sepnuli dohromady, a navle¢te membranu kolem kabell, dokud se nedostanete ke svorce. Pak vloZzte membranu zpét do
otvoru, kterym kabely prochazeji. Pfipevnéte druhou svorku pro sepnuti kabel(l, které vedou tésné nad membranou.

4. Pfipojte napajeci kabel do pfislusného mista, jak je znazornéno na obrazku 15, pak vedte kabel prvnim kabelovym
otvorem a pfipevnéte pomoci svorky.

5. Pripojte dalsi kabely podle schématu na obrazku 17. Svorky mohou byt vyjmuty pro snadnéjsi provedeni.

6. Po dokonceni pfipojeni, pfipevnéte spojené kabely do druhého kabelového otvoru pomoci svorek. Pfesahujici konec
kabelu antény musi byt pfipnut k ostatnim kabellm pomoci dal$i svorky, jak je znazornéno na obrazku 16.
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Viz odstavec "7.3.5 Pohon ROBUS v rezimu Slave " pro pfipojeni 2 pohonu na protilehlych kfidlech brany.
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3.6 Popis elektrickych zapojeni

Nize je uveden stru€ny popis elektrickych zapojeni; Pro dalSi informace si prosim prectéte odstavec ,,7.3 Pfidani nebo
odebrani zafizeni".

FLASH: Vystup pro jeden nebo dva majéky typu ,LUCYB" nebo podobného typu s jednou 12V zarovkou maximainé 21W.
S.C.A.: Vystup ,Kontrolka oteviené brany". 1 signaliza¢ni zarovka muze byt pfipojena (24 V max. 4W). Vystup mGze byt
také naprogramovan na jiné funkce; viz odstavec 7.2.3 ,Funkce Urovné dva“.

BLUEBUS: Do tohoto vstupu lze pfipojit kompatibilni zafizeni. Jsou zapojena paralelné s pouzitim pouze dvou vodié¢d,
pfes které prochazi jak elektrické napajeni, tak komunikacni signaly. Pro vice informaci o vstupu BLUEBUS prostudujte
odstavec "7.3.1 BLUEBUS".

STOP: Vstup pro zafizeni, ktera blokuji, pfipadné zastavi manévr v chodu. Kontakty jako "Normalné zavieno", "Normalné
otevieno" nebo zafizeni s kontaktnim odporem lze pfipojit pomoci zvlastniho postupu na vstupu. Pro vice informaci
o funkci STOP prostudujte odstavec "7.3.2 Vstup STOP".

STEP-BY-STEP: Vstup pro zafizeni, které fidi pohyb krok za krokem. Do tohoto vstupu je mozné pfipojit zafizeni typu
"Normalné otevieno".

OPEN: Vstup pro zafizeni, které ovlada pouze otviraci pohyb. Do tohoto vstupu je mozné pfipojit zafizeni typu "Normalné
otevieno".

CLOSE: Vstup pro zafizeni, které ovlada pouze zaviraci pohyb. Do tohoto vstupu je mozné pfipojit zafizeni typu "Normalné
otevieno".

AERIAL: Vstup pro pfipojeni antény pfijimace radiového signalu (anténa je soucasti LUCY B).

4. Zavérecné kontroly a spusténi

Vyrobce doporucéuje umistit kfidlo pfed za¢atkem kontroly a spusténi automatizaéni techniky pfiblizné na pul cesty. Tim se
zajisti, ze kfidlo brany se mlze volné pohybovat jak pfi otevirani, tak pfi zavirani.

4.1 Volba sméru

Smeér oteviraciho manévru je nutno zvolit v zavislosti na poloze pfevodového pohonu vicéi kfidlu brany. Pokud se kfidlo
musi pfi otevirani pohybovat doleva, musi byt i pfepina¢ pfesunut smérem doleva, jak je znadzornéno na obrazku 18;
Alternativné, v pfipadé, Ze se kfidlo musi pfi otevirani pohybovat doprava, musi byt pfepina¢ posunut smérem doprava,
jak je znazornéno na obrazku 19.

[

[

4.2 Pfipojeni napajeni

Pozor: Pfipojeni pohonu ROBUS k siti musi byt provedeno kvalifikovanym a zkuSenym technikem, ktery ma patfic-
na opravnéni a za plného respektovani pravnich predpisu a aktualné platnych norem!
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Jakmile je pohon ROBUS pod napétim, méli byste zkontrolovat nasledujici:

1. Ujistéte se, Ze LED dioda "BLUEBUS" blika pravidelné, pfiblizné s frekvenci jedno bliknuti za sekundu.

2. Ujistéte se, ze blikaji LED diody na fotobunkach (jak na vysilaci TX, tak na pfijimaci RX); typ blikani neni dillezity, protoze
zavisi na jinych faktorech.

3. Ujistéte se, ze majak pfipojeny k vystupu FLASH a LED dioda pfipojena k vystupu "Indikator otevfeni brany" jsou vypnuty.

Pokud vySe uvedené podminky nejsou spinény, méli byste okamzité vypnout napajeni fidici jednotky a zkontrolovat elek-
tricka zapojeni peclivéji. Pro dalsi informace o vyhledavani a analyze poruch, konzultujte kapitolu "7.6 ReSeni problému".

4.3 Rozpoznani dalSich zafrizeni

Po pfipojeni do napajeni, musi byt Fidici jednotka schopna rozpoznat zafizeni pfipojena do vstupt BLUEBUS
a STOP. Pred touto fazi budou LED diody L1 a L2 blikat, coz znamena, ze musi byt provedeno rozpoznani zafizeni.
1. Stisknéte tlacitka [A] a [Set] a podrzte je

2. Pustte tlacitka, kdyz LED diody L1 a L2 za¢nou velmi rychle blikat (po cca. 3 s)

3. Pockejte nékolik sekund, dokud fidici jednotka nerozpozna pfipojena zafizeni

4. Kdyz je faze rozpoznavani ukonéena, LED dioda STOP musi z(stat svitit, zatimco LED diody L1 a L2 musi zhasnout
(nakonec zaénou blikat LED diody L3 a L4).

Fazi rozpoznavani pfipojenych zafizeni Ize opakovat kdykoliv, a to i po instalaci (napfiklad, je-li instalovano zafizeni). Pro
provedeni nového rozpoznani prostudujte odstavec "7.3.6 Rozpoznani dalSich zafizeni".

4.4 Rozpoznani délky kridla brany

Po rozpoznani zafizeni, LED diody L3 a L4 za¢nou blikat; a fidici jednotka musi rozpoznat délku kridla brany. V této
fazi se délka kridla méfi od koncového spinace v zaviené pozici po koncovy spinac v oteviené pozici. Toto méreni
je nutné pro vypocet zpomalovacich boda a bod pro ¢asteéné otevieni brany.

1. Stisknéte tlacitka [SET] a [V] a drzte je zmacknuta

2. Pustte tlacitka pfi zaCatku manévru (po cca. 3 s)

3. Zkontrolujte, zda manéuvr, ktery probiha, je otviraci.V opac¢ném pfipadé stisknéte tlacitko [Stop] a peclivé proctéte odsta-
vec "4.1 Volba sméru", pak opakujte postup od bodu 1.

4. Pockejte, az fidici jednotka otevre branu, dokud nedosahne spinace v mezni oteviené pozici, zavirani za¢ne okamzité poté.
5. Pockejte, az fidici jednotka dokon¢i zavieni brany.

Rezim uceni rozpoznani délky brany 2 pro modely 250HS a 500HS

Toto konfiguruje:

* "Zpomaleni" na pozici 10 cm pfi otevirani a zavirani.

* 100 % "pro nastaveni otdéek pohonu" pro otevirani a zavirani (extrémné rychly rezim, viz tabulka 8).

Tento rezim je umoznén pfi rozpoznavani zafizeni podrzenim tlacitek [Stop] a [Close] po dobu delsi nez 8 sekund. LED
diody L3 a L4 nyni za¢nou velmi rychle blikat. V tomto okamziku, mlzete pustit tlaCitka [Stop] a [Close].

ROBUS HS
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4.5 Kontrola chodu brany

Po dokonéeni rozpoznani délky kfidla brany, je vhodné provést fadu manévr, abyste ovéfili, Ze se brana pohybuje spravné.
1. Stisknéte tla¢itko [Open], abyste otevfeli branu. Zkontrolujte, zda otevirani brany probiha rovnomérnég, a to bez jakych-
koli zmén rychlosti. Kfidlo musi pouze zpomalit a zastavit se, kdyz se pohybuje ve vzdalenosti mezi 70 a 50 cm od mecha-
nického dorazu otevirani. Pak, 2-3 cm od mechanického oteviraciho dorazu, spusti koncovy spinac.

2. Stisknéte tlacitko [Close], abyste zavieli branu. Zkontrolujte, zda zavirani brany probiha rovnomérné, a to bez jakychkoli
zmén rychlosti. Kfidlo musi pouze zpomalit a zastavit se, kdyz se pohybuje mezi 70 a 50 cm od mechanického dorazu
zavirani. Pak, 2-3 cm od mechanického dorazu, se spusti koncovy spinac.

3. Béhem manévru zkontrolujte, zda blikajici svétlo blika rychlosti 0,5 sekundy a 0,5 sekundy neblika. Pokud ano, zkontro-
lujte zablesky svétla pfipojeného k S.C.A. terminalu: pomalé blikani pfi otevirani, rychlé blikani pfi zavirani.

4. Oteviete a zaviete branu nékolikrat, aby se ujistili, Ze neexistuji Zadné body nadmérného tfeni a Zze nevznikly zadné
defekty pfi montazi nebo sefizovani.

5. Zkontrolujte, zda pfipevnéni prevodového pohonu ROBUS, hieben a konzoly koncovych spinacl jsou pevné, stabilni
a pfiméfené odolné, i kdyz brana zrychluje nebo prudce zpomaluje.

4.6 Prednastavené funkce
Ridici jednotka pohonu ROBUS ma fadu programovatelnych funkci. Tyto funkce jsou nastaveny na konfiguraci, ktera by

méla splfiovat maximum pozadavk(l automatizaéni techniky. Tyto funkce v§ak mohou byt kdykoli zménény pomoci speci-
alniho programovaciho postupu. Pro ziskani dal$ich informaci k tomuto tématu, prostudujte odstavec "7.2 Programovani".

4.7 Prijimac¢ radiového signalu
Konektor "SM" pro pfijimac¢ radiového signalu typu SMXI nebo SMXIS je k dispozici s cilem umoznit uzivateli ovladani

pohonu ROBUS dalkové. Pro dalsi informace prostudujte navod k obsluze pro pfijimac radiového signalu. Vztah mezi
vystupem pfijimace radiového signalu a povely provadénymi pohonem ROBUS je popsan v tabulce 4:

Tabulka 4: Povely vysilace

Vystup 1 Povel ,Krokovat®
Vystup 2 Povel ,Casteéné oteviit"
Vystup 3 Povel ,Otevfit"

Vystup 4 Povel ,Zavrit*

5. Testovani a uvedeni do provozu

Tato faze je v procesu instalace automatizani techniky nejdilezitéjsi za ucelem zajisténi maximalni urovné bezpecénosti.
Testovani mUze byt provadéno formou pravidelnych kontrol spravného fungovani vSech jednotlivych zafizeni v systému.

& Pozor: Testovani celého systému musi byt provadéno pouze kvalifikovanym a zkuSenym personalem, ktery musi
stanovit, které testy budou provadény ve vztahu k moznym rizikim a ovéfi soulad systému s platnymi zakony,
pravnimi pfedpisy a normami, zejména se vSemi ustanovenimi normy EN 12445, ktera uvadi testovaci metody pro
systémy automatického otevirani bran!
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5.1 Testovani

Kazda soucast automatizaéni techniky, napf. bezpeénostni lisSty, fotoburiky, nouzové zarazky, atd. vyzaduje speci-
fickou fazi testovani. Proto doporuc¢ujeme dodrzovat postupy uvedené v prislusnych navodech k obsluze. Chcete-
li testovat pohon ROBUS, postupujte nasledovné:

1. Ujistéte se, Zze pokyny uvedené v tomto navodu k obsluze a zejména v kapitole "1. Upozornéni" byly dodrzeny v plném
rozsahu;

2. Odblokujte pohonnou jednotku podle pokynd uvedenych v ¢asti "Odblokovani a manualni pohyb" v kapitole "Pokyny
a upozornéni pro uzivatele pohonné jednotky ROBUS "

3. Ujistéte se, ze mlzete ruéné posunovat branu, a to jak béhem otevirani tak i zavirani, silou max. 390 N (cca. 40 kg).
4. Uzamknéte pohonnou jednotku.

5. Pomoci ovladaciho zafizeni nebo blokovaciho zafizeni (kli€ovy spinac, ovladaci tladitka nebo vysila¢ radiového signalu)
otestujte otevirani, zavirani a zastavovani brany a ujistéte se, Ze se kfidla pohybuji v pozadovaném sméru.

6. Zkontrolujte postupné spravnou funkci vSech bezpec€nostnich zafizeni, (fotoburiky, bezpe€nostni liSty, nouzovych zara-
zek, atd.) a zkontrolujte, Zze brana funguje, jak ma. Zejména zkontrolujte, ze pokazdé, kdyz je pfistroj aktivovan LED dioda
"BLUEBUS" na fidici jednotce dvakrat rychle zablika, coz potvrzuje, Ze fidici jednotka rozpoznala tuto aktivitu.

7.V pfipadé, Ze nebezpeénym situacim zplsobenym pohybem kfidla bylo zamezeno usmérnénim sily narazu, uZzivatel
musi méfit silu narazu podle normy EN 12445.V pfipadé, ze nastaveni "rychlosti" a ovladani "vykonu pohonu" jsou pouzity
jako pomocny prvek pro omezeni sily narazu, pokuste se najit nastaveni, ktera dava nejlepsi vysledky.

5.2 Uvedeni do provozu

Uvedeni do provozu se mize uskutecnit pouze po uspéSném ukonéeni vSech testovacich fazi pohonu ROBUS
a vSech jeho ostatnich soucasti. Neni pfipustné provadét ¢asteéné uvedeni do provozu nebo umoznit vyuzivani
systému v provizornich podminkach.

1. Pfipravte si dokumentaci automatizacni techniky a uchovejte po dobu nejméné 10 let. Ta musi obsahovat alespori:
montazni vykres automatizacni techniky, schéma zapojeni, analyzu rizik a pfijatych feseni, prohla$eni vyrobcl o shodé
vSech instalovanych zafizeni (pro ROBUS pouZzijte pfilozené prohladeni ES shody); kopii navodu k obsluze a harmono-
gram udrzby automatiza¢ni techniky.

2. Na branu pfipevnéte Stitek uvadejici nasledujici udaje: typ automatizaéni techniky, jméno a adresu vyrobce (osoby
zodpovédné za "uvedeni do provozu"), sériové Cislo, rok vyroby a "ES" oznaceni.

3. V blizkosti brany pfipevnéte trvaly Stitek nebo népis, kde bude detailné uveden postup pro odblokovani a ruéni mani-
pulaci s branou.

4. Pripravte prohlaseni o shodé automatizaéni techniky a pfedejte jej majiteli brany.

5. Pfipravte "Pokyny a upozornéni pro pouziti automatizaéni techniky "a predejte jej majiteli brany.

6. Pripravte plan udrzby automatizaéni techniky a pfedejte majiteli; plan musi obsahovat vSechny pokyny tykajici se udrzby
jednotlivych zafizeni automatiza¢ni techniky.

7. Pfed uvedenim automatizaéni techniky do provozu, informujte majitele pisemné ohledné nebezpeéi a rizik spojenych
s provozem zafizeni (napf. v ¢asti "Pokyny a upozornéni pro pouziti automatizaéni techniky ").

6. Udrzba a likvidace

Tato kapitola obsahuje informace o tom, jak sestavit plan udrzby a o zpusobu likvidace pohonu ROBUS.

6.1 Udrzba

Automaticky systém musi byt pravidelné udrzovéan, aby byla zaru€ena jeho trvanlivost. Za timto u¢elem je ROBUS vyba-
ven pocitadlem ukonl a systémem upozornéni na potfebu provedeni udrzby; viz odstavec "7.4.3 Upozornéni na potfebu
udrzby".

Pozor: Pfi provadéni udrzby je tfeba strikiné dodrzovat bezpecnostni pokyny uvedené v tomto navodu a postupovat
v souladu s platnymi pravnimi pfedpisy a normami!

Jsou-li soucasti jina zafizeni, postupujte podle pokyntl uvedenych v odpovidajici planu udrzby.

1. ROBUS vyZzaduje pravidelnou udrzbu kazdych 6 mésict nebo po 20 000 ukonech (max.) provedenych po pfedchozi udrzbé.
2. Odpojte napdjeci zdroj (a doplfikovou baterii, pokud je soucasti).

3. Zkontrolujte opotiebeni jednotlivych €asti tvoficich automaticky systém, vénujte zvlastni pozornost erozi nebo oxidaci
¢asti konstrukce. Vymeérite vSechny dily, které nesplriuji pozadovany standard.

4. Zkontrolujte opotiebeni pohyblivych ¢asti: pastorku, bezpecnostni liSty a soucasti kfidla, v pfipadé potieby je vymérite.
5. Zapojte opét zdroj elektrického napéjeni, a provedte testovani a kontroly jak je uvedeno v odstavci "5.1 Testovani".
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6.2 Likvidace
Tento vyrobek je nedilnou souc¢asti automatizaéni techniky a musi byt zlikvidovan s ni.

Stejné jako pfi instalaci vyrobku, tak i pfi dosazeni konce své zivotnosti, musi byt vyrobek seSrotovan kvalifikovanym
technikem.

Tento vyrobek se sklada z rGznych typl material(: nékteré z nich mohou byt recyklovany, jiné musi byt zlikvidovany.
Vyhledejte informace o zplsobu recyklace a likvidace dostupné ve vasi oblasti pro tuto kategorii vyrobkd.

Pozor: Nékteré ¢asti vyrobku mohou obsahovat znecistujici nebo nebezpecné latky, které pfi uvolnéni do zivotniho
prostfedi mohou zpUsobit vazné skody na Zivotnim prostfedi nebo lidském zdravi!

Jak je naznaceno symbolem, s vyrobkem nesmi byt nakladano jako s domovnim odpadem. Roztfidte materialy
pro likvidaci podle metod, které vyzaduje mistni legislativa, nebo vratte vyrobek prodejci pfi nakupu nové verze.

Pozor: Mistni pravni predpisy mohou zahrnovat ulozeni vysokych pokut v pfipadé nespravné likvidace tohoto
vyrobku!

7. Doplrikové informace

Tato kapitola se zabyva programovani, personalizaci systému a vyhledavanim a feSenim zavad na pohonu ROBUS.

7.1 Programovaci tlacitka

Ridici jednotka pohonu ROBUS obsahuije tfi tladitka, které mohou byt pouzita k ovladani fidici jednotky, a to jak b&hem
testovani, tak programovani.

Open Tlagitko "OPEN" umoznuje uzivateli ovladat otevirani brany
A nebo posunovat programovym bodem nahoru.
Tlagitko "STOP" umoznuje uzivateli zastavit pohyb brany.
Stop D . s . oy . ,
Set Pokud je stisknuté déle nez 5 sekund, umoznuje uzivateli
vstoupit do rezimu programovani.
Close Tladitko "CLOSE" tlagitko umoznuje uzivateli fidit zavirani
v brany nebo posunovat programovanym bodem dold.

7.2 Programovani

Na fidici jednotce pohonu ROBUS je k dispozici fada programovacich funkci. Tyto funkce se ovladaji pomoci 3 tladitek na
fidici jednotce: [A] [Set] [¥] a pouzivaji 8 LED: L1...L8.

Programovaci funkce dostupné u pohonu ROBUS se nastavuji na 2 trovnich:

Uroven jedna: funkce Ize nastavit v reZimech ON-OFF (zapnuto-vypnuto) (aktivni - neaktivni). V tomto pfipadé kazda
z LED diod L1...L8 oznacuje jednu funkci. Pokud LED dioda sviti, je funkce aktivni, je-li vypnuta, je funkce neaktivni viz
tabulka 5.

Uroven dva: parametry Ize nastavit na stupnici hodnot (od 1 do 8). V tomto pfipadé kazda LED dioda L1...L8 oznaduje
nastavenou hodnotu (existuje 8 moznych nastaveni). Naleznete je v tabulce 7.
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7.2.1 Funkce urovné jedna (funkce ON-OFF)

LED

Funkce

Popis

L1

Automatické zavirani

Tato funkce zpUsobi, ze brana se automaticky zavre po uplynuti naprogramované doby.
Vyrobce prednastavil ¢as prodlevy na 30 sekund, ale mliZete ji zménit na 5, 15, 30, 45,
60, 80, 120 nebo 180 sekund. V pfipadég, ze je funkce vypnuta, fungovani bude "polo-
automatickeé".

L2

Zavfit po fotoburice

Tato funkce umozriuje brané otevieni na nezbytné nutnou dobu priichodu. Ve skuteénosti
povel "Photo" vzdy zplsobi automatické zavieni brany po 5s (bez ohledu na napro-
gramovanou hodnotu). Pohyb se méni v zavislosti na tom, zda je funkce "Automatické
zavirani" aktivni nebo ne.

Kdyz je "Automatické zavirani" vypnuté: Brana se vzdy otevie na maximum (i kdyz
se nejdriv vypne fotoburika). Po 5s nastane automatické zavreni brany, pokud je funkce
fotobunky vypnuta.

Kdyz je "Automatické zavirani" zapnuté: oteviraci manévr se zastavi ihned po vypnuti
fotobunky. Po 5 sekundach se brana zaéne automaticky zavirat. Funkce "Zavfit po vyp-
nuti fotobunky" je vzdy vypnuta, pokud je manévr prerusen pifikazem Stop.

Pokud je funkce "Zavfit po vypnuti fotoburiky " vypnuta, doba prodlevy je rovna dobé
naprogramované. Automatické zavieni neprobéhne, pokud je tato funkce vypnuta.

L3

VZzdy zavfit

Funkce "Vzdy zavfit" se spusti a brana se zavre, pokud je oteviena po obnoveni pfivodu
napajeni, kdy pfed tim zlstala oteviena. Je-li funkce vypnuta, po obnoveni pfivodu
napajeni, brana zlstane oteviena.

L4

Pohotovostni rezim

Tato funkce umoziuje uZivateli snizit spotiebu na minimum. Je uzitena zejména pfi
pouziti zalozni baterie. Je-li tato funkce aktivni, fidici jednotka vypne vystup BLUEBUS
(a nasledné v8echna zafizeni k nému pfipojena) a vSechny kontrolky budou zhasnuté
jednu minutu po ukoncéeni manévru.

Jedina LED dioda, ktera zustane svitit, je BLUEBUS LED dioda, ktera bude blikat
pomaleji. Pokud dorazi povel, fidici jednotka obnovi fungovani. Pokud neni tato funkce
aktivovana, nedochazi k uspore pfi spotiebé.

L5

Maximalni tah

Je-li tato funkce aktivovana, bude odpojeno postupné zrychlovani na zacatku kazdého
pohybu. To umoZziiuje maximalni tah a je uzite¢né v pfipadé, kdy je statické tfeni vysoké,
napf. jestlize snih nebo led blokuji kfidlo brany. V pfipadé, Ze tah neni aktivni, bude
pohyb zacinat postupnym zrychlenim.

L6

Upozornéni blikanim

Pokud je funkce upozornéni blikdnim zapnuta, 3 sekundova pauza je pfidana mezi
zacatek blikani svétla a zacatek pohybu, za u€elem varovani uzivatelll v predstihu
0 mozném nebezpedi.

Pokud je blikani vypnuté, svétlo se zapne soucasné se zacatkem pohybu.

L7

Zavrit —
Céastecné otevieni

Aktivaci této funkce vSechny pfikazy "zavfit" (vstup "Zavfit" nebo dalkovy pfikaz "Zavfit")
aktivuji pohyb ¢asteéného otevieni (viz LED L6 v tabulce 7).

L8

Slave mode
Méd podfizenosti

Pri aktivaci této funkce se stava ROBUS "otrokem": timto zplisobem je mozno synchro-
nizovat fungovani dvou pohonl na protéjsich kridlech brany, kde jeden pohon funguje
jako ,pan“ a druhy jako ,otrok“; Pro dalSi informace prostudujte odstavec "7.3.5 ROBUS
v rezimu ,Slave”.

Béhem normalniho fungovani systému ROBUS, budou LED L1...L8 bud zapnuty, nebo vypnuty v zavislosti na funkci,
kterou zastupuji. Napfiklad L1 bude svitit, pokud je aktivni funkce "Automatické zavirani".
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7.2.2 Programovani na urovni jedna (funkce ON-OFF = zapnuto-vypnuto)

VSechny funkce urovné 1 jsou vyrobcem nastaveny na "OFF" - vypnuto. Nicméné mohou byt kdykoliv zménény dle
informaci v tabulce 6. Postupujte peclivé podle instrukci, protoze mezi stiskem jednoho a druhého tlagitka je nastavena
maximalni doba 10 sekund. Jestlize uplyne del§i ¢asové obdobi, proces se dokonéi automaticky a zapamatuje si vSechny
zmény provedené do tohoto okamziku.

ab a o eha O O ap O D 0
Priklad
1 Stisknéte tladitko [Set] a podrzte (cca. 3 s) ¥
3s
2 Pustte tla¢itko [Set], kdyz LED dioda L1 za¢ne blikat \éﬁ 4
SL1 SET
3 Stisknutim tlacitka [A] nebo [¥] posunite blikani z prvni LED na LED predstavujici Y4 V4 o7
funkci, ktera se ma zménit (aor (7] N
4 Stisknéte tlacitko [SET] pro zménu stavu funkce (kratké blikani = vypnuto, dlouhé ) & JAVEERNY
blikani = zapnuto) SET| /TN TN
5 Pockejte 10 sekund pred opusténim programu, abyste umoznili uplynuti maximalni
doby prodlevy. 10s

Poznamka: Body 3 a 4 Ize opakovat béhem tychz fazi programovani s cilem nastavit dalsi funkce ON (zapnuto) nebo
OFF (vypnuto).

7.2.3 Funkce urovné dva (nastavitelné parametry)

Tabulka 7: Seznam programovacich funkci irovné 2

Pristupova | Parametr | LED dioda | Hodnota Popis
LED dioda (aroven)
L1 Délka L1 5 sekund Nastavuje cas prodlevy,
pauzy Lo 5 cel U pfedevS§im dobu, ktera uplyne
pfed automatickym zavienim. To
L3 30 sekund Ize provést jen, je-li automatické
L4 45 sekund zavirani zapnuto.
L5 60 sekund
L6 80 sekund
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L2 Funkce L1 otevfit — stop — zavfit — stop Nastavuje sled ovladacich prvki

krok-krok L2 pfifazenych vstupu krokovanim

otevrit — stop — zavrit — otevrit nebo 1. kanalem radiového

L3 otevfit — stop — zavfit — zavfit signéalu.
L4 Kondominium (spoleény provoz)
L5 Kondominium 2
Vice nez 2s zastavi pohyb
L6 Krok-krok 2 (kratSi nez 2 sekundy aktivuje
piikaz "Caste¢né otevreni")
L7 Obsluha pfitomna
L8 Poloautomatické otevieni,
Clovék pritomen zavieni
L3 Rychlost | L1 Velmi pomaly Nastavuje rychlost motoru
motoru Lo Pomaly béhem normalniho chodu. o
— MODEL 250HS/500HS: tovarni
L3 Stredni hodnota = L5.
L4 Rychly
L5 Velmi rychly
L6 Extrémné rychly
L7 Otevira rychle, zavira pomalu
L8 Otevira extrémné rychle, zavira rychle
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Tabulka 7: Seznam prog

ramovacich funkci urovné 2

Pristupova | Parametr | LED dioda | Hodnota Popis

LED dioda (aroven)

L4 Vystup L1 Funkce indikatoru oteviené brany Nastavuje funkci spojenou
|nd|kvat0fu Lo Sviti, je-li kfidlo zaviené s vystupt-am”S.’C.A. (bez ohledu
otevrena — S na souvisejici funkce, vystup
brana L3 SVltl, ]e'“ kridlo oteviené generuje napétl' 24 V-30+50%

L4 Aktivni pomoci 2. radiového vystupu s maximalnim vykonem 4W, je-li
L5 Aktivni pomoci 3. radiového vystupu zapnuty).

L6 Aktivni pomoci 4. radiového vystupu

L7 Indikator udrzby

L8 Elektricky zamek

L5 Vykon L1 Pro superlehkou branu Nastavuje systém, ktery Fidi

motoru Lo Pro velmi lehkou branu vykon mo.toru: aby se p,Fizplfvllsobi!
- hmotnosti brany. Systém fizeni
L3 Pro lehkou branu vykonu také méfi teplotu okol-
L4 Pro primérnou branu niho prostfedi a automaticky
L5 Pro primérné t&zkou branu zvySuje vykon motoru pfi zvlasté
o lotach.
L6 Pro téZkou branu hizkyeh teplotac
L7 Pro velmi tézkou branu
L8 Pro supertézkou branu

L6 Otevrit L1 0,5m Nastavuje parametry ¢asteéného

CasteCné | o 1m otevfeni brany.
Céaste¢né otevieni Ize Fidit
L3 15m pomoci 2. radiového kanalu
L4 2m nebo pfikazem "Zavfit", je-li
L5 25m funkce "Zavfit" zapnuta, pfejde
do rezimu "Otevfit CasteCné".
L6 3m
L7 34m
L8 4m

L7 Upozor. L1 Automatické (zavisi na naro¢nosti pohybu) Nastavuje pocet manévrl, po
na potfebu | | o 1000 kterych je tfeba provést udrzbu
udrzby automatizac¢ni techniky (viz

L3 2000 odstavec "7.4.3 Upozornéni na
L4 4000 potfebu udrzby ).

L5 7000

L6 10 000

L7 15 000

L8 20 000

L8 Seznam L1 Vysledek 1. manévru Typ zavady, ktera se vyskytla je

poruch L2 Vysledek 2. manévru mozno archivovat pro posled-
- - nich 8 manévrl (viz odstavec
L3 Vysledek 3. manévru *7.6.1 Archiv poruch").
L4 Vysledek 4. manévru
L5 Vysledek 5. manévru
L6 Vysledek 6. manévru
L7 Vysledek 7. manévru
L8 Vysledek 8. manévru

Poznamka: Tu¢né oznacéeni znamena prednastaveni vyrobcem.
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Vsechny parametry mohou byt nastaveny bez problému podle potieby, pouze tprava "vykonu motoru" by mohla

vyzadovat zvySenou pozornost:

* Nepouzivejte velky vykon pro kompenzaci abnormalniho tfeni kfidla. Nadmeérny vykon muize narusit fungovani bezpe¢-
nostniho systém nebo poskodit kidlo.

¢ Je-li ovladani "vykonu motoru" vyuzivano jako pomocny systém tlumeni narazu, je tfeba zméfit vykon znovu po kazdé
zméné v souladu s normou EN 12445.

* Opotiebeni a povétrnostni podminky mohou mit vliv na chod brany, proto mize byt nezbytné provadét pravidelné zno-
vunastaveni vykonu.

7.2.4 Programovani na urovni dva (nastavitelné parametry)

Nastavitelné parametry jsou pfednastaveny vyrobcem, jak je uvedeno v tabulce 7. AvSak je mozné je kdykoli zménit, jak
je uvedeno v tabulce 8.

Dodrzujte peclivé pokyny, protoze mezi stiskem jednoho tlag¢itka a druhého existuje maximalni prodleva 10 sekund. Pokud
uplyne delsi doba, proces se automaticky ukonéi a zapamatuje si zmény provedené do daného okamziku.

Priklad
1 Stisknéte tladitko [Set] a podrzte (cca. 3 s). ¥
3s
2 Pustte tlacitko [Set], kdyz LED dioda L1 zac¢ne blikat. NI 4
< L1 SET
3 Stisknéte tladitka [A] nebo [¥] pro posun od prvni blikajici LED k LED reprezentujici Y4 ¥4+
parametr, ktery ma byt zménén. (o (] N
4 Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte jej béhem krokll 5 a 6 A4
5 Pockejte cca. 3 sekundy, dokud se LED dioda predstavujici aktualni nastaveni Y
parametru, ktery ma byt modifikovan, nerozsviti. TN
6 Stisknéte tlacitka [A] nebo [¥] pro posun na LED diodu pfedstavujici pozadovanou v+ ¥4 N/
hodnotu parametru. @Of (v] 7K
7 Pustte tlacitko [Set] 4
SET
8 Pockejte 10 sekund pred opusténim programu, abyste umoznili uplynuti maximalni
doby prodlevy. 10s

Poznamka: Kroky 3-7 se mohou opakovat béhem stejné programovaci faze s cilem nastavit dalSi parametry.

7.2.5 Priklad programovani na urovni jedna (funkce ON-OFF = zapnuto-vypnuto)
Postupy sekvenci pro zménu tovarniho nastaveni pro aktivaci funkci "Automatické zavirani" (L1) a "Vzdy zavfit" (L3) jsou
uvedeny jako pfiklady.

di) dlU ProQrd OVd cl O <10

Priklad
1 Stisknéte tladitko [Set] a podrzte (cca. 3 s). ¥
3s
2 Pustte tlacitko [Set], kdyz LED dioda L1 zac¢ne blikat. NIV 4
<L
3 Stisknéte tladitko [Set] jednou pro zménu stavu funkce spojené s diodou L1 V4 N
(Automatické zavirani). LED dioda L1 nyni bude blikat dlouhymi zablesky. <o
4 Dvakrat stisknéte tlacitko [¥] pro posun blikani z LED diody L1 na diodu L3. )& N5 & SRS
(J(Cv] N3
5 Jednou stisknéte tlacitko [Set] pro zménu stavu funkce pfifazené diodé L3 (Vzdy ¥4 &
zaviit). LED dioda L3 nyni bude blikat dlouhymi zablesky. NE!
6 Pockejte 10 sekund pfed opusténim programu, abyste umoznili uplynuti maximalni
doby prodlevy. 10s

Poté, co byly dokonceny tyto Ukony, LED diody L1 a L3 musi zlstat svitit na znameni, Ze funkce "Automatické zavirani"
a "Vzdy zavfit " jsou zapnuté.
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7.2.6 Priklad programovani na urovni dva (nastavitelné parametry)

Postupy sekvenci pro zménu tovarniho nastaveni parametrd pro zvétSeni "Pauzy" na 60 sekund (vstup pomoci diody L1
a uroven pomoci diody L5) a snizeni "Vykonu motoru" pro lehkou branu (vstup pomoci diody L5 a urovern pomoci diody
L2) jsou uvedeny jako pfiklady.

Tabulka 10: Priklad programovani na arovni dva

1 Stisknéte tladitko [Set] a podrzte (cca. 3 s). A 4

SET

3 Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte v priibéhu krokl 4 a 5.

Dvojim stisknutim tlaCitka [¥] posunete LED, ktera je rozsvicena na LED diodu L5,
ktera pfedstavuje novou hodnotu nastaveni parametru "Prodleva”.

7 Stisknéte tlacitko [¥] Ctyfikrat pro posun blikajici LED diody na LED diodu L5. V4 V4 V4 V4

"II

Pockejte cca. 3 sekundy, dokud se LED dioda L5 pfedstavujici aktualni drover
nu motoru" nerozsviti.

Pustte tlagitko [Set].

vyko-

7.3 Pridavani nebo odebirani zafrizeni

Zafizeni mohou byt pfidavana nebo odebirana z automatizované techniky pohonu ROBUS kdykoliv. Zejména mohou byt
rdzna zafizeni pfipojena do vstupt "BLUEBUS" a "STOP", jak je vysvétleno v nasledujicich odstavcich.

Poté, co bylo pfidano nebo odebrano néjaké zafizeni, automatiza¢ni technika musi projit znovu procesem roz-
poznani podle pokynli uvedenych v odstavci 7.3.6 "Rozpoznani dalSich zarizeni".

7.3.1 BLUEBUS

Technologie BLUEBUS umoznuje pfipojovat kompatibilni pfistroje pomoci pouze dvou vodic(, jimiz prochazi jak napajeni,
tak komunikacni signaly. VSechna zafizeni jsou pfipojena paralelné pomoci 2 vodiédl samotného vstupu BLUEBUS. Neni
nutné ovérovat polaritu.

Kazdé zafizeni je samostatné rozpoznano, protoze ma jednoznac¢nou adresu pfifazenou béhem instalace. Fotobuniky,
bezpeénostni zafizeni, ovladaci tlagitka, signalni svétla apod. mohou byt pfipojena ke vstupu BLUEBUS. Ridici jednotka
pohonu ROBUS rozpoznava vSechna pfipojena zafizeni individualné prostfednictvim vhodného rozpoznavaciho procesu
a je schopna odhalit vSechny mozné odchylky s absolutni pfesnosti.

Z toho dlvodu pokazdé, kdyz je pfidano nebo odebrano k BLUEBUS zafizeni, fidici jednotka musi projit procesem roz-
poznani, viz odstavec 7.3.6 "Rozpoznani dalSich zafizeni".

7.3.2 Vstup STOP

STOP je vstup, ktery zpUsobi okamzité preruSeni pohybu (s kratkym zpétnym chodem). K tomuto vstupu se pfipoju;ji
zafizeni s normalné otevienymi kontakty "NO", zafizeni s normalné zavienymi kontakty ,NC*“, stejné jako zafizeni s kon-
stantnim odporem 8,2 kQ, jako jsou bezpecnostni listy.

ROBUS HS
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Béhem rozpoznavani faze, fidici jednotka, stejné jako BLUEBUS, rozpozna typ zafizeni pfipojeného ke vstupu STOP (viz
odstavec 7.3.6 "Rozpoznani dalSich zafizeni").

Nasledné vzdy prikaze zastaveni pohybu, kdyz dojde ke zméné ve zjiSténém stavu. Vice zafizeni, a to i jiného typu,

muzZe byt pfipojeno ke vstupu STOP, pokud jsou pfijata vhodna opatieni.

¢ Jakykoli poéet zafizeni NO muze byt pfipojen paralelné.

 Jakykoliv pocet zafizeni NC mlze byt pfipojen sériové.

* Je mozné pripojit dvé zafizeni s konstantnim odporem 8,2 k() paralelné; v pfipadé potfeby, mlize byt zapojeno vice
zarizeni "do kaskady" s jedinym odporem 8,2 kQ.

¢ Je mozné kombinovat normalné oteviena a normalné zaviena zafizeni pomoci 2 kontaktl paralelné s upozornénim na
nutnost umistit odpor 8,2 kQ v sérii s normalné zavienym kontaktem (to také umozriuje kombinovat 3 zafizeni: normalné
oteviené, normalné zaviené a 8,2 kQ).

Pozor: Je-li vstup STOP poutzit k pfipojeni zafizeni s bezpeénostni funkci, pouze zafizeni s konstantnim odporem
8,2 kQ zaruc€uje ochranu v kategorii 3 podle normy EN 954-1!

7.3.3 Fotobunky

Prostfednictvim specialnich propojek, dale jen "BLUEBUS", systém umoziiuje uzivateli, aby fidici jednotka rozpoznala
fotobunky a pfifadila jim spravnou funkci detekce. Adresovaci operace musi byt provedena jak v TX a RX (nastavenim
propojek stejnym zplsobem), a zajiSténim, Ze neexistuji zadné dvojice fotobunék se stejnou adresou.

Pfi pouziti pohonu ROBUS pro automatické posuvné brany je mozné instalovat fotoburiky podle navodu na obrazku 24.
Pokazdé, kdyz je pfidana nebo odebrana fotoburnka, fidici jednotka musi projit procesem rozpoznani; viz odstavec
"7.3.6 Rozpoznani dalSich zafizeni ".

Fotobunka Propojka Fotobunka Propojka

FOTO
Externi fotoburika h = 50
Aktivuje se pfi zavirani brany

FOTO 2
Externi fotoburika
Aktivuje se pfi otev. brany
FOTO Il
Externi fotoburika h = 100

FOTO 2 I
Interni fotoburika
Aktivuje se pfi zavirani brany Aktivuje se pfi otev. brany

®
S

FOTO 1 % FOTO 3
=

Externi fotobunka h = 50 Jednotna fotoburika pro @
Aktivuje se pfi zavirani brany cely systém autom. ovladani
FOTO 1 I 'V pripadé spole¢né instalace FOTO 3 a FOTO I, poloha
Interni fotoburika h = 100 prvki fotobunék (TX-RX), musi byt v souladu s ustano-
Aktivuje se pfi zavirani brany venimi obsazenymi v navodu k obsluze fotobunék !!!

ROBUS HS
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7.3.4 Fotosenzor FT210B

Fotosenzor FT210B spojuje v jediném zafizeni systém omezujici vykon zafizeni (typ C v souladu s normou EN1245)
a detektor vyskytu prekazek, ktery detekuje jejich pfitomnost v optické ose mezi vysilatem TX a pfijimatem RX (typ
D v souladu s normou EN 12453). Signaly o stavu bezpec&nostni lidty jsou do fotosenzoru FT210 pfendSeny paprskem
fotobunky a spojuji tak oba systémy do jediného zafizeni.

Vysilaci ¢ast zafizeni je nainstalovana na pohyblivém kfidle brany a je napajena baterii, ¢imz jsou eliminovany nevzhledné
spojovaci systémy; spotfeba baterie je snizovana specialnimi obvody, coz zaruéuje zivotnost az 15 let (viz podrobnosti
o zivotnosti baterii v instruktdznim manualu k vyrobku).

Kombinace zafizeni FT210B s bezpecnostni listou (napfiklad TCB65) umozriuje dosahnout urovné bezpeénosti "primar-
ni bezpeénostni listy" vyzadované normou EN 12453 pro vSechny "zplsoby pouziti" a "zplsoby aktivace". Fotosenzor
FT210B je bezpecny proti poskozeni v kombinaci s "odporovym" typem (8,2kQ) bezpec€nostni listy. Je mozno pouzit spe-
cialni antikolizni obvod, ktery chrani proti ruSeni jinymi detektory, i kdyz nejsou synchronizovany, a umoziuje tak montaz
dalSich fotobunék, napfiklad v pfipadech, kdy projizdéji tézka vozidla a druha fotoburika se obvykle umistuje ve vySce
1 m nad zemi.

Pro dalsi informace tykajici se zapojeni a metod pfidélovani adres, prostudujte instruktazni navod na pouziti fotosenzoru
FT210B.

7.3.5 ROBUS v rezimu "Slave"

PFi spravném naprogramovani a zapojeni, mize pohon ROBUS fungovat v rezimu "Slave" (rezim podfizenosti); tento typ
funkce se pouziva, kdyz 2 protilehla kfidla brany musi byt automatizovana se synchronizovanym pohybem obou kfidel.
V tomto rezimu jeden pohon ROBUS funguje jako velitel Master, zatimco druhy pohon ROBUS je mu podfizen v rezimu
Slave, ktery pini pfikazy od velitele - Master (vdechny pohony ROBUS jsou z vyroby nastaveny jako velitel - Master).

Chcete-li nastavit pohon ROBUS do podfizeného rezimu Slave, musi byt aktivovana funkce urovné 1 rezimu ,Slave"
(viz tabulka 5).

Spojeni mezi rezimy ROBUS Master a ROBUS Slave je provedeno pres vstup BLUEBUS!

Pozor: V tomto pfipadé musi byt respektovana polarita propojeni mezi dvéma pohony ROBUS, jak je uvedeno na
obr. 26 (dalsi zafizeni zlstavaji bez polarity)!

~ . R
[

Nl > J

Pro instalaci dvou pohonti ROBUS v rezimech Master a Slave postupujte podle nasledujicich instrukci:

* Nainstalujte oba pohony podle schématu na obr. 25. Neni dulezité, ktery pohon bude fungovat v rezimu Slave a ktery
v rezimu Master. Pfi volbé je tfeba vzit v ivahu, pohodinost pfipojeni a skute€nost, Zze povel Step-by-Step (Krokovani)
vydany pro pohon v rezimu Slave umozfiuje Uplné otevieni pouze kfidla brany v reZimu Slave.

Propojte oba pohony, jak je znazornéno na obr. 26.

Vyberte smér otevirani u obou pohonu, jak je znazornéno na obr. 25 (viz také odstavec "4.1 Volba sméru").

Pripojte napajeni obou pohond.

Naprogramujte "rezim Slave" jen na pohon ROBUS Slave (viz tabulka 5).

Spustte proces rozpoznani zafizeni pfipojeného na pohon ROBUS Slave (viz odstavec "4.3 Rozpoznani dalSich zafizeni").
Spustte proces rozpoznani zafizeni pfipojeného na pohon ROBUS Master (viz odstavec "4.3 Rozpoznani dalSich zafizeni").
Spustte proces rozpoznani délky kfidla brany pfipojeného na pohon ROBUS Master (viz odstavec "4.4 Rozpoznani délky
kfidla").
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P¥i pfipojovani dvou pohonti ROBUS do reZzimu Master - Slave, vénujte pozornost nasledujicim informacim:

* V8echna zafizeni museji byt pfipojena k pohonu ROBUS Master (jako na obr. 26), v€etné pfijimace radiového signalu.

* Pfi pouziti doplrikovych baterii, musi mit kazdy pohon svoji vlastni baterii.

* Veskeré naprogramovani provedené na pohonu ROBUS Slave bude ignorovano (naprogramovani na pohonu ROBUS
Master ma vzdy pfednost pfed ostatnimi), kromé pfipadl uvedenych v tabulce 12.

Tabulka 12: Naprogramovani pohonu ROBUS Slave nezavisle na pohonu ROBUS Master

Pohotovostni rezim

Rychlost motoru

Maximalni tah

Vstup indikatoru otevieni brany

Rezim podfizenosti Slave Vykon motoru

Seznam poruch

Na pohon v rezimu Slave je mozné pripojit:

* Majak (Flash).

* Kontrolku oteviené brany (S.C.A.).

* Bezpecnostni listu (Stop).

» Qvladaci zafizeni (Step-by-Step), které Fidi otvirani pouze kfidla v rezimu Slave.
* Vstupy Otevfit a Zavfit se nepouzivaji u pohonu v rezimu Slave.
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7.3.6 Rozpoznani dalSich zarizeni

Za normalnich okolnosti probiha rozpoznani zafizeni pfipojenych ke vstuplm BLUEBUS a STOP béhem faze instalace.
Nicméné pokud jsou pfidana nova zafizeni nebo odebrana stara, proces rozpoznavani je mozno spustit, jak je znazornéno
na obrazku 13.

- Priklad
1 Stisknéte tlacitka [A] a [Set] a podrzte je vy ¥
Czl SET
2 Pustte tlacitka, kdyz LED diody L1 a L2 za¢nou velmi rychle blikat (po cca. 3 s) + 4+ o N
Czl/|\L1 ,7\L2
3 Pockejte nékolik sekund, dokud Fidici jednotka nerozpoznd pfipojena zafizeni.
4 Kdyz je faze rozpoznani dokonéena LED diody L1 a L2 zhasnou, LED dioda STOP
musi zUstat svitit, zatimco LED diody L1...L8 se rozsviti podle stavu funkci ON-OFF Oy Opn
(zapnuto-vypnuto).

Pozor: Poté, co bylo pfidano nebo odebrano néjaké zafizeni, musi byt automatizaéni technika znovu otestovana
dle navodu obsazeného v odstavci 5.1 "Testovani"!

7.4 Specialni funkce

7.4.1 Funkce ,,Vzdy otevrit"

Funkce "Vzdy otevfit" je funkce fidici jednotky, ktera umoznuje uzivateli fidit oteviraci manévr, kdyz povel "krok za krokem"
trva déle nez 2 sekundy. To je uzite¢né napt. v pfipadech, kdy je k terminalu "krok za krokem" pfipojen ¢asovac s cilem
udrzet branu otevienou napf. po urcitou dobu.

Tato funkce je u€inna s jakymkoliv naprogramovanim vstupu "Krok za krokem", s vyjimkou "Zavfit". Odkaz na parametry
funkce "Krok za krokem " najdete v tabulce 9.

7.4.2 Funkce ,,Uvést do chodu v kazdém pripadé"

V pfipadé, ze jedno z bezpecnostnich zafizeni nefunguje spravné nebo je mimo provoz, je stale mozné ovladat a uvést do
pohybu branu v rezimu ,Man present” — ,,Obsluha pfitomna". Pro ziskani dalSich informaci prostudujte odstavec ,,Oviladani
zafizeni s bezpe¢nostnimi prvky mimo provoz“ v pfiloze ,Instrukce a upozornéni pro uzivatele pohonu ROBUS".

7.4.3 Upozornéni na potiebu udrzby

U pohonu ROBUS je uzivatel upozornén, kdyz automatizaéni technika vyzaduje Udrzbu. Po¢et manévrd, po kterych je
stav signalizovan Ize navolit z 8 urovni, pomoci nastavitelného parametru ,Upozornéni na potfebu udrzby" (viz tabulka
7). Nastaveni urovné 1 provadi "automatickou" kontrolu a bere v uvahu obtiznost manévru, coz je potfebna sila a trvani
manévru, zatimco ostatni Urovné nastaveni zavisi na po¢tu manévra.

Signal pozadavku na udrzbu je dan pomoci majéku (Flash), nebo pomoci svétla pfipojeného k vystupu S.C.A. pfi napro-
gramovani jako ,Kontrolka udrzby" (viz tabulka 7). Majak ,Flash" a kontrolka udrzby davaji signaly uvedené v tabuice 14,
v zavislosti na poc¢tu provedenych manévrl a na limitu, ktery byl naprogramovan.

di) d 4 DO O < d DO 10 U [J dld < cl cl O O O U J
Poéet manévrii Signalizace majaku Flash ‘Signalizace kontrolky tudrZby
Niz8i nez 80 % limitu Normalni (0,5 s sviti, 0.5 s nesviti) Sviti 2s na zaéatku otevirani brany

Mezi 81 a 100 % limitu | Zlstane svitit 2 s na za¢atku manévru, pak pokracuje | Blika v priibéhu celého manévru
obvyklym zplsobem

Vice nez 100% limitu ZUstane svitit 2s na zacatku a na konci manévru, | Trvale blika
pokraéuje obvyklym zplisobem
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Ovéreni pocétu provedenych manévri
Pocet provedenych manévri jako procento stanoveného limitu Ize ovéfit pomoci funkce ,Upozornéni na potfebu udrzby".
Pro ovéreni poétu manévrl postupujte podle tdaju v tabulce 15.

ab Qvere DO provede ane
Priklad
1 Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte (cca. 3 s). A4
3s
2 Pustte tlacitko [Set], kdyz LED dioda L1 zac¢ne blikat. NIV 4
K
3 Stisknéte klavesu [A] nebo [¥] pro posun blikani ze vstupni LED diody na LED Y4+ ¥4 &
diodu L7 predstavujici parametr "Upozornéni na potrebu udrzby". Calor (7] N L7
4 Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte béhem krokl 5, 6 a 7. A4
5 Pockejte cca. 3 sekundy, po kterych se LED dioda pfedstavujici aktualni nastaveni Y
parametru "Upozornéni na potfebu udrzby" rozsviti. /TN 3s
6 Stisknéte a okamzité pustte tlacitka [A] a [V]. V4 4
(4 Jand (v ]
7 LED dioda, ktera odpovida vybrané urovni blikne. PoCet bliknuti oznaduje procento
provedenych manévrl (v nasobcich 10 %) ve vztahu k nastavenému limitu.
Napfiklad: s upozornénim na potfebu udrzby nastavenou na L6 jako 10 000, LY Y
10 % se rovna 1000 manévrim. Pokud LED dioda blikne 4 krat, znamena to, ze bylo N N e N n=?
dosazeno 40 % poctu manévrli (mezi 4000 a 4999 manévry). LED dioda nebude
blikat, pokud nebylo dosazeno 10 % poc¢tu manévr(.
8 Pustte tlacitko [Set]. 4
SET

Vynulovani pocitadla poc¢tu manévri
Poté, co byla provedena udrzba systému, pocitadlo poctu manévri musi byt vynulovano. Postupujte podle instrukci

v tabulce 16.
Priklad
1 Stisknéte tladitko [Set] a podrzte (cca. 3 s). \ 4
3s
2 Pustte tlacitko [Set], kdyz LED dioda L1 zac¢ne blikat. NIV
< L1 SET
3 Stisknéte klavesu [A] nebo [¥] pro posun blikani ze vstupni LED diody na LED L7 \.& S £ SNV
predstavujici parametr "Upozornéni na potfebu udrzby". Calor(3r 5
4 Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte jej béhem krokl 5 a 6. \ 4
SET
5 Pockejte cca. 3 sekundy, po kterych se LED dioda predstavujici aktualni parametr N
"Upozornéni na potfebu udrzby" rozsviti. /TN 3s
6 Stisknutim tlacitka [A] a [V], podrzte je po dobu alespon 5 sekund a pak je pustte. e SN
LED dioda, ktera odpovida vybrané urovni rychle blika, coz znamena, pocitadlo Gand@ PON
poc¢tu manévrl byl resetovano.
7 Pustte tlacitko [Set]. 4
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7.5 Pripojeni dalSich zafizeni

V pfipadé, ze uzivatel potfebuje napajet externi zafizeni, jako je bezkontakini ¢teCka karet nebo osvétleni tlagitkového
prepinace, je mozné Cerpat energii, dle znazornéni na obrazku 27.
Napéajeci napéti je 24 Vdc — 30 % az + 50 %, s maximalnim moznym proudem k dispozici 100 mA.

7.6 Reseni problému

Tabulka 17 obsahuje pokyny, které vam pomohou feSit poruchy nebo problémy, které se mohou vyskytnout béhem faze

instalace nebo v pfipadé selhani systému (obr. 28).

e N O

al0f A

Lo

24V cc

Nl 27 | /A

~

F1

Tabulka 17: Reseni problémdi

Pfiznaky

Doporucené kontroly

Dalkovy ovlada¢ radiového signalu neovlada branu
a LED dioda na ovladacéi se nerozsviti

Zkontrolujte, zda nejsou baterie dalkového ovladace vybite,
v pfipadé potfeby je vymérite.

Dalkovy ovladaé radiového signalu neovlada branu, ale
LED dioda na ovladaci se rozsviti

Zkontrolujte, zda je dalkovy ovlada¢ spravné ulozen v pa-
meéti pfijimace radiového signalu.

Nespusti se zadny manévr a LED dioda "BLUEBUS*“
neblika

Zkontrolujte, zda je pohon ROBUS napajen ze sité napétim
230 V. Zkontrolujte, zda nejsou pojistky prepalené; v tom
pfipadé, zjistéte zavadu a pak vymérite pojistky za jiné na
stejny proud a se stejnymi vlastnosti.

Nespusti se zadny manévr a majak nesviti

Ujistéte se, ze povel byl skutec¢né pfijat. V pfipade, ze
povel dojde na vstup "STEP-BY-STEP", odpovidajici LED
dioda "STEP-BY-STEP" se musi rozsvitit. Pokud pouzivate
dalkovy ovladaé, musi LED dioda "BLUEBUS" dvakrat
rychle zablikat.

Nespusti se Zadny manévr a majak nékolikrat blikne

Spoditejte bliknuti a zkontrolujte odpovidajici hodnotu v tab. 19.

Manévr se spusti, ale bezprostiedné nasleduje zpétny
chod brany

Zvoleny vykon by mohl byt pfili§ nizky pro tento typ brany.
Zkontrolujte, zda se nevyskytly v brané néjaké prekazky.
V pripadé potieby zvyste vykon.

Manévr se provede, majak nefunguje

Ujistéte se, ze béhem manévru pfichazi napéti na terminal
majaku Flash (napdjeni je pferuSované, hodnota napéti
neni dllezita: pfiblizné 10-30 Vdc); v pfipadé, ze je napéti,
je problém ve svételném zdroji; v tomto pfipadé nahradte
zarovku jinou se stejnymi vlastnostmi; neni-li napéti, mohlo
nastat pretizeni na vystupu FLASH. Zkontrolujte, zda kabel
neni zkratovan.

Manévr se provede, ale indikator ,,Otevrit branu“ nefunguje

Zkontrolujte typ funkce naprogramované pro vystup S.C.A.
(tabulka 7). Kdyz by mélo svétlo svitit, zkontrolujte, Ze je na
termindlu S.C.A. napéti (pfiblizné 24 Vdc). Je-li tam napéti,
pak bude problém zptsoben kontrolkou, kterou bude nutno
nahradit novou se stejnymi vlastnostmi. Pokud tam neni
zadné napéti, mize byt vystup S.C.A. pretizen. Zkontrolujte,
zda kabel neni zkratovan.
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7.6.1 Archiv poruch
Pohon ROBUS umoznuje, aby se pfipadné poruchy, ke kterym doslo béhem poslednich 8 manévr(, zobrazily; napfiklad
preruseni manévru kvuli fotoburice nebo reakci bezpecénostni listy. Chcete-li si ovéfit seznamu poruch, postupuijte podle

tabulky 18.
Priklad
1 Stisknéte tladitko [Set] (cca. 3 s). ¥
3s
2 Pustte tla€itko [Set], kdyz LED dioda L1 zacne blikat N é/ 4
< L1 SET
3 Stisknéte klavesu [A] nebo [¥] pro posun blikani LED diody na vstupni LED diodu )& S £ SNV
L8, ktera pfedstavuje parametr ,Seznam poruch*. (4o (4] N L8
4 Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte jej béhem krokl 5 a 6. 4
SET
5 Pockejte asi 3s po kterych se LED dioda odpovidajici manévram, ve kterych se
vyskytla zavada, rozsviti. Dioda LED L1 oznacuje vysledek posledniho manévru <l
a dioda L8 oznacuje vysledek 8. manévru. Pokud dioda LED sviti, znamen4 to, Ze 36 PN
béhem manévru doSlo k poruSe. Pokud dioda LED nesviti, k Zadné poruse béhem
manévru nedoslo.
6 Stisknéte tlaCitka [A] a [¥] pro vybér pozadovaného manévru: odpovidajici LED 4 L 2 N e
dioda blika tolikrat, kolikrat zablikal majak pfi poruSe (viz tabula 19). (aJand (] N
7 Pustte tlacitko [Set]. 4

7.7 Diagnostika a signalizace
Néktera zafizeni vydavaji specialni signalizaci, ktera umoznuje rozpoznat provozni stav nebo pfipadné poruchy.

7.7.1 Signalizace vystrazného majaku
Béhem manévru majak FLASH blika jednou za sekundu. Kdyz néco neni v pofadku, blika s vySsi frekvenci; svétlo blika
dvakrat s vtefinovou pauzou mezi zablesky.

Rychlé blikani

Pfic¢ina

Akce

1 bliknuti
1 sekunda pauza
1 bliknuti

Chyba systému
BLUEBUS

PFi spusténi manévru, zafizeni pfipojena k BLUEBUS neodpovidaji tém,
ktera byla rozpoznana béhem faze rozpoznavani. Jedno nebo vice zafi-
zeni mohou byt vadna.

Zkontrolujte je a v pfipadé potfeby je vymérite. V pfipadé Uprav opakuijte
proces rozpoznavani (7.3.4 Rozpoznani dalSich zafizeni).

2 bliknuti
1 sekunda pauza
2 bliknuti

Spusténi fotobunky

Na pocatku manévru, jej jedna nebo vice fotobunék, neumozni.
Zkontrolujte, zda se nevyskytly néjaké prekazky v draze brany.

Jedna se o normalni stav, pokud se vyskytla pfekdzka branici pohybu
v draze brany.

3 bliknuti
1 sekunda pauza
3 bliknuti

Aktivace pfistroje
omezujiciho vykon
pohonu

Béhem pohybu se v brané vyskytlo nadmérné treni, identifikujte pficinu.

4 bliknuti
1 sekunda pauza
4bliknuti

Aktivace vstupu STOP

Na pocatku manévru nebo béhem pohybu, byl vstup STOP aktivovan;
identifikujte pficinu.

5 bliknuti
1 sekunda pauza
5 bliknuti

Chyba ve vnitfnich
parametrech elektronické
fidici jednotky

Pockejte alespon 30 sekund, pak zkuste dat povel znovu. Pokud tento
stav pretrvava, znamena to, Zze doslo k poru$e a elektronicka deska musi
byt vyménéna.

6 bliknuti
1 sekunda pauza
6 bliknuti

Byl prekro¢en max. limit
poctu manévrl za hodinu

Pockejte nékolik minut, dokud hodnota na pfistroji omezujicim manévry
neklesne pod maximalni limit.
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Tabulka 19: Signalizace blikanim majaku Flash

7 bliknuti _ Odpojte véechny napéjeci obvody na nékolik sekund a pak se pokuste
Porucha na vnitinim . ., . . 9

1 sekunda pauza . znovu dat povel. Pokud tento stav pretrvava, znamenda to, Ze nastala
; p elektrickém obvodu f e s e P <

7 bliknuti zavazna porucha a elektronicka fidici jednotka musi byt vyménéna.

8 bliknuti Je zadan povel, ktery| ... .. o " . r

1 sekunda pauza | nedovoluje, aby byly jiné ZJ'St?,t 2 @ t?’? pn,kazvlf =€ JeQna. . " -
. . Napfriklad, to maze byt pfikaz z Casovace do vstupu "otevrit".

8 bliknuti povely provedeny

7.7.2 Signaly na fidici jednotce
Na fidici jednotce ROBUS 350 je sada LED diod, z nichz kazda muze f
dat specialni upozornéni jak pfi bézném provozu, tak v pfipadé poruchy.

Tabulka 20: LED diody na terminalu fidici jednotky

Nesviti Porucha Ujistéte se, ze je pfipojeno napajeni, zkontrolujte, zda pojistky nejsou

Akce pfepalené; Pokud ano, urlete pficinu poruchy a pak nahradte pojistky
jinymi se stejnymi vlastnostmi.

Sviti Vazna porucha Nastala zavazna porucha, zkuste vypnout fidici jednotku na nékolik
sekund. Pokud tento stav trva, znamena to, Ze nastala porucha a elek-
tronicka deska musi byt vyménéna.

1 bliknuti za sekundu | VSe v pofadku Normalni provoz fidici jednotky.

2 rychla bliknuti Status vstupu se Stav je normalni v pfipadé, kdyz dosSlo ke zméné na jednom ze

zménil vstupll: STEP-BY-STEP, STOP, OTEVRIT, ZAVRIT, zpusobilo to
spusténi fotobunék nebo vysila¢ radiového signalu.

Série zablikani RGzné Stav odpovida signalizaci majaku viz tabulka 21.

oddéleni sekundovou

mezerou

Nesviti Aktivace vstupu STOP | Zkontrolujte zafizeni pfipojena ke vstupu STOP.

Akce

Sviti VSe v poradku Vstup STOP je aktivovan.

Nesviti VSe v poradku Vstup neni aktivovan

Sviti Aktivace vstupu Stav je normalni, kdyz je zafizeni pfipojené ke vstupu STEP-BY-STEP

STEP-BY-STEP pravé aktivovano.

Nesuviti VSe v poradku Vstup OPEN neni aktivovan.

Sviti Aktivace vstupu OPEN | Stav je normalni, kdyz je zafizeni pfipojené ke vstupu OPEN pravé
aktivovano.
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Tabulka 20: LED diody na terminalu fidici jednotky

Nesviti VSe v poradku Vstup CLOSE neni aktivovan.
Sviti Aktivace vstupu Stav je normalni, kdyz je zafizeni pfipojené na vstup CLOSE prave
CLOSE aktivovano.

Tabulka 21: LED diody u tlacitek Fidici jednotky

Nesviti Bé&hem normalniho provozu zafizeni ukazuje, ze funkce ,,Automatické zavirani" neni aktivovana.
Sviti Béhem normalniho provozu zafizeni ukazuje, ze funkce ,Automatické zavirani" je aktivovana.
Blika ¢ Probiha programovani funkce.

» Pokud blikéa spole¢né s diodou L2, znamena to, Zze uzivatel musi zadat fazi rozpoznani zafizeni
(viz odstavec ,4.3 Rozpoznani dalSich zafizeni").

Nesuviti Béhem normalniho provozu zafizeni ukazuje, ze funkce ,Zavfit po fotoburnice" neni aktivovana.
Sviti Béhem normalniho provozu zafizeni ukazuje, ze funkce ,Zavfit po fotoburice" je aktivovana.
Blika * Probiha programovani funkce

* Pokud blika spole¢né s diodou L1, znamena to, Ze uzivatel musi zadat fazi rozpoznani zafizeni
(viz odstavec ,4.3 Rozpoznani dalSich zafizeni").

Nesviti Bé&hem normalniho provozu zafizeni ukazuje, ze funkce ,Vzdy zavfit" neni aktivovana.
Sviti Béhem normalniho provozu zafizeni ukazuje, Ze funkce ,Vzdy zavfit" je aktivovana.
Blika * Probiha programovani funkce.

* Pokud bliké spole¢né s diodou L4, znamena to, Ze uzivatel musi zadat fazi rozpoznani délky kfidla
brany (viz odstavec ,4.4 Rozpoznani délky kfidla brany").

Nesuviti Béhem normalniho provozu zafizeni ukazuje, ze funkce ,Stand-by" neni aktivovana.
Sviti Béhem normalniho provozu zafizeni ukazuje, ze funkce ,Stand-by" je aktivovana.
Blika * Probiha programovani funkce

* Pokud blika spole¢né s L3, znamena to, ze uzivatel musi zadat fazi rozpoznani délky kfidla brany
(viz odstavec 4.4 Rozpoznani délky kfidla brany").

Nesviti Bé&hem normalniho provozu zafizeni ukazuje, ze funkce "tah" neni aktivovana.
Sviti Béhem normalniho provozu zafizeni ukazuje, ze funkce ,tah" je aktivovana.
Blika Probiha programovani funkce.

Nesuviti Béhem normalniho provozu zafizeni ukazuje, Ze funkce "Pfedbézné blikani" neni aktivovana.
Sviti Béhem normalniho provozu zafizeni ukazuje, ze funkce "Predbézné blikani" je aktivovana.
Blika Probiha programovani funkce.

Nesviti Bé&hem normalniho provozu zafizeni ukazuje, ze vstup ,Zavfit* aktivuje operaci zavirani brany.
Sviti Béhem normalniho provozu zafizeni ukazuje, ze vstup ,Zavfit* aktivuje ¢astecné otevieni brany.
Blika Probiha programovani funkce.

Nesuviti Béhem normalniho provozu zafizeni ukazuje, Zze pohon ROBUS je konfigurovan jako velitel - Master.
Sviti Béhem normalniho provozu zafizeni ukazuje, ze pohon ROBUS je konfigurovan jako podfizeny - Slave.
Blika Probiha programovani funkce.
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7.8 Prislusenstvi

Nasledujici volitelné prislusenstvi je k dispozici k pohonu ROBUS:

* SMXI nebo SMXIS pfijima¢ radiového signalu s frekvenci 433.92 MHz a s digitalnim kédovanim (plovouci kod) (obr. 30).
* PS124 PS124 24 V zalozni baterie — 1,2 Ah s integrovanou nabijeckou baterie (obr. 31).

* Solarni systém Solemyo (pro instalaci a pfipojeni prostudujte uzivatelskou pfiru¢ku vyrobku).

l

O
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8. Technické parametry

Nice s.p.a. si za U¢elem zlepSovani svych vyrobkl vyhrazuje pravo ménit jejich technické parametry kdykoli bez pfedchozi-
ho upozornéni.V kazdém pfipadé vyrobce zarucuje jejich funkénost a zplisobilost pro zamyslené ucely. VSechny technické
parametry plati pfi okolni teplotu 20 °C (+ 5 °C).

Model

RB400 RB600/RB600P | RB1000/RB1000P | RB250HS RB500HS
Typ Elektromechanicky pfevodovy motor pro automaticky pohyb posuvnych bran pro doméci pouziti,
kompletni, s elektronickou fidici jednotkou.
Pastorek Z15m4 Z15m4 Z15m4 Z15m4 Z18m4
Maximalni 80 cykll za den 100 cyklt za den | 150 cykld za den | 80 cykl( za den 100 cykll za den
frekvence (Fidici jednotka (Fidici jednotka (Fidici jednotka (Fidici jednotka (Fidici jednotka
operacnich umoziuje az do umoziuje az do umoziuje az do umoziuje az do umoziuje az do
cykld (jmenovity | vy$e maximalné | vySe maximalné | vySe maximalné | vy$e maximalné | vy$e maximalné
moment) popsané v tab. 2) | popsané v tab. 2) | popsané v tab. 2) | popsané v tab.2) | popsané v tab. 2)
Maximalni 7 minut 7 minut 5 minut 6 minut 6 minut

nepretrzita doba
provozu (jmeno-
vity moment)

(Fidici jednotka
umoznuje az do
vy$e maximalné
popsané v tab. 2)

(Fidici jednotka
umoziuje az do
vySe maximalné
popsané v tab. 2)

(Fidici jednotka
umoziuje az do
vySe maximalné
popsané v tab. 2)

(Fidici jednotka
umoziuje az do
vySe maximalné
popsané v tab. 2)

(Fidici jednotka
umoziuje az do
vy$e maximalné
popsané v tab. 2)

Limity pouziti Pohon ROBUS je obecné schopen automatizovat brany az do délky a hmotnosti v mezich uve-
denych v tabulce 2.

Zivotnost Odhaduje se mezi 20 000 a 250 000 cykly, v zavislosti na podminkach uvedenych v tabulce 2.

Napajeni 230Vac (+10 % -15 %), 50 / 60 Hz.

Vykon pfi max.
tahu / ekvivalent
v ampérech

330W [2A]
[3.9A verze /V1]

515W [2.5A]
[4.8A verze /V1]

450W [2.3A]
[4.4A verze V1]

330W [2A]
[3.9A verze /V1]

330W [2.5A]
[4.8A verze /V1]

Izolaéni tfida

1 (vyzaduje bezpeéné uzemnéni).

Nouz. napajeni

PS124 volitelné pfislusenstvi.

Vystup pro
vystrazny majak

Pro 2 majaky LUCYB (zarovka 12V, 21 W).

Vystup indika-
toru Open Gate

Pro 1 zarovku 24 V a maximalné 4 W (vystupni napéti se mize pohybovat v rozpéti -30 a + 50%,
a muze také ovladat mala relé).

Vystup
BLUEBUS

Jeden vystup s maximalnim zatizenim15 jednotek BLUEBUS.

Vystup STOP

Pro normalné uzaviené nebo normalné oteviené kontakty s konstantnim odporem 8,2 kW v rezimu
automatického rozpoznani (Jakakoliv odchylka od ulozeného stavu vyvola prikaz "Stop").

Vystup Pro normalné nesepnuté kontakty (sepnuti kontaktu vyvola pfikaz "STEP-BY-STEP").
STEP-BY-STEP
Vstup OPEN Pro normalné nesepnuté kontakty (sepnuti kontaktu vyvola pfikaz "Otevfit").

Vstup CLOSE

Pro normalné nesepnuté kontakty (sepnuti kontaktu vyvola pfikaz "Zavfit").

Prijima¢ radio.
signalu

Konektor "SM" pro SMXI a SMXIS pfijimace.

Vstup pro
radiovou anténu

520 pro RG58 nebo podobny typ kabelu.

Programovatelné
funkce

8 ON-OFF (zapnuto-vypnuto) funkci a 8 nastavitelnych funkei (viz tabulky 5 a 7).

Funkce
seberozpoznani

Automaticka identifikace zafizeni pfipojenych vystupem BLUEBUS. Seberozpoznani zafizeni typu
"STOP" (normalné otevieny, normalné zavieny kontakt nebo fixni odpor 8,2 kW) Seberozpoznani
délky brany a vypocéet zpomalovacich bodl a bodu ¢asteéného otevreni

Pouziti v kyselém,
slaném nebo

pot. vybuSném
prostredi

Ne

Ne

Ne

Ne

Ne
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N

ES Prohlaseni o shodé

a prohlaseni o zabudovani neuplného strojniho zafizeni.
ProhlaSeni o shodé je v souladu s nasledujicimi smérnicemi 2004/108/ES (EMC), 2006/42/ES (MD), pfiloha lI,
¢ast B.

Poznamka: Obsahtohotoprohla$eniodpovidatomu, coje uvedenovufednimdokumentuulozenémyvsidle Nices.p.a.
a zejména jeho nejnovéjsi prepracované verzi dostupné pred zverejnénim této prirucky. Text v tomto dokumentu
byl upraven pro ucely publikovani. Kopii origindlniho prohlaseni si Ize vyzadat od spoleénosti Nice s.p.a. (oblast
Treviso) Italie.

Cislo: 210/ROBUS Revize: 7

Jméno vyrobce: Nice s.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. Rusitgne di Oderzo (TV) ltalie

Osoba autorizovana k prohlaseni o shodé technické dokumentace: Nice s.p.a.

Typ vyrobku: Elektromechanicky pfevodovy pohon se zabudovanou fidici jednotkou

Modely: RB600/A, RB600P/A, RB1000A, RB1000P/A, RB400/A, RUN1500/A, RB250HS, RB500HS
Prislusenstvi: Pfijima¢ radiového signalu modely SMXI, SMXIS, zalozni baterie PS124

Nize podepsany Mauro Sordini, ve funkci vykonného reditele spolecnosti, prohlasuje na vlastni zodpo-
védnost, Ze vyrobek specifikovany vysSe spliuje nalezitosti predepsané nize uvedenymi smérnicemi:

e Smérnice Evropského parlamentu a Rady 2004/108/ES ze dne 15. prosince 2004, o sblizovani pravnich pfedpi-
sl ¢lenskych statd tykajicich se elektromagnetické kompatibility a o zruseni smérnice 89/336/EHS, podle nasle-
dujicich norem: EN 61000-6-2: 2005, EN 61000-6-3:2007 + A1: 2011

Tento produkt je rovnéz v souladu s nasledujicimi smérnicemi dle pozadavk( kladenych na "neupliné strojni
zarizeni": Smérnice Evropského parlamentu a Rady 2006/42/ES ze dne 17. kvétna 2006 o strojnich zafizenich
a 0 zméné smérnice 95/16/ES (pfepracované znéni).

¢ Timto se prohlaSuje, ze relevantni technicka dokumentace byla zpracovana v souladu s pfilohou VII B smérnice
2006/42/ ES a zZe byly dodrzeny tyto zakladni pozadavky: 1.1- 1.1.2-1.1.3-1.2.1-1.2.6-1.5.1-1.5.2-1.5.5-1.5.6-
1.5.7-1.5.8-1.5.10-1.5.11.

* VVyrobce se zavazuje predat pfislusnym vnitrostatnim organiim, v reakci na odlivodnénou zadost, veskeré infor-
mace tykajici se "neuplného strojniho zafizeni", pfi zachovani pinych prav k duSevnimu vlastnictvi souvisejici
s nim.

¢V pfipadé, Ze je "neulplné strojni zafizeni" uvedeno do provozu v evropské zemi s Ufednim jazykem jinym, nez
ktery byl pouzit v tomto prohlaseni, dovozce je povinen zajistit adekvatni preklad jako pfilohu tohoto prohlaseni.
¢ "Neuplné strojni zafizeni" nesmi byt pouzivano, pokud nebylo zafizeni, jehoz je tento vyrobek sou¢asti, schvaleno
a prohlaseno za odpovidajici pozadavkim smérnice 2006/42 /ES.

Tento vyrobek je rovnéz v souladu s nasledujicimi normami:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011, EN 60335-
2-103:2003 + A11: 2009

Vyrobek vyhovuje, v omezeném rozsahu a v ¢astech, které se vztahuji na tento vyrobek, nasledujicich
normam:
EN 13241-1:2003 + A1:2011, EN 12445:2002, EN 12453: 2002, EN 12978:2003 + A1:2009.

Datum: 7. Kvétna 2015 Ing. Mauro Sordini
vykonny feditel spole¢nosti
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Pokyny a upozornéni pro uzivatele pohonné jednotky ROBUS HS

Pred prvnim pouzitim automatiza¢ni techniky, pozadejte instalaéni firmu, aby vam vysvétlila mozné zdroje zbytkového
rizika; vénujte nékolik minut prostudovani navodu k obsluze a upozornénim pro uzivatele, ktery vam predal instalac-
nim technik. Uschovejte si navod pro pozdé&jsi pouziti a predeijte jej vSem naslednym majitelim automatizaéni techniky.

Vase automatizacni technika je strojni zafizeni, které bude presné vykonavat vase prikazy; pouzivani bez pouceni
nebo nespravné pouzivani mlze zplsobit nebezpedi: nepouzivejte techniku, pokud jsou v dosahu jeji ¢innosti lidé, zvi-
fata nebo pfedméty.

Déti: automatizaéni technika je navrZzena tak, aby zaruovala vysokou uUrover bezpeénosti a zabezpeceni. Je vybavena
detekénimi zafizenimi, ktera zabranuji jejimu pohybu v pfipadé, ze jsou v jejim dosahu lidi nebo objekty, coz zarucuje
bezpecny a spolehlivy provoz. Nicméné détem by nemélo byt dovoleno hrat si v blizkosti automatizaéni techniky. Abyste
zabranili nahodné aktivaci brany, uchovavejte vsechny dalkové ovladaée mimo dosah déti: nejsou to hracky!

Poruchy: Pokud si vS§imnete, ze automatizaéni technika nefunguje spravné, odpojte napajeni systému a ovladejte zafi-
zeni manualné. NepokouSejte se provadét zadné opravy, zavolejte instalaéniho technika a do té doby, ovladejte branu
jako neautomatickou branu po pfedchozim ruénim odblokovani pfevodového motoru, jak je popsano nize.

Udrzba: Jako kazdy stroj, i vaSe automatizaéni technika potfebuje pravidelnou Gdrzbu, aby byla zajisténa jeji dlouha
zivotnost a celkova bezpecénost. Naplanujte si pravidelnou udrzbu se svym instalaénim technikem. Firma Nice doporuduje
kontrolu a udrzbu provadét kazdych Sest mésicli pro bézné domaci pouziti, ale tento interval se mlze liSit v zavislosti na
intenzité pouzivani. Jen kvalifikovany personal je opravnén provadét kontroly, udrzbu a opravy.

Neménte systém, jeho naprogramovani a sefizeni parametrd jakymkoliv zplisobem, i kdyz se citite schopni to udélat:
vas$ instala¢ni technik je za systém zodpovédny.

Zavére€na kolaudace, periodicka udrzba a pfipadné opravy musi byt zdokumentovany osobou, ktera je provedla. Tyto
dokumenty musi zUstat v Uschové u majitele systému. Jediné doporucené ukony udrzby, které mlze uzivatel provadét
pravidelné se tykaji ¢isténi skel fotobunék a odstranovani listi a necistot, které by mohly branit automatizac¢ni tech-
nice v chodu. Aby se zabranilo nechténé aktivaci brany, uvolnéte automatizacni techniku (jak je popsano nize). K ¢isténi
pouzijte navlhéeny hadfik.

Likvidace: Na konci své zivotnosti, automatizaéni technika musi byt demontovana kvalifikovanym personalem a v&echny
materialy musi byt recyklovany nebo zlikvidovany v souladu s mistné platnymi pravnimi pfedpisy.

V pripadé poruchy ¢i vypadku napajeni. Kdyz ¢ekate na pfichod technika (nebo na obnoveni napajeni, pokud vas
systém neni vybaven zaloznimi bateriemi), mlzete systém ovladat jako neautomatickou branou. Za timto ucelem, je
nutné ruéné odblokovat pfevodovy motor (toto je jedina operace, kterou je uzivatel automatizaéni techniky opravnén
vykonavat): Tato operace byla peclivé navrzena firmou Nice, aby byla velmi snadnd, bez potfeby nastrojii nebo fyzické
namahy.
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Manualni pohyb a odblokovani: Pfed provedenim této operace upozornujeme, ze odblokovani motoru Ize provést pouze
tehdy, kdyz kfidlo stoji. Pro zamknuti: provedte stejny postup v opaéném poradi.

KPosuﬁte zamek krytu disku \ / \

Vlozte kli¢ a otocte klicem ve
B \ sméru hodinovyych ruci¢ek
|

v

ytahnéte uvolfiovaci packu \ Rucné pohnéte kFidlem brany \
\

,

Ovladani s bezpecnostnimi prvky mimo provoz: Pokud bezpecnostni zafizeni nefunguje, je stale mozné branu ovladat.
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* Pouzijte k ovladani brany ovladaci zafizeni (dalkové ovladani nebo kli€ovy spina¢ atd.). Pokud bezpeénostni zafizeni
umozni provoz, brana se otevie a zavie normalng, jinak nékolikrat blikne majak, ale manévr se nespusti (pocet bliknuti
zavisi na divodu, pro¢ manévr nebyl povolen).

 V takovém pfipadé znovu aktivujte ovladani nejpozdéji do 3 sekund a ponechte jej ¢innosti.

e Po pfiblizné 2 s se brana za¢ne pohybovat v rezimu "obsluha pfitomna", tj. tak dlouho jak ovladani drzite, bude brana
v pohybu; Jakmile ovladani pustite, brana se zastavi.

& Pozor: Pokud jsou bezpec€nostni zafizeni mimo provoz, automatizaéni technika musi byt opravena co nejdfive!

* Vyména baterie v dalkovém ovladani: pokud se vdm zda, zZe vaSe zafizeni pro pfijem radiového signalu po urcitou
dobu nefunguje dobfe nebo nefunguje viibec, mize to byt jednoduse vybitou baterii (v zavislosti na typu pouzivani, mize
baterie vydrzet od nékolika mésicli az po jeden rok a déle).

V tomto pfipadé uvidite, ze svétlo potvrzujici pfenos signdlu je slabé, nerozsviti se nebo se rozsviti jen na kratkou dobu.
Nez zavolate instalacniho technika, zkuste vyménit baterii za druhou z jiného funkéniho ovladace: v pfipadé, ze je pro-
blém zplsoben slabou baterii, staci ji vyménit za jinou stejného typu.

Baterie obsahuji zne¢istujici latky: nevyhazujte je dohromady s jinym odpadem, ale provedte to zplisobem odpovida-
jicim platnym mistnim pfedpistm.
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Prehled produktu

Pohony pro privatni brany

ROBUS FOX AYROS RUN WINGO TOONA METRO
pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro otoéné brany pohon pro oto¢né brany
brany do 1000 kg brany do 1200 kg brany do 2500 kg do velikosti kfidla 1,8 m do velikosti kfidla 7 m do velikosti kfidla 3,5 m

Pohony pro priimyslové brany

———

I

NYOTA 115 MEC 200 FIBO 400 MEC 800 HINDI 880 COMBI 740
pohon pro posuvné brany pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro otoéné brany pohon pro oto¢né brany
do 800 kg brany do 1200 kg brany do 4000 kg do hmotnosti kfidla do velikosti kfidla 6 m do hmotnosti kfidla
1500 kg 700 kg
Pohony pro garazova vrata

TAURUS SPY HYPPO TOM INTAR100
elektromechanicky stropni elektromechanicky stropni pohon pro otoéné brany se sil- pohon pro priimyslova sekéni sada pro primyslova sekéni
pohon s femenovou drahou pohon s femenovou drdhou nymi pilifi a skladaci vrata a rolovaci vrata do 750 kg vrata do velikosti 30 m?2

s pojezdem motoru v draze

Dalkové ovladani, bezkontaktni snimace, klavesnice a dochazkové systémy

ERA-FLOR INTI FOX SBM1000 KP 068

2 kanalovy klicenkovy dalkovy dalkové ovladani s plovoucim 2; 4-tlacitkovy dalkovy radiovy ovladani vzdaleného pfistupu snima¢ bezkontaktnich karet
ovlada¢ s indikaci signalu LED kédem, 433,92 MHz ovladag, 433,92 MHz s GSM modulem pro s kontrolou vstupl/vystupt
diodou, 433,92 MHz 999 telefonnich &isel

Automatické sloupy a parkovaci systémy

~= L=
-~ | m—
FOX NIUBA WIDE BAR STRABUC CORAL
automatické elektromechanicka automaticka zavora s délkou automatické zavora s délkou automaticky vysuvny sloup automaticky vysuvny sloup
zévora s délkou ramene do 6 m ramene do 7,5 m, ramene do 9 m pro zamezeni vjiezdu s vySkou pro zamezeni viezdu s vySkou
vhodna pro parking vysuvu 700 mm vysuvu 500 nebo 800 mm
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