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Dilezité upozornéni

Tento manuél je uréen pouze pro technicky persondl, ktery méa pFisludnou kvalifikaci pro instalaci. Zadna
z informaci, kterou obsahuje tento material neni uréena pro finalniho uzivatele. Tento manudl je uréen pro trub-
kové pohony NEOMAT A nesmi byt pouzit pro jiné vyrobky. Trubkové pohony NEOMAT A jsou uréeny pro ovladani
pfedokennich rolet a roletovych vrat, kazdé jiné pouziti je nevhodné a tudiz je zakazano podle platnych predpist.
Vyrobce doporucuje precist si pozorné alespon jednou veskeré instrukce predtim, nez pfistoupite k vlastni insta-
laci. Je Vasi povinnosti provést vSe tak ,bezpecné®, jak to jen jde. Instalace a udrzba musi byt provadéna vyhradné
kvalifikovanym a zkuSenym personalem, a to dle nasledujicich ¢eskych norem a vladnich nafizeni:

zakon €. 22/1997 sb. O technickych poZadavcich na vyrobky
nafizeni viddy ¢. 168, 169 a 170 ze dne 25. cervna 1997
nafizeni viddy ¢. 378/2001 ze dne 12. zafi 2001

Nekvalifikovany persondl nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii ,Automatizace”, se musi zdrzet instal-
ace. Pokud nékdo provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je piné zodpovédny za pfipadné
Skody, které by zafizeni mohlo zpusobit!
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Upozornéni!
Z divodu zajisténi bezpecnosti osob je naprosto nezbytné dodrzovat tyto instrukce.

Tyto instrukce jsou dilezité z hlediska zajiSténi bezpecnosti pfi provozu zafizeni a proto si je dobfe uschovejte,
pro jejich pfipadnou potiebu v budoucnosti.

Tento manual obsahuje upozornéni, ktera jsou dtlezita z hlediska bezpecnosti, nespravné provedena instalace

zafizeni mlize byt pfic¢inou vzniku velmi nebezpeénych situaci.

Instalace pohonu musi byt provedena kvalifikovanym technikem a v naprostém souladu s bezpe€nostnimi normami. Pfed
samotnou instalaci je nutné odstranit vSechny nepotiebné elektrické kabely; vSechny mechanické souéastky, které nebu-
dou potfebné pro zajisténi automatizovaného provozu zafizeni, musi byt deaktivovany.

Pohyblivé ¢asti pohonu musi byt vhodné zabezpecleny, jestlize je pohon nainstalovany ve vySce nizSi nez 2,5 m.
Horizontalni vzdalenost mezi Uplné otevienou markyzou a jakymkoli trvale umisténym pfedmétem musi byt zaru¢ena
alespon v délce 0,4 m.

Nevystavujte trubkovy pohon tlaku, narazlim anebo padim a zajistéte, aby nepfisly do styku s jakymikoli kapalinami; po
celé délce plasté trubkového pohonu nevrtejte otvory a nepfidavejte zadné Srouby; viz obrazek 1. Ovladaci tlacitka musi
byt umisténa v takové pozici, aby byla viditelnd z mista aplikace pohonu, ale zaroveri musi byt dostate¢né daleko od
pohyblivych ¢asti; sou¢asné je nutné umistit tlaCitka alespori do vySky 1,5 m. Ohledné udrzby a oprav se vzdy obracejte
na kvalifikovany technicky personal.

Zajistéte, aby se v blizkosti rolety uvedené do chodu nenachéazely zadné osoby. Neuvadeéjte rolety do chodu, jestlize jsou
v jejich blizkosti provadény néjakeé prace, napfiklad umyvani sklenénych vyloh; v pfipadé, ze je nastaveny automaticky
provoz, odpojte zafizeni od elektrického napajeni. Zajistéte, aby si déti nehraly s ovladacimi tlagitky a nenechavejte v jejich
blizkosti radiové dalkové ovladace. Jestlize jsou souc€asti zafizeni vyvazovaci pruziny, kontrolujte pravidelné jejich stav,
pozornost vénujte i stavu opotfebeni kabeld.

1. Popis vyrobku

Trubkové pohony NEOMAT SA O 35 mm, NEOMAT MA O 45 mm a NEOMAT LA O 58 mm (obr. 1) jsou vybaveny elek-
tronickou fidici jednotkou se zabudovanym pfijima¢em radiovych vin, ktery pracuje na frekvenci 433,92 MHz na bazi tech-
nologie plovouciho kdédu, aby byla zaru¢ena vysoka urover zabezpeceni. U kazdého pohonu je mozné ulozit do paméti
az 14 dalkovych ovladacu série ,ERGO" a ,PLANO" a ,VOLO S RADIO“ (obr. 8) nebo ,NICEWAY*,

Ridici jednotka, ktera je zabudovana do pohonu, je vybavena velmi pfesnym systémem elektronickych koncovych spinaéu,
které zajiStuji nepfetrzitou kontrolu nad pozici rolety. Naprogramovanim jsou do paméti ulozeny mezni pozice, {j. pozice
zaviené a oteviené rolety (plus pfipadné jedna stfedova pozice); po kazdém zadaném pfikazu se chod rolety automaticky
zastavi po dosazeni téchto pozic.

Ridici jednotka je rovnéZz schopna vyhodnotit nahlé zmény nebo namahani pohonu a v takovych pFipadech oka-
mzité zastavit chod pohonu, tyto funkce vyuZijete i pfi automatickém programovani koncovych pozic chodu rolet,
které jsou vybaveny Spunty na hornim konci drahy a pruzinami proti vniknuti. Naprogramovéani koncovych pozic
pro chod rolety a nékterych dalSich doplfikovych funkci je mozné provadét radiovymi dalkovymi ovladaci; jednotlivé
faze jsou Fizeny prostfednictvim akustickych signall - ,pipani“. Pohony je rovnéz mozné ovladat i vnéjSim tla¢itkem
(s krokovaci funkci) anebo prostfednictvim vstupu ,TTBUS". Pfipadné volitelné senzory intenzity vétru a slunce mohou
ovladat systém automaticky. Touto Urovni automatizace zajistite pro ddm mnohem vy$si stupen komfortu a ochrany.

Neomat MA Neomat SA Neomat LA
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2. Instalace

Podle nize uvedenych instrukci pfipravte pohon k instalaci (obr. 1):

1. Nasadte volnou objimku (E) na pohon (A) tak, aby dosedla na odpovidajici volny krouzek (F).

2. Nasadte unaseci objimku (D) na hfidel pohonu. U NEOMATu SA je uchyceni objimky automatické na docvaknuti.
3. U NEOMATuU MA zajistéte unasSeci objimku pérovou podlozkou (segrovkou).
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Takto zkompletovany pohon zasurite do navijeci trubice rolety, aby bylo ¢elo volné objimky (E) v kontaktu s koncem tru-
bice. Sroubem M4x10 pfipevnéte trubici k unaseci objimce (D), a to takovym zplsobem, aby bylo zabranéno pfipadnym
prokluzim a osovym posuvim pohonu (obr. 2). Nakonec zablokujte hlavu pohonu v odpovidajici konzole (C), je-li to nutné
pouzijte distanéni podlozku a vSe zajistéte zavlatkami, nebo sponami (B).

A: Trubkovy pohon NEOMAT A
B: Pojistné zavlacky nebo spony
C: Konzola a distan¢ni podlozka

D: UnéaSeci objimka
E: Volna objimka
F: Volny krouzek
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2.1 Elektrické zapojeni

Pfi zapojovani pohonu je nutné nainstalovat jeden vicepoélovy vypinaé pro jeho odpojeni od sité elektrické energie
s minimalni vzdalenosti mezi kontakty 3 mm (Usekovy vypina¢ nebo zastrcka a zasuvka, apod.).

Dodrzte presné pozadovana zapojeni; v pripadé jakychkoli pochybnosti neexperimentujte, ale nahlédnéte
do pfislusné, podrobnéjsi technické dokumentace, ktera je mimo jiné k dispozici na webovych strankach
»www:niceforyou.com®. Chybné provedené zapojeni mize byt pfi¢inou poskozeni zafizeni anebo pfivodit nebez-
pec€né situace.

Kabel pro elektrické zapojeni pohonu NEOMAT A se sklada ze 6 propojovacich vodi¢i:

* Napdjeci vedeni ze sité elektrické energie: faze, nulak a zemnéni.
* Pfikazové signaly s velmi nizkym napétim (SELV): ,KROK-KROK" nebo Bus , TTBUS" a klimatické senzory.

Barevné rozliSeni vodi¢u

1 - Bily/Cerny A — Pulzni tlagitko

2 - Bily B — Fotoburiky F210S
3 — Bily/Oranzovy C — Odporova lista

4 — Hnédy D - Volo; Volo S

5 — Modry

m 6 — Zluty/Zeleny J

2.1.1 Sitové napajeni (Hnéda+ Modra + Zluta/Zelena) 5
Sitového napajeni musi byt pfipojen na tyto draty: Hnéda (Faze), Modra (Nuldk) a Zlutd/zelena (Zemé).
Nepfipojujte sitové napdjeni (230 V nebo 120 V) na ostatni draty.

2.1.2 , Krok-Stop-Krok* vstup (Bila + Cerna/Bila):

Chcete-li roletu ovlatat ruénim pfikazem (Tlacitkem), pfipojte jednoduché pulzni tlaitko mezi Bily vodi¢ (,KROK-KROK*
vstupy) a Cerny / Bily vodié¢ (spoleény). Provozni logika postupuje nasledovnét: nahoru-stop-doli-stop.

Pokud je tlacitko stisknuto po dobu deli nez 3 sekundy (ale méné nez 10) Bude roleta vzdy zvednuta (a pfikaz na vysilaci).
Pokud je tlacitko stisknuto po dobu delSi nez 10 sekund, bude roleta vZdy spusténa (¥ pfikaz na vysilaci).

Tuto funkci Ize vyuzit k synchronizaci vice pohont, po vydani pfikazu jsou vSechny pohony uvedeny do chodu stejnym
smeérem, bez ohledu na to v jaké pozici se pravé nachazeji.

2.1.3 ,, TTBUS* vstup (Bila + Cerna/Bila)

-1 TBUS“ je datové rozhrani, které bylo vyvinuto pro jednodusSi nastaveni a propojeni pohonu Neomat,
az 20 zafizeni Ize propojit pouhym propojenim 2 ,TTBUS" draty.

Dalsi informace jsou uvedeny v navodu pro zafizeni komunikujicich pomoci ,TTBUS" (VOLO, F210S apod.).

K ,TTBUS" Ize pfipojit programatory TTP nebo TTI , tyto programatory usnadni nastaveni, umozni uklddani nastaveni
a pfenaseni hodnot na dal$i pohony. Pro dalsi informace, nahlédnéte k manualiim pro TTP a TTI.

Neomat MA&SA&LA | 5
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2.1.4 ,F210S fotoélanek” vstupy (Bila + Cerna/Bila; pouze pro verze NEOMAT-MA a NEOMAT-LA)

K pohonim NEOMAT MA a NEOMAT LA Ize pfipojit fotoclanek F210S, ktery zjisti mozné prekazky branici sjeti rolety. Pro
vice informaci nahlédnéte do manualu pro foto¢lanek F210S.

FotoClanek pfipojte az po naprogramovani pohonu (pohon samoziejmé pfi zapojovani odpojte od 230 V).

,KROK-KROK* a F210S jsou vzajemnou alternativou, protoze ob& zafizeni pouzivaji stejny vodi¢ (Bila + Cerna / Bila),
Proto pfi instalaci Fotoburiek F210S pfipojujte tlacitko pfimo do jiz z vyroby pfipravenych svorek ve fotoburice.

2.1.5 Klimatické senzory (Cerna/Bila + Oranzova/Bila)

Jednoduchy senzor vétru (VOLO), nebo vétru-slunce (VOLO S) Ize pfipoijit k vstupu ,Klimaticky senzor*.

Jeden stejny snimac Ize pfipojit az k 5-ti fidicim jednotkam, které jsou mezi sebou spojeny paralelné. Pfitom je dulezité
dodrzet polaritu vodi¢d. To znamena u viech pohon(, Cernéd/Bila vodié¢ je zapojen do Cerna/Bila a Oranzova/Bila vodié
je zapojen do Oranzova/Bila dratu.

2.1.6 Odporova lista (Cerna/Bila + Oranzova/Bila)

K pohonim NEOMAT A Ize pfipojit odporovou listu s konstantnim odporem 8.2 KQ. Viz bod 11.1 pro programovani
a provoz. Klimatické senzory a odporova lista jsou vzajemnou alternativou, protoze pouzivaji stejné Cerna/Bila + Oranzova/
Bila draty, proto nelze pouzivat sou¢asné obé zafizeni.

3. Konektor a napajeci kabel

Tato kapitola se tyka pouze modelu NEOMAT MA a LA, je uréena pouze pro personal zajistujici servis! Kdyby doslo
k poskozeni napajeciho kabelu, musi byt nahrazen kabelem stejného typu, ktery je k dispozici u vyrobce anebo
v jeho servisnich strediscich.

Kdykoli by bylo nutné odpojit pohon od napajeciho kabelu, postupuijte podle nasledujicich obrazku €. 5 a 6:

K Popis odpojeni pfivodniho kabelu (tyka se NEOMAT-MA). V pripadé, Ze je nutné odpojit kabel, postupujte nasledovné: \

N e
.-.. . ~,
'._I 7 ;I‘_:‘.:';.—"-\..‘--__P R :I
Otacejte objimkou, aby se drazka Operaci opakujte i u druhého Ohnéte kabel smérem dovnitf Tahem vyjméte konektor.
dostala na stejnou Uroven s jednim zubu. a uvolnéte pojistku jemnym otaci-
z pojistnych zubl a pak jej odpojte. vym pohybem smérem ven.

Nl
~

Popis odpojeni privodniho kabelu (tyka se NEOMAT-LA). V pfipadé, Ze je nutné odpojit kabel, postupujte nasledovné:
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1. Odsunite ochranny kryt 2. Vytéhnéte napéjeci kabel 3. zasunite kryt zpét a ujistété se,
Ze je bezpecné uzavien

Nl /
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4. Serizeni koncovych poloh

Trubkové pohony série NEOMAT A jsou vybaveny systémem elektronickych koncovych spinacu, elektronicka fidici jednot-
ka pferusi chod pohonu v okamziku, kdy roleta dosdéhne naprogramovanou zavienou nebo otevienou pozici. Tyto pozice
museji byt prostfednictvim pfisluSného naprogramovani uloZzeny do paméti, tento proces musi byt proveden ihned po
dokonéeni instalace pohonu a s namontovanou roletou.

Jestlize jesté nebyly do paméti ulozeny pozice ,,0“ (otevfena roleta) a pozice ,1“ (zaviena roleta), bude i tak mozné pohon
ovladat, ale chod pohonu bude probihat pouze v pfitomnosti obsluhy. Stejné tak je mozné naprogramovat i jednu stfedovou
pozici (Poz. ,I), ktera slouzi k ¢asteCnému otevieni rolety.

a0

Oteviena roleta (Poz. ,,0%) Zavrena roleta (Poz. ,1%) Stredova roleta (Poz. ,I*)

i

5. Programovani
Programovani je rozdéleno do 3 casti:

1. Ulozeni dalkovych ovladact do paméti
2. Naprogramovani pozic ,0“ a ,1“ popfipadé ,I*
3. VoliteIna naprogramovani

V8echny sekvence pfi ukladani dalkovych ovlada¢l do paméti a pfi programovani parametrl jsou ¢asové omezeny, to
znamena, Ze museji byt provedeny béhem stanovenych ¢asovych intervall. U dalkovych ovladacu, které budou rozdéleny
do vétSiho poctu ,skupin®, je vhodné pfedtim nez budou ulozeny do paméti urcit skupinu, ke které bude pfifazen pohon.
Naprogramovani prostfednictvim radiovych vin miize probéhnout u vSech pohond, které se nachazeji v dosahu pfislusného
dalkového ovladace, proto je zadouci, aby byl elektrickou energii napajen pouze ten pohon, kterého se programovani tyka.

Pozor:

e VS8echny kroky provadéné pfi ukladani do paméti jsou ¢asové omezené, to znamena, ze musi byt provedeny
v ramci stanoveného ¢asového limitu!

e U dalkovych ovladacl, u kterych se predpoklada jejich rozdéleni do vétsiho poctu ,skupin®, je nutné pred
zahajenim ukladani do paméti zvolit skupinu dalkovych ovladacl, ke které bude pfifazeny pohon!

& * K ulozeni dalkovych ovlada¢l do paméti prostfednictvim radiového signalu miize dojit u vSech pfijimacu, které

se nachazeji v dosahu pouzivaného dalkového ovladace; je proto vhodné nechat zapojené napdjeni pouze
u toho pohonu, kterého se tato operace tyka!

* P¥i programovani dbejte na to, aby ostatni vodi¢e vedouci z pohonu nebyli nikterak zkratovany, rovnéz pfipoje-
ni fotobunék je zakazano. Vyhnete se tak zdroji problém( pfi instalaci!

e Jednokandlové a dvoukanalové ovladace (napf.: FLO1R, FLO2R) ukladejte do paméti zasadné druhym zp(-
sobem. Vyhnete se tak problém0im pfi programovani a ovladani pohonu!

Jednoduchym zplsobem je mozné zkontrolovat, jestli jsou do paméti pohonu ulozené néjaké dalkové ovladace; v tomto
pfipadé staci, kdyz zkontrolujete pocet akustickych signalli, vydanych ihned po zapnuti pohonu.

Tabulka 1: Kontrola uloZzenych dalkovych ovladact
2 dlouhd pipnuti Do paméti neni ulozeny zadny dalkovy ovladag.

2 kratké pipnuti Do paméti jsou uz ulozené néjaké dalkove ovladace.

Neomat MA&SA&LA | 7
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6. Informace k ukladani dalkovych ovladacu

Pohony vyrobni fady NEOMAT-A identifikuji kromé dalkovych ovladagi série ERGO, PLANO, NICEWAY a VOLO S RADIO,
i dalsi typy dalkovych ovladact vyrabénych spoleénosti Nice (viz kapitola 6.1 ,Pouzitelné dalkové ovladage“). Kromé toho
je rovnéz mozné prostfednictvim pFisluSnych postupt pro ulozeni dalkovych ovladaéli do paméti pfifadit kazdému tlagitku
ovladace libovolny pfikaz (viz kapitola 6.2 ,Zplsoby uoZeni dalkovych ovladaci®).

6.1 Pouzitelné dalkové ovladace

V tabulce 2 jsou uvedené dalkové ovladace, které je mozné pouzivat, véetné jejich kddovani:

Tabulka 2: Pouzitelné dalkové ovladace

Typ kédovani Ovladac

FLOR ERGO1-ERGO2-ERGO6

Plovouci kéd PLANO1-PLANO2-PLANOG6-PLANOTIME
VOLO S RADIO, NEMO WSCT-WSRT (Klimatické radiové senzory)
NICEWAY
FLO1R-FLO2R-FLO4R
VERY VR

SMILO SM2-SM4

Plovouci kéd

FLO FLO1-FLO2-FLO4

Programovatelny kéd VERY VE

Pozor: Protoze je kddovani jednotlivych dalkovych ovladac¢l odliSné a pohon neni schopny je identifikovat
vSechny najednou, uréi prvni dalkovy ovlada¢ ulozeny do paméti typ pouzivaného kddovani a tim padem i typ
& dalkovych ovladaci, ktery bude mozné pozdéji ulozit do paméti. Jestlize byste po ulozeni prvniho dalkového ovla-

dace do paméti chtéli zménit typ dalkovych ovladacl, bude nutné z paméti vymazat vSechny dalkové ovladace
(viz kapitola 9)!
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ERGO PLANO NICEWAY VOLO S RADIO
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Typ dalkovych ovlada¢l ulozenych do paméti je mozné zjistit tim zplsobem, Ze spoéitate pocet pipnuti, vydanych poho-
nem ihned po jeho zapnuti (viz tabulka 3).

Tabulka 3: Pouzitelné dalkové ovladace
Typ kédovani Ovladac¢
1 kratké pipnuti J\ Dalkové ovladace FLO.

2 kratké pipnuti J» J\ Dalkové ovladage FLOR.
3 kratké pipnuti J\ J\ J\ Dalkové ovladage SMILO.
2 dlouhd pipnuti Jj Jj Do paméti neni ulozeny Zadny dalkovy ovladac.
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6.2 Zpusoby ulozeni dalkovych ovladaci do paméti

V tabulkach 5 a 6 je popsan postup pro ulozeni dalkovych ovladaéli do paméti |. zplisobem, kdy je kazdému tlagitku pfifa-
zen jeden konkrétni pfikaz: tlacitko A (1) = ,vytazeni®; tlacitko ®m (2) = ,stop”; tladitko (3) ¥ = ,spusténi“. Dalkové ovladace
je mozné do paméti ulozZit i Il. zplsobem, tato varianta zajistuje maximalini flexibilitu pfi pouzivani dalkovych ovladaéu. Do
paméti stejného pohonu NEOMAT-A je mozné ukladat dalkové ovladace jak I., tak i Il. zplisobem.

Tabulka 4: Zpusoby uloZeni daklovych ovladacéii do paméti

l. zpUisob Il. zpusob
Tlacitko Prikaz Tladitko Prikaz
Tlagitko A nebo 1 Vytazeni 1 »,KROK-KROK" (vytazeni - stop - spusténi - stop...)
Tla¢itko ® nebo 2 Stop 2 Vytazeni - Stop (vytazeni - stop - vytazeni - stop...)
Tlagitko ¥ nebo 3 Spusténi 3 Spusténi - Stop (spusténi - stop - spusténi - stop...)
Tlacitko 4 Stop 4 Stop

6.2.1 . zplisob

U této varianty je pfikaz, pfifazeny jednotlivym tlacitkim dalkového ovladace, pevné dan: tlaitko a (1) ovlada ,vytazeni®,
tlaCitko M (2) ovlada stop, tlacitko ¥ (3) ovlada ,,spusténi; v pfipade, Ze ma dalkovy ovladac jesté tlacitko 4, ovlada pak ,stop”.
U I. zpUsobu se provadi s kazdym dalkovym ovladacem pouze jedna faze ukladaciho procesu a v paméti je obsazena
pouze jedna pozice. Béhem ukladani do paméti I. zplisobem neni dlilezité, které tlacitko stisknete. Ohledné ulozeni dal-
kovych ovlada¢l do paméti anebo jejich vymazani I. zplisobem odkazujeme na kapitolu 9.

6.2.2 Il. zplisob
U ll. zptisobu ulozeni do paméti je mozné kazdému tlaéitku dalkového ovladaée pfrifadit jeden ze 4 moznych p¥ikazii:

1. ,KROK-KROK?; 2. vytazeni - stop; 3. spusténi - stop; 4. stop.

U II. zplsobu se provadi s kazdym tlacitkem dalkového ovladace jedna faze ukladaciho procesu a v paméti je obsazena
kazdym tlagitkem jedna pozice. BEhem ukladani do paméti Il. zplsobem je ulozeno to tlacitko, které je pravé stisknuto.
Jestlize chcete jinému tladitku stejného dalkového ovladace pfifadit dalsi pfikaz, je nutné znovu provést ulozeni tohoto
tlacitka do paméti.

6.2.3 Pfiklad kombinovaného uloZeni do paméti l. a Il. zplisobem
S pomoci vhodného vyuziti moznosti pfi ukladani do paméti I. a Il. zplisobem je mozné vytvofit z dalkovych ovladacu
skupiny, napf. stejnym zplsobem, jak je to znazornéno na obrazku ¢. 9.

» Daélkovy ovlada¢ T1 (Ergo1) ulozeny I. zplisobem do paméti A1 a A2, ovlada vytazeni, stop anebo spusténi soucasné

jak u A1, tak u A2.

Dalkovy ovlada¢ T2 (Plano1) ulozeny I. zplisobem pouze do paméti A3, ovlada vytazeni, stop anebo spusténi pouze u A3.

Dalkovy ovlada¢ T3 (Planotime) ulozeny |. zplisobem pouze do paméti A4, ovlada vytazeni, stop anebo spusténi pouze u A4.

Dalkovy ovlada¢ T4 (WMO001C) ulozeny do paméti Il. zplisobem (,KROK-KROK?"), ovliada pouze A4.

Dalkovy ovlada¢ T5 (WMO0O03G) ulozeny do paméti |. zpisobem, aby ovladal prostfednictvim skupiny 1 A1 a A2; pro-

stfednictvim skupiny 2 A3 a prostfednictvim skupiny 3 A4; ovlada vytazeni, stop anebo spusténi A1 a A2, A3 anebo A4.

» Dalkovy ovladac¢ T6 (FLO4R) ulozeny Il. zpisobem do paméti A4 (tlacitka 1 a 3) a do paméti A5 (tlacitko 2) a do paméti
A6 (tlacitko 4), ovlada vytazeni a spusténi A4, anebo otevieni garazovych vrat A5, anebo otevieni automatizované
brany A6.

Pozor:
e S dalkovym ovlada¢em, ktery je do paméti pohonu ulozeny Il. zpdsobem neni mozné provadét programovani
ﬁ nékterych funkci (smér rotace, délka pracovniho cyklu ...), jestlize je béhem tohoto programovani pozadovano
stisknuti riznych tladitek, napfiklad stisknuti tlacitka W a tlacitka A!

e S dalkovym ovladacem, ktery je do paméti pohonu ulozeny Il. zplisobem, nemuizou byt vyuzivany pfikazy pro
Lvicenasobné skupiny*!
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6.3 Ulozeni dalkovych ovladaci do paméti I. zplisobem

Kazdy radiovy dalkovy ovlada¢ je identifikovan pfijimacem, zabudovanym do fidici jednotky NEOMATu A, a to prostfednic-
tvim ,kédu®, ktery je u kazdého dalkového ovladace jiny. Proto je nutné nejprve provést ,uloZzeni do paméti“ a tim nastavit
fidici jednotku tak, aby byla schopna identifikovat kazdy jednotlivy radiovy dalkovy ovladaé. Jestlize pamét neobsahuje
zadny kod, mlzete pfistoupit k ukladani prvniho radiového dalkového ovladace do paméti podle nasledujicich instrukci:

Tabulka 5: Ulozeni prvniho radiového dalkového ovladace do paméti (obr. 10) Priklad
1. Ihned po pfipojeni fidici ke zdroji napajeni uslysite 2 dlouha pipnuti (piiip). i Jjﬂ
PR ON BN
2. Do 5 vtefin stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko (asi na dobu 3 sekund) W na v oo
dalkovém ovladadi, ktery ma byt ulozen do paméti. o)
3. Uvolnéte tladitko ® béhem prvniho ze 3 pipnuti, ktera potvrzuji, Ze doslo k ulozeni

ovladace do paméti.

J o 1]

Poznamka: Jestlize fidici jednotka uz obsahuje néjaké kddy, uslySite po jejim zapnuti 2 kratka pipnuti (pip) a nebude mozné
postupovat podle vySe uvedenych instrukci, pro uloZeni koédl do paméti bude nutné pouzit druhy postup (viz tabulka 6).

Jestlize uz byl do paméti uloZen jeden nebo i vétsi pocet radiovych dalkovych ovladacu, je mozné dalsi ovliadace aktivovat

podle nasledujicich instrukei:

~3s

v
Jj Jj \F%_‘.(\f%:/

J
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Tabulka 6: Ulozeni dalSich radiovych dalkovych ovladac¢i do paméti (obr. 11) Priklad
1. Drzte stisknuté tlacitko B na novém dalkovém ovladaci tak dlouho, dokud neuslySite N 4 4
. , , . Novy &3 5s Jj &3
jedno pipnuti (asi po 5 s).
2. Pomalu 3krat stisknéte tlacitko B na dalkovém ovladadi, ktery je ulozen do paméti. I S 4
3. Stisknéte jesté jednou tlacitko ® na novém dalkovém ovladagi. B 4 4
o g I g2 S0
4, Po ukonCeni procesu bude prostfednictvim 3 pipnuti signalizovano, Zze dalkovy Jj Jj Jj
ovladac byl spravné ulozen do paméti.

Poznamka: Jestlize je pamét plna (14 kédu), bude prostfednictvim 6 pipnuti signalizovano, ze dalkovy ovlada¢ nemuze
byt do paméti ulozen.

X3 X1
; - |
,lj [ e o : J-J Jj ..lj
WA T R Wy

6.4 Ulozeni dalkovych ovladacti do paméti Il. zptisobem

Jestlize pamét neobsahuje zadny dalkovy ovladaé, je mozné provést uloZeni prvniho dalkového ovladace Il. zplsobem
podle instrukci uvedenych v tabulce 7.

Tabulka 7: UloZeni prvniho dalkového ovladace do paméti Il. zplisobem Priklad
1. Hned po pfipojeni fidici jednotky k sitovému napajeni uslySite 2 dlouha pipnuti. uy Jjﬂ
S ON BN

2. Do 5 vtefin stisknéte a podrzte to tlacitko dalkového ovladace, které chcete ulozit do ¥
paméti.

3. Tlagitko uvolnéte po 1-2 s (jinak se ulozi chybné - nebude fungovat a nejde smazat!) Jj Jj Jj 4
poté, co uslysite véechna 3 pipnuti. =

4. Do 5 sekund za¢néte mackat stejné tlacitko dalkového ovladace, a to tolikrat, aby
pocet stisknuti odpovidal pozadovanému prikazu: 1x = ,KROK-KROK*; 2x = ,vytaze- 1-4
ni“, 3x = ,spusténi®, 4x = ,stop”.

5. Asi po 3 vtefinach uslysSite stejny pocet pipnuti, ktery odpovida pravé zvolenému Jj 14
pfikazu.

6. Do 2 vitefin znovu stisknéte stejné tlacitko na dalkovém ovladadi. é

7. Tlagitko uvolnéte pfi prvnim ze 3 pipnuti, kterd signalizuji, ze uloZzeni do paméti bylo Jj 4 Jj Jj
dokonéeno. =

Jestlize v bodé 5 neuslysite stejny poc€et pipnuti, odpovidajici pozadovanému pfikazu, pockejte nékolik sekund, dojde tak
k ukoné&eni programovaciho procesu, aniz by bylo provedeno jakékoli ulozeni do paméti.

Jestlize jste ulozili tlagitka dalkového ovladage do paméti, aby jimi byl vydavan prikaz ,KROK-KROK" anebo ,stop”, jsou
tyto pfikazy ihned pouzitelné; aby vSak bylo mozné pouzivat pfikazy pro ,vytazeni“ A a pro ,spusténi“ v, je nutné nej-
prve naprogramovat smér rotace pohonu; dokud nebude naprogramovany smér rotace pohonu, bude kazdy pfikaz a
a v vydany dalkovym ovladaem signalizovan jednim pipnutim a dvéma kratkymi posuvy pohonu. Vzhledem k tomu, Ze
neni mozné naprogramovat smér rotace pohonu prostfednictvim dalkového ovladace ulozeného do paméti Il. zplsobem,
musi byt tato operace provedena s pomoci dalkového ovladace uloZzeného do paméti |. zplisobem, anebo prostfednictvim
k tomu uréenych programovacich zafizeni TTP nebo TTI.

Jestlize je do paméti uloZzeny jeden nebo vétSi pocet dalkovych ovladaéu, je mozné ukladat dal$i dalkové ovladace
Il. zpGsobem podle instrukci uvedenych v tabulce 8.
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Tabulka 8: Ulozeni dalSich dalkovych ovlada¢i do paméti Il. zpiisobem Priklad
1. Stisknéte tlaCitko na novém dalkovém ovladadi, ktery chcete ulozit do paméti
a podrzte je tak dlouho, dokud neuslysite jedno pipnuti (asi po 5 vtefinach), pak | .. J 55 7,
tlaCitko uvolnéte. ’ Jj
2. Do 5 vtefin stisknéte tlacitko na starém dalkovém ovladaci, ktery je ulozeny do pame-
ti, a podrzte je tak dlouho (priblizné 5 sekund), dokud neuslySite 2 pipnuti, potom sy Y s J\ J\
tlagitko uvolnéte. 3
3. Do 5 vtefin za¢néte mackat stejné tlacitko na starém dalkovém ovladaci, a to toli- "
krat, aby pocet stisknuti odpovidal pozadovanému pfikazu: 1x = ,KROK-KROKY; | stary 5s J\ J\
2x = ,vytazeni®, 3x = ,spusténi“, 4x = ,stop"“.
4, Asi po 3 vtefinach uslySite stejny pocet pipnuti, ktery odpovida pravé zvolenému
pikazu. Jj 1
5. Po 2 vtefinach znovu stisknéte stejné tlacitko na novém dalkovém ovladadi. , ¥
Novy
6. Tlacitko uvolnéte pfi prvnim ze 3 pipnuti, ktera budou potvrzovat, ze ulozeni do 4
paméti bylo dokonéeno. Jj Jj ﬂ

Jestlize v bodé 5 neuslysite stejny pocet pipnuti, odpovidajici pozadovanému pfikazu, pockejte nékolik sekund, dojde tak
k ukon€eni programovaciho procesu, aniz by bylo provedeno jakékoli ulozeni do paméti.

Poznamka: Jestlize je pamét plna (30 dalkovych ovladacdu), uslySite 6 pipnuti a dalkovy ovladaé nebude mozné do
paméti ulozit.

6.5 Ulozeni funkci staré vysilacky do nové

Jednoduchym zplsobem je mozné do paméti uloZit novy dalkovy ovladaé¢, ktery bude mit stejné vlastnosti jako stary
dalkovy ovladag; v takovém pripadé postupujte podle instrukci uvedenych v tabulce 10.

Novy dalkovy ovladaé ulozeny timto zplsobem zdédi parametry starého dalkového ovladace, to znamena, Ze v pfipadé,
kdy je stary dalkovy ovlada¢ ulozeny |. zplisobem, bude i novy dalkovy ovladaé fungovat I. zplisobem; jestlize je stary
dalkovy ovlada¢ ulozeny Il. zplsobem, bude i tlaéitku nového dalkového ovladace pfifazeny stejny pfikaz, jaky je ulozeny
u starého délkového ovladace.

Tabulka 9: Ulozeni funkci staré vysilacky do nové Priklad
1. Stisknéte tladitko nového dalkového ovladace, ktery chcete ulozit paméti, a podrzte S 2 |
je alespori po dobu 3 vtefin, pak tlaitko uvolnéte. W T =3
2. Stisknéte tlacitko na starém, do paméti ulozeném, dalkovém ovladaci a podrzte je R 2
alespori po dobu 3 vtefin, pak tlagitko uvolnéte. say 3 =
3. Jesté jednou stisknéte tlaCitko, které chcete ulozit do paméti, na novém dalkovém N A
ovladadi a podrzte je alespon po dobu 3 vtefin, pak tlagitko uvolnéte. Now -
4. Znovu stisknéte tlacitko na starém, do paméti ulozeném, dalkovém ovladadi a podrz- B 2 \
te je alespon po dobu 3 vtefin, pak tlagitko uvolnéte. say =3
5. Pak uslysite 3 pipnuti, ktera budou potvrzovat, ze novy dalkovy ovlada¢ byl ulozen Jj Jj Jj
do paméti.

Poznamka: V pfipadé, ze je pamét plna (30 dalkovych ovladacdu), bude prostfednictvim 6 pipnuti signalizovano, ze
dalkovy ovlada¢ neni mozné ulozit do paméti.
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7. Rozsitujici informace

Pohony fady NEOMAT-A jsou kompatibilni s dalkovymi ovladac¢i fad ERGO, PLANO, NICEWAY a VOLO-S-RADIO
(viz kapitola 6.1 ,Kompatibilni dalkové ovladace®). Kromé toho je mozné pomoci pfislusnych operaci, provedenych
béhem ukladani dalkovych ovladadd do paméti, pfifadit kazdému tlaéitku dalkového ovladace jednu vybranou funkci
(viz kapitola 6.2 ,Ulozeni dalkovych ovladacu . a Il. zplisobem®).

& Pozor: Pro ucely programovani pouzivejte pouze dalkové ovladace ulozené |. zpisobem!

7.1 Programovani koncovych poloh

V tabulce 10 jsou uvedeny dalkové ovladale, které je mozné pouzit pro programovani koncovych poloh.

Tabulka 10: Dalkové ovladace

ERGO1 - ERGO4 — ERGO6
PLANO1 — PLANO4 — PLANO6 — PLANO TIME
NICEWAY (kompletni fada)

8. Naprogramovani pozic ,,0“ a ,,1“

Pfi instalaci automatizaéni techniky pro rolety se mohou v podstaté vyskytnout 3 pfipady, ty jsou vymezeny pfitomnosti
nebo absenci ,blokovacich” prvkd na koncich drahy rolety: ,Spunty” na konci drahy v horni pozici (omezuji otevirani do
maximalni polohy) a/nebo pruziny proti vniknuti (znemoznuji manudlni zvednuti Uplné zaviené rolety). Podle toho, jsou-li
vySe uvedené mechanické zardzky v koncovych pozicich pfitomny nebo ne (Spunty a/nebo pruziny), muze byt programo-
vani koncovych spinacd provedeno rdznymi zplsoby:

* Manualni naprogramovani koncovych spinact (nejsou nutné ani Spunty ani pruziny proti vniknuti).

* Poloautomatické naprogramovani koncovych spinacu (je nutna pfitomnost Spuntl v horni pozici rolety).

* Automatické naprogramovani koncovych spinacu (je nutna pfitomnost jak Spuntd v horni pozici rolety, tak i pruzin
proti vniknuti v dolni pozici).

PFi programovani téchto pozic je nutné pouzit dalkovy ovladag, ktery uz byl ulozen do paméti Fidici jednotky. Do té
doby, dokud nebudou do paméti fidici jednotky ulozeny platné pozice ,,0“ a ,1%, bude mozné uvadét pohon do chodu jen
»V pfitomnosti obsluhy”“. Na za¢atku neni stanoven smér rotace pohonu, ale po dokonceni naprogramovani je smér rotace
pohonu pfidélen automaticky jednotlivym tla¢itkim na dalkovych ovladagich.

Tabulka 11: Manualni naprogramovani pozic ,,0“ a ,,1“ (obr. 12a) A ET

1. Stisknéte tlaCitko A nebo tlacitko ¥ na dalkovém ovladadi ulozeném do pamétiato| & / 1 % Jj
tak dlouho, dokud se roleta nedostane do pozadované oteviené pozice.

2. Stisknéte tladitko B na dalkovém ovladaci a podrzte jej stisknuté tak dlouho dokud | & ﬂ
neuslysite jedno pipnuti (asi po 5 sekundach). 55

3. Uvolnéte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tlaCitko B a drzte jej tak dlouho, f i J\)J\J\
dokud neuslysite 4 kratka pipnuti.

4. Stisknéte tlacitko A a podrzte jej tak dlouho, dokud nebude prostt. 3 pipnuti a krat- { ﬂ ﬂ ﬂ m
kého chodu signalizovano, ze pozice pro otevirani ,0“ byla ulozena do paméti.

5. Stisknéte tlaCitko A nebo tlagitko ¥ na dalkovéem ovladaci, ktery je uloZzeny do paméti, * *
a podrzte jej stisknuté tak dlouho, dokud se roleta nedostane do pozadované zaviené E D
pozice.

6. Stisknéte tlacitko B na dalkovém ovladaci a podrzte jej stisknuté tak dlouho, dokud | ¥ J
neuslysite jedno pipnuti (asi po 5 sekundach). 55

7. Uvolnéte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tlac¢itko W a podrzte jej tak dlouho, | ¢ ¥ JPPY)
dokud neslysite 4 kratka pipnuti. Cu?

8. Stisknéte tlacitko ¥ a podrzte jej tak dlouho, dokud nebude prostfednictvim 3 pipnuti | ¥ Jj Jj ﬂ ID
a kratkého chodu signalizovano, Ze pozice pro zavirani ,1“ byla ulozena do paméti. &~

Poznamka: Od tohoto okamziku bude tla¢itko A ovladat vytahovani rolety, zatimco tlaitko ¥ bude ovladat jeji spousténi.

Jak pfi vytahovani, tak i pfi spousténi se bude roleta zastavovat v naprogramovanych pozicich.
Neomat MA&SAsLA
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Stisknéte tlaCitko A nebo tlac¢itko ¥ na dalkovém ovladaci ulozeném do paméti a to
tak dlouho, dokud se nedostane roleta nedostane do zcela oteviené pozice a dokud
se pohon automaticky nezastavi o Spunty v horni pozici.

2. Stisknéte a podrzte tlacitko v, dojde ke spusténi rolety. L4 .
i
3. Uvolnéte tlac¢itko ¥ v okamziku, kdy roleta doséhne pozadované pozice (,1). 4 %
5s
4, Stisknéte tlacitko M na dalkovém ovladaci a podrzte jej tak dlouho, dokud neuslysite | ¥ JJ
jedno pipnuti (asi po 5 sekundach). o) 5s
5. Uvolnéte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tlaitko B a podrzte jej tak dlouho, M
dokud neuslysite 4 kratka pipnuti. 5s
6. Stisknéte tladitko ¥ a podrzte jej tak dlouho, dokud nebude prostiednictvim 3 pipnuti | ¥ :
a kratkého chodu signalizovano, Zze pozice pro zavirani ,1“ byla uloZzena do paméti. ﬂ ﬂ ﬂ I%
Poznamka: Od tohoto okamziku bude tlaCitko A ovladat vytahovani rolety, zatimco tladitko ¥ bude ovladat jeji spousténi.

PFi vytahovani se roleta zastavi po dosazeni Spunt(i a pfi spousténi se bude roleta zastavovat v naprogramované pozici.

~

|
E 1T

: Automatické naprogramovani pozic ,,0“ a ,,1* (obr. 12c)

1. Zkontrolujte jestli je roleta pfriblizné v poloviné své drahy a pfipadné pouZijte v v
tla¢itka A a v na dalkovém ovladaci, ulozeném do paméti, za ucelem posunu rolety E
do poloviny jeji drahy.
2. Stisknéte tlacitko ® na dalkovém ovladaci ulozeném do paméti a podrzte jej stisk- ¥
nuté tak dlouho, dokud neuslySite jedno pipnuti (asi po 5 sekundach) a pak tlacitko J
uvolnéte. 5s
3. Stisknéte znovu na dalSich 5 sekund tladitko B a podrzte jej tak dlouho, dokud JPPY)
neuslysite 4 kratka pipnuti, pak tlagitko uvolnéte. 5
4. Stisknéte jesté jednou tlacitko ®m a drzte jej tak dlouho, dokud neuslysite prvni ze , I ‘ I
2 dlouhych pipnuti.
5. Roleta se musi vytahovat smérem nahoru, jestlize se spousti smérem dolQ, je nutné | ¥ /{ 1 ﬁ
stisknout tla&itko A nebo v, aby doslo k jejimu vytaZzeni smérem nahoru.
6. Proces bude od tohoto okamziku probihat automaticky: nejprve bude nalezena )
pozice ,0“ odpovidajici pozici Spuntd v horni, oteviené pozici a potom pozice + E
»1“ odpovidajici pozici pruzin proti vniknuti v dolni, zaviené pozici.
7. Cely proces je ukonéen s Uplné zavienou roletou a je oznamen zvukovou signalizaci
- 3 pipnuti. % 3
Poznamka: Od tohoto okamziku bude tla¢itko A ovladat vytahovani rolety, zatimco tladitko ¥ bude ovladat jeji spousténi.

PFi vytahovani se roleta zastavi po dosazeni Spuntd a pfi spousténi se bude roleta zastavovat v naprogramované pozici.

14
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9. Vymazani paméti

Jestlize by bylo nutné vymazat z paméti fidici jednotky NEOMATuU A veSkera data, ktera do ni byla uloZena, je nutné postu-
povat podle nasledujicich instrukci.

Vymazani paméti je mozné provadét:

e S dalkovym ovladaem, neulozenym do paméti, zacnéte od bodu A.
e S dalkovym ovladaCem, ulozenym do paméti, zacnéte od bodu &. 1.

Z paméti je mozné vymazat:

e Pouze kédy dalkovych ovladacu, ukoncete postup v bodé ¢&. 4
e VeSkera data (kddy dalkovych ovladacl, pozice, Uroven intenzity vétru a slunce, adresu TTBUSu, atd.), kdyZ dokonéite

cely postup.
Tabulka 14: Vymazani paméti (obr. 13) Priklad
=DA. U pohonu odpojeného od zdroje napdjeni elektrickou energii aktivujte vstup
-,KROK-KROK" (spojte bily vodi¢ s ¢ernym) a ponechte vstup aktivovany az do konce EEF(
celého procesu.
B. Pripojte pohon ke zdroji napajeni a pockejte dokud neuslysite 2 pocatec¢ni pipnuti. i ﬂ ﬂ
1. Stisknéte tlacitko B na dalkovém ovladadi a podrzte jej tak dlouho, dokud neuslysite ¥ ﬂ
jedno pipnuti (asi po 5 sekundach). 5
2. Stisknéte tlaCitko A na dalkovém ovladaci a podrzte tak dlouho, dokud neuslySite | ¥ ﬂ ﬂ Jj 4
3 pipnuti; uvolnéte tladitko a pfesné béhem tretiho pipnuti.
3. Stisknéte tlacitko ® na dalkovém ovladaci a podrzte jej tak dlouho, dokud neuslySite | ¥ ﬂ ﬂ ﬂ 4
3 pipnuti; uvolnéte tlagitko M presné béhem tietiho pipnuti.
4, Stisknéte tlaCitko ¥ na dalkovém ovladacdi a podrzte jej tak dlouho, dokud neuslySite | ¥ ﬂ ﬂ ﬂ 4
3 pipnuti; uvolnéte tlagitko ¥ piesné b&hem tretiho pipnuti. &~
5. Jestlize chcete vymazat veSkera data, stisknéte do 2 sekund soucasné obé
tladitka A a ¥ a pak je uvolnéte. &~

Poznamka: Po nékolika sekundach bude prostfednictvim 5 pipnuti signalizovano, ze veSkeré kdédy byly z paméti vymazany.
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10. Volitelna programovani
Volitelna programovani je mozné provadét teprve poté, co bylo dokon&eno naprogramovani pozic ,0“ a ,1°.

10.1 Ulozeni stfedové pozice ,,I“ do paméti

Jestlize je do paméti ulozena jedna stfedova pozice ,I“, je mozné uvést roletu do naprogramované pozice prostfednictvim
souc¢asného stisknuti obou tlacitek na dalkovém ovladaci. Pfi ukladani stfedové pozice do paméti postupuijte podle nasle-
dujicich instrukci:

Tabulka 15: Naprogramovani stfedové pozice I (obr. 14) Priklad

1. Pomoci tlatitek A B ¥ na dalkovém ovladaci uvedte roletu do pozice, kterouchcete | ¥ ¥ ¥ I %
ulozit do paméti jako stfedovou pozici ,|“.

2. Stisknéte tlacitko B a podrzte jej stisknuté tak dlouho, dokud neuslySite jedno pipnuti | ¥ Is
(asi po 5 sekundach). 55

3. Uvolnéte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tlaCitko B a podrzte jej tak dlouho, | 4 ¥ MM
dokud neuslysite 4 kratka pipnuti. 5

4. Stisknéte soucasné tladitka A ¥ a podrzte je tak dlouho, dokud nebude prostfednictvim | ¥ ¥ ﬂ Jj Jj
3 pipnuti signalizovano, Ze pozice byla ulozena do paméti.

e alr — -
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10.2 Uprava pozic ulozenych do paméti

Chcete-li zménit pozice uloZzené do paméti, je nejprve nutné je vymazat a potom naprogramovat pozice nové.

Tabulka 16: Vymazani stfedové pozice ,.,I“ z paméti (obr. 15) Priklad
1. Stisknéte tlac¢itko ® na dalkovém ovladaci ulozeném do paméti a podrzte jej stisknuté A4 ﬂ
tak dlouho, dokud neuslys$ite jedno pipnuti (asi po 5 sekundéch). Ca? 5s
2. Uvolnéte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tlacitko B a podrzte jej tak dlouho, | ¢ ¥ M)
dokud neuslysite 4 kratka pipnuti. 5
3. Stisknéte soucasné tlacitka A ¥ a podrzte je tak dlouho, dokud nebude prostfednictvim | ¥ ¥ 005380
5 pipnuti signalizovano, Ze stfedova pozice byla vymazana z paméti.

Poznamka: Od tohoto okamziku bude mozné naprogramovat novou stfedovou pozici (viz tabulka 15).

Tabulka 17: Vymazani pozic ,,0“ a ,,1“ z paméti Priklad
1. Na dalkovém ovladagi, ulozeném do paméti, stisknéte a podrzte tlacitko B tak dlouho, A4 ﬂ
dokud neuslysite jedno pipnuti (asi po 5 sekundach). 5s
2. Uvolnéte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tlaCitko M a podrzte jej tak dlouho, | 4 ¥ MAMN
dokud neuslysite 4 kratka pipnuti. 5
3. Stisknéte tlacitko A (v pfipadé, ze bylo provedeno automatické nebo manualni
naprogramovani) nebo tlacitko v (v pfipadé, ze bylo provedeno poloautomatické | ¥ ¥
naprogramovani) a podrzte jej tak dlouho, dokud nebude prostfednictvim 5 pipnuti ﬂﬂﬂﬂﬂ
signalizovano, ze pozice ,0“ a ,1“ byly vymazany z paméti.

Poznamka: Od tohoto okamziku bude mozné naprogramovat nové horni a dolni pozice (viz kapitola 8).
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11. Programovani bezpecnostnich zarizeni (bezpecnostni lista, senzor vétru a slunce)

11.1 Programovani bezpeénostni liSty pfipojené ke vstupu pro senzory

V pfipadé potfeby je mozné pro pfipojeni bezpeénostni liSty s trvalym odporem 8,2 kQ pouzit vstup, ktery je bézné pouzi-
van pro povétrnostni senzory. V takovém pfipadé reakce bezpecnostni liSty na zakladé vhodné naprogramované urovné
pozice vyvola zastaveni motoru a kratky pohyb automatizaéni techniky opaénym smérem. Aby bylo mozné tuto funkci
aktivovat, je nutné provést pfisluSné naprogramovani. Zatimco reakce bezpec€nostni listy nad naprogramovanou pozici
vyvola ve v8ech pfipadech zastaveni a kratky pohyb opacénym smérem, chovani automatiza¢ni techniky pod touto pozici
zavisi na pfisludné aktivované funkci.

Existuji tyto moznosti:

* Motor pokracéuje v chodu smérem dold az po koncovy spina¢ ulozeny do paméti.

* Motor se zastavi ihned poté, co zareaguje bezpecnostni liSta (nedojde ke kratkému pohybu opaénym smérem).

* Motor se zastavi ihned poté, co zareaguje bezpec€nostni liSta, a upravi nastaveni dolniho koncového spinace takovym
zplUsobem, aby se pozice pro zastaveni nachazela tésné pfed reakci bezpeénostni listy (je vhodné provést nékolik
pracovnich cykll, aby byla nastavena optimalni hodnota).

Tabulka 18: Programovani bezpecnostni listy pripojené ke vstupu pro ,,senzory* Priklad

1. Uvedte roletu do takové pozice, ve které bude reagovat bezpecnostni liSta s trvalym
odporem tim zplsobem, Zze zplsobi zastaveni motoru a pak automatizaéni technika %
provede kratky pohyb opaénym smérem.

2. Stisknéte tlacitko B na dalkovém ovladaci ulozeném do paméti a podrzte je tak dlou-
ho, dokud neuslysite jedno pipnuti (pfiblizné po 5 sekundach).

\ 4
3. Stisknéte tlacitka ® a ¥ po dobu dalSich 5 sekund a podrzte je tak dlouho, dokud | 4 ¥ MMM
neuslysite 2 rychla pipnuti. Ca?

4. Do 4 sekund provedte jeden z nasledujicich krok( a naprogramujte tak chovani
pohonu po reakci bezpeénostni liSty v okamziku, kdy je roleta pod naprogramovanou
pozici:

- Stisknéte tlacitko A a motor se bude zastavovat po reakci bezpeénostni listy (bude
aktivovano pfizplisobovani pozice dolniho koncového spinace).

- Stisknéte tlac¢itko B a motor se bude zastavovat po reakci bezpecnostni listy (bez
pfizplsobovani pozice koncového spinace).

- Stisknéte tladitko ¥ a motor pojede tak dlouho, dokud nedosahne pozice koncové-
ho spinace, nebude tedy provedeno ani zastaveni ani zména sméru pohybu.

e Ee te

Poznamka: Aby bylo mozné vymazat naprogramovana data a nakonfigurovat vstup takovym zplsobem, aby mohl byt
pouzivan jako vstup pro povétrnostni senzory, bude nutné vymazat pozici dolniho nebo horniho koncového spinace (viz
tabulka 17).

11.2 Programovani urovné reakce povétrnostniho ,,vétrného“ senzoru

Pokud je ke vstupu ,senzory* pfipojeny vétrny senzor ,VOLO", ,VOLO-S" nebo ,VOLO-ST*, je aktivovana ochranna funkce
proti vétru, coz znamena, ze dojde k automatickému srolovani markyzy v pfipadé, Ze intenzita vétru pfesahne naprogra-
movanou uroven. Pokud je tato naprogramovana uroven prekroena po dobu delSi nez 3 sekundy, bude aktivovan pfikaz
odpovidajici stisknuti tlaitka A a dojde k zablokovani jakéhokoli jiného pohybu markyzy na tak dlouhou dobu, dokud
nedojde ke snizeni intenzity vétru pod naprogramovanou Uroven, a to minimalné po dobu 1 minuty. Je mozné zvolit jednu
z péti urovni:

1. 5 km/h, 2. 10 km/h, 3. 15 km/h, 4. 30 km/h a 5. 45 km/h (z vyroby je tato hodnota nastavena na uroven €. 3).

V pfipadé, ze je pouzivan senzor ,VOLO-ST*, jsou Urovné reakce na intenzitu vétru naprogramované pfimo na senzoru
(viz manual ,VOLO-ST").

Neomat MA&SAs&LA | 17
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Zména naprogramované urovné:

Tabulka 19: Zména urovné reakce na intenzitu vétru Priklad
1. Stisknéte tlacitko ®m na dalkovém ovladaci uloZzeném do paméti a podrzte je tak dlouho ¥ Jj 4
(pfiblizné na dobu 5 sekund), dokud neuslysite jedno pipnuti; pak tlacitko B uvolnéte. o s
2. Stisknéte nékolikrat pomalu tlacitko A (1x, 2%, 3%, 4x nebo 5x), aby pocet stisknuti X1 = 5 Km/h
odpovidal pozadované urovni reakce systému. $ Xe=10Kmh
X3 =15 Km/h
X4 = 30 Km/h
X5 = 45 Km/h
3. Za okamZzik uslySite stejny pocet pipnuti, ktery bude signalizovat zvolenou uroven X1 = 5 Km/h
reakce systému. X2 =10 Km/h
Jj X3 = 15 Km/h
X4 = 30 Km/h
X5 = 45 Km/h
4. Pro potvrzeni volby stisknéte a uvolnéte tlacitko M. v4
5]

Poznamka: Pokud v bodé 3 neuslysite stejny pocet pipnuti, ktery by odpovidal poZzadované urovni reakce systému,
pockejte nékolik sekund, aniz byste mackali jakékoli tla¢itko, a proces bude ukonéen, pficemz pdvodni Uroven nastaveni
zlistane nezménéna.

11.3 Programovani urovné reakce povétrnostniho senzoru ,,slunce*

Pokud je ke vstupu ,senzory” pfipojen sluneéni senzor ,VOLO-S" nebo ,VOLO-ST*, je aktivovan systém ,slunce®, coz zna-
mena, ze dojde k automatickému rozvinuti markyzy v pfipadé, ze intenzita sluneéniho zareni pfesahne naprogramovanou
uroven. Pokud je tato naprogramovana uroven prekro¢ena po dobu delSi nez 2 minuty, bude aktivovan pfikaz odpovidajici
stisknuti tlacitka v; jakmile intenzita slunecniho zafeni klesne pod naprogramovanou uroveri po dobu 15 minut, dojde k
aktivaci pfikazu, ktery odpovida stisknuti tladitka A. Slune¢ni systém je mozné deaktivovat, pomoci dalkového ovladace
vyslete pfikaz ,sole OFF* (,slunce OFF); poté je mozné tento systém aktivovat pomoci pfikazu ,sole ON” (,slunce ONY).
| v pfipadé, ze je sluneéni systém aktivovany, je kdykoli mozné automatiza¢ni techniku ovladat pomoci pfikazovych tlagitek
A nebo v, ktera jsou nadfazena pfikaz{im tohoto systému. Ochrana pfed plsobenim vétru je vZzdy nadfazena sluneénimu
systému. Reakci slune¢niho systému je mozné zvolit z 5 urovni:

1. 5 klux, 2. 10 klux, 3. 15 klux, 4. 30 klux a 5. 45 klux (z tovarny je hodnota nastavena na uroven €. 3).

V pfipadé, ze je pouzivan senzor ,VOLO-ST*, jsou Urovné reakce systému na intenzitu slune¢niho zareni naprogramované
pfimo na senzoru (viz manual ,VOLO-ST").

Tabulka 20: Zména urovné reakce systému ,,slunce* Priklad

1. Stisknéte tlacitko ® na dalkovém ovladaci ulozeném do paméti a podrzte je tak dlouho A4 o Jj 4
(pfiblizné na dobu 5 sekund), dokud neuslysite jedno pipnuti; pak tla¢itko B uvolnéte. S5 Cur?

2. Stisknéte nékolikrat pomalu tlacitko ¥ (1%, 2x, 3x, 4x nebo 5x), aby pocet stisknuti X1 = 5 Klux
odpovidal pozadované urovni reakce systému. X2 = 10 Klux
, X3 =15 Klux
X4 = 30 Klux
X5 = 45 Klux

3. Za okamzik uslysite stejny pocet pipnuti, ktery bude signalizovat zvolenou uroveri X1 = 5 Klux
reakce systému. X2 =10 Klux
Jj X3 = 15 Klux
X4 = 30 Klux
X5 = 45 Klux

4. Pro potvrzeni volby stisknéte a uvolnéte tlacitko M. v4

o 443

Poznamka: Pokud v bodé 3 neuslysite stejny pocet pipnuti, ktery by odpovidal poZzadované urovni reakce systému,
pockejte nékolik sekund, aniz byste mackali jakékoli tlagitko, a proces bude ukonéen, pficemz pdvodni Urover nastaveni
zlistane nezménéna.
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12. Naprogramovani pozic bez pouziti dalkového oviadace

| kdyZ je to méné pohodiné, je mozné mezni pozice chodu rolety ,0“ a ,1* naprogramovat i bez pouZiti dalkoveého ovla-
dace, a to s pouhym vyuZitim vstupu ,KROK-KROK®. Timto zplsobem je mozné provadét pouze POLOAUTOMATICKE
a AUTOMATICKE naprogramovani.

Tabulka 21: Naprogramovani pozic ,,0“ a ,,1*“ s poloautomatickym rezimem

1. Stisknéte tlacitko B na dalkovém ovladaci ulozeném do paméti a podrzte jej tak 1
dlouho, dokud neuslysite jedno pipnuti (asi po 5 sekundach).

odpovidal pozadované urovni.

3. Po kratké dobé uslySite pipnuti, jejich poCet bude odpovidat pozadované urovni.

2. Pomalu stisknéte tlacitko A, a to tolikrat (1, 2 nebo 3krat), aby pocet stisknuti D

4. Pro potvrzeni stisknéte tlaCitko B, 3 pipnuti budou signalizovat nové naprogramovani.
Chcete-li proces prerusit, aniz by byla zménéna plvodné nastavena uroven, pockejte I%
X2(X5s)

alespon 5 sekund bez potvrzeni volby.

Tabulka 22: Naprogramovani pozic ,,0“ a ,,1“ s AUTOMATICKYM vyhledavanim pozic

1. Aktivujte pfikazové tladitko vstupu ,KROK-KROK?; jestlize se roleta spousti, uvolnéte - 1
tlagitko a zopakujte tuto operaci.

2. Ponechejte aktivované pfikazové tlaCitko vstupu krok-krok tak dlouho, dokud se
pohon automaticky nezastavi v okamziku, kdy uplné oteviena roleta narazila na
Spunty (pozice ,,0).

nuti, potom uvolnéte ovladaci tla¢itko.

4, Roleta se za¢ne spoustét, a bude hledat pozice ,1“. Proces mize byt prferuSen novou
aktivaci pfikazového tlacitka ,KROK-KROK®.

PP |
3. Ponechejte pfikazové tlagitko aktivni po dalSich 5 sekund, dokud neuslySite 2 pip- ﬂ ﬂ
X5s

5. V okamziku, kdy se roleta uplné zavfe v pozici odpovidajici pruzinam proti vniknuti, se
jeji chod zastavi a prostrednictvim 3 pipnuti bude signalizovano, Ze bylo dokonéeno % JJ ﬂ ﬂ
naprogramovani pozici ,0“ a ,,1".

Poznamka: Prostfednictvim prikazového tlacitka ,KROK-KROK® neni mozné uloZit do paméti pozici pro ¢aste¢né
otevreni. Jestlize chcete zménit pozice, je nutné vymazat vdechna provedend nastaveni a od zaCatku zopakovat cely
proces.

Tabulka 23: Naprogramovani pozic ,,0“ a ,,1“ s vyhledavanim KROK ZA KROKEM Priklad

1. Aktivujte pfikazové tlacitko vstupu ,KROK-KROK® jestlize se roleta vytahuje,

uvolnéte tlacitko a zopakujte tuto operaci. 3s

2. Ponechte aktivované prikazové tladitko tak dlouho, dokud se asi po 3 sekundach

nezacne roleta vytahovat; aktivujte dvakrat po sobé (béhem intervalu 2 sekund) vstup
-KROK-KROK" a druhy pfikaz ponechejte aktivni, aby se roleta zastavila a pak se 5

znovu uvedla do chodu smérem dol(.
3. Zopakuijte 3krat pfedchozi bod. P¥i tfetim pokusu uz nedojde k vytahovani rolety.
.

4. Ponechejte i nadale aktivni ovladaci tlacitko vstupu ,KROK-KROK* po dobu dalSich

10 sekund, dokud nebude prostfednictvim 5 pipnuti signalizovano, Zze vSechny
pozice byly vymazany. ﬂﬂﬂﬂﬂ

Poznamka: Po smazani pozic bude mozné spustit chod rolety pouze v pfitomnosti obsluhy.

13. Co délat kdyz... aneb maly pravodce pro pripad, kdyz néco nefunguje!

Po pripojeni ke zdroji elektrické energie pohon nevyda 2 pipnuti a vstupem ,,KROK-KROK* nelze spustit Zzadny chod.
Zkontrolujte, jestli je pohon napajen ze sité s pfedepsanym napétim, jestlize je napajeni spravného typu, jedna se s nej-
veétsi pravdépodobnosti o zavaznou poruchu a pohon bude nutné vyménit.

Po zadani prikazu prostiednictvim dalkového ovladace je slySet 6 pipnuti a pohon se neuvede do chodu.
Dalkovy ovlada¢ neni synchronizovan, je nutné zopakovat postup pro ukladani dalkovych ovladaél do paméti.
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Po zadani prikazu je slySet 10 pipnuti a teprve potom se pohon da do chodu.
Autodiagnostika parametr(i ulozenych do paméti zjistila néjaky nespravny udaj (pozice, adresa TTBUS, uroven intenzity
vétru a slunce nebo smér rotace pohonu jsou zaddny chybné), zkontrolujte a pfipadné zopakujte pfislusna naprogramovani.

Po zadani nékterého z pfikazi se pohon neuvede do chodu.

e Je mozné, ze doslo k reakci tepelné ochrany, v takovém pfipadé staci po¢kat, az pohon vychladne.

e Jestlize je pfipojen senzor intenzity vétru, mohlo dojit k pfekro¢eni nastaveného prahu jeho reakce.

e V ostatnich pfipadech zkuste vypnout a znovu zapnout pohon, jestlize neuslySite 2 pipnuti, je mozné, ze se jedna
0 vaznou poruchu a pohon bude nutné vyménit.

Pfi chodu rolety smérem nahoru se pohon pred dosazenim stanovené pozice (pozice ,,0“, pozice ,I“) zastavi
a potom je slySet jak se 3krat pokousi znovu uvést do chodu.

MuiZe se jednat o normalni reakci, jestlize bylo provedeno naprogramovani pozic 0 a ,,1“v POLOAUTOMATICKEM rezimu:
Jestlize bylo pfi vytahovani rolety vyhodnoceno namahani pohonu jako nadmérné, je pohon vypnut asi na 1 sekundu
a pak se znovu pokousi dokongit provadénou operaci; zkontrolujte jestli se v drdze nevyskytly néjaké prekazky, které brani
v pohybu rolety.

Prispousténinebo pfivytahovanise pohonzastavijesté pfed dosazenim pozadované pozice(poz.,,0“,poz. .I“,poz.,,1%).
Muze se jednat o normalni reakci: v pfipadech, kdy je vyhodnoceno namahani pohonu jako nadmérné, je chod pohonu
zastaven; zkontrolujte, jestli se v draze nevyskytly néjaké prekazky, které brani v pohybu rolety.

Pohon Ize uvést do chodu pouze ,,v pfitomnosti obsluhy*.

Jestlize nebyly naprogramovany pozice ,0“ a ,1, bude chod pohonu jak smérem nahoru, tak smérem dolll mozny pouze
»V pritomnosti obsluhy*”.

Naprogramujte pozice ,0“ a , 1.

Pozice,,0“a,,1“ jsou naprogramované, ale pri spousténirolety je mozné operaci provadét jen ,,v pfitomnosti obsluhy*.
Autodiagnostika parametr(i ulozenych do paméti zjistila néjaky nespravny udaj tykajici se pozice pohonu. Spustte vytazeni

rolety smérem nahoru a pockejte dokud nedosahne pozici ,,0“.

14. Technické udaje a parametry

Tabulka 24: Technické udaje a parametry
Trubkové pohony série NEOMAT A

Napajeci napéti a frekvence:

Viz technické udaje na Stitku pfislusného modelu

Proud a vykon:

Viz technické udaje na Stitku pfislusného modelu

Kroutici moment a rychlost:

Viz technické udaje na Stitku pfisluSného modelu

Délka nepretrzitého pracovniho cyklu: Max. 4 minuty
Pracovni cyklus: Max. 20 %
Ochranny stuperi: IP 44

Provozni teploty:

-10°C az + 70 °C

Presnost elektronického koncového spinace:

Vétsi nez 0,55° (zalezi na verzi NEOMATu A)

Ridici jednotka

Napéti signalu (,KROK-KROK®, senzory):

PFiblizné 24 Vdc

Urovné senzoru vétru lanemometru):

Priblizné 30, 15 nebo 45 km/h (s anemometrem VOLO)

Délka kabelll pro pfenos signalu
(,KROK-KROK®, senzory):

Max. 30 m, jestlize se v blizkosti nachazeji i jiné kabeli, jinak 100 m

Radiovy pfijimacé

Frekvence:

433,92 MHz

Kodovani:

52 Bit plovouci kéd FLOR

Dosah dalkovych ovladac¢li ERGO a PLANO:

Na otevifeném prostranstvi pfiblizné 200 m a 35 m uvnitf budov

Nice S.p.a. si vyhrazuje pravo provadét zmény na svych vyrobcich v kterémkoli okamziku, kdy to bude povazovat

za nutné.
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15. Zapnuti / vypnuti senzoru slunce

Pro funkci zapnuti, nebo vynuti senzoru svétla (klimatické senzory NEMO a VOLO S-RADIO) je nutné pro ovladani rolety
nebo markyzy pouzit ovlada¢e ERGO4, nebo PLANO4. Postup pro vypnuti/zapnuti je popsan nize.

Stiskem levého tlagitka vyberte Zapnuto (on), nebo vypnuto (off). VaSe volba bude vyobrazena pomoci €ervené LED diody
pfimo na ovladadi.

Poté pravym tladitkem vyberte kandl, skupinu zafizeni pro které chcete zapnou, nebo vypnout reakci na senzor slunce.

Signal vyslete stisknutim tladitka STOP, popfipadé jakymkoliv smérovym tladitkem.

Na signal z vysilaCe reaguje vzdy jen vestavéna jednotka pohonu (NEOMAT, NEOPLUS) popfipadé jednotka externi, do
které byl ovlada¢ ERGO4, popfipadé PLANO4 nahran.

~
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Prohlaseni o shodé

v souladu se Smérnici 73/23/CEE; 89/336/CEE a 1999/5/CE
Cislo: 217/NEOMAT-A Revize: 0
Nize podepsany Lauro Buoro, ve funkci generalniho managera, prohlasuje na vlastni odpovédnost, Ze vyrobek:

Jméno vyrobce
NICE S.p.a.

Adresa
Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rusitgne - Oderzo (TV) ltalie

Typ
Trubkovy pfevodovy pohon pro rolety, markyzy a stinici techniku s moznosti ruéniho ovladani, se zabudovanou
fidici jednotkou a pfijimacem radiového signélu

Modely
NEOMAT-MA, NEOMAT-SA, NEOMAT-LA

Prislusenstvi
Radiové dalkové ovladace vyrobni fady ERGO, PLANO, NICEWAY, VOLO-S-RADIO, Fotoc¢lanky F210S

Splnuje pozadavky stanovené nasledujicimi smérnicemi Evropské Unie, stejné tak jako pozadavky
upravené smérnici 93/68/CEE, prijaté Evropskou Radou dne 22. ¢ervence 1993:

73/23/CEE; SMERNICE 73/23/CEE EVROPSKE RADY ze dne 19. Unora 1973 tykajici harmonizace legislativy
Clenskych statll v oblasti elektrickych zafizeni a materiall, pouzivanych ve stanoveném rozsahu elektrického
napéti.

Podle nasledujicich harmonizovanych norem

EN 60335-1; EN 60335-2-97.

89/336/CEE; SMERNICE 89/336/CEE EVROPSKE RADY ze dne 3. kvétna 1989 tykajici harmonizace legislativy
Clenskych statu v oblasti elektromagnetické kompatibility.

Podle nasledujicich norem: ETSI EN 300 220-3; ETSI EN 301 489-1; ; ETSI EN 301 498-3

Dale splriuje zakladni poZzadavky pfedepsané 3. Cldnkem niZze uvedené smérnice Evropské Unie, ktera se vzta-
huje na pouzivani vyrobk(l za u¢elem, ke kterému byly vyrobeny:

1999/5/CE; SMERNICE 1999/5/CE pfijata EVROPSKYM PARLAMENTEM a EVROPSKOU RADOU dne
9. bfezna 1999, tykajici se bezdratovych zafizeni a telekomunikaénich termindll a vzajemného uznavani jejich
prohladeni o shodé.

Datum: 20. ledna 2009 Generalnj gianagex
Lauro Bizorg.
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Prehled produktu

Pohony pro privatni brany

S
ROBUS 350 ROBO THOR WINGO TOONA METRO
pohon pro posuvné brany pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro otoéné brany pohon pro oto¢né brany
do 350 kg brany do 500 kg brany do 1500 kg do velikosti kfidla 1,8 m do velikosti kfidla 7 m do velikosti kfidla 3,5 m

Pohony pro primyslové brany

NYOTA 115 MEC 200 FIBO 400 MEC 800 HINDI 880 COMBI 740

pohon pro posuvné brany pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro otoéné brany pohon pro oto¢né brany

do 800 kg brany do 1200 kg brany do 4000 kg do hmotnosti kfidla do velikosti kfidla 6 m do hmotnosti kfidla
1600 kg 700 kg

Pohony pro garazova vrata

SPIN SUMO HYPPO TOM MEC 200 LB
pohon pro sekéni a vyklopna pohon pro primyslova sekéni pohon pro oto¢né brany se sil- pohon pro primyslova sekéni pohon pro primyslova sekéni
vrata vrata do velikosti 35 m?2 nymi pilifi a skladaci vrata a rolovaci vrata do 750 kg vrata do velikosti 50 m?

Dalkové ovladani, bezkontaktni snimace, klavesnice a dochazkové systémy

FLOR FENIX 4 BIO NiceWay KP 100

dalkové ovladani s plovoucim superheterodynni pfijima¢ dalkové ovladani, s pfesnym dalkové ovladani, 433.92 MHz, snima¢ bezkontaktnich karet

kédem, 433.92 MHz pracujici na frekvenci kédem 40.685 MHz, dosah provedeni zed, stll nebo komb. s kontrolou vstupU/vystuptl
433.92 MHz az 400 m

Automatické sloupy a parkovaci systémy

—1 1"

WIL STRABUC 918 MASPI 241 VA 101/301 VA 401
rychla zavora s délkou ramene automaticky vysuvny sloup pro mechanicky vysuvny sloup pro vjezdové/vyjezdové automaty platebni automat pro vybér
do 8 m, vhodna pro parking zamezeni vjezdu zamezeni viezdu pro vydej a Eteni parkovacich parkovného

listkl
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