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Navod k instalaci a obsluze

Neomat MH a LH

Elektromechanicky trubkovy pohon pro markyzy C €

Optiméliniho vykonu Ize dosahnout pouze pfi dodrZovani pokynu v navodech,
vyrobce si vyhrazuje pravo na zmény a dodatky v navodu bez predeslé domluvy.
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Série NEOMAT H je vyrobena spole¢nosti Motus S.p.a. (TV) Italie. ERGO, PLANO, VOLO S RADIO jsou vyrobeny spo-
le€nosti Nice S.p.a. (TV) Itélie. Spole¢nost Motus S.p.a. je élenem koncernu Nice S.p.a.

Upozornéni:

Pozor: z diivodu zajisténi bezpecnosti osob je dulezité, aby byly dodrzovany tyto instrukce.
Uschovejte si tento manual pro pfipad, Ze byste si pozdéji potfebovali ovéfit nékteré informace. Tento manual obsahuje
dulezitd ustanoveni tykajici se bezpecnosti, chybné provedena instalace muize byt pfi¢inou nebezpeénych situaci.

Pohony série ,NEOMAT H* byly vyrobeny k automatizaci a ovladani textiinich markyz; kazdé jiné pouZiti je nevhodné
a zakazané. Pohony byly navrzeny pro pouZiti v bytové vystavbé; pfedpokladana maximalni délka nepfetrzitého provozu
jsou 4 minuty pfi 20% pracovnim cyklu. P¥i volbé typu pohonu, vhodného pro danou aplikaci, je nutné vzit v ivahu nomi-
nélni kroutici moment a délku pracovniho cyklu, tyto Udaje jsou uvedeny na &titku s technickymi parametry.

Minimalni pramér trubky, do které je mozné pohon instalovat, je u NEOMATu MH 52 mm a u NEOMATu LH 70 mm. Insta-
lace musi byt provedena odbornym technikem a souasné museji byt v piném rozsahu dodrzeny bezpeénostni pfedpisy,
zejména pokud se jedna o elektricka zapojeni.

Minimalni vyska instalace je 2,5 m od terénu nebo od podlahy, nicméné je nutné zajistit snadny pfistup k pohonu; mezi
upIné rozvinutou markyzou a jakymkoli trvalym pfedmétem musi byt zaru€ena v minimalni horizontalni vzdalenost 0,4 m.
U zafizeni nainstalovanych v exteriérech musi byt napéjeci kabel veden v ochranném krytu. Nevystavujte trubkovy pohon
tlaku, naraziim, padim a zajistéte, aby nepfiSel do kontaktu s jakoukoli kapalinou; nevrtejte do plasté trubkového pohonu
po celé jeho délce zadné otvory a ani nepfidavejte Zzadné Srouby (obr. 1). Ohledné udrzby a oprav se obracejte vyhradné
na kompetentni technicky personal.

Ovladaci tla¢itka museji byt viditelna z mista instalace, ale sou¢asné mimo pohyblivé ¢asti a miniméalné ve vysce 1,5 m.
Zajistéte, aby se béhem doby, kdy je markyza v pohybu nezdrzovaly v jeji blizkosti zadné osoby. Neuvadéjte markyzu
do pohybu, jestlize jsou v jeji blizkosti provadény néjaké prace, napfiklad: ¢isténi oken; v pfipadé, Ze jsou aktivovany auto-
matické pfikazy, odpojte pohon od napajeni elektrickou energii. Zajistéte, aby si déti nehraly s ovladacimi tladitky a nene-
chaveijte v jejich dosahu radiové dalkové ovladace.

1. Popis vyrobku

Trubkové pohony NEOMAT MH o priméru 45 mm a NEOMAT LH o priiméru 58 mm (obr. 2) jsou vybaveny elektronickou
fidici jednotkou se zabudovanym pfijima¢em radiovych vin, ktery pracuje na frekvenci 433,92 MHz na bazi technologie
plovouciho kédu, aby byla zaru¢ena vysoka urover zabezpeceni.

U kazdého pohonu je mozné do pameéti ulozit az 14 radiovych dalkovych ovladacl série “ERGO" a “PLANQO* (obr. 3) nebo
bezdratovych senzord, jako je napf. “VOLO S RADIO" (obr. 3).

Ridici jednotka, ktera je do pohonu zabudovéana, je vybavena velmi pfesnym systémem elektronickych koncovych spina-
¢l, které zabezpeduji nepretrzitou kontrolu pozice markyzy. Prostfednictvim programovaciho algoritmu jsou do paméti ulo-
zeny mezni pozice, tj. pozice rozvinuté a srolované markyzy (plus pfipadné vnitini pozice); po kazdém zadaném pfikazu
se chod markyzy automaticky zastavi po dosazeni téchto pozic. Elektronicky koncovy spina¢ je schopen kompenzovat pfi-
padné prodlouzeni materialu markyzy (funkce ,,CAT“), tato funkce zajiStuje i za takovych okolnosti UpIné uzavieni boxu
a soucasné jsou eliminovany i privésy rozvinuté markyzy. Pohony NEOMAT H je mozné naprogramovat takovym zplso-
bem, aby u nich dochazelo ke snizeni krouticiho momentu (funkce ,RDC"), tato funkce zajistuje snizeni krouticiho momen-
tu pohonu zhruba o 50% kratce pfed tim, nez dojde k Uplnému srolovani markyzy, tim je eliminovano nadmérné napina-
ni materialu markyzy.

Kromé toho je NEOMAT H vybaven funkci ,RDT", ktera zajiStuje uvolnéni tahu a ¢aste¢né povoleni napinani materialu
markyzy poté, co bylo dokonéeno jeji srolovani, material markyzy proto nezlistava po dlouhou dobu nadmérné napnuty.
Funkce CAT, RDC a RDT byly vyvinuty takovym zplsobem, aby simulovaly chovani lidi, ktefi manualné, peclivé a Setrné,
ovladaji markyzy.

Naprogramovani meznich pozic markyzy a nékterych dalSich doplfikovych funkci je mozné provadét i pomoci radiovych
dalkovych ovladaci, jednotlivé faze programovani jsou fizeny prostfednictvim akustické signalizace — ,pipani“. Pohony
mohou byt ovladany pouze prostfednictvim radiovych dalkovych ovladaél, markyza muze byt pfipadné ovladana i pomo-
ci ,manualni kliky“. V pfipadé, ze jsou instalovany volitelné bezdratové senzory, mlze byt ovladani markyzy fizeno auto-
maticky na zakladé klimatickych podminek, tyto senzory mohou kontrolovat intenzitu vétru, sluneéniho zarfeni a desté,
takovym senzorem je napfiklad ,VOLO S RADIO".

prostfednictvim sbérnice "TTBUS". Volitelné senzory povétrnostnich vliv - vitr, slunce, dést - aktivuji automaticky systém,
jakmile to povétrnostni podminky vyzaduiji.
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1.1 Manualni klika

Trubkové pohony NEOMAT H jsou vybaveny manualni klikou.

Manualni klika je mechanismus, ktery umoznuje ruéné ovladat markyzu napfiklad béhem vypadku dodavky elektrické
energie. Mechanismus se ovlada prostfednictvim kratké ty¢e, umisténé v hlavé pohonu, tou je mozné otacet jednim nebo
druhym smérem.

V pfipadé, ze byla pouzita manualni klika anebo jestlize pohon zUstal bez elektrické energie po dobu delsi nez 24 hodin,
fidici jednotka pfijde o hodnoty, tykajici se aktudlni pozice markyzy. Za takové situace probéhne automatické nastaveni
novych pozic, staci aktivovat navijeni markyzy, pfi kterém se musi markyza UplIné srolovat. Jestlize by byl pfed timto novym
nastavenim meznich pozic vydan pfikaz pro rozvinuti markyzy, bude tento pfikaz proveden pouze ,v pfitomnosti obsluhy*
(to znamena, ze markyza se bude rozvijet pouze po dobu aktivace tohoto pfikazu).

2. Instalace

Podle nize uvedenych operaci pfipravte pohon k instalaci (obr. 4):

1. Nasadte krouzek (E) na pohon (A), aby dosedl na pfisluSnou objimku (F).

2. Nasadte adaptér unasece (D) na hfidel pohonu.

3. Pfipevnéte adaptér unasece na pohon NEOMAT H pomoci tlakové seegrové podlozky.

Takto zkompletovany pohon zasunte do navijeci trubice markyzy, aby byla plocha krouzku (E) v kontaktu s touto trubici.
Pomoci Sroubu M4x10 pfipevnéte trubici k adaptéru unasece (D), aby bylo zabranéno pfipadnym prokluzim a osovym
posuvlim pohonu (obr. 6). Nakonec pfipevnéte hlavu pohonu k pfislusnému drzaku (C), je-li to nutné pouzijte distanéni
podlozku a vSe zajistéte zavlaCkami, sponami nebo Srouby (B).

Hlava pohonu umoznuje zasunuti kratké tyCky, jejimz prostfednictvim je mozné ovladat pohon v nouzovych situacich
(klika).

Obrazek 4

A: Trubkovy pohon NEOMAT H

B: Pojistna zavlacka, spona nebo Srouby
C: Drzék a distan¢ni podlozka

D: Adaptér unasece

E: Krouzek

F: Objimka

G: Manualini klika

2.1. Elektrické zapojeni

POZOR: pfi zapojovani pohonu je nutné vybavit vedeni vicepdlovy vypinatem sitového elektrického vedeni s minimalni
vzdalenosti mezi kontakty 3 mm (Usekovy vypina¢ nebo zéstréka a zasuvka, atd.).

Kabel pro elektrické zapojeni pohonu NEOMAT H se sklada ze 3 propojovacich vodi¢u:
* Faze, Nulak a Zemnéni
Zkontrolujte jestli uroven napéti v elektrické siti odpovida hodnotam uvedenym na Stitku pohonu NEOMAT H.

s,
T
Hnédy = Faze
oy Modry = Nulak
oy Zluty / Zeleny = Zemnéni
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3. Sefizeni

Trubkové pohony série NEOMAT H jsou vybaveny systémem s elektronickymi koncovymi spinagi, fidici jednotka prerusi
chod pohonu v okamziku, kdy markyza dosahne naprogramované srolované nebo rozvinuté pozice. Tyto pozice jsou pro-
stfednictvim uréitého programovaciho postupu ulozeny do paméti, naprogramovani musi byt provedeno ihned po instala-
c¢i pohonu a po dokon¢eni montdze markyzy. | kdyz jesté nebyla do paméti ulozena pozice ,0“ (srolovana markyza) a pozi-
ce ,1“ (rozvinuta markyza), je mozné pohon ovladat, ale pouze ,v pfitomnosti obsluhy“. Déle je mozné naprogramovat
i jednu stfedni pozici (Pozice ,I), pro ¢aste¢né rozvinuti markyzy.

Jestlize byla do paméti uloZzena jedna stfedni pozice ,I“ je mozné uvést markyzu do této naprogramované pozice sou-
¢asnym stisknutim obou tlagitek gp na radiovém dalkovém ovladagi.

Pozice ,|I* a aktivace snizeni krouticiho momentu (RDC) mohou byt naprogramovany i pozdéji.

Va7 & & & @
g9 L
UpIné& srolovana mar- Rozvinuta markyza Stfedni pozice Pozice, od niz dojde ke
kyza (Pozice ,0%) (Pozice ,19) (Pozice 1) snizovani krouticiho
momentu ,RDC* béhem
rolovani markyzy

4. Programovani

Programovani je rozdéleno do 3 &asti:

1. UloZeni radiovych dalkovych ovladacl do paméti.
2. Naprogramovani pozic ,0“ a , 1"

3. Volitelna programovani

POZOR: Vsechny sekvence pfi ukladani radiovych dalkovych ovladaéld do paméti a pfi programovani parametri jsou
¢asové omezeny, to znamena, ze museji byt provedeny béhem stanovenych ¢asovych intervald.

P programovani radiovych dalkovych ovladaél, které budou rozdéleny do vétsiho poctu ,skupin®, je vhodné nejprve urgit,
ke které skupiné bude pfifazen pohon.

Naprogramovani prostfednictvim radiovych dalkovych ovlada¢d mdze probéhnout u véech pohon(, které se nachazeji
v dosahu pfislusného radiového dalkového ovladace; proto je zadouci, aby byl elektrickou energii napajen pouze ten
pohon, kterého se programovani tyka.

4.1 Ulozeni radiovych dalkovych ovlada¢l do paméti

Kazdy radiovy dalkovy ovladag je identifikovan pfijima¢em, zabudovanym do fidici jednotky NEOMAT H, a to prostfednic-
tvim koédu“, ktery je u kazdého radiového dalkového ovladace rlizny. Proto je nutné nejprve provést ,naprogramovani*
a nastavit fidici jednotku tak, aby byla schopna identifikovat jednotlivé radiové dalkové ovladace.

Jestlize pamét neobsahuje zadny kéd, muizete pfistoupit k ukladani prvniho radiového dalkového oviadace do paméti
podle néasledujicich instrukci:

Tabulka “A1” Ulozeni prvniho radiového dalkového ovladace do paméti (obr. 7 Priklad
1. Po pfipojeni fidici jednotky k napéjeni uslySite 2 dlouha pipnuti (piiip). N Jj Jj
/@\
2. Do 5 sekund stisknéte a podrzte stisknuté (asi na dobu 3 sekund) tladitko m
na radiovém ovladadi, ktery ma byt uloZzen do paméti. 3s
3. Uvolnéte tlacitko m ihned, jak uslysite prvni ze 3 pipnuti, kterd budou potvrzovat 4
ulozeni do paméti. Cud Jj Jj Jj

Poznamka: Jestlize fidici jednotka uz obsahuje néjaké kody, uslySite po jejim zapnuti 2 kratka pipnuti (pip) a nebude
mozné postupovat podle vySe uvedenych instrukci, pro uloZzeni kédl do paméti bude nutné pouzit druhy postup
(Tabulka ,A2).
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Jestlize uz byl do paméti uloZen jeden nebo i vétsi pocet radiovych dalkovych ovladacu, je mozné dalsi ovladace aktivo-
vat podle nasledujicich instrukci:

Tabulka “A2” Ulozeni dalSich radiov 2 V q eti . Priklad
1. Drzte stisknuté tlaCitko m na novém dalkovém ovladadi tak dlouho, dokud ¥
neuslysite jedno pipnuti (asi po 5 s). Jj 5s
2. Pomalu 3krat stisknéte tla¢itko m na dalkovém ovladadi, ktery je ulozeny ¥
do paméti. Jj X3
3. Stisknéte jesté jednou tladitko m na novém dalkovém ovladadi. ¥
4, Po ukonéeni procesu bude prostfednictvim 3 pipnuti signalizovano, ze novy ﬂ Jj Jj
dalkovy ovladag byl spravné ulozen do paméti.

Poznamka: Poznamka: Jestlize je pamét plna (14 kéd(l), bude prostfednictvim 6 pipnuti signalizovano, Ze dalkovy ovladaé
nem(iZe byt do paméti ulozen.

4.2 Naprogramovani pozic “0“ a “1“

Aby bylo mozné naprogramovat tyto pozice, je nutné mit k dispozic radiovy dalkovy ovladac, ktery je ulozeny v paméti.
Dokud nebudou do paméti fidici jednotky uloZzeny pozice ,0“ a ,,1“, bude mozné pohon ovladat jen ,v pfitomnosti obslu-
hy“. Zpo¢atku neni uréen smér rotace pohonu, ale po provedeni bodu 1 podle tabulky ,A3" je smér rotace pohonu auto-
maticky pfifazen jednotlivym tlagitkiim na radiovych dalkovych ovladacich.

PFi programovani pozic ,0“ a ,1“ postupujte podle nasledujicich instrukci:

Tabulka “A3” Programovani pozic ,,0“ a ,,1* (obr. 9 Priklad
1. Stisknéte tlacitko 4 nebo tladitko v na radiovém dalkovém ovladaci ulozeném )
do paméti a podrzte jej tak dlouho, dokud nedojde k Uplnému srolovani markyzy /. ﬂ"

2. Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko v kterym markyzu rozvinete. mf
3. Uvolnéte tladitko ¥ v okamziku, kdy bude markyza v poZzadované pozici (,1%). J/ﬁ

Jestlize je to nutné, upravte pozici pomoci tladitek v a 4. v
4. Stisknéte tlagitko m na dalkovém ovladaci a podrzte jej tak dlouho, dokud neu

slysite jedno pipnuti (asi po 5 s). Jj 55
5. Uvolnéte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tlacitko m a podrzte jej tak dlou- 4 ¢

ho, dokud neuslysite 4 kratka pipnuti. DI s
6. Stisknéte tladitko v a podrzte jej tak dlouho, dokud 3 pipnuti a kratky posun ¢

smérem nahoru a dolG nebudou signalizovat, Ze pozice byla ulozena. ﬂﬂﬂﬁ

4.3 Volitelna programovani

Volitelna programovani je mozné provadét teprve po dokonéeni naprogramovani pozic ,0“a ,1°

4.3.1) Ulozeni stifedni pozice ,,I“ do paméti (obr. 10)
PFi ukladani stfedni pozice do paméti postupuijte podle nasledujicich instrukci:

Tabulka “A4” Programovani stiedni pozice ,, . Priklad
1. Pomoci tlaéitek 4 nebo ¥ a m na radiovém dalkovém ovladadi uvedte markyzu ¥ ¥ ¥ o

do pozadované pozice, kterou chcete uloZit do paméti jako pozici ,I“. Cud &
2. Stisknéte a podrzte tlaCitko m tak dlouho, dokud neuslySite jedno pipnuti ¥

(asi po 5 s). Jj 5s
3. Uvolnéte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tlagitko m a podrzte jej, dokud * ;

neuslysite 4 kratka pipnuti. J’J‘J’J‘ 5s
4. Stisknéte soucasné tladitka 4 a v a podrzte je tak dlouho, dokud nebudou 3 vy ¥

pipnuti signalizovat, Ze pozice byla uloZena. ﬂﬂﬂ
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4.3.2) Programovani snizeni krouticiho momentu pfi rolovani markyzy (RDC)

Snizeni krouticiho momentu je programovatelna funkce, ktera redukuje kroutici moment v tahu pfiblizné o 50%, k tomu-
to snizeni dojde kratce pfed Uplnym srolovanim markyzy, ¢imz je eliminovano nadmérné napinani materialu markyzy.

Tabulka “A5” Programovani snizeni krouticiho momentu (RDC) (obr. 11 Priklad
1. Stisknéte a podrzte tladitko ® na jednom z dalkovych ovlada¢t ulozenych v
dopaméti a podrzte jej tak dlouho, dokud neuslySite jedno pipnuti Jj 55
(asipo 5 s).
2. Uvolnéte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tlagitko m a podrzte jej tak L
dlouho, dokud neuslysite 4 kréatka pipnuti. MM ss
3. Stisknéte tlacitko m a podrzte jej tak dlouho, dokud 3 pipnuti nebudou signa- ¥
lizovat, Ze funkce RDC byla aktivovana. Jj Jj Jj

4.3.3 Vymazani pozic nebo funkce RDC z paméti

Chcete-li upravit do paméti ulozené pozice, je nutné je nejprve vymazat z paméti a nasledné naprogramovat pozice nové.

Tabulka “A6” Vymazani stredni pozice ,,I“ z paméti (obr. 10 Priklad
1. Stisknéte a podrzte tlacitko m na jednom z dalkovych ovladacéu ulozenych ¥
do _pamén a podrzte jej tak dlouho, dokud neuslySite jedno pipnuti 3 Jj 55
(asi po 5 s).
2. Uvolnéte a znovu stisknéte na dal$ich 5 sekund tla¢itko ®m a podrzte jej tak 4+ ¥
dlouho, dokud neuslysite 4 kréatké pipnuti. DI ss
3. Stisknéte souCasné tlaCitka a a v a podrzte je tak dlouho, dokud nebude vy ¥ ﬂﬂﬂﬂﬂ
5 pipnuti signalizovat, Ze stfedni pozice byla vymazana z paméti.
Tabulka “A7” Vymazani pozic ,0“a ,1“ z eti . Priklad
1. Stisknéte a podrzte tlacitko m na jednom z dalkovych ovladacéu ulozenych ¥
dopametl a podrzte jej tak dlouho, dokud neuslySite jedno pipnuti Jj 55
(asi po 5s).
2. Uvolnéte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tlac¢itko = a podrzte jej tak I
dlouho, dokud neuslySite 4 kratka pipnuti. J’)‘J\} 5s
3. Stisknéte tlaitko v a podrzte jej tak dlouho, dokud nebude 5 pipnuti signali A 4
zovat, ze pozice ,,0“ a ,1“ byly vymazany z paméti. ﬂﬂﬂﬂ ﬂ

POZOR: Poté, co byly z paméti vymazany pozice ,0“ a ,,1%, bude mozné markyzu ovladat pouze ,v pfitomnosti obsluhy“
a proto je nutné ulozit do paméti nové pozice.

Poznamka: z paméti nebude vymazana stfedni pozice ,|I* a funkce RDC, jestlize byly naprogramovany. Jestlize chcete
vymazat vSéechno (véetné kédl dalkovych ovladacéu) postupuijte podle tabulky ,A9.

Tabulka “A8” Vymazani funkce snizeni krouticiho momentu (RDC) (obr. 11 Priklad
1. Stisknéte tlacitko m na jednom z dalkovych ovladac¢u ulozenych ¥
do paméti a podrzte jej tak dlouho, dokud neuslysite jedno pipnuti Jj 5s
(asi po 5s).
2. Uvolnéte a znovu stisknéte na dalSich 5 sekund tlac¢itko = a pockejte, dokud I
neuslySite 4 kratka pipnuti. J\)‘J\} 5s
3. 3. Stisknéte a podrzte tlacitko m tak dlouho, dokud nebude 5 pipnuti signali ¥
zovat, Ze funkce RDC byla deaktivovana Cud ﬂﬂﬂ ﬂﬂ

Poznamka: Nyni bude rolovani markyzy probihat az dokonce plnou silou.

V pfipadé, ze bude nutné smazat veSkera data obsazena v pameéti fidici jednotky pohonli NEOMAT H, postupujte podle
nasledujicich instrukci.

Vymazani paméti je mozné provést:

* pomoci jednoho, do paméti uloZzeného radiového dalkového ovladace (tabulka "A9").

¢ pomoci jednoho, do paméti neulozeného radiového dalkového ovladace (tabulka "A10").

Z paméti je mozné vymazat:

* pouze kédy radiovych dalkovych ovladacq, jestlize postup ukoncite v bodé ¢is. 4.

 veSkera data (kddy radiovych dalkovych ovladacl, pozice, funkci RDC, atd.), jestlize dokoncite cely postup.
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Tabulka “A9” Vymazani paméti pomoci jednoho, do paméti ulozeného radiového dalko Priklad
vého ovladace (obr. 13)
1. Stisknéte tlacitko m na dalkovém ovladaci a podrzte jej tak dlouho, dokud neu- ¥
slysite jedno pipnuti (asi po 5 s). Jj 5s
2. Stisknéte tlacitko a na dalkovém ovladaci a podrzte jej tak dlouho, dokud neu- ¥ 4
slySite 3 pipnuti; uvolnéte tlacitko a pfesné béhem tfetiho pipnuti. ﬂﬂﬂ
3. Stisknéte tlacitko m na dalkovém ovladaci a podrzte jej tak dlouho, dokud neu- ¥ 4
slySite 3 pipnuti; uvolnéte tlacitko m pfesné béhem tfetiho pipnuti. Cud ﬂﬂﬂ Cud
4. Stisknéte tlagitko a na dalkovém ovladaci a podrzte jej tak dlouho, dokud neu- ) 4 ﬂﬂﬂ 4
slySite 3 pipnuti; uvolnéte tlagitko v pfesné béhem tfetiho pipnuti. v’ v’
5. Jestlize chcete vymazat z paméti veSkera data, do 2 sekund stisknéte souasné vy ¥
tlagitka o v a pak je uvolnéte. do2s

Po nékolika s bude prostfednictvim 5 pipnuti signalizovano, Ze veSkeré kody, které byly uloZzeny do paméti, byly smazéany.

Aby bylo mozné vymazat pamét pomoci neulozeného dalkového ovladace, je nutné postupovat podle nasledujicich
instrukci:

Tabulka “A10” Vymazani paméti pomoci jednoho, do paméti neulozeného radiového Priklad
dalkového ovladace (obr. 14)
1. Odpoijte alespori na dobu 3 sekund napajeni elektrickou energii. >< ae
2. Znovu zapojte napajeni elektrickou energii a do 10 sekund otocte alespon 1 X6
6krat manualni klikou. I~ do10s
3. Od tohoto okamziku, avSak nejpozdéji do 1 minuty, je mozné provadét
vymazani paméti podle instrukci uvedenych v tabulce ,,A9% a to pomoci tabulka A9

jakéhokoli radiového dalkového ovladacde, tedy i neuloZzeného do paméti.
Jestlize je u dané aplikace pozadovan automaticky provoz markyzy, je mozné jej zajistit prostfednictvim senzoru sleduiji-
ciho intenzitu vétru a slunec¢niho zafeni - VOLO S RADIO. Jestlize je kod senzoru spravné ulozen do paméti pohonu, zajis-
tuje automatické rozvinuti markyzy v pfipadé, ze sviti slunce a jeji srolovani, jestlize fouka vitr. Ohledné podrobnéjsich
informaci a programovaciho postupu pro jednotlivé trovné reakce senzoru, odkazujeme na instrukce dodavané spolec¢né
s vyrobkem VOLO S RADIO.

5. Co délat, kdyz .... maly priivodce pro pripady, Zze néco nefunguje!

Po pripojeni ke zdroji elektrické energie, nevyda pohon 2 pipnuti.
Zkontrolujte, jestli je pohon napajen ze sité s pfedepsanym napétim; jestlize je napajeni spravné, jednéa se s nejvétsi prav-
dépodobnosti 0 zdvaznou poruchu a pohon bude nutné vymeénit.

Po zadani prikazu pomoci radiového dalkového ovladace je slySet 6 pipnuti a pohon se neuvede do chodu.
Radiovy dalkovy ovladag neni synchronizovan, je nutné zopakovat ulozeni radiového dalkového ovladace do paméti.

Po zadani prikazu je slySet 10 pipnuti a teprve potom se pohon uvede do chodu.
Autodiagnostika parametr( uloZzenych do paméti zjistila néjaky nespravné zadany parametr (neni spravné nastavena pozi-
ce, programovani anebo smér pohybu), zkontrolujte naprogramované parametry a pfipadné je zadejte znovu.

Po zadani nékterého pfikazu se pohon neuvede do chodu.

* Je mozné, Ze doslo k reakci tepelné ochrany, v takovém pfipadé staéi pockat, az pohon vychladne.

* Jestlize je do paméti uloZzen senzor intenzity vétru, je mozné, ze doslo k prekroCeni nastaveného limitu.

* V ostatnich pfipadech zkuste pohon vypnout a znovu zapnout, jestlize pak neusly$ite 2 pipnuti, je mozné, Ze se jedna
0 vaznou poruchu a pohon bude nutné vyménit.

Béhem rolovani markyzy se pohon pred dosazenim stanovené pozice (pozice ,,0“, pozice ,,I“) zastavi a potom je
slySet, jak se 3krat pokousi znovu uvést do chodu.

Muze se jednat o normalni reakci: v pfipadé, Ze je pfi rolovani markyzy zjisténo nadmérné naméhani pohonu, je jeho chod
zastaven pfiblizné na 1 sekundu, potom dojde k opakovani pokusu dokongit cely pracovni cyklus; zkontrolujte, jestli nejsou
pfitomny néjaké pfekazky, které znemozhuji dokonéeni pracovniho cyklu.
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Béhem rozvijeni markyzy se pohon pred dosazenim stanovené pozice (pozice ,,1%, pozice ,,I*) zastavi.
Muze se jednat o normalni reakci: v pfipadé, ze je pfi rozvijeni markyzy zjisténo nadmérné namahani pohonu, dojde
k jeho vypnuti; zkontrolujte, jestli nejsou pfitomny néjaké prfekazky, které znemoznuji dokonceni pracovniho cyklu.

Pohon je mozné uvést do chodu pouze ,,v pfitomnosti obsluhy“.
Jestlize nebyly naprogramovany pozice ,0“ a ,,1“, bude mozné pohon uvadét do chodu, smérem nahoru i smérem dold,
pouze ,v pfitomnosti obsluhy“. Naprogramujte pozice ,0“ a ,1".

Pozice ,,0“ a ,,1“ jsou naprogramované, ale rozvijeni markyzy je mozné provadét pouze ,,v pfitomnosti obsluhy*.
Pravdépodobné byla pouzita manualini klika, nebo byl pohon vypnuty déle nez 24 hodin. Zadejte pfikaz pro srolovani mar-

kyzy a pockejte dokud se nezastavi v pozici ,0“.

6. Technické parametry

Trubkové pohony série NEOMAT H
Napajeci napéti a frekvence :

Proud a vykon (anebo pfikon) :
Kroutici moment a rychlost :

Délka nepfetrzitého provozu :
Pracovni cyklus :

Ochranny stuperi :

Provozni teploty :

Presnost (citlivost) elektronickych koncovych spinaci :

Doba ulozeni pozic v paméti v pfipadé preruseni
dodavky elektrické energie :

Pfijimaé radiovych vin

Frekvence :

Kddovani :

Dosah dalkovych ovlada¢t ERGO a PLANO :

Dosah bezdratového senzoru VOLO S RADIO :

Viz technické parametry uvedené na $titku kazdého modelu
Viz technické parametry uvedené na $titku kazdého modelu
Viz technické parametry uvedené na $titku kazdého modelu
Maximalné 4 minuty

Maximalné 20%

IP 44

-10°C + +50°C

vys$Si nez 0,55° (zavisi na verzi pohonu NEOMAT H)

DelSi nez 24 hodin (s automatickym obnovenim
hodnot prvnim srolovani markyzy)

433,92 MHz

52 Bit plovouci kéd FLOR

Na volném prostranstvi a za idealnich podminek
pfiblizné 100-200 m a 20—30 m uvniti budov.
Na volném prostranstvi a za idealnich podminek
pfiblizné 100-200 m.

Nice S.p.a. si vyhrazuje pravo provadét u vyrobkl zmény, kdykoli to bude povazovat za nezbytné.
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Prohlaseni o shodé
NEOMAT MH a LH jsou vyrabény spole¢nosti MOTUS S.p.a. (TV)
— ltalie a jsou identické s odpovidajicimi modely AXIS NEMO MEDIUM — H a AXIS NEMO LARGE - H.

Spole¢nost MOTUS S.p.a. je ¢lenem koncernu Nice S.p.a.

MOTUS S.p.a., via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigne — ODERZO - ITALIE
prohlasuje, Ze vyrobek: ,AXIS NEMO MEDIUM - H* a ,AXIS NEMO LARGE — H*
prevodovy pohon pro rolovaci markyzy odpovida zakladnim bezpe¢nostnim
pozadavkim, stanovenym smérnicemi:

73/23/CEE Smérnice pro nizké napéti (LVD)

89/336/CEE Smérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu (EMC)

1999/5/CE Bezdratova zafizeni a telekomunikaéni terminaly (R&TTE)

Vyrobek je ve shodé s pfedpisy stanovenymi smérnicemi a technickymi normami:
LVD: EN 60335-1; EN 60335-2-97; IEC 60335-2-97

EMC: EN 55014; EN 61000-3-2; EN 50082-1

R&TTE: ETS 300220-3; ETS 300683; EN 60950

Datum: 20. ledna 2003 / /4 ’
Amministratofe D«_sle{;am LGeneral Manager
{Lauro Buoro

- s J




Struény prehled sortimentu TECHNOPARK

enové zvyhodnéna sestava s pfisluSenstvim

Girri 130

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 400 kg

kit

£
i

Robo

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 600 kg

'

Thor

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 1200 kg

kit

AN

Wingo

nadzemni pohon pro
oto¢né brany do velikosti
kfidla 1,8 m

Pluto

nadzemni pohon pro
oto€né brany do velikosti
kfidla 5 m

kit

Metro

podzemni pohon pro
oto€né brany do velikosti
kfidla 3,5 m

Nyota 115

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 800 kg

Mec 200

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 1200 kg

Pohony pro garazova vrata

Fibo 400

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 4000 kg

Hindi sprint

nadzemni pohon pro
oto€né brany do velikosti
kfidla 1,8 m

Hindi 880

nadzemni pohon pro
oto¢né brany do velikosti
kfidla 6 m

Combi 740

podzemni pohon pro
oto€né brany do hmot-
nosti kfidla 700 kg

Spider
stropni pohon pro sekéni

Spido
stropni pohon pro sekéni

a vyklopna garazova vrata a vyklopna garazova vrata

do vysky vrat 2,6 m

Parkovaci a viezdové systémy

\ i\

Sumo

bocni pohon pro sekéni
pramyslova vrata do veli-
kosti 35m? a pro skladaci
vrata

A

Hyppo

pohon pro oto¢né brany
se silnymi pilifi a pro
skladaci vrata

Mec 200 LB
boéni pohon pro sekéni

pramyslova vrata do veli-

kosti 50 m? a pro sklada-
ci vrata velkych rozmér(

kit

WIL

MEC 900

elektromechanicka zavora opancéfovana hydraulicka

s délkou ramene do 8 m,
vhodna na parkingy

zévora s délkou ramene
do 8 m, vhodna pro pra-
myslové objekty

Strabuc 918

opancéfovana hydraulicka

vysuvna bariéra pro
zamezeni vjezdu

VA 100/300
vjezdové/vyjezdové list-
kové stojany

VA 200

levna varianta platebniho
terminalu

VA 400
platebni automat pro
mince a bankovky

FLO&FLOR

dalkové ovladani s pro-
gramovatelnym kédova-
nim nebo plovoucim
koédem 433,92 MHz

VERY&VERY VR

dalkové ovladani s progra-
movatelnym kédovanim
nebo plovoucim kédem
433,92 MHz, pouze 2
kanaly

BIO

dalkové ovladani s pfistu-
povym systémem, jedi-
necny kod 40,685 MHz

KP 100 a KP 300
snimace bezkontaknich
karet a privéska s kon-
trolou vstupt a odchodu
z objektu (kontrola na
PC)

KP 200

snimac¢ bezkontaknich
karet s digitalni klavesni-
ci pro vétsi zabezpeceni,
kombinace: karta + PIN

MOT

digitalni klavesnice pro
pfistup s ¢ervenym pod-
svicenim klavesnice





