Vas dodavatel automatizac¢ni techniky
pro brany, vrata, vjezdy, okna a dvere
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Elektromechanicky trubkovy pohon pro rolety a markyzy

Optimainiho vykonu Ize dosdahnout pouze pfi dodrZzovani pokynt v ndvodech,
vyrobce si vyhrazuje pravo na zmény a dodatky v ndavodu bez predesié domluvy.
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Upozornéni

NEOPLUS je pohon pro pfedokenni zaluzie a rolety. Pouziti pro jiné ucely neni dovoleno. Instalace pohonu musi byt pro-
vedena odbornym pracovnikem v souladu se v8emi bezpeénostnimi pfedpisy a normami.

Minimalni montézni vySka je 2,5 m. Pohon je uren pro bézné uzivani. Pokud je zafizeni namontovano ve vnéjSim pro-
stfedi, napajeci kabel musi byt bezpe¢né veden uvniti budovy. Pohon se mlize poskodit padem na zem, uderem o jiny
pfedmét nebo namoc€enim do jakékoliv tekutiny. Nevrtejte do plasté pohonu zadné otvory, doslo by k jeho zni¢eni. V pfi-
padé poruchy pohonu svéfte jeho opravu odbornému personalu.

1. Popis vyrobku

Pohon "NEOPLUS" je vybaven vestavénou fidici jednotkou a pfijima¢em na frekvenci 433,92 MHz s plovoucim kédem s
vysokou bezpecnosti. Do pameéti pfijimace kazdého pohonu Ize viozit az 14 vysilacl série ERGO a PLANO nebo jinych
kompatibilnich radiovych ovlada¢l. Po zadani pokynu k pohybu pohon pracuje cca 2 minuty, dokud neni jeho pohyb ukon-
¢en sepnutim nastavenych koncovych spina¢t v pozadované poloze.

DalSi funkce mohou byt programovany pomoci rddiového ovladani diky akustickému "Pip" programovani. Ovladani pohy-

bu pohonu je také mozné externim tlacitkovym spinacem krok za krokem nebo zapojenim Bus "TTBUS". Pfipadné pou-
ziti sensoru vétru nebo desté aktivuje pohon dle povétrnostnich podminek.

2. Montaz
1. Vlozte pohon (A) dovniti oto¢né trubkové hfidele tak, aby se blok s koncovymi spinaci dotykal okraje hridele a bylo
mozno upevnit (E).

2. Upevnéte hfidel Sroubem M 4x10 do (D) pro zajiSténi jeho pozice - obr. 6.

A: NEOPLUS trubkovy pohon B
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- pfivod napajeni 230 V: faze, neutraini a zem
- pfikazové vodiCe bezpecné napéti (SELV): krok za krokem
- BUS "TTBUS" a sensory pocasi.

Respektujte vySe uvedené zapojeni pohonu! PFi vzniku technickych problémil neexperimentujte a obratte se na
svoji servisni firmu autorizovanou v systému TECHNOPARK. Kontaktni udaje muUzZete ziskat na www.techno-
park.cz. Nespravné zapojeni mlze zpUsobit zni¢eni Fidici jednotky!

Hnédy = Faze o oy 4
Zluté oznageni | |Modry = Neutralni - R-\.'.I 'ﬁ '
Zluto/Zeleny = Zem \ ./
# Cerny = Spoleény (0V) j \
".oi*:%:f- > | Zelené oznageni | |Bily = krok/krok+"TTBUS" j‘“ﬁi M P
T Oranzovy = Sensory pocasi| - = '| VR e




2.1.1. Zapojeni "Krok za krokem"

Pro manualni ovladani automatického zafizeni zmacknéte jednoduchy knoflik (mezi vstupem "Spoleény" a Krok za kro-
kem). Nasledny pohyb pohonu se bude odehravat: nahoru-stop-doli-stop. Pokud je tlagitko trvale zmacknuté déle nez 3
sekundy (ale ne déle nez 10 s), vzdy pokracuje pohyb smérem “nahoru” (stejné jako pfi zmacknuti tladitka ovliadac¢e ERGO
nebo PLANO).

Pokud je tlacitko trvale zmacknuto déle nez 10 sekund, vzdy pokracuje pohyb smérem “dold” (ktery odpovida tlacitku radi-

ového ovladac¢e ERGO nebo PLANO), pfikaz miize byt synchronizovan pro vice nez jeden pohon, bez ohledu na jejich
soucasny provozni stav.

2.1.2. "TTBUS" vstup

"TTBUS" - BUS je vstup, ktery byl vyvinut pro fizeni kontrolni jednotky pohonu Zaluzii a roletovych vrat. Bus muze indivi-
dualné fidit az 100 fidicich jednotek s jednoduchym paralelnim zapojenim pouze 2 vodi¢i (Spoleény a "TTBUS"). Upiné
informace jsou obsazeny v manualu k "TTBUS".

2.1.3. Sensory pocasi

Jednoduchy sensor vétru (anemometer) nebo specialni (vitr-slunce-dést) sensor mize byt zapojen do "Weather sensors”
vstupu (mezi Spole¢ny - Common a "Wheater sensors" - sensory pocasi vstup).

Ke stejnému sensoru mlze byt paralelné zapojeno az 5 fidicich jednotek, pokud bude dodrZena polarita zapojeni (u vSech
pohon( musi byt ¢erny vodi¢ propojeny s ¢ernym a oranZovy s oranzovym).

2.2. Konektor a privod napajeni

Tyto udaje slouzi pouze pro potieby odborného personalu. Napajeci kabel mize byt odpojen pouze vyrobcem,
odbornym personalem dodavatele nebo jinym kvalifikovanym personalem.

Pokud ma byt pohon odpojen od napajeni, fidte se nize uvedenymi pokyny:

Otocte krouzek az ke zna¢- TotéZz provedte na druhé Ohnéte kabel do strany Tahem vyjméte konektor
ce, dokud se drazka nepie- strané u druhého zoubku a uvolnéte pojistku jemnym s kabelem.

kryvd s jednim zoubkem drzéku. otacivym pohybem smérem

drzéku a uvolnéte je;. ven.

3. Sefizovani koncovych spinacu

Koncové spinaée trubkovych pohont zajistuji zastaveni pohonu a odpojeni napéajeciho napéti v jeho krajnich pracovnich
polohach. Sefizeni koncovych spinacl se provadi dle potieb a specifickych poZzadavk( montaze jednoduchym otacéenim
dvou sefizovacich Sroubll smérem doprava (dol(l) nebo doleva (nahoru), dokud nenastavime poZadované koncové polo-
hy viz obr. 7, 8, 9 a 10. Sefizeni se provadi oto¢enim Sroubll cca o 3 otacky.




"Horni" poloha koncovych spina¢a (+ smér ot. hodin. ruc¢icek):

1. Spustte pohon smérem nahoru ( A tlacitko radiového ovladace).

2. Pockejte, dokud se motor nezastavi (a koncové spinace se sepnou).

3. Otacejte Sroubem koncového spinace pro smér nahoru A ve sméru (-), dokud nenaleznete pozadovanou polohu role-
ty nebo vrat (po nastaveni nové polohy koncovych spinaél ovéfte celé zafizeni).

"Dolni" poloha koncovych spinacu:

1. Spustte pohon smérem dol{i ( ¥ tlac¢itko radiového ovladace).

2. Pockejte, dokud se motor nezastavi (a koncové spinaCe se sepnou).

3. Otacejte Sroubem koncového spinace po sméru dold V¥ ke znaéce ve sméru (+), dokud nenaleznete pozadovanou
polohu rolety nebo vrat (po nastaveni nové polohy koncovych spina¢ znovu pohon spustte a ovéfte nastaveni).

4. Programovani

Kazdy radiovy dalkovy ovladac je identifikovan pfijimacem zabudovanym do fidici jednotky NEOPLUS prostfednictvim
-kédu“, ktery je u kazdého radiového dalkového ovladace odlisny. Z tohoto divodu je nejprve nutné provést jejich ,uloze-
ni do paméti“, na jehoz zakladé bude fidici jednotka nastavena tak, aby byla schopna rozeznat kazdy jednotlivy dalkovy
radiovy ovladac.

Aby bylo mozné ovladat pohon prostfednictvi radiovych dalkovych ovladaéd, je nutné jednak ulozit tyto ovladac¢e do pamé-
ti Fidici jednotky (Tabulka ,A1“) a dale naprogramovat smér chodu pohonu (Tabulka ,A2").

Jednotlivé kroky programovaciho procesu jsou €asové omezeny, to znamena, ze museji byt provedeny v ramci
stanovenych €asovych limiti. U radiovych dalkovych ovladactl, u kterych je predpokladano rozdéleni do vice
,»Skupin®“, je vhodné pfed samotnym naprogramovanim ur¢it skupinu, ke které bude pfifazen pohon. Naprogra-
movani na dalku muze byt provedeno u vSech pohonu, které se nachazeji v dosahu pfislusného radiového ovla-
dace; takze je vhodné napajet elektrickou energii pouze ten pohon, kterému je tato operace uréena.

Jestlize neni do paméti ulozen zadny kdd, je mozné pfistoupit k ulozeni prvniho radiového ovladace podle postupu uve-
deného v tabulce A1. Jestlize pamét fidici jednotky jiz obsahuje néjaké kody, bude pfi jejim zapnuti slySet 2 kratka pipnu-
ti a nebude mozné postupovat, jak bylo uvedeno vyse, ale bude nutné zvolit postup uvedeny v tabulce A4, ,ulozeni dal-
Sich dalkovych ovlada¢l do paméti.”

Tabulka “A1” Ulozeni prvniho radiového ovladace do eti . Priklad
1. Ihned po pfipojeni Fidici jednotky ke zdroji el. energie, uslySite 2 dlouha pipnuti. |~ Jj ﬂ
/m\
2. Do 5 sekund stisknéte a podrzte stisknuté (asi na dobu 3 sekund) tlacitko m
na radiovém ovladaci, ktery ma byt ulozen do pameéti. 3s
3. Uvolnéte tladitko m ihned, jak uslySite prvni ze 3 pipnuti, ktera budou potvrzovat 4
uloZeni do paméti. Cad Jj ﬂ ﬂ

Dokud neni naprogramovany smér chodu pohonu, bude kazdy pfikaz pfijaty pohonem signalizovan kratkym pipnutim.

Tabulka “A2” Naprogramovani sméru chodu pohonu (obr. 12 Priklad
1. Stisknéte tladitko ®m na radiovém ovladaci, ktery je uz ulozeny do paméti Fidici v
jednotky, a drzte jej stisknuté tak dlouho, dokud neuslySite jedno dlouhé pipnuti &5 ﬂ
(asi po 5 s). m' 5s
2. Stisknéte obé tlacitka A a ¥ (asi po dobu dal$ich 5 sekund) a drzte je stisknuta

tak dlouho, dokud neuslySite 2 kratka pipnuti, ktera budou signalizovat, ze jste - ) j
vstoupili do programovaciho procesu pro naprogramovani sméru chodu pohonu. S
movani sméru chodu smérem dol ve sméru hodinovych ruci¢ek. Naprogramo- )4 ﬂﬂﬂ
vani sméru chodu pohonu bude signalizovano prostfednictvim 3 pipnuti. A

3. Do dvou sekund stisknéte tladitko A pro naprogramovani sméru chodu smérem ¢
nahoru proti sméru hodinovych rugi¢ek anebo stisknéte tlacitko ¥ pro naprogra-

Poznamka: od tohoto okamziku budou v§echny radiové ovladace, které jsou ulozeny do pameéti fidici jednotky pohonu

ovladat jeho chod podle naprogramovaného sméru chodu.

ob

Poté co byl naprogramovan smér chodu pohonu, zkontrolujte, jestli tlagitko A na radiovém ovladacdi skute¢né uvede do
chodu vytazeni rolety anebo svinuti textiini markyzy a jestli tladitko ¥ na radiovém ovladaci uvede do chodu spousténi
rolety anebo rozvinuti textilni markyzy.




Reakce anemometru vyvola chod pohonu stejnym smérem, ktery odpovida stisknuti tlacitka A .
Jestlize neni naprogramovany smér chodu pohonu spravny, je nutné toto naprogramovani smazat podle postupu uvede-
ného v tabulce ,A3" a zopakovat cely postup uvedeny v tabulce ,A2“ a v kroku €. 3 pouzit opacné tlacitko.

Tabulka “A3” Smazani sméru chodu pohonu (obr. 13 Priklad

1. Stisknéte tlacitko B na radiovém ovladadi, ktery je uz ulozeny do paméti fidici v
jednotky, a podrzte jej stisknuté tak dlouho, dokud neuslySite dlouhé pipnuti 5 ﬂ
(asi po 5 s).

2, Stisknéte obé tlaCitka A a ¥ (asi po dobu dalSich 5 sekund) a drzte je stisknuta vy ¥
tak dlouho, dokud neuslysite prvni z 5 pipnuti, ktera budou signalizovat, Ze byl 5s

z paméti vymazan smér chodu pohonu. ﬂﬂﬂ ﬂﬂ

Poznamka: od tohoto okamziku nebude zadny radiovy ovlada¢ ulozeny do paméti schopen aktivovat zadny chod poho-
nu, dokud nebude provedeno nové naprogramovani sméru chodu pohonu (tabulka ,A2).

Jestlize uz byl jeden nebo vice radiovych ovladac¢l ulozeno do paméti fidici jednotky, je mozné uloZzit do paméti dalsi radi-
ové ovladace pomoci tohoto postupu:

Tabulka “A4” Ulozeni dalSich radiovych ovladaéi do eti . Priklad
1. Stisknéte stisknuté tlaCitko ®na novém radiovém ovladadi a podrzte jej tak ) 4 ﬂ
dlouho, dokud neuslysite jedno pipnuti (asi po 5 s). NOVY Cud 5s
2. Pomalu tfikrat stisknéte tladitko ® na jiz ulozeném (starém) radiovém ovladagi. ¥
STARY x3
3. Stisknéte jesté jednou tla¢itko ®m na novém radiovém ovladaci. ¥
NOVY
4, Na konci tohoto procesu bude prostfednictvim 3 pipnuti signalizovano, ze novy
radiovy ovlada¢ byl uspésné ulozen do paméti fidici jednotky. Jjﬂﬂ

Poznamka: Jestlize je pamét plna (14 kédd), bude prostiednictvim 6 pipnuti signalizovano, ze neni mozné ulozit dalsi
radiovy ovladac.

Jestlize je na vstup "senzory" pfipojen senzor sily vétru, je mozné zvolit jednu ze tfi moznych urovni reakce tohoto sen-
zoru: 1=15 km/h, 2=30 km/h a 3=45 km/h (tovarni nastaveni je na urovni &. 2). Jestlize je nastavena uroven prekrocena
po dobu delSi nez 3 sekundy, je aktivovan chod pohonu, ktery odpovida jeho aktivaci pomoci tladitka A a je zablokovan
jakykoli dal$i chod az do okamziku, kdy Uroven intenzity vétru klesne pod naprogramovanou uroven.

Jestlize chcete zménit nastavenou uUroven, postupuijte podle téchto kroku:

Tabulka “A5” Zména urovné reakce ochrany pred silnym vétrem . Priklad

1. Stisknéte tlacitko m na radiovém ovladaci, ktery je uz ulozeny do paméti fidici
jednotky a podrzte jej stisknuté tak dlouho, dokud neuslySite jedno pipnuti ¥ ) ﬂ

. ’ 5s
(asi po 5 s).

2. Lehce stisknéte tlacitko A, a to tolikrat (1x, 2x nebo 3x) jaka je pozadovana X1=15km/h
> o X2=30 km/h
uroven reakce senzoru. X3=45 km/h

3. Po kratké dobé bude slySet urlity pocet pipnuti, ktery bude signalizovat X1=15km/h
pozadovanou Uroveri reakce senzoru. Jj §§;§2 tm

4. Pro potvrzeni stisknéte tladitko ®, v opaéném pfipadé pockejte 5 s bez v
potvrzeni, ¢imz bude proces preruSen beze zmény puvodné nastavené Urovné
reakce.

Jestlize bude nutné smazat veSkeré udaje obsazené v paméti fidici jednotky NEOPLUS, je mozné postupovat podle téch-
to krokd. Vymazani paméti fidici jednotky je mozné:

e pomoci neulozeného radiového ovladace, postupem od bodu A,

e pomoci ulozeného radiového ovladace, postupem od bodu ¢&. 1.

Je mozné vymazat:
¢ pouze kédy radiovych ovladacl, jestlize postup ukonéite v bodé ¢. 4.
» veskeré udaje (kédy radiovych ovladacl, smér chodu pohonu, Uroven reakce vétrného senzoru, adresu TTBUS, atd.)

jestlize dokoncite cely postup.




Tabulka “A6” Vymazani paméti (obr. 16 Priklad
A. U pohonu odpojeného od zdroje elektrické energie aktivujte vstup passo-passo ~rE
(krok-krok) a ponechte jej aktivovany az do konce celého procesu. T
B. Pfipojte pohon ke zdroji elektrické energie a pocCkejte na 2 Uvodni pipnuti. |
1. Stisknéte tlacitko B na radiovém ovladaci a drzte jej dokud neuslySite jedno ¥
pipnuti (asi po 5 s). ﬂ 5s
2. Stisknéte tlaCitko A na radiovém ovladaci a drzte jej tak dlouho dokud ¥ 4
neuslysite 3 pipnuti; uvolnéte tlacitko A presné pifi tfetim pipnuti. ﬂﬂﬂ 2
3. Stisknéte tlacitko m na radiovém ovladaci a drzte jej tak dlouho dokud neuslysite g 4
3 pipnuti; uvolnéte tlacitko m pfesné pfi tfetim pipnuti. Ca ﬂﬂﬂ
4. Stisknéte tlacitko ¥ na radiovém ovladaci a drzte jej tak dlouho dokud ¥ 4
neuslysite 3 pipnuti; uvolnéte tlacitko ¥ pfesné pfi tietim pipnuti. ﬂﬂﬂ
5. Jestlize chcete smazat veskera data ulozena v paméti, stisknéte sou¢asné do vy ¥
2 s obé tladitka A a ¥, pak je uvolnéte. do2s

Po nékolika sekundach bude prostfednictvim 5 pipnuti signalizovano, ze veskeré kédy byly z pameéti fidici jednotky vymazany.

Kvuli zajisténi bezpeénosti osob je dulezité, aby byly dodrzeny nasledujici instrukce. Ponechejte si tento manual
pro jeho pfipadné pouziti i v budoucnosti. Tento manual obsahuje dilezita ustanoveni tykajici se bezpeénosti;
nespravné provedena instalace miize byt pfi¢inou velmi nebezpeénych situaci.

Pohony série "NEOPLUS" byly navrzeny a vyrobeny pro automatizaci ovladani rolet a textilnich markyz, kazdé jiné pou-
Ziti je nevhodné a proto zakazané. Pohony byly navrzeny pro vyuziti v obéanské vystavbe, pfedpokladana maximalni délka
nepretrzitého chodu pohonu jsou 4 minuty pfi 20% zatizeni a pracovnim cyklu. Pfi vybéru typu pohonu podle pozadova-
né aplikace je nutné vzit v ivahu nominalni kroutici moment a délku pracovniho cyklu, které jsou uvedeny na Stitku u jed-
notlivych pohond. Minimalni prdmér trubice, na kterou je mozné pohon nainstalovat je 52 mm. Instalace musi byt prova-
déna odbornym technickym personalem a za naprostého dodrzeni predpisli pro bezpecnost prace, predevsim pokud se
tyka elektrického zapojeni zafizeni. Pfed samotnou instalaci museji byt odstranény vSechny nepotiebné kabely
a v8echny mechanismy, které nejsou nutné pro funkci pohonu museji byt deaktivovany. Minimalini vySka instalace je 2,5 m
od terénu nebo od podlahy, pfitom je vSak nutné zabezpecit snadny pfistup k zafizeni. U textilnich markyz musi byt pfi
jejich uplném rozvinuti zaru¢ena minimalni vzdalenost 0,4 m mezi jejich okrajem a jakymkoli pevnym pfedmétem. U zafi-
zeni nainstalovanych ve vnéj$im prostfedi musi byt napajeci kabel veden uvnitf ochranného krytu. Nevystavujte trubkovy
pohon tlakiim, naraziim, padiim a nebo kontaktu s jakymikoli tekutinami; nevrtejte a nepfidavejte zadné Srouby na télese
trubkového pohonu (obr. 1). Ohledné udrzby a oprav se obracejte na kompetentni technicky personal.

Ovladaci tlacitka museji byt viditelna z mista instalace a sou¢asné& mimo pohyblivé ¢asti zafizeni a minimalné ve vysce 1,5
m. Zajistéte, aby béhem chodu rolety nebyly v jeji blizkosti zadné osoby. Neuvadéjte roletu do pohybu, jestlize jsou v jeji
blizkosti provadény néjaké prace, jako napfiklad umyvani oken; v pfipadg, ze je aktivovano automatické ovladani odpojte
zafizeni od zdroje elekirické energie. Nedovolte détem, aby si hraly s radiovymi ovladacdi a nenechavejte radiové ovlada-
Ce v jejich dosahu. Jestlize jsou u zafizeni pouzity vyvazovaci pruziny, kontrolujte ¢asto jejich stav, stejné tak jako pfipad-
né opotrebeni lanek a vodicu.

5. Co délat, kdyz ... aneb maly priavodce v pFipadé, Zze néco nefunguje!
Po pfipojeni na napajeni nevyda motor 2 pipnuti a vstup Krok za krokem (Passo-passo) nefidi zadny pohyb.

Zkontrolujte jestli je motor napajen spravnym pfedepsanym napétim, jestlize je napajeni spravného druhu jedna se s nej-
vetsi pravdépodobnosti 0 vaznou poruchu a motor musi byt vyménén.

Po vyslani pokynu prostrednictvim vysilace je slySet 6 pipnuti a pozadovany ukon neni proveden.

Dalkovy ovlada¢ neni synchronizovan, je nutné opakovat ulozeni kdédu vysila¢e do paméti.




Po vyslani pokynu prostrednictvim vysilace je nejprve slySet 10 pipnuti a teprve pak je pozadovany tkon prove-
den.

Autodiagnéza parametr uloZzenych do paméti zjistila néjakou odchylku (nasmérovani TTBUS, droven intenzity vétru a
slunce, smér pohybu jsou nespravné zadany) zkontrolujte a pfipadné zopakujte naprogramovani.

Po vyslani pokynu motor nepracuije.

1. Mohla zasahnout tepelna pojistka, v tomto pfipadé sta¢i pockat, dokud motor nevychladne.

2. Jestlize je pfipojen senzor intenzity vétru, muze byt prekrocena nastavena hranice.

3. V ostatnich pfipadech zkuste vypnout a zapnout motor, jestlize neuslySite dvé pipnuti, jedna se s nejvétsi pravdepo-
dobnosti 0 vaznou poruchu a motor musi byt vyménén.

Pfi svijeni markyzy smérem nahoru, predtim nez je dosazeno zvolené pozice (pozice "0", pozice "I"), se motor
zastavi a pak je slysSet, jak se 3krat znovu pokousi uvést do chodu.

Muze se jednat o bézny problém: pfi navijeni markyzy smérem nahoru motor vyvijel nadmérny vykon, vypnul se zhruba
na dobu 1 sekundy a pak se znovu pokous$i uvést se do chodu a dokoncit zadanou operaci; zkontrolujte, jestli se nevy-
skytly néjaké prekazky, které brani markyze v pohybu.

Motor pracuje pouze "v pfitomnosti obsluhy".
Jestlize nebyly naprogramovany pozice "0" a "1" chod motoru smérem nahoru a doll je mozny jen v "pfitomnosti obslu-
hy". Naprogramujte pozice "0" a "1".

Pozice "0" a "1" byly naprogramovany, ale p¥i rozvijeni markyzy smérem dold pracuje motor pouze "v pfitomnos-
ti obsluhy".

Autodiagnostika parametrd ulozenych do paméti zjistila néjakou odchylku v pozici motoru. Srolujte markyzu smérem naho-
ru a pockejte az dosahne pozici "0".

6. Technické udaje

Trubkovy motor NEOMAT

Napéti napéjeni a frekvence

viz technické udaje uvedené na Stitku kazdého modelu

Proud a vykon

viz technické udaje uvedené na &titku kazdého modelu

Pfevod a rychlost

viz technické udaje uvedené na Stitku kazdého modelu

Doba nepfetrzitého provozu

max. 4 minuty

Pracovni cyklus max. 20%
Stupen ochrany IP 44
Provozni teplota -10 az 70°C

Presnost rozliSeni elektronické zarazky

vétsi néz 0,55° (v zavislosti na verzi NEOMATU)

Elektronicka ustredna

Napéti signalu (passo-passo, senzory)

pfiblizné 24 V DC

Uroveri senzor( intenzity vétru (anemometr)

pfiblizné 30 anebo 15 nebo 45 km/h (s anemometrem VOLO)

Délka kabelll pro signalizaci (passo-passo, senzory)

maximalné 30 m nachazi-li se v blizkosti dalSich kabell, v ostat-
nich pfipadech 100 m

Prijimac radiovych vin

Frekvence

433,92 MHz

Kdédovani

52 bitovy plovouci kéd FLOR

Dosah vysila¢ll ERGO a PLANO

pfiblizné 200 m na volném prostranstvi a 35 m mezi budovami




Struény prehled sortimentu TECHNOPARK

m = cenové zvyhodnéna sestava s pfislusenstvim

kit

Girri 130

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 400 kg

kit

Robo

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 600 kg

Thor

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 1200 kg

kit

Wingo

nadzemni pohon pro

oto¢né brany do velikosti

kfidla 1,8 m

kit

Pluto

nadzemni pohon pro
oto€né brany do velikosti
kfidla 5 m

kit

Metro

podzemni pohon pro
otocné brany do velikosti
kfidla 3,5 m

P myslové brany - eletrohvdraulickd

Nyota 115

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 800 kg

Mec 200

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 1200 kg

Fibo 400

pozemni pohon pro
posuvné brany do hmot-
nosti 4000 kg

Hindi sprint

nadzemni pohon pro
oto¢né brany do velikosti
kfidla 1,8 m

Hindi 880

nadzemni pohon pro
oto¢né brany do velikosti
kfidla 6 m

Combi 740

podzemni pohon pro
oto¢né brany do hmot-
nosti kfidla 700 kg

Pohony pro gardzova vrata

Spider
stropni pohon pro sekéni
a vyklopna garazova vrata

kit

Spido

stropni pohon pro sekéni
a vyklopna garazova vrata
do vysky vrat 2,6 m

Sumo

boc¢ni pohon pro sekéni
pramyslova vrata do veli-
kosti 356m? a pro skladaci
vrata

Hyppo

pohon pro oto¢né brany
se silnymi pilifi a pro
skladaci vrata

Mec 200 LB

boc¢ni pohon pro sekéni
prdmyslova vrata do veli-
kosti 50 m? a pro sklada-
ci vrata velkych rozmérQ

Parkovaci a viezdové systémy

kit

WIL

elektromechanicka zavora
s délkou ramene do 8 m,
vhodna na parkingy

MEC 900

opancéfovana hydraulicka
zavora s délkou ramene
do 8 m, vhodna pro pra-
myslové objekty

Strabuc 918

VA 100/300

opancéfovana hydraulickéd  vjezdové/vyjezdové list-

vysuvna bariéra pro
zamezeni vjezdu

kové stojany

VA 200
levna varianta platebniho
terminalu

VA 400
platebni automat pro
mince a bankovky

FLO&FLOR

dalkové ovladani s pro-
gramovatelnym koédova-
nim nebo plovoucim
kodem 433,92 MHz

VERY&VERY VR

dalkové ovladani s progra-

movatelnym kédovanim
nebo plovoucim kédem
433,92 MHz, pouze 2
kanaly

BIO

dalkové ovladani s pfistu-

povym systémem, jedi-
necny kod 40,685 MHz

KP 100 a KP 300
snimace bezkontaknich
karet a privésku s kon-
trolou vstupll a odchodu
z objektu (kontrola na
PC)

KP 200

snimac¢ bezkontaknich
karet s digitalni klavesni-
ci pro vétsi zabezpeceni,
kombinace: karta + PIN

MOT

digitalni klavesnice pro
pristup s ¢ervenym pod-
svicenim klavesnice



