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Navod k instalaci a obsluze

ROBO (ro 300, RO 1000, RO 1124)

Elektromechanicky pohon pro posuvne brany c €

Optimalniho vykonu Ize dosahnout pouze pfi dodrzovani pokynt v navodech, verze 2.0
vyrobce si vyhrazuje pravo na zmény a dodatky v navodu bez predeslé domluvy. www.technopark.cz
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Dulezité upozornéni

Spole¢nost TECHNOPARK Vam dékuje, Ze jste si vybrali tento vyrobek a sou¢asné Vas zada, abyste si velmi pozorné
precetli nasledujici stranky. Tento manual je uréen pouze pro technicky personal, ktery ma pfislusnou kvalifikaci pro
instalaci. Tento manudl je uréen pouze pro pohony fady ROBO a nesmi byt pouzit pro jiné vyrobky. Vyrobce
doporucuje precist si pozorné alespori jednou veSkeré instrukce pfedtim, nez pfistoupite k vlastni instalaci.

Je Vasi povinnosti provést vSe tak "bezpecné”, jak to jen jde. Instalace a udrzba musi byt provadéna vyhradné
kvalifikovanym a zkuSenym personalem, a to dle nasledujicich ¢eskych norem a vladnich nafizeni:

zakon ¢. 22/1997 sb. O technickych poZadavcich na vyrobky
nafizeni viddy ¢. 168, 169 a 170 ze dne 25. cervna 1997
nafizeni vidady ¢. 378/2001 ze dne 12. zafi 2001

Nekvalifikovany persondl nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii "Brany a automaticka vrata", se musi
zdrzet instalace. Pokud nékdo provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je plné zodpovédny
za pfipadné Skody, které by zafizeni mohlo zpUsobit!

N /

TECHNOPARK® 2007

Jste spokojeni? V pfipadé, Ze byste chtéli do Vaseho domu pridat dalsi nové Zzafizeni s automatizacni technikou, obratte se na
stejného technika a na spol. TECHNOFARK, zajistite si tak kromé rady odbornika i nejmodernéjsi vyrobky na trhu, lepsi funkcnost
a maximaini kompatibilitu jednotlivych automatizacnich technik. Dékujeme Vam, Ze jste si precetli tato doporuceni a prejeme Vam,
abyste byli maximalné spokojeni s Vasim novym zafizenim: ohledné jakychkoli poZadavki, at uZ aktualnich nebo v budoucnosti, se
s dlvérou obratte na Vaseho technika, ktery proved! instalaci zafizeni.
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ROBO elektromechanicky pohon

1. Typy a charakterisktika pohonti ROBO

Tabulka 1: Pfehled typt pohonu ROBO

RO 300 fidici jednotkou, pohon pro posuvné brany do 300 kg, elektronickd spojka
RO 1000 fidici jednotkou, pohon pro posuvné brany do 600 kg, elektronicka spojka
RO 1124 RoboPlus s inteligentni jednotkou, pro posuvné brany do 400 kg - 24 V, encoder

1.1 Kontroly a zakladni pracovni postup

Spole¢nost TECHNOPARK je potéSena, ze jste si zvolili tento vyrobek a soucasné Vas zada o pozorné prostudovani
celého navodu, nez se pustite do instalace zafizeni.

Lol ol

Prectéte si peclivé navod k obsluze

Pfed montazi zkontrolujte, zda je konstrukce bran pevna a odpovida pozadavkim.
Zkontrolujte, zda nedochazi pfi pohybu brany v nékterych mistech ke tfeni.
Zkontrolujte, zda jsou namontovany bezpecnostni prvky.

1.2 Priklad zapojeni

-
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Kliovy spina¢ nebo digitalni klavesnice 8. Privod elektr. proudu 230 V

Sloupek 6. Anténa \
Fotoburika 7. Pohon <

apwN =

Vystrazna znacka 9. Koncové spinace
Vystrazna lampa 10. Koncové spinace
11. Ozubeny hieben j

1.3 Rozméry pohonu
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ROBO elektromechanicky pohon

2. Instalace

Pamatujte, ze vSechny automatické systémy musi byt instalovany
vyhradné kvalifikovanym technickym personalem a zcela v souladu
se zakonnymi pfedpisy. Pfed zahajenim instalace si peclivé prectéte
pokyny v navodu.

2.1 Rucni odblokovani
2.1.1 Odblokovani RO 1000, RO 1124

1. Posunte kryt zamku smérem dozadu

2. Do zamku zasunte kli¢ a otocte jim o 90° ve sméru hodinovych
ruciek (obr. 3).

3. P&acku vytahnéte smérem k sobé az do vertikalni polohy (obr. 4).

2.1.2 Odblokovani RO 300

Stejné jako v kap. 2.1.1 u pohond RO 1000 a RO 1124. K odblo-
kovani je tfeba pouzit plastovy univerzalni klicek.

2.2 Montaz zakladové desky

S ohledem na celkové rozméry (obr. 2) upevnéte zakladovou desku
k zemi pomoci 2 hmozdinek (obr. 5) nebo zakladovou desku zabet-
onujte.

Instalujte jednu nebo nékolik plastovych priichodek pro pfivod elek-
trickych kabel( (obr. 5). Pokud je hmotnost brany vy$si nez 200
kg nebo pohon bude vice namahan pak musi byt zakladova deska
zabetonovana.

2.3 Montaz pohonu

Demontujte kryt vySroubovanim Sroubll (obr. 6.). Motor ulozte na
zékladovou desku a upevnéte jej pomoci dvou imbus Sroubl (obr.
7). Odblokujte pohon.

Namontujte ozubeny hfeben. Prvni ¢ast ozubeného hfebenu ulozte
na ozubené kolo (obr. 8) a upevnéte ho k brané pomoci Sroubl
a podlozek pfi posouvani brany dopfedu a dozadu. K dosazeni
spravné polohy dalSich ¢asti ozubeného hfebene je tfeba pouzit
protikus (obr. 9). Mezi ozubenym hfebenem a ozubenym kolem
musi byt vile nejméné 1 mm tak, aby hmotnost brany nezaté-
zovala pohon.

Je-li nastaveni ozubeného hiebene nedostatecné, Ize nastavit vySku
motoru pomoci 4 $roubl (obr. 10).

Je tfeba pevné zajistit dva imbus Srouby (obr. 7), aby byl pohon po
celé délce drahy posuvu brany pevné pfipevnén k zemi. Konzoly
doraz(i umistéte na hfeben pfiblizné do pozadované polohy a ruénim
posunovanim brany je nastavte do spravné polohy.

- 2
1.~
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ROBO elektromechanicky pohon

2.4 Nastaveni mechanické spojky pro RO 1000

Moment se nastavuje elektronicky pomocitrimruumisténého
v elektronické karté (obr. 11). Dodrzujte pokyny uvedené
v navodu dodaném spolu s fidici jednotkou. VeSkera
nastaveni provadéjte v souladu s platnymi normami.

3. Dllezité opatreni

Pro bezpecnou instalaci pohonu je nezbytné nutné pohon
uzemnit tak, jak je nazna¢eno na obr. 12.

Neuvadéjte pohon do provozu bez uzemnéni a to ani
bé&hem nastavovani.

4. Technické parametry

Technické parametry jednotlivych typd pohonu ROBO

si prohlédnéte v nasledujici pfehledné tabulce m J
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ROBO elektromechanicky pohon

Tabulka 2: Technické parametry

Nazov RO 300 RO 1000 RO 1124
Napéti (Vac) 230 230 -
(Vdc) - - 24
Vykon (W) 250 400 120
Intenzita el. proudu (A) 1,2 1,3 0,5
Absorpéni kapacita (A) 1,2 1,3 5
Kondenzator (uF) 10 14 -
Stupen ochrany (IP) 43 43 43
Moment (Nm) 10 17 10
Rychlost (m/s) 0,18 0,18 0,2
Maximalni tazna sila (N) 260 560 330
Maximalni hmotnost bran (kg) 300 600 400
Provozni teplota °C -20 az +70 -20 az +70 -20 az +70
Pracovni zatizeni (%) 30 30 80
Hmotnost (kg) 10 10 10
Trida izolace 1 1 1
Tepelna ochrana (°C) 140 140 -
5. Prehled nahradnich dila
5.1 Dily RO 300
24 | PMCS8.4630 55 | V4.2X9.5.5101
c. Objednaci kod 25 PMDACRO08.4610 56 GOR-L.5501
1 BMAM1.4567 27 PMD0574.4610 57 GOR9.5501
2 BMBM.45673 28 D4-D.5110 58 V6X12B.5102
3 BMFP.45673 29 PMD0213.4610 60 PMCAC.4630
4 PPD1184.4540 30 PMDO0177A.4610 61 CGUBA.5310
5 BPCO1.4540 31 PMDRCA4.4610 62 C3VF.2015
6 PPD1182.4540 32 PMDVSF2R07.4610 64 V2.9X9.5-A.5101
7 BPMSR01.4541 33 PMPS2.4610 65 MMCOI.2620
8 PPD1244.4540 34 V4X65.5102 66 V4.2X13.5101
9 G8X40.5123 35 V8X35C.5102 67 D8-G.5110
10 MICROI.1617 36 ROA34 68 R08.5120
11 MO-N.2640 37 10U450A.0727 69 R0O8A.5120
12 MO-D.2640 38 PPD1185.4540 70 MPFB3.2601
13 PPD1183.4540 39 R12C.5120 71 BPC.4540
14 PECR50D.4670 40 V10X12A.5102 72 CFCS2.5320
15 PEDS501C.4650 45 D8.5110 75 V6X40.5102
16 R06B.5120 46 PMCAC1.4630 76 GOR-H.5501
17 PMCSE25.4630 48 MPFB1.2601 77 G6X14.5123
18 PMCS6.4630 49 ES0093.4870 78 RO4E.5120
19 PMCU3.4630 50 V4.8X16.5101 79 PMD0885.4610
20 PPD0231.4610 51 V3.5X20.5101 80 PMD0886.4610
21 BMAM2.4567 52 V4X8.5105 81 PPD0413R01.4540
22 PMC108A.4630 53 CT200A.5320 82 PPD0414.4540
23 PMCU102.4630 54 PMCSS.4630 83 PPD0415.4540
84 CM-BG.1630
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ROBO elektromechanicky pohon

5.2 Dily RO 1000

¢. Objednaci kéd 47 V4.2X13.5101
1 BMAM.4567 48 V2.9X9.5-A.5101
2 BMBM.45673 49 V4.8X16.5101
3 BMFP.45673 50 V3.56X20.5101
4 BPCO1.4540 51 V4.2X9.5.5101
5 BPC02.4540 52 V2.9X16.5101
6 PPD1184.4540 53 V4X8.5105

7 BPC.4540 54 V4X5.5102

8 BPMSR01.4541 55 V4.2X9.5.5101
9 PMD1194R01.4610 56 V8X35C.5102
10 PMD0885.4610 57 V6X12B.5102
11 PMD0886.4610 58 D8.5110

12 PMPS2.4610 59 D8-G.5110

13 PMDRCS3.46102 60 G6X14.5123
14 PMDACR08.4610 61 G8X40.5123
15 PMD0177R01.4610 62 RO4E.5120

16 PMD0213.4610 63 R08.5120

17 PEDS671.4650 64 R0O8A.5120

18 PECR67.4670 65 R12C.5120

19 ROA3 66 V10X12A.5102
20 TRA-G.1025 67 PPD1182.4540
21 14U450.0727 68 PPD1183.4540
22 MO-D.2640 69 PPD1185.4540
23 MO-N.2640 70 PMCAC.4630
24 CFCS.5320

25 CT200.5320

26 CGUBA.5310

27 C3VF.2015

28 MICROI.1617

29 MMCOI.2620

31 MPFB1.2601

32 MPFB3.2601

34 GOR-L.5501

35 GOR-H.5501

36 GOR9.5501

37 PMCU7.4630

38 PMCU4R01.4630

39 PMCUS3.4630

40 PMCAC1.4630

41 PMCSE25.4630

42 PMC108A.4630

43 PMCS8.4630

44 PMCSS.4630

45 PMCS6.4630
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ROBO elektromechanicky pohon

5.3 Dily RO 1124

64 | \V2.9X9.5-A.5101
¢. Objednaci kéd 65 MMCOI.2620
> BMBM.45673 66 | V4.2X13.5101
3 BMFP.45673 67 |D8-G.5110
4 PPD1184.4540 68 | R08.5120
5 BPCO3.4540 69 | RO8A.5120
6 BPCO02.4540 70 | MPFB3.2601
7 BPMSR01.4541 71 | CA3.5320
8 CM-B.1630 72 | CMR.5320
9 G8X40.5123 73 | V5X105.5102
11 | MO-N.2640 75 | R05.5120
17 | PMCSE25.4630 76 | GOR-H.5501
18 | PMCS6.4630 77 | v10X12A5102
19 | PMCU3.4630

22 | PMC108A.4630

24 | PMCS8.4630

25 | PMDACR08.4610

29 | PMD0213.4610

30 | PMD0177R01.4610

31 | PMDRC33.46102

32 | PMDVSF2R07.4610

33 | PMPS2.4610

35 | V8X35C.5102

36 | ROA2

37 |R12C.5120

38 | PPD1185.4540

39 | TRA-M.1025

40 | GOR-0.5501

41 | ROA12

45 | D8.5102

46 | PMCAC1.4630

47 | V2.9X16.5101

49 | EMRO2.4870

50 | V4.8X16.5101

52 | V4X8.5105

53 | CT200.5320

54 | PMCSS.4630

55 | V4X5.5102

56 | GOR-L.5501

57 | GOR9.5501

58 | V6X12B.5102

59 | V4.2X9.5.5101

61 | RO4E.5120

62 |D5.5110
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Prohlaseni o shodé

ProhlaSeni EU o shodé v souladu se Smérnici 98/37/EC, pfiloha Il, ¢ast B (prohlasSeni vyrobce o shodé EU)
Cislo: 131/RO-TH-OT Datum: 9/2001 Revize: 3

Nize podepsany Lauro Buoro, ve funkci generalniho managera, prohladuje na vlastni odpovédnost, Ze vyrobek
Jméno vyrobce: NICE S.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. Rusitgné — Oderzo (TV) Italie

Typ: Ridici jednotka pro pohony ROBO, THOR a OTTO

Modely motort: RO 300, RO 1000, RO 1124

Spliuje nalezitosti predepsané nize uvedenymi smérnicemi Evropské Unie:

73/23/CEE, 93/68/CEE Smérnice pro nizkonapétoveé zafizeni a jejich modifikace

89/336/CEE Smérnice kompatibility elektromagnetickych zafizeni/EMC

98/37/CE (EX 89/392/CEE) Smérnice pro strojni zafizeni

Je v souladu s nasledovnymi harmonizovanymi standardy:

EN 60335-1 Bezpecnost domacich a el. spotfebicl - vSeobecné pozadavky

EN 60204-1 Bezpecnost strojnich zafizeni, el. vybaveni strojnich zafizeni, ¢ast 1: v8eobecné pozadavky
EN 55022-1 Limitovani a metody méreni charakteristik ruseni radiovych signald

ENV50204 Test odolnosti elektromagnetického zafeni proti mobilnim telefonim

EN61000-3-11 Test odolnosti elektromagnetické kompatibility (EMC)

Je v souladu s jinymi standardy a technickymi specifikacemi:

EN 12445 Bezpecnost pouzivani automatizaci bran a vrat pro primyslové a privatni brany a garazova vrata
— metody testovani

EN 12453 Bezpecnost pouzivani automatizaci bran a vrat pro primyslové a privatni brany a garazova vrata
— pozadavky

V8echny zafizeni, které se budou pouzivat spolu s vySe uvedenym produktem musi splfiovat smérnici 89/392/CEE.

Oderzo, 11. z&fi 2001 Lauro Buoro
Generalpfymanager
i !___;E—_—_'f.--"
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Prehled produktu

Pohony pro privatni brany

GIRRI 130 ROBO THOR WINGO MOBY METRO
pohon pro posuvné brany pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro otoéné brany pohon pro oto¢né brany
do 400 kg brany do 600 kg brany do 2 200 kg do velikosti kfidla 1,8 m do velikosti kfidla 5 m do velikosti kfidla 3,5 m

Pohony pro primyslové brany

NYOTA 115 MEC 200 FIBO 400 NUPI 66 HINDI 880 COMBI 740
pohon pro posuvné brany pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro otoéné brany pohon pro oto¢né brany
do 800 kg brany do 1 200 kg brany do 4 000 kg do velikosti kfidla 2 m do velikosti kfidla 6 m do hmotnosti kfidla

700 kg

Pohony pro garazova vrata

SPIN SUMO HYPPO TOM MEC 200 LB
pohon pro sekéni a vyklopna pohon pro primyslova sekéni pohon pro otoéné brany se sil- pohon pro primyslova sekéni pohon pro primyslova sekéni
vrata vrata do velikosti 35 m?2 nymi pilifi a skladaci vrata a rolovaci vrata do 750 kg vrata do velikosti 50 m?

Dalkové ovladani, bezkontaktni snimace, klavesnice a dochazkové systémy

FLO/FLOR VERY BIO NiceWay KP 100
dalkové ovladani s plovoucim dalkové ovladani s plovoucim pfistupovy systém pro dalkové dalkové ovladani, 433.92 MHz, snima¢ bezkontaktnich karet
kédem, 433.92 MHz kédem, 433.92 MHz ovladani, 40.685 MHz provedeni zed, stll nebo komb. s kontrolou vstupl/vystuptl

Automatické sloupy a parkovaci systémy

WIL STRABUC 918 STRAMA 500 A 100/300 VA 400
rychld zavora s délkou ramene automaticky vysuvny sloup pro mechanicky vysuvny sloup pro vjezdové/vyjezdové stojany na bankomat pro mince a
do 8 m, vhodna pro parking zamezeni vjezdu zamezeni viezdu vydej parkovacich listktl bankovky

T-06-2009



