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Dilezité upozornéni

Tento manual je uréen pouze pro technicky personal, ktery ma pro instalaci pfislusnou kvalifikaci. Zadna
z informaci, kterou obsahuje tento material neni urCena pro finalniho uzivatele. Tento manual je uren pro fidici
jednotku D-PRO-AUTOMATIC a nesmi byt pouzit pro jiné vyrobky. Ridici jednotka D-PRO-AUTOMATIC slouzi
jako programovaci, pfipadné ovladaci prvek k automatiza¢ni technice, kazdé jiné pouziti je nevhodné a tudiz
je zakazano podle platnych predpisu. Vyrobce doporucuje precdist si pozorné alespori jednou veskeré instrukce
pfedtim, nez pfistoupite k vlastni instalaci. Je Vasi povinnosti provést vse tak ,bezpecné®, jak to jen jde. Instalace
a udrzba musi byt provadéna vyhradné kvalifikovanym a zkuSenym persondlem, a to dle nasledujicich €eskych
norem a vladnich nafizeni:

- Zakon €. 22/1997 Sb. o technickych poZadavcich na vyrobky a o zméné a doplnéni nékterych zakonu, v platném
znént.

- Nafizeni viady ¢. 378/2001 Sb., kterym se stanovi bliZsi poZadavky na bezpecny provoz a pouZivani stroju,
technickych zarizeni, pfistroju a nafadi, v platném znéni .

- Nafizeni viady ¢. 17/2003 Sb., kterym se stanovi technické poZadavky na elektricka zafizeni nizkého napéti.

- Nafizeni viady ¢. 616/2006 Sb. o technickych poZadavcich na vyrobky z hlediska jejich elektromagnetické
kompatibility, v platném znéni.

- Narizeni viady ¢&. 426/2000 Sb., kterym se stanovi technické poZadavKky na radiova a na telekomunikacni koncova
zafizeni, v platném znéni.

Nekvalifikovany personal nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii ,Automatizace”, se musi zdrzet insta-
lace. Pokud nékdo provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je pIné zodpovédny za pfipadné
Skody, které by zafizeni mohlo zpUsobit!
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Obsah tohoto manualu, jakoz i jeho jednotlivé ¢asti, predevsim texty, obrazky i jejich vzajemné usporadani, jsou
chranény pravem dusevniho vlastnictvi, a proto se na né pouziji pravni predpisy Ceské republiky upravujici zejmé-
na autorské pravo a ochranné znamky. Jejich kopirovani nebo jiné uziti je mozné pouze po predchozim pisemném
souhlasu spolecnosti TECHNOPARK CZ s.r.o.
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1. Obecné bezpecnostni pokyny

Planovani a vyroba soucasti, ze kterych je vyroben systém fizeni vrat D-PRO Automatic, a informace uvedené v tomto
navodu k obsluze, odpovidaji platnym bezpeénostnim predpisiim. Nespravna instalace mlize mit za néasledek vazné
Urazy osob, které provadéji instalaci nebo které pouzivaji zafizeni. Z tohoto diivodu je béhem instalace dulezité dodrzovat
vSechny pokyny uvedené v tomto navodu.

Nepokradujte v instalaci, pokud mate jakékoliv pochybnosti, pfipadné kontaktujte zakaznicky servis spole¢nosti Nice.

1.1 Bezpecnost prace

A Pozor: Z diivodu bezpeénosti osob je dilezité dodrzovat tyto pokyny!
& Pozor: Z bezpeénostnich dlivod( uschovejte dlilezité pokyny!

Vzdy dodrzujte tyto pokyny:
* Pouzivejte vyhradné elektrické pfipojky uvedené v tomto navodu: Nespravné provedeni pFipojek mlize zpUsobit
zavazné poskozeni systému.

¢ Pokud pouzivate kabely venku, musite je kompletné instalovat do chranicky.

S ohledem na rizika, ktera mohou vzniknout pfi instalaci a obsluze systému, musite instalovat systém pohonu p¥i

dodrzeni nasledujicich pokynu:

e Provadéjte pouze takové zmény na fidici jednotce nebo na pohonu, které jsou popsany v tomto navodu. Jiné zmény
mohou zpUsobit poruchy provozu. Vyrobce nepfebira zadné zaruky za Skody vzniklé svévolnymi zménami hnaciho sys-
tému nebo fidici jednotky.

e Neumistujte fidici jednotky v blizkosti tepelnych zdroji nebo otevieného plamene. Nasledkem mohou byt poruchy, pozar
a vznik nebezpedi.

* Ridici jednotku nebo pohon nesmite b&hem instalace ponofit do vody nebo jinych kapalin. B&hem instalace zabrarite
vniknuti kapalin do systému.

* P¥i likvidaci obalového materialu hnaciho systému musite peclivé dodrzovat mistni pfedpisy.

& Pozor: Tento navod peclivé uschovejte tak, abyste si usnadnili budouci udrzbu nebo likvidaci zafizeni!

2. Informace o systému a priprava instalace

2.1 Popis a pouziti

» Systém D-PRO Automatic je Fidici jednotka vrat pro tfifazové a jednofazové pohony sekénich, rychlobéznych a roletovych
vrat, 230 a 400 V, s mechanickym nebo elektronickym koncovym spina¢em. Rychlobéznd vrata jsou vybavena
frekvenénim méni¢em NICE. Mlzete pfipojit vSechny bézné bezpecnostni a kontrolni prvky.

» DalSi moznosti (napf. semafor, indukéni smy€ky k identifikaci vozidel nebo funkce vzdalené udrzby) Ize ziskat instalaci
rlznych zasuvnych karet (moduld).

» K otevfeni nebo zavfeni vrat staci stisknout pfislusné tlagitko na krytu nebo na vnéjsi strané zafizeni.

* V automatickém rezimu muzete vrata otevirat a zavirat také radiovym signalem.

» Jakékoliv jiné pouziti je v rozporu s uc¢elem! Vyrobce neprebira zadné ruceni za Skody vzniklé nespravnym
pouzitim riiznych ¢asti systému, které bylo odli$né od informaci uvedenych v tomto navodu.

* Je odpovédny za kompletni zafizeni. Musi zajistit dodrzovani pfisluSnych norem a smérnic (napf. EN 13241-1). Zfizovatel
zafizeni musi pamatovat na dodrzovani smérnic o elektromagnetické kompatibilité, pfedpisti o nizkém napéti, smérnic
o strojich a zafizenich a smérnice o vyrobcich ur€enych pro stavebnictvi.

* Odpovida za sestaveni technické dokumentace pro kompletni zafizeni, kterd musi byt k zafizeni pfipojena.

* Dodrzujte narodni a mistni prfedpisy a normy o instalaci a pfredpisy BOZP profesnich svazi.

* P¥i praci na vratech musi byt vrata vzdy odpojena od napéti.

D-PRO Automatic | 3
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2.2 Kontroly provedené pred instalaci

* Pfed zahajenim instalace fidici jednotky si peclivé prectéte tento navod k montazi a obsluze.

* Narok na poskytnuti zaruky a ru€eni za vyrobek zanikd, pokud budou bez naseho predchoziho pisemného souhlasu pro-
vedeny nebo iniciovany vlastni konstrukéni zmény nebo nespravné instalace v rozporu s nasimi montaznimi smérnicemi.

e Zfizovatel zafizeni musi pamatovat na dodrzovani smérnic o elektromagnetické kompatibilité, pfedpisti o nizkém napéti,
smérnic o strojich a zafizenich a smérnice o vyrobcich uréenych pro stavebnictvi.

& Pozor: Ridici jednotku a pohon nesmite pouzivat v prostiedi s nebezpeéim exploze!

3. Montaz ridici jednotky D-PRO Automatic

PFi upevinovani fidici jednotky postupujte takto:

01. Oteviete viko krytu fidici jednotky povolenim upevriovaciho Sroubu vika.

02. Pripravte si na fidici jednotce otvory pro prichodky elektrickych pfivodnich kabelll a datového kabelu. K dosazeni
tohoto stavu a predevSim k zajisténi kryti IP je nutné pouziti speciélniho nafadi (korunkovy vrtak nebo vykruzovak). Kabely
zavadeéjte pouze ze spodni strany pfistroje. V pfipadé umisténi dvou fidicich jednotek nad sebe je kabel motoru pro horni
fidici jednotku zaveden do skfiné shora.

03. Upevnéni jednotky zavisi na podminkach v misté montéze.

To je mozné3 riznymi zplsoby:

a) Pfimo ke sténé pouzitim Sroubul v krytu jednotky (A);

b) Pouzitim dodaného standardniho upevnéni (B);

c¢) Pokud jsou kabely vedeny externé je nutné namontovat kryt ve vzdalenosti. 2 cm od stény tak, aby bylo mozné vést
kabely mezi krytem a sténou. Volitelna sada pfislusenstvi NDA530 obsahuje 4 distanéni prvky (vySka 20 mm) a plastovy
kryt k ochrané vstup(l kabel(.

04. Nyni je mozné provést veskeré elektrické pfipojeni. PFi instalaci elektrického pfisluSenstvi vyuzijte pfislusné navody
k instalaci a pouziti.

4 )
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Pripojka

Typ kabelu

Maximalni délka

A: PRIVODNI KABEL se zastrékou CEE

Motor < 1,5 kW 5 x 0,75 mm?2
Motor > 1,5 kW 5 x 1,5 mm?2

1 m (Poznamka 1)

B: Kabel MOTORU Pro prfevodové motory Nice 5-7-11m
jsou formou pfrislusenstvi
dostupné pfrislusné kabely

C: Kabel SVETELNEHO MAJAKU 2 x 0,75 mm2 10 m
(pro svételny majak)

D: Kabel optické zavory 4 x 0,5 mm?2 15 m

E: Kabel PRO UZAMYKATELNY PREPINAC | 3 x nebo 2 x 0,25 mm?2 10m

F: Vinuty kabel pro bezpecénostni liStu Vinuty kabel Nice dodavany 4m

formou pfisluSenstvi

Poznamka 1: Pokud je pfivodni kabel delSi nez 5 m, bude nutné pouzit vétsi prirez.

D-PRO Automatic | 5
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Tabulka 2: Legenda k obr. 2

1: Pohon vrat 2: Dalkovy ovladaé NICE pro pfijima | 3: Bezpeénostni lista NICE s optickymi
OXI 433 MHz / 868 MHz nebo SMXI | snimaci
433 MHz

4: Zasuvka pro vrata 5: Ridici jednotka pro vrata 6: Upevnovaci Uhelnik vinutého kabelu
D-PRO Automatic

7: Vystrazny svételny majak ML 8: Opticka zavora MOFO 9: Uzamykatelny prepinac

nebo MLT

4. Pripojka privodniho kabelu

4.1 Pripojka 3-fazové provedeni

/ L1 L2 13 N oF \
x1 [HHBHEEE 550

|

. =N )

Ke svorkam L1, L2, L3. N a PE je pfipojena zastréka CEE 16 A.

Elektrické pfipojeni systému D-PRO Automatic mlze byt provedeno také pomoci volitelného 3fazového hlavniho vypinace.
Pfitom m0ze byt pfi montazi zastréka CEE odstranéna.

Pokud to jiz nebylo provedeno, musite pfivodni kabel pfipojit ke svorce X1 (L1, L2, L3, N) a svorce PE.

& Pozor: Sitova pripojka musi byt v misté instalace zajiSténa tavnymi pojistkami 3x16 A!
4.2 Pripojka 1-fazové provedeni
/ L1 L2 N
PE
X1 @@@@@@@ 000

=

—

- — Y

Ke svorkam L1 (faze), L2 (N), a svorce PE je pfipojena zastrcka s ochrannym kontaktem (Schuko). PFipojeni k siti mlzete
provést také pomoci volitelného hlavniho vypinace.

Pfitom m0ze byt pfi montazi zastréka s ochrannym kontaktem (SCHUKO) odstranéna. PFi pouziti brzdy 200 V/DC musite
ke svorce X1 pfipojit mlstek z L2 (N) na N.

4.3 Funkce a parametry

Na fidici jednotce D-Pro Automatic miizete b&hem instalace nebo pfi obsluze vybirat rizné parametry. Radu funkci mizete
aktivovat nastavenim spravné hodnoty pfislusného parametru.

Parametry mGzete ménit pomoci pfepinacu DIP a programovacich tladitek na zadni strané horni zakladni desky systému,
vysledek je zobrazen na displeji. Dalsi informace a seznam parametrl naleznete v pfiloze tohoto navodu.

6 | D-PRO Automatic
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4.4 Kontrola sméru otaceni

Dulezité upozornéni: Vrata musite nouzové oteviit na 50 cm tak, aby pfi nespravném nastaveni sméru ota¢ek nedoslo
k uvolnéni nosného lanka (sekéni vrata) nebo k pretoceni stitu (roletova a rychlobézna vrata). Nyni mizZete pfistroj
zapnout (zapojenim zastrcky CEE).

Tlagitky OTEVRIT a ZAVRIT zkontrolujte smér chodu v rezimu samo&inného zastaveni. Pokud smér chodu neodpovida
sméru Sipky na stisknutém tlacitku, musite v parametru 75 zménit pfislusny smér otaéeni (P 75 =2).

Pfipojeni 3-fazového motoru

A~ | —Hneda
[©
Oll =

____rot
rot

Nl 5 |

2N

A

] =2

N |

Slot na jednotce D-PRO X8.

Pozor: Pfepojovaci mustek 230/400 V na spodni strané zakladni desky musi byt pfipajen k 230 V!
Ridici jednotky D-PRO Automatic s kédovym ¢islem NDCC1200 az NDCC1299 jsou ve vyrobé vybaveny na
230V a jsou dodany s pfedem namontovanou zakladni deskou na X8 k pfipojeni kondenzatoru!

D-PRO Automatic | 7
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4.5 P¥ipojeni koncovych spinacu

Pokud pouzivate kabel k motoru Nice, jsou koncové spinace pripojeny takto:

A) P¥i pouziti elektronického koncového spinace je zastréka Tyco Mini-Fit propojena pfimo se zdifkou X7 (J5) na fidici
jednotce.

B) V pfipadé zkraceného kabelu motoru nebo u starSich zafizeni jsou zily vybaveny koncovkami a elektronické koncové
spinace jsou pripojeny ke svorce X7 (J34, J35) a bezpecnostni obvod (tepelny) ke svorce X7 (J29).

C) V pfipadé pouziti mechanickych koncovych spina¢ui jsou zily vybaveny koncovkami a mechanicky koncovy spina¢ je
pfipojeny ke svorce X7 (J26, J27) a bezpecnostni obvod (tepelny) ke svorce X7 (J29).

g ®

Rdzova
| Zelena
| Hnéda
— Bila
L Zluta

b I Seda

| /luta
— Seda

' 1_—~Hnéda
| Bila
—_ Zelena
71— RUzova

I

4.6 Nastaveni koncovych spinact — obecné informace

/

V pfipadé systému D-PRO Automatic je mozné pfi pouziti mechanickych koncovych spinacld na pohonu pfipojit druhy
pfidavny koncovy spinaé pro smér OTEVRENO (J33/X6) a nasledn& pomoci (volitelného) polohového spinade na krytu
jednotky D-PRO Automatic vybirat mezi dvéma riiznymi polohami OTEVRENO (nap¥. pfepnuti na rezim léto / zima).

PFi pouziti elektronického koncového spinage je dodateéna poloha OTEVRENO nastavena béhem programovani kon-
cového spinace.

Nastaveni koncového spinace provadéjte v rezimu samocinného zastaveni!

PFi pouziti kabeld Nice jsou pFislusné svorky jiz pfedem instalovany.

Nastavenim provozniho koncového spinac¢e zadate horni a dolni polohu pro vypnuti vrat.

K provedeni nastaveni musi byt pohon pfipojen k elektrické siti.

4 )

J26 127
J5
J34 J35 J29
e [EEE N E

RS485
Encoder

[e]

Thermo
CcCOM

-l:‘
(o)
e
-l:‘
(o)

ES-Auf
Vor-ES O
ES-Zn
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5. Ovladaci prvky a pripojky

Pomoci tladitek ve viku systému vrata OTEVIRATE nebo ZAVIRATE v rezimu samod&inného zastaveni nebo podrzeni
polohy. Pokud vrata ovladate v rezimu podrzeni polohy, mlzete jejich pohyb kdykoliv zastavit tlac¢itkem STOP.

K provedeni obsluhy zvenéi mizete pfipojit dalsi ovladaci prvky, jako je napf. trojité tlacitko.

Zevnitf nebo zven&i namontovany lankovy spinaé (stropni spinaé) ovlada funkce vrat OTEVRIT-STOP-ZAVRIT.

5.1 Pfipojeni ovladani pfikaz OTEVRIT, STOP, ZAVRIT

K obsluze vrat zvenéi muzete pro systém D-PRO Automatic pfipojit trojité tlacitko ke svorkovému boxu X4. Obé tlacitka
k OTEVIRANI a ZAVIRANI pfitom museji byt provedena formou spinacich kontaktti.

Vzhledem k tomu, ze tlagitko STOP je zapojeno v bezpecnostnim obvodu, musi byt pfipojeno jako rozpojovaci kontak.
PFi pfipojeni tlacitka STOP ke svorkovému bloku X4 odstrarite miistek ze svorky J15 a pFipojte tlacitko STOP (roz-

pojovaci kontakt)!
- N

Pripojeni ovladacich prvkd
OTEVRIT, STOP, ZAVRIT, IMPULS

STOP OTEVRIT Imp  ZAVRIT
J15 e N7 18

QI IIEEEE E

NN

Pripojeni trojitého tlacitka kabelem se 4 zilami

STOP OTEVRIT Imp  ZAVRIT
J1s )16 N7 )18

S EEEEEE EE
I-ﬁ_‘l-\ N

Pripojeni uzamykatelného prepinace

STOP OTEVRIT Imp  ZAVRIT
J15 ne N7 18

* LR

N
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5.2 Pripojeni optoelektronické spinaci listy

Konstrukce optoelektronické bezpecnostni listy je provedena tak, aby doslo pfi aktivaci spinaci listy po celé délce k
preruSeni svételného paprsku. K tomu, aby bylo mozné kontrolovat bezpecnostni listu po celé délce, musite na konci
spinaci listy pfipojit pfijimac.

Mustek J1 pFipojeny k Opto = pFipraveno pro optickou listu.
Pro pfipad, Zze ma byt spinaci liSta zalisovana k podlaze, bude reverzni funkce neutralizovana pfipojenim predfazeného

koncového spinace (pfidavny pfedfazeny koncovy spinac) ke svorce J27 svorkového bloku X7 (plati pouze pro mechanické
koncové spinace). Pfitom je pfedfazeny koncovy spina¢ nastaven cca 5 cm nad podlahou.

4 N

v

/

Bila - GND/OV ~ —
Zelend -signdl —
Hnédad-12vDC —

RjEREE

\_ i /

5.3 Pripojeni bezpecnostni listy 8,2 kQ

K systému D-PRO Automatic miizete pfimo pfipoijit elektrickou nebo pneumatickou bezpeénostni listu.

/Pozor!!! PFi pouziti pneumatické spinaci liSty spolu s rozvodovou krabici \
NDAO010 musite pfipojit také minus vinutého kabelu ke svorce X6.

Zelenad - signal
8,2 kQ Hnéd4 - 12VDC

ER[ERDE
ACL + OIS

Nl 2>

Vyhodnocovaci logika bezpecnostni listy jiz je integrovana. K tomu, aby bylo mozné
kontrolovat kompletni elektricky obvod bezpecnostni lidty, musite spinaci listu ukoncit
odporem (8,2 kQ3). Spinaci listu pfipojte ke svorce J32 (S a +) svorkového bloku X6.

\_

Mustek J1 zapojeny na 8,2 k = pfipraveno pro pneumatickou a elektrickou listu 8,2 kQ.
Pfi pouziti tlakové lisSty musi byt parametr P105 nastaven na 1!

10 | D-PRO Automatic
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5.4 Pripojeni optickych zavor

K systému D-PRO Automatic mlzete k zajistén prujezdu pfimo pFipoji’g optickou zavoru (svorkovy blok X5). Pokud dojde
k preruseni infraéerveného paprsku pfi pohybu vrat smérem doll (ZAVIRANI), vrata se zastavi a pohybuji se v opaéném
sméru do horni koncové polohy.

Pozor: V pripadé jednosmérné optické zavory s pouze tfremi svorkovymi pfipojovacimi body je spinaci kon-
takt a strana plus elektronického systému optickeé zavory pfipojena ke svorce J30/1 s kladnym potencialem!
P¥i pfipojovani optické zavory odstrarite mistek z J31 svorkového bloku X5!

4 N

A Pripojeni vysilaCe a Pripojeni
prijimace optickeé zavory B reflexni optické zavory
+ - Foto + - Foto

0 “HID

¢

Q
©
Fa)-7
i o
2 !
_._
J30: Napajeni 24 V DC
m J31: Kontakt bezpe¢nostni optické zavory (rozpojovaci) J
5.5 Pripojeni zajisténi integrovanych dvefri
V pfipadé vrat s integrovanymi dvefmi je bezpecnostni / \
spina¢ pfipojen ke svorce J10 ve svorkovém bloku X2. o n
B1 B2 u
Pozor: Pokud jiz byla provedena predbézna X2

montaz, odstrante mistky v poloze J10!

EEEENEEEE

H)

Vypinac pri povoleni lanka/
pojistka proti prasknuti pruziny
nebo pojistka proti samovolné- M
mu zavreni

Nl s /
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5.6 Pripojeni ovladani prikazu, napt. lankovy spinac¢

Ridici jednotka D-PRO Automatic umozriuje pfipojeni ovladani
prikazl ke svorkovému bloku X4.
Funkce téchto vstupl k ovladani pfikazl jsou popsany v sez-
namu parametrd, par. 100 az 103.

5.7 Pripojeni dalkového ovladani (radiovy modul)

Do slotu (Receiver OXI) 10 PINS - mlzete pfipojit pfijimac Nice
OXI nebo OXIFM fady OPERA.

PFitom musi strana s LED/programovacim tladitkem smérovat ke
vnitini strané krytu.

Pfi pouziti radiového prijimace OXI nastavte prislusné
parametry! Viz seznam parametrtl — P 106 Dalsi informace viz
navody k obsluze pfijimacl a ruénich ovladacu.

Nl <

DN Y

Do

Potifebné dratové mistky a spojky k provozu fidici jednotky v pfipadé nepfipojenych komponentu.

Dratové mustky:

Svorka X2 - pozice J10
Svorka X4 - pozice J15
Svorka X5 - pozice J31
Svorka X6 - pozice J33

Spojky:
X8-Pin 5-6
X9-Pin 1-2

PFi pfipojovani pohonu s elektronickymi koncovymi spinaéi budete navic potfebovat dratové mustky pro pozice J26, J27

svorky X7.Vs8echny tyto dratové mastky a spojky jsou namontovany z vyroby.

5.8 Pripojeni tfi bezpotencialovych reléovych kontaktt

Priklad: Pfipojeni signalizaénich majakt 230 V — typ ML a MLT
Oba signalizaéni majaky ML a MLT mUzete pfipojit k volné programovanym reléovym kontaktlim. Pokud pouzijete relé 1,
musite pfipojit mistek z X1(L1) na X3 (7). Obé napétové pripojky jsou nasledné pfipojeny k X1 N a X3 - 9.

-

Rel3  Rel2  Rel1 N

|
| X3
[T1]

L1 L2 L3 N Brake 1 2 3 4 5 6 7 8 9

\_ i

/

& Pozor: Pri pouziti signalizacniho majaku ML a MLT musite pfi napajeni pfipojit ke svorce X1 také N (230 V)!

D-PRO Automatic
fidici jednotka
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6. Nastaveni mechan. koncového spinace

& Pozor: Nastaveni koncového spinace provadéjte v rezimu samocéinného zastaveni!

PFitom nastavte po dobu sefizovani parametr 105 na 6. Zakladova deska koncového spinace je dostupna po odSroubovani
krytu koncového spinace.

4 N

Nastaveni mechan. koncového vypinace - velké pohony -
7 Spinaci vacka

7 bila pridavny koncovy vypinaé 2 ZAVRENO

6 zelena pridavny koncovy vypinaé 2 OTEVRENO

5 bila pridavny koncovy vypinaé 1 ZAVRENO

4 cervena bezpecnostni koncovy
vypinaé ZAVRENO

3 bila koncovy vypinaé¢ ZAVRENO

2 cervena bezpecnostni koncovy
vypinaé OTEVRENO

1 zelend koncovy vypinaé OTEVRENO

0

B A

Nastaveni mechan. koncového vypinace - malé pohony -
8 Spinaci vacka

o)

bila pridavny koncovy vypinaé 2 ZAVRENO

7 zelena pridavny koncovy
vypinaé 2 OTEVRENO

6 bila pridavny koncovy vypinaé 1 ZAVRENO

5 zelena pridavny koncovy
vypinaé¢ 1 OTEVRENO

¢ervena bezpecnostni koncovy
vypinaé ZAVRENO

3 bila koncovy vypinaé ZAVRENO

2 c¢ervena bezpecnostni koncovy
vypina¢ OTEVRENO

1 zelena koncovy vypinaé OTEVRENO

0

(o3
>

N /
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V reZimu sefizovani se pohon pohybuje v rezimu samocinného zastaveni pomoci tlacitek OTEVRIT a ZAVRIT na krytu
télesa. Po stisknuti tladitka OTEVRIT se musi vrata otevirat, v opaéném pfipadé musite nastavit 75 na 2.

Pokud jste namontovali pohon oto¢eny o 180° (montadz nahofe), se museji vrata otevirat také pomoci instalovaného
tladitka OTEVRIT, v opaéném piipadé musite rovnéz nastavit parametr 75 na 2.

Jinak je nutné upravit oba nouzové koncové vypinace tak, aby vypinaly za provoznim koncovym vypinaéem.

Rizeni Vodié Motor

X2 - J11/U 1 U
X2 —J11NV 2 V
X2 —J11/W 3 w

X2 -J10 Dratovy mistek -
X7 — MiniFit Seda Zastrcka AMP 3
X7 — MiniFit Zelena Zastrcka AMP 4
X7 — MiniFit Bila Zastrcka AMP 2
X7 — MiniFit Razova Zastrcka AMP 5
X7 — MiniFit Zluta Zastréka AMP 6
X7 — MiniFit Hnéda Zastrcka AMP 1

6.1 Dolni vypinaci poloha

K nastaveni koncového vypinace pro dolni vypinaci polohu vrat musite provést nasledujici kroky:
» Pfesunte vrata do pozadované polohy ZAVRENO.

Nastavte spinaci vacku 3 E{ (bil4) tak, aby doslo k aktivaci koncového vypinade.

Utahnéte upevriovaci Sroub A.

Pfesné nastaveni je provedeno Sroubem B.

PFesurite vrata do pozadované polohy OTEVRENO.

Nastavte spinaci vacku 1 ET (zelend) tak, aby do$lo k aktivaci koncového vypinace.

e Utahnéte upeviovaci Sroub A.

¢ Presné nastaveni je provedeno Sroubem B.

Bezpeénostni koncové vypinace 2 SEV a 4 SET (8ervend) museji byt nastaveny tak, aby byly aktivovany ihned po pfejeti
koncovych vypinacu fizeni.

Bezpeénostni koncové vypinace 2 SEV a 4 SET (8ervend) jsou z vyroby nastaveny v t&sné vzdalenosti za provozni kon-
cové vypinace.

Po provedeni zku$ebniho provozu zkontrolujte upevriovaci Srouby. Pfidavné koncové vypinace 8 P2y a 7 P27 jsou bez-
potencialové spinaci kontakty a pfidavné koncové vypinace 6 P11 a 5 P17 jsou bezpotencialové piepinaci kontakty.

¢ V automatickém rezimu je koncovy vypinac 6 pouzivan jako prediazeny koncovy vypinac. Musi byt nastaven tak,
aby spinal 5 cm nad podlahou.
* V rezimu samocinného zastaveni jej nemusite nastavovat a Ize jej vyuzit jako bezpotencialovy kontakt.

14 | D-PRO Automatic
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Mechanické koncové spinace

. k&
" m malé typy velké typy Y,

V nasledujicim textu budou popsany hlavni funkce programovani fidici jednotky D-PRO Automatic, které jsou pfistupné
pomoci pfepinace DIP.

D-PRO Automatic®.

7. Nastaveni elektronickych koncovych spinacu

7.1 Nastaveni koncovych poloh

Prepnéte piepinac DIP 4 do polohy ,ON*.

Horni pficné listy na displeji blikaji. =
7.2 Nastaveni horni koncové polohy

Tlagitky OTEVRIT a ZAVRIT na krytu fidici jednotky v rezimu samocinného zastaveni otevirejte vrata az do horni koncové
polohy. Potom kratkym stisknutim programovaciho tla¢itka OTEVRIT nebo ZAVRIT na zékladové desce ulozte tento bod.

Nyni blikaji dolni pFicné listy. 4 |

7.3 Nastaveni dolni koncové polohy

Tlagitky OTEVRIT a ZAVRIT na krytu Fidici jednotky v rezimu samocinného zastaveni otevirejte vrata az do dolni koncové
polohy. Potom kratkym stisknutim programovaciho tla¢itka OTEVRIT nebo ZAVRIT na zékladové desce ulozte tento bod.

Nyni blikaji prostfedni pficné listy. : =l = I

Pokud nechcete nastavit ¢astecné otevreni, pfepnéte nyni prepina¢ DIP 4 do polohy OFF!

D-PRO Automatic | 15
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7.3.1 Nastaveni ¢astecného otevieni

Pokud si pfejete nastavit asteéné otevfeni, nechejte piepinaé DIP 4 v poloze ON. Tlagitky OTEVRIT a ZAVRIT na
krytu fizeni nyni mlzete provést posun do polohy ¢asteéného otevreni, polohu opét potvrdte programovacimi tlaGitky
OTEVRETENO nebo ZAVRENO na desce a uloZte.

Ukazatel zhasne.

Nyni pfepnéte prepina¢ DIP 4 do polohy ,,OFF“.
Na displeji blika hlaSeni Einr.

Stisknutim tladitka OTEVRIT na krytu aktivujete reZim programovani a vrata se nékolikrat oteviou do horni koncové polohy
a po kratké pauze se zaviou do dolni koncové polohy. Hlageni Einr bude ukonéeno.

7.3.2 Provedeni ,,pfesného nastaveni” podle seznamu parametri
Parametr 10 = nastaveni horni koncové polohy;
Parametr 11 = nastaveni dolni koncové polohy;

C ez v Y -
Parametr 12 = nastaveni ¢astecného otevreni. C

-
L
7.3.3 Zména sméru otaceni kédovaciho zarizeni

Prepinac DIP 3 a 4 v poloze ON = zobrazeni smeéru otaceni
Pfepina¢ DIP 3 a 4 v poloze ON + tlagitko OTEVRIT = zména sméru otacek

PFepina¢ DIP 3 a 4 v poloze ON + tlagitko ZAVRIT = zména sméru otatek druhym smérem.

Smeér kédovani kddovaciho zafizeni mlzete také alternativné zménit pomoci parametru 75.
Vsechny prepinace DIP v poloze OFF = zobrazeno hlaseni STOP. =5 § = F'
8. Provozni funkce

Za obvyklého provozniho stavu se na displeji zobrazuje stav vrat nebo cislo pripadné chyby.
K tomu museji byt vSechny prepinace DIPv poloze OFF!

8.1 Zobrazeni polohy vrat

Prepnéte piepinac¢ DIP 1 do polohy ONv. ) .
Pomoci programovacich tla¢itek OTEVRIT a ZAVRIT
(na desce) vyberte parametr 0.

Potom pfepnéte pfepina¢ DIP 1 a 4 do polohy ON. '] 10
Na displeji je zobrazena aktualni poloha vrat. v LS

Pokud pfepnete prepinac¢e DIP 1 a 4 do polohy ON

a nasledné stisknete programovaci tlacitko

ZAVRIT nebo OTEVRIT na desce, zobrazi se na displeji
dolni nebo horni koncova poloha.

D
-

()
o
.
()

8.1.1 Zobrazeni parametri

Prepnéte piepinac¢ DIP 1 do polohy ON.

Pomoci programovaciho tla¢itka OTEVRIT zvySujete &islo parametru.
Pomoci programovaciho tlagitka ZAVRIT snizujete &islo parametru.
Soucasnym stisknutim programovaciho tlagitka OTEVRENO

a ZAVRENO (na desce) resetujete &islo parametru na 0.

16 | D-PRO Automatic
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8.2 Zména vybraného parametru (scrolovani)
Prepnéte prepinac¢ DIP 1 do polohy ON.

Pomoci programovacich tlagitek OTEVRIT
a ZAVRIT na desce vyberte pozadovany
parametr.

Potom pfepnéte pfepinace DIP 1 a 4 do polohy
ON. Pomoci programovaciho tla¢itka OTEVRIT
na desce zvySujete Cislo parametru.

Pomoci programovaciho tlagitka ZAVRIT u
na desce snizujete Cislo parametru.

('
£
0
()

Potom ulozte vybrany parametr — prepinaé
DIP 4 v poloze OFF.

8.2.1 Vymazani parametru
Pokud jsou prfepinace DIP 1 a 4 v poloze ON, a nyni souCasné stisknete programovaci tlacitka
OTEVRIT a ZAVRIT na desce, vymazete vybrany parametr.

Rychla zména hodnoty parametru: -
Stisknéte a podrzte tlacitko na 1 s. Hodnota se méni v 10 inkr./ s. I-' =

Stisknéte a podrzte tladitko na 3 s. Hodnota se méni v 100 inkr./ s. F, '-: 8

8.3 Automatické zavirani

Pokud aktivujete funkci automatického zavirani, vrata se po uplynuti doby nastavené v parametru 41 pfesunou z koncové
polohy do polohy zavieno. Viz seznam parametril. Pouzitim funkce Stop zastavite automatické zavirani.

Pokud jsou vrata v horni koncové poloze a dojde k preruseni prljezdové optické zavory nebo bude stisknuto tlagitko
OTEVRIT, dojde k resetu doby pro automatické zavirani.

8.3.1 Vymazani Eprom (reset — nastaveni z vyroby)
K vymazani paméti Eprom prepnéte spinace DIP 1, 2, 3 do polohy ON.

Vymazani EE_0

K provedeni resetu nejprve stisknéte programovaci tladitko ZAVRIT na desce "l ™
a podrzte je, potom navic stisknéte programovaci tlagitko OTEVRIT nadesce = & o L)
a podrzte je, dokud se po 2 vtefinach nezobrazi na displeji znaky - - - -.

Tim provedete reset paméti Eprom pohonu pro sekéni a roletova vrata do nastaveni z vyroby.

Vymazani EE_1

K provedeni resetu nejprve stisknéte programovaci tla¢itko OTEVRIT na desce [ C

a podrzte je, potom navic stisknéte programovaci tlagitko ZAVRIT na desce ) B I

a podrzte je, dokud se po 2 vtefinach nezobrazi na displeji znaky - - - -.

Tim provedete reset paméti Eprom pohonu rychlobéznych vrat do nastaveni z vyroby.
(defaultni hodnota parametrl viz seznam parametr(l) Nasledné provede fidici jednotka restart.

Nastavenim EE_1 jsou aktivovany parametry pro frekvenéni ménic. -
Pro provoz s frekvenénim méniéem musite nastavit parametr P70 podle pokyni, véechny o '
ostatni parametry musite nastavit znovu v souladu s projektem. Viz seznam parametr(.

D-PRO Automatic | 17
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8.4. ZpUsob zobrazovani provoznich rezima

8.4.1 Nastaveni koncovych poloh — indikovano blikanim

Koncovéa poloha NAHORE
Igoncové poloha DOLE
CasteCné otevreni

8.4.2 INDIKACE koncovych poloh — STANDARD - P5 =0

Koncova poloha NAHORE
Igoncové poloha DOLE
CasteCné otevreni

8.4.3 INDIKACE koncovych poloh — text — P5 =1
Koncova poloha NAHORE

Koncova poloha DOLE

Céstecné otevieni

8.4.4 Pohyb vrat — INDIKACE - text — P5 = 2
VRATA SE OTEVIRAJI
VRATA SE ZAVIRAJI

8.5 Zpusob zobrazeni provozniho rezimu

Stavy vstupll jsou zobrazeny nasledovné:
Nastavte parametr P29 na 1.

Tlagitko ZAVRIT

(N

Tla¢itko OTEVRIT

Impulzni tlagitko nebo trhaci lanko

Prlijezdova opticka zavora

Radiovy signal

Vstup nouzového vypinace

Dolni lista

18 | D-PRO Automatic
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Schematicky prehled systému D-PRO Automatic — 2,2 kW
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-

Zakladni deska systému D-PRO Automatic — 2,2 kW

Pfipojka pro dratovou nebo
externi anténu — pfipojeni
pomoci koaxialniho kabelu

Slot .
Pfijimaé OXI Vybér

UK — lista

_ Receiver
® 0XI

EE T e
]

>

o

Svorky digit.
koncového ==
vypinace ‘ .
Zastrcka

TYKO Mini-Fit ___
Digit. koncovy
vypina¢

Svorky mechan.
koncovy vypinaé

Konektor pro
vstupni
kondenzator

=
€19 up ug

|
} : ONYL
|C v  $'2-d-01-0£-908
Fa

‘ LY

| e e | S e f of URGNRE| ’—1.“ e
Xy —
=) = QU
REFFRREE
= ' / |

Pfipojovaci
svorky Motor

Pfipojovaci
svorky Sit

NGl C |

Svorky koncovy
vypinac
1/2 OTEVRENO

Svorky
kontaktni listy

Svorky prdjezdové
optické zavory

Zastreka
Uzamykatel. pfepinac

Svorky
BEZPOT ZAVRIT N.O.
Tlagitko

BEZPOT IMPULZ N.O.
Tlaéitko

BEZPOT OTEVRIT N.O.
Tlagitko

BEZPOT STOP N.C.
Tlaéitko

Beznapétovy kontakt
pro ¢erveny majak

Beznapétovy kontakt
pro signalizaci
Koncova poloha nahofte

Beznapétovy kontakt
pro signalizaci
Koncova poloha dole
Pripojka
elektromechanické
brzdy 200 V DC

PFipojovaci
svorky PE
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-

Horni deska systému D-PRO Automatic — 2,2 kW

Spojovaci kabel
k zakladové desce
ovladace

B
v

R

g

T o0 .
B

lli :
19

o

By D
< BATH
h 84T
-

LA
NOTAUS

Pfepina¢ DIP

Programovaci
tladitko
OTEVRIT

Programovaci
tlacitko ZAVRIT

Systém D-PRO
— Celni pohled,
deska s displejem

/

D-PRO Automatic | 21
fidici jednotka



D-PRO Automatic fidici jednotka

9. Technické udaje — vlastnosti

Upozornéni:

* V8echny uvedené technické charakteristiky se vztahuji na teplotu 20 °C (= 5 °C).

* Spole¢nost Nice si vyhrazuje pravo kdykoliv provést zmény vyrobku, které povazuje za nutné, pficemz zlistane zacho-
vana funkce a ucel pouziti vyrobku.

* Kompletni navod k obsluze zahrnuje navod k obsluze pohonu a pfisluSny navod k obsluze pro fidici jednotku.

ab a 4

Popis D-PRO Automatic — 2,2 kW D-PRO Automatic — 5,5 kW
Napajeni 3x 400 V AC 50 Hz (pojistka 6 nebo 10 A) 3x 400 V AC 50 Hz (pojistka 10 A)
Vykon motoru az 2,2 kW az 5,5 kW

Pfipojka 3 kontakty stykace NO 3 kontakty stykace NO

400 V/max. 2,2 kVA

400 V/max. 5,5 kVA

V obou pfipadech jsou pouzity keramické pojistky 6,3 A-T s hasivem
POZOR: K jisténi motoru smite pouzivat pouze prislusné keramické pojistky!

Klidovy vykon

<4 VA

<4 VA

Okolni teplota

-20 °C az +50 °C

20 °C az +50 °C

Ridici napéti

24 V DC sekundarni jisténi 0,8 A, pomala reakce

Nase pohony a Fidici jednotky maji certifikaci TUV-Nord.

22 | D-PRO Automatic
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Prohlaseni o shodé CE

Prohlaseni v souladu s nasledujicimi smérnicemi: 2006/95/CE (LVD) EN 60335-1:2012, 2004/108/CE (EMC),
2006/42/CE (MRL)

Poznamka: Obsah tohoto prohlaseni o shodé odpovida ofi cialni dokumentaci ulozené v sidle fi rmy Nice S.P.A.,
a predevsim pak je v souladu s posledni revizi provedenou pfed tiskem tohoto navodu.

Zde uvedeny text byl upraven z redakénich divodd. Kopii originalniho prohlaseni ke kazdému vyrobku miizete
zadat u spole¢nosti Nice S.P.A. (TV) I.

Nazev vyrobce: NICE S.p.A.

Dokument: 490/D-PRO AUTOMATIC rev.01

Adresa: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italie
Typ vyrobku: Industrial Door Control Nice

Model / typ: D-PRO AUTOMATIC

Prohlasujeme, ze pfislusna technicka dokumentace byla sestavena v souladu s pfilohou VII A smérnice 2006/42/ES.
Misto ulozZeni technické dokumentace viz adresa.

Podepsana osoba Mauro Sordini, Chief Executive Offi cer, prohlasuje na svou odpovédnost, ze vySe uve-
deny vyrobek odpovida predpistim nasledujicich smérnic:

* 2006/42/ES SMERNICE EVROPSKE RADY ze dne 17. 5. 2006, smérnice o strojich a zafizenich.

Byla pouzita nasledujici harmonizovana norma: EN 1SO 13849: 2008.

Bezpecné funkce: Kontrola externich bezpec¢nostnich prvkl (kontakt x6) Kat 2 PLd, kontrola koncové polohy Kat2 PLd.
Bezpecnostni obvod/nouzové zastaveni Kat3 PLd.

* 2006/95/ES SMERNICE EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY ze dne 12. prosince 2006 podle nasleduijicich
harmonizovanych norem: EN 60335-1:2012 (smérnice o nizkém napéti).

* 2004/108/ES SMERNICE EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY ze dne 15. prosince 2004 podle nasleduijicich.
harmonizovanych norem: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 (smérnice o elektromagnetické kompatibilitg)
* ES osvéd&eni konstrukéniho vzoru €. 44 205 13 405182 001 NB0044 TUV NORD CERT GmbH, Langemarckstr.
20, 45141 Essen.

Maurp Sordini
Oderzo, 1. fijna 2013 (Chief Executive Officer)
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10. Piehled parametrt

g | g 2
g 2 -§ e NES % [
- 5 |2 |8 58 |82 5
N S c % 5 € 5% N | e >
; 2 @ = S S8 |85 |YW w |
O 4 S = = Sn |5 (2 |w |O
0 Zobrazeni pozic a zobrazeni koncovych spinach Cislo ro = - - - X 033
Tlacitko nahoru: Zobrazeni horni polohy koncového spinace
Tlacitko doll: Zobrazeni dolni polohy koncového spinace
Obé: Zobrazeni polohy predbézného koncového spinace
A | Udrzba
1 Cykly vrat Cislo 0 9999 0 0 X X 0.33
2 Udrzba vrat (mezni hodnota) Cislo 0 9999 2000 3500 |x X 0.33
3 Po¢itadlo na¢teni Cislo 0 65535 |0 0 x X 033
4 Automatické cykly vrat (trvaly provoz) s 0 255 0 0 X X 0.33
5 Moznost provozniho zobrazeni Cislo 0 2 0 0 X X 0.40
0 = standardni zobrazeni
1 = zobrazeni koncovych vypinacd pisemnou formou
Dalsi zobrazeni vstupl
2 =zobrazeni pohybu vrat pisemnou formou
6 Pamét chyb (max. 10 chyb) 0.46
7 Zkusebni hodnota (servis) 0.46
B Elektronické koncové spinace
10 Horni koncovy spinac¢ Inkr. 0 8191 Vyp Vyp - X 0.33
11 Dolni koncovy spina¢ Inkr. 0 8191 Vyp Vyp - X 0.33
12 Koncovy spinac polovi¢ni vysky otevieni Inkr. 0 8191 Vyp Vyp - X 0.33
13 Vzdélenost predbézného koncového spinace Inkr. 1 200 50 50 - X 0.33
14 Vzdalenost bezpe¢nostniho koncového spinace Inkr. 0 5000 200 250 - X 0.33
15 Verze firmwaru pro kédovaci zafizeni Cislo ro = - - - X 0.33
16 Provozni doba enkoderu Hodiny | ro 9999 - X 0.33
17 Dolni mez vypnuti svételné zavory (viz také P 104) Inkr. 0 8192 Vyp Vyp - X 0.57
C Regulace dobéhu
20 Maximalni prestavéni korekce dobéhu Inkr. 0 240 2 2 - X 0.33
21 Dobéh nahote Inkr. 0 200 50 70 - X 0.33
22 Dobéh dole Inkr. 0 200 50 70 - X 0.33
23 Pocatecni dobéh nahote Inkr. ro - - - - X 0.33
24 Pocatecni dobéh dole Inkr. ro - - - - X 0.33

D | Automatické pfizpasobeni terénu
30 Moznosti automatického prizplsobeni terénu 0 2 0 0 - X 0.33
0 = Zadné automatické pfizplsobeni terénu
1 =omezeno do spodni koncové polohy

2 = korekce mozna i pod spodni polohu

31 Maximalni pfizplsobeni terénu Inkr. 0 240 5 5 - X 0.33

32 Omezeni automatického prizptsobeni terénu smérem dold Inkr. 0 8191 P11- P11- - X 0.33
Vychozi hodnota (P11-50) se nastavi po sefizeni koncovych spinac 50 50

33 Minimalni vyska otevieni v procentech pro aktivaci automatického % 0 100 30 30 - X 0.33

pfizplsobeni terénu

E Automatické zavirani / vzduchova clona vrat

40 Moznosti automatického zavirani vrat 0 2 0 0 X X 0.33

0 = normalni automatické zavirani vrat 0.45

1 = automatické zavirani vrat se nepferusi tlacitkem Stop v horni koncové poloze

2 = béhem ¢ekani, nez se vrata automaticky zaviou, se ignoruji vsechny dalsi
povely k otevieni vrat.

41 Cas pro automatické zavirani s 0 9999 0 0 X X 0.33
0 = Zadné automatické zavirani vrat

42 Doba predbézného varovani majaku 1/10s | O 240 0 0 X X 0.33

43 Doba zpozdéni zavirani vrat po protnuti svételné zavory s 0 240 0 0 0.33

0 = zadné zavirani vrat

44 Volitelné: Vypnuti automatického zavirani vrat po aktivaci bezpecnostni listy 0 5 3 3 X X 033
0 =ihned vypnout

1-5 = vypnuti az po n pokusech
45 Doba zpozdéni vzduchové clony vrat s 0 9999 0 0 X X 1.05
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g |2 2
. 3 |2 |2 55 |82 §
N 5 c % 55 |68 (8 |w |2
. \© ] s S 8 2 S (w3
L8] 4 = = = >on Sa 2 (W |O
F Rychlobézna vrata / FU
50 MozZnost zastavovaci brzdy 0 1 1 1 X X 0.33
0 = neni pfipojena zadna brzda
1 =je pfipojena brzda
51 Zpozdéni sepnuti brzdy — smér nahoru 10ms | 0 240 12 10 X 0.33
52 Zpozdéni sepnuti brzdy — smér nahoru 10 ms 0 240 4 4 X X 0.33
53 Zpozdéni sepnuti brzdy — smér doll 1M0ms |0 240 12 10 X X 0.33
54 Zpozdéni sepnuti brzdy — smér doli 10ms |0 240 4 4 0.33
55 Vzdélenost pomalého chodu — horni koncové poloha Inkr. 0 5000 0 700 - X 0.33
56 Vzdélenost pomalého chodu - dolni koncové poloha Inkr. 0 5000 0 700 - X 0.33
57 Aktivace brzdy pod min. rychlosti enkoderu Inkr. 0 50 0 10 - X 0.37
58 Zpozdéni brzdy pfi nouzovém zastaveni ms 0 500 0 10 - X 0.37
G Sledovani doby chodu
60 Rezim sledovani doby chodu 0 3 2 3 X X 0.33
0 = Enkoderu
1 = Auto (jen u elektronickych koncovych spinact)
2 =Ru¢né
3 = Rychlobézn4 vrata ru¢né
61 Maximalni doba chodu vrat - pIna vyska s 0 240 60 10 X X 0.33
62 Maximalni doba chodu vrat — polovi¢ni vyska s 0 240 60 6 - X 0.33
63 Minimalni doba chodu vrat - pIné vyska u rychlobéznych vrat 1/10s | O 240 0 20 X 0.33
64 Stfedni doba chodu vrat 1/10 s ro - - - X 0.33
65 Naposledy zméfend doba chodu vrat 1/10s | ro - - - X X 0.33
H Pohon
70 Vybér pohonu 0 2 0 1 - X 0.33
0 = normalni pohon
1 =frekven¢ni ménic¢ NI p fipojeni prostfednictvim rozhrani RS485
2 = frekvencni méni¢ ND p fipojeni prostrednictvim rozhrani RS485
(Pozor zména parametru je Uc¢innd az po restartovani)
71 Hlavni styka¢ — zpozd éni pfi zapnuti ms 0 250 5 5 X X 0.33
72 Smérové relé - zpozdéni vypnuti ms 15 250 20 20 X X 0.33
73 Zpozdéni zmény sméru otaceni 10ms | 6 250 70 70 X X 0.33
74 Zpozdéni zmény sméru u bezpecnostni listy 10ms | 3 250 6 X X 0.33
75 Smér otdceni 0 3 0 X X 0.33
0 =Zz4dna zména sméru otaceni
1 =2zména sméru otaceni snimace
2 =zména sméru otdceni motoru
3 =zména sméru otaceni motoru a snimace
(Pozor zména parametrll je U¢inna aZ po restartovani)
76 Zapinaci doba pro motorovy kondenzétor 10ms | 0 250 25 0 X X 0.50
77 Zpozd éni testu stykace 10ms | 10 250 25 25 X 0.63
78 Vybér rota¢niho snimace 0 1 0 0 - X 0.80
0 = standardni rota¢ni snimac¢
1 = specidlni rota¢ni snimac¢
(Pozor zména parametru je Uc¢innd az po restartovani)
I Obousmérny provoz / zavora vrat
80 Moznosti semaforu obousmérného provozu 0 2 0 0 X X 0.33
0 = zadny semafor obousmérného provozu
1 = semafor obousmérného provozu blika p fi otevirani vrat
2 = semafor obousmérného provozu neblika
81 1 = nastavit vychozi EA konfiguraci, pokud neni pfipojena karta K30. 0 1 0 0 X X 0.33
Hodnoty se nastavujitlaé!'tkem STOP 1 sekunda
P101 =10 (vstup DOLU na svorce X4 = ven)
P110 =10 (relé 1 = semaforcerveny/zeleny uvnitf)
P111 =11 (relé 2 = semaforcerveny/zeleny vné)
P112 =12 (relé 3 = semafor obousmérného provozu ZAP / VYP)
82 Doba ¢ekéani na obousmérny provoz s 0 240 0 0 X X 0.33
83 Zpozdéni vstup NAHORU vnéjsi 1/10s | 0 24,0 0 0 X X 0.33
84 Doba ¢ekani na uzavieni zavory vrat 1/10s | O 24,0 1,0 1,0 X X 0.51
85 Doba zastaveni — uzavieni zavory vrat 1/10s | O 24,0 2,0 2,0 X X 0.51
86 Doba zastaveni - otevfeni zavory vrat 1/10s | O 24,0 2,0 2,0 X X 0.51
87 Prodleva uzavieni/otevieni zavory vrat 1/10s | 0 24,0 24,0 24,0 X X 0.70
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Jednotka
Min.hodnota

Max.hodnota

&zné

Vychozi,
Standard
Vychozi,
Rychlob
MES
EES

Od verze

Detektor smycky

90

Moznost detektoru smycky (K70)
0 = neni pfipojen Zadny detektor smycky
1 = je pfipojen prvni kanal
Vrata oteviit se smyckou
2 =dva kanaly s bezpecnostni smy ¢kou, jen jeden smér
3 =dva kanaly s bezpecnostni smy ¢kou, oba sméry
4 = dva kandly se skrytym zobrazenim kfizujici dopravy
5 =je p fipojen prvni kanal.
Zavfit vrata pfi opusténi smycky
6 = dva kanaly, oba oteviraji vrata
Vrata se zaviraji automatickym zavirdnim

91

240

0.70

Moznosti vstupt

100

Moznosti vstupu OTEVRIT na svorce X4
0= OTEVRIT zvenku

10 = OTEVRIT venku

11 = polovi ¢ni vyska otevieni

12 = polovi&ni vyska otevreni, dale otevfit s tla¢itkem OTEVRIT
13 = automatické zavirani povoleno

14 = rezim pfitomnosti osoby

15 =1SO nakladaci rampa, oteviit zvenku

16 = zablokovat otevieni vrat

17 = hlasi¢ pozéru, zaviit vrata

18 = hlasic¢ pozaru, otevrit vrata

19 = hlasi¢ pozaru, vrata na polovi¢ni vysku otevieni
20 = snimac zastrce vrat

20

0.33
0.35
0.53

21 = zablokovat zavfeni vrat

0.97

101

Moznosti vstupu DOLU na svorce X4
0=DOLU uvnitt
10-20 jako parametr 100

033

102

Moznosti impulsniho vstupu
0 = impulsni vstup (tahovy spina ¢)
10-20 jako parametr 100

0.33

103

Predbézného koncového spinace
0 = pfedbézny koncovy spinac
10-20 jako parametr 100

0.33

104

Moznosti funkce svételné zavory

0 = oteviit vrata

1 = oteviit jen nad programovatelnou polohou vrat
Ptizméné P104 z 0 na 1 se aktudlni poloha vrat ulozi do P17.
10-20 jako parametr 100

033

105

Moznosti bezpe ¢nostni listy a provozu v pfitomnosti osoby
0 = je pfipojena elektrickd bezpe ¢nostni lista

1 =je pfipojena bezpe¢nostni lista DW

2 = vrata pred listou UK jen uvolnit

3 =vrata pred listou DW jen uvolnit

4 = neni pfipojena zddna bezpecnostni lista, pohyb dol( je mozny pouze

v rezimu pfitomnosti osoby

5 = neni pfipojena zadna bezpecnostni lista, pohyb doll je mozny také
v automatickém rezimu

6 = neni pfipojena Zadna bezpec¢nostni lista, pohyb nahoru a dol G je mozny
pouze v rezimu piitomnosti osoby

7 = je pfipojen snimac SBA

8 = pfedsunuta svételnd zavora, vstup bezpecnostni listy pod pfedbéznym
koncovym spina¢em je ignorovén

0.33

9 = bezpecnostni vstup v obou smérech s uvolnénim (posuvna vrata)

0.96

106

Moznost radiového signalu

0 = neni pfipojeno zadné radio

1 = normalni provoz jako impulsni tlacitko
2 = OTEVRIT uvnit¥

3 = OTEVRIT venku

033

107

Moznost tla¢itko NAHORU/DOLU
0 = normalni funkce
1 = tla¢itko NAHORU/DOLU na krytu fidici jednotky uzam¢eno

0.53
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>
Q
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Jednotka
Min.hodnota
Max.hodnota
Vychozi,
Standard
Vychozi,
Rychlobézné
MES

EES

Od verze

Moznosti vystupt

110

MozZnosti relé 3

0 = zobrazeni koncové polohy dole

10 = semafor obousm érného provozu uvniti cerveny/zeleny
11 = semafor obousmérného provozu venku cerveny/zeleny
12 = semafor obousmérného provozu ZAP / VYP

13 = staticky vystup chyby

14 = uzaviit zavoru vrat (viz také P84)

15 = otevrit zavoru vrat (viz také P84)

16 = impulzni vystup vrat spousti pohyb

17 = test svételné mfize

18 = alarm s vraty otevienymi déle nez30 s

19 = test radiové bezpe ¢nostni listy

20 = vzduchova clona vrat — zapnout

033
0.47
0.53
1.05

111

Moznosti relé 2
0 = zobrazeni koncové polohy nahote
10-19 jako parametr P110

033

112

Moznosti relé 1

0 = semafor ¢erveny, blika

1 = semafor cerveny staly (neblika)
10-19 jako parametr P110

0.33
0.53

Moznosti vstupa K30

120

Moznosti vstupu 1
0 = funk¢ni svételna zavora 2
10-20 jako parametr 100

0.80

121

Moznosti vstupu 2
0 = oteviit venku
10-20 jako parametr 100

0.80

122

Moznosti vstupu 3
0 = polovi¢ni vyska otevieni
10-20 jako parametr 100

0.80

123

Moznosti vstupu 4
0 = automatické zavieni povoleno

10-20 jako parametr 100

0.80

124

Moznosti vstupu 5
0 = rezim se stisknutym tlac¢itkem
10-20 jako parametr 100

0.80

125

Moznosti vstupu 6
0 = hlasi¢ pozaru, zavfit vrata (Cervena kontrolka LED)
10-20 jako parametr 100

0.80

Moznosti vystupt K30

130

Vystup 1 (pracovni kontakt)
0 = zobrazeni koncové polohy nahote
10-19 jako parametr P110

0.80

131

Vystup 2 (pracovni kontakt)
0 = zobrazeni koncové polohy dole
10-19 jako parametr P110

0.80

132

Vystup 3 (pracovni kontakt)

0 = bez funkce

1 =testovani svételné zavory vtahovani 1
10-19 jako parametr P110

0.80

133

Vystup 4 (pracovni kontakt)

0 = bez funkce

1 = testovani svételné zavory vtahovéni 2
10-19 jako parametr P110

0.80

A — Udrzba / servis

B — Nastaveni elektronickych koncovych vypinaci
C — Korekce dobéhu

D — Automatické pfizpUsobeni terénu

E — Automaticky pfivod

F — Rychlobézna vrata / Brzda

G — Sledovani doby chodu

H — Nastaveni pohonu

I — Oboustranny provoz / Zavora vrat
J — Detektor smycky

K — Moznosti vstupl

L — Moznosti vystupu

M — Moznosti vstuptd K30

N — Moznosti vystupu K30
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Automatické cykly vrat P4 (trvaly provoz)

S P4 > 0 Ize vrata automaticky otevirat a zavirat (testovaci rezim).

Doba ¢ekani mezi pohyby odpovida nastavené dobé v P4. Automatické cykly vrat se spousti tlacitkem Nahoru nebo Dol(.
Vstup automatického zavirani neni

tfeba aktivovat.

Automaticky rezim bude v pfipadé chyby nebo pfi stisknuti tlaitka Stop a jeho podrzeni déle nez 2 vtefiny zastaven a P4
bude nastaveno na hodnotu 0.

Korekce dobéhu — podileji se parametry P20-P24

Jako dobéh se oznacuje draha od bodu vypnuti relé az do zastaveni vrat. Korekce dobéhu je mozna jen s elektronickym
koncovym vypinaéem. Korekce dobéhu zaruluje, ze vrata zastavi co mozna nejpfesnéji u nastavené koncové polohy.
Korekce dobéhu nesmi byt zaménovana s automatickym pfizplisobenim terénu.

Nekoriguje koncové vypinace, ale pouze body, ve kterych se vypina pohon. Tyto body lezi kousek pfed koncovymi spinaci.

Pfi kazdém zastaveni na dolnim resp. hornim koncovém spinaci se zméfi dobéh a ulozi se samostatné pro sméry nahoru
a dola. Aktualni hodnotu dobéhu Ize vyéist z parametru P21 a P22. Pfi dalsim pohybu stejnym smérem bude dobéh pfi-
pocten jako korekce k poloze koncového spinace.

Automatickou zménu nastaveni dobéhu Ize fi ltrovat parametrem P20. V parametru P20 se nastavuje maximaini presta-
véni dobéhu. Tim se zamezuje tomu, aby jednotlivé ,uchylky” pfili§ silné ovliviiovaly dobéh a aby vrata nebyla pfi pfiStim
zavirani pfili§ daleko od koncového spinace.

Po kazdém dal&im naprogramovani koncového spinace bude dobéh nastaven na standardni hodnoty a bude zahajena faze
programovani dobéhu. Tato faze se zobrazuje blikajici indikaci ,Einr“. BEhem zaucovani je maximalni pfestavéni dobéhu
v parametru P20 neucinné. Béhem faze zauceni se spise zjistuje aktualni stfedni hodnota z aktualné namérenych hodnot.

K zau€eni dobéhu musi byt béhem zauceni vrata pIné otevirdna a zavirana (4x az 5x, az zhasne indikace zau€ovani).
Tento proces probiha automaticky po prvnim pfikazu Nahoru. Nyni se do parametrli P23 a P24 ulozi aktuadlné zmére-
né hodnoty dobéhu v horni a dolni poloze. Tam zUstavaji ulozené v nezménéné podobé az do nového sefizovani vrat.
Hodnoty P23 a P24 jsou soucasné vidét v parametrech P21 a P22 pfi pfislusném stisknuti tlac¢itka Nahoru nebo Dold.
Rozdil mezi po¢ateénim dob&hem a aktualnim dobéhem mize napfiklad umoznit pfijimani zavér ohledné stavu pérového
hfidele. Vypnuti automatické korekce dobéhu se provadi nastavenim P20=0. Dobéh Ize nastavit ru¢né v P21 a P22.

Semafor obousmérného provozu — podileji se parametry P80, 81, 82

Pfipad 1 (bez obousmérného provozu)

* Vozidlo A pozaduje prijezd. Vrata se oteviraji. u A a B blika ¢erveny semafor.

* Vrata jsou oteviena. Semafor pro A je zeleny, semafor pro B &erveny.

e Zacina bézet ¢as automatického zavreni.

Po uplynuti ¢asu automatického zavieni za¢ina doba pfedbézného varovani a oba semafory blikaji Cervené.
Po uplynuti doby pfedbézného varovani se vrata zavrou.

Tento pfipad je shodny pfi pozadavku B pfed A.

Pfipad 2 (s obousmérnym provozem)

* Vozidlo A pozaduje prujezd. Vrata se oteviraji. Pro vozidla A a B blika ¢erveny semafor.

e Béhem faze otevirani pozaduje vozidlo B prijezd. Tento poZadavek se ulozi.

* Vrata jsou oteviena. Semafor pro vozidlo A je zeleny, semafor pro vozidlo B je €erveny, av8ak oba blikaji, protoze ¢eka
druhy pozadavek.

Zacina bézet ¢as automatického zavreni. Po uplynuti ¢asu automatického zavreni blikaji oba semafory Cervené.

Vrata zUstavaji oteviend a zacina bézet ¢as faze uvolnéni prostoru (P82). Oba semafory blikaji nadale ¢ervené.

Po uplynuti ¢asu faze uvolnéni prostoru pfepne semafor pro vozidlo B na zelenou. Blikani prestane.

Zacina bézet ¢as automatického zavreni.

Po uplynuti ¢asu automatického zavieni za¢ina doba pfedbézného varovani a oba semafory blikaji Cervené.

Po uplynuti doby pfedbézného varovani se vrata zavrou.

Jestlize béhem realizace pozadavku vozidla B pfijde novy pozadavek od vozidla A, zaina cela hra nanovo, pouze
v obraceném poradi. Jestlize od vozidla A resp. B pfijde pozadavek béhem doby, kdy je néktery z pozadavku jiz obsazen,
tedy pokud jiz existuje Cekajici pozadavek, dany pozadavek se zanedba.
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Casteéné otevieni a zavieni pfi nakladaci rampé ISO

Funkce s dilé¢im otevienim pro nakladaci ¢elo nakladniho automobilu.
Doporuéené nastaveni:
CésteCné otevieni a zavreni pfi nakladaci rampé ISO

Funkce ¢aste¢ného otevieni pro sklopné ¢elo nakladniho automobilu

Doporuéené nastaveni:

P100 = 15 (tlacitko NAHORU venku = NAHORU venku pro sklopné ¢elo na svorce X4)
P102 = 11 (snimag poloviéni vySky otevieni na impulznim vstupu)

sNahoru venku“ otevie do polovi¢ni vysky (vzdy!!)
,Nahoru uvnitf“ zcela otevie
,DolU uvnit“ zavre zcela, je-li snima¢ neaktivni

Zavora vrat (P84-P86, P100-P122)

K fizeni zavory vrat Ize naprogramovat dva vystupy (viz P110-P112). Zavora vrat m(iZe byt realizovana jako magneticka
nebo motoricka. PFisluSné doby fizeni jsou nastaveny v parametrech P84-P86. Navic Ize volitelné naprogramovat také
vstup snimace (P100-P104 = 20).

Po uplném uzavieni vrat nejdfive uplyne doba ¢ekani (P84). Poté se vystup nastavi na uzavfeni zavory. Jestlize je néktery
vstup naprogramovan na snimac, systém nejdfive ¢eka, az vstup snimace zareaguje, a poté vyckava po dobu uréenou
v P85. Poté se vystup opét vynuluje. Jestlize nebyl naprogramovan zadny vstup snimace, hodnota ¢ekani odpovida pouze
obsahu P85.

Bezprostifedné po pfikazu Nahoru se vystup nastavi na otevieni zavory vrat, av8ak jen v pfipadé, ze byla zavora zaviena.
Jestlize je néktery vstup naprogramovan na snimag, systém nejdfive ¢ekd, az vstup snimace zareaguje, a poté vyCkava
po dobu uréenou v P86. Poté se vystup opét vynuluje.

Jestlize nebyl naprogramovan zadny vstup snimace, hodnota ¢ekani odpovida pouze obsahu P86.

Dotaz na vstup snimace se sleduje soucasné prostfednictvim naprogramované doby prodlevy v P87. Jakmile uplyne ¢as
nastaveny v P87, aniz by snimac zareagoval, zobrazi se chyba F29 a proces se prerusi.

Zavteni nebo otevieni zavory vrat Ize kdykoliv pferusit také tlacitkem Stop.

Po nastaveni zavory se tato skute¢nost zobrazuje na displeji indikaci ,Lock®. Dokud se zavora otevira nebo zavira, zobra-
zuje se tato skute¢nost na displeji blikajici indikaci ,Lock".

Spinani vzduchové clony vrat (P45, P110-P112)

Jeden z vystupll Ize naprogramovat k zapinani a vypinani vzduchové clony vrat. Pfed otevienim vrat se nejdfive nastavi
dany vystup (napfiklad P112 = 20) k zapnuti vzduchové clony a poté po uplynuti nastavené doby prodlevy (P45) se vrata
otevrou. Po zavfeni vrat se vzduchova clona vypne po uplynuti stejné doby prodlevy jako v P45.

Brzda pro NI-FU (P50-P54, P57, P58)

Brzda pro NI-FU musi byt fizena systémem ID. P50 musi byt rovno 1 (standardni hodnota pro frekvenéni ménic).
Zapnuti brzd v koncovych polohach a otevieni pfi spusténi se nastavuje parametry P51-P54.

Pfi obraceni sméru otaéeni tladitky NAHORU nebo DOLU a také bezpeénostni listou se nesmi brzda aktivovat skokem
pfi pIné rychlosti. To Ize sefidit pomoci parametru P57. Hodnoty se nacéitaji kazdych 10 ms, vznika rozdil (rychlost) a pfes
3 hodnoty se spocita priimérna hodnota (rychlost encoderu). Jestlize se vrata pfi obraceni sméru otaceni zastavi, brzda
zapadne, jakmile namérena ,rychlost encoderu“ klesne pod hodnotu P57. Parametr P57 nejdfive nastavte na vysokou
hodnotu (25) a otestujte zménu sméru otaceni tlaéitky Nahoru a DolU. Jestlize brzda zapadne pfili§ brzy (pfilis tvrdé), Ize
hodnotu P57 snizovat v krocich po 5.

PFi zastaveni vrat tlaGitkem Stop nebo Nouzové vypnuti je spojeni s FU pferuSeno a fizeni nedostava ani zadné hodnoty
encoderu. Pfi pfili§ prudkém zastaveni vrat po stisknuti tlacitka Stop Ize rychlost brzdéni upravit parametrem P58.

Podle naposledy namérené hodnoty encoderu se na zakladé P58 vypocita prodleva, po které se brzda aktivuje.
Zpozdéni [ms] = (P58 * Rychlost encoderu) / 25.
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Alarm s otevienymi vraty — volitelné vystupy (P110 - P112) = 18

Relé sepne, pokud jsou vrata oteviena déle nez 30 s (nad pfedbéznym koncovym vypinatem) nebo pfi stisknuti tladitka

nouzového vypinani.

Zobrazeni vstupli P5 = 1 nebo 2 resp. chybé vstupu pfi zapnuti fizeni

Po zapnuti fizeni se zkontroluji fidici vstupy. Jediné v pfipadé, ze jsou v8echny Fidici vstupy neaktivni, pfejde fizeni do

provozniho rezimu.
Pfipadné aktivni vstup se zobrazi na displeji.

Stavy vstupl se zobrazuji nasledovné:

Tabulka 5

E.101 Tlagitko DOLU
E.102 Tlac¢itko NAHORU
E.103 Impulzni tlagitko nebo tahovy spinaé
E.104 Svételna zavora prljezdu
E.105 Detektor smycky 1
E.106 Detektor smycky 2
E.107 Radiovy signal
E.161 Nouzovy vstup
E.201 Tlagitko Kryt DOLU
E.202 Tlacitko Kryt NAHORU
E.360 Dotekova bezpecnostni lista
C. Popis Odstranit
100-104 Bezpecnostni obvod Automaticky, pokud je bezpecnostni okruh uzavien
100 Vstup spinace uvolnéného/praskiého lana
101 Vstup prfepinace s klicem
102 Tladitko Stop/Nouzové vypnuti
103 Zasuvna deska kondenzatoru relé
104 Tepelna pojistka
2 Chyba bezpecnostni listy PFi chybné funkci elektrické soustavy tlagitkem Stop
a novym testem.
P¥i chybé funkce DW jen novym testem na zemi.
3 Aktivni bezpeénostni lista Automaticky, pokud po deaktivaci bezpeénostni listy
4 Nebylo dosazeno dolni koncové polohy Tlagitkem STOP
(Casovy limit)
5 Nebylo dosazeno horni koncové polohy Tladitkem STOP
(Casovy limit)
6 Nespravny smér otaceni pohonu Tlacitkem STOP
7 Porucha testu svételné zavory vtahovani Tlacitkem Stop a novym testem
8 Prejety bezpec€nostni koncovy spinaé Automaticky, pokud se vrata opét nachazeji mimo
bezpelnostni koncovy vypinaé
9 Komunikace i2c neni mozna Novy start Fidici jednotky
10 Chyba elektronickych koncovych spinacu Automaticky, pokud je elektronicky koncovy spinac opét OK
11 Volné
12 Volné
13 Volné
14 Chyba kontrolniho sou¢tu EEPROM Kompletni vymazani EEPROM
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C. Popis Odstranit
15 Spusténa svételna zavora Tlagitkem Stop, po uzavfeni vrat v rezimu pfitomnosti
osoby a otestovani svételné zavory.
16 Vrata pfili§ rychla Tlac¢itkem STOP
17 Chyba detektoru smycky 1 Automaticky, jakmile je detektor opét OK
18 Chyba detektoru smycky 2 Automaticky, jakmile je detektor opét OK
19 Hlasi¢ pozaru pres K30 Automaticky, pokud se vrata pohybuji nebo je hlasi¢
pozaru odpojen
20 Automatické zavreni vypnuto po n pokusech Tlacitkem STOP, pouze vSak v pfipadé, Ze se vrata
podafrilo zcela zavrit.
Poté se znovu nastavi hodnota z P44.
21 Ma byt proveden servis (zobrazi se jen Smazanim pocitadla cykld
v pfipadé, ze jsou vrata v klidovém stavu)
22 Chybové hlaSeni od elektronického koncového | Jako FO resp. F10
spinace
23 Chyba pfi komunikaci prostfednictvim RS485 | Tlacitkem STOP
s FU
24 Chyba pfi sledovani napéti motoru resp. moto- | Tlaitkem STOP
rového relé
25 Obé prepinaci relé obdrzela Fidici signal Tlagitkem STOP
26 Chyba kontrolniho souétu v komunikaci FU Tlacitkem STOP
27 V komunikaci FU odmitnuty parametry Tla¢itkem STOP
28 Casova prodleva v komunikaci FU Tlacitkem STOP
29 Casova prodleva zavory vrat Tlagitkem STOP
30 Chyba adresy frekvenéniho ménic¢e ND Tlacitkem STOP

Poznamka: Chyby |ze smazat tlaéitkem Stop jen v pfipadé, Ze jsou vrata v klidovém stavu.

Je-li sou€asné aktivnich nékolik chyb, chyby se zobrazuji v nasledujicim pofadi priorit.
F15, F14, F22, F26, F27, F23, F10, F8, F100-104, F24, F25, F12, F4, F5, F16, F2, F3, F19, F6, F7, F13, F20, F21

Tabulka 7: Podrobny popis chyb fidici jednotky ID

C. Popis

2 Chyba bezpeénostni listy
Bezpecnostni lista je jednotkou ID elektricky kontrolovana pokazde, kdyZ vrata dosahnou horni koncové
polohy. (Radiova bezpecénostni lista je testovana pfed kazdym pohybem vrat smérem doll) Pokud se tato
kontrola nezdafi, zobrazi se chyba 2.
Chybu 2 Ize odstranit pouze tlaCitkem Stop. Pfitom se bezpecnostni liSta znovu otestuje a chyba 2 se
odstrani pouze v pfipadé, Ze tento test dopadne uspésné.

3 Aktivni bezpe€nostni lista
Chyba 3 neni pfimo chyba, ale zobrazuje, zda byla aktivovana bezpec¢nostni lista To mize nastat, pokud
vrata pfi zavirani najedou na pfekazku, ale také napfiklad v pfipadech, kdy je bezpecénostni lista testovana
fidici jednotkou ID (viz také F2).V obou pfipadech se jen velmi kratce zobrazi F3.
Jestlize vSak vrata doléhaji na pfekdzku nebo v dolni koncové poloze na terén, F3 se zobrazuje trvale.
F3 nelze smazat a ani to neni potfeba, protoze F3 automaticky zmizi, jakmile nebude bezpecénostni lista
aktivni.

4,5 Nebylo dosazeno dolni nebo horni koncové polohy (¢asovy limit)

Doba chodu vrat pfi otevieni a zavfeni se trvale sleduje. Neni-li dosazeno horni resp. dolni koncové
polohy ani po pfedem zadaném ¢ase, zobrazi se chyba 4 resp. 5. Pfi¢inou muize byt zablokovany pohon
nebo elektrické spoje k pohanéni jsou vadné.

Chyby 4 a 5 Ize odstranit pouze tlaCitkem Stop.

Sledovani maximalni doby chodu vrat Ize vypnout parametrem P60=0.
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Tabulka 7: Podrobny popis chyb fidici jednotky ID

C. Popis

6 Nespravny smér otaceni pohonu
Tato chyba se muze objevit typicky jen v rezimu sefizovani, kdy nesouhlasi smér otaeni pohonu se
smérem nahoru nebo dolu.
Poté musi byt elektricky zmé&nén smér otaCeni pohonu nebo musi byt zménén smér otaCeni v nabidce
Sefizeni (deska na krytu).

7 Test svételné zavory vtahovani se nezdafril
Pfipadné pfipojena svételna zavora vtahovani se testuje elektricky prostrednictvim K30, jsou-li odpovidajici
parametry nastaveny v nabidce Sefizeni. Test svételné zavory vtahovani se provadi pfi kazdém dosazeni
dolni koncové polohy, ale také poté, co byla vrata pfi zavirani zastavena tla¢itkem Stop.
Chybu 7 Ize odstranit pouze tla¢itkem Stop. Pfitom se svételné zavory vtahovani znovu zkontroluji a chyba
7 se smaze pouze v pfipadé, ze zkouska dopadne Uspésné.

8 Prejety bezpeénostni koncovy spinac
V nastavitelné vzdalenosti vzhledem ke koncovym poloham se nachazeji jesté pfidavné bezpecénostni
spinaci body.
Elektronické bezpeénostni koncové spinade se automaticky nastavuji v zadané vzdalenosti (P14) od nor-
malnich koncovych spinacl po sefizeni vrat.
Pokud by mély byt tyto bezpecénostni koncové vypinace prejety nahofe nebo dole z libovolného dlivodu,
zobrazi se chyba 8.V této situaci nelze vraty pohybovat pomoci fizeni, ale musite je pfesunout ruéné
fetézem nebo klikou z prostoru bezpecénostniho koncového vypinacée, dokud nezhasne systém F8.

10 Chyba elektronickych koncovych spinact
Tato chyba se zobrazi, jakmile nastane porucha komunikace s elektronickymi koncovymi spinaci. To
muze byt zplsobeno kratkodobym elektrickym rusenim. Tato chyba se automaticky smaze, jakmile komu-
nikace s elektronickymi koncovymi spinaci opét funguje bez zavad.
Jednotlivé kratkodobé poruchy (kratSi nez sekunda) Ize ignorovat. Az pokud tato chyba nastane trvale
nebo se vyskytuje ¢astéji nez jednou za 10 sekund, je tfeba zkontrolovat elektrické spojeni se snimaem
resp. je tfeba zkontrolovat samotny snimac.

14 Chyba kontrolniho sou¢tu v EEPROM
Obsah paméti EEPROM, ve které se trvale ukladaji vSechny parametry, je jiStén kontrolnimi soucty.
Chybny kontrolni soucet spustil chybu 14.
To je zadvazna chyba a Ize ji odstranit jediné kompletnim smazanim a novou inicializaci véech parametr.
Chyba 14 nesmi nikdy vzniknout a mdze byt vyvolana pouze extrémnimi elektromagnetickymi zavadami
v napajeci siti nebo v dlisledku vadné konstrukéni skupiny v ID. Pokud by se chyba 14 vyskytla vicekrat
nez jednou, musi technik pfezkouset fidici jednotku.

15 Spusténa svételna zavora
Jestlize ke K30 neni pfipojena zadna svételna zavora, nebo jsou pfipojeny dvé svételné zavory vta-
hovani, nebo pokud je nastaven pfinejmensim jeden ze souvisejicich parametr(l, sleduje se vstup
horniho hardwarového koncového spinace. Jestlize vrata jedou smérem nahoru a horni hardwarovy kon-
covy spinac sepne, zobrazi se chyba 15.
Chybu F15 Ize smazat tlaitkem Stop jediné v pfipadé, Zze se podafi vrata zcela zavfit v rezimu
pfitomnosti osoby a provede se novy test svételné zavory.

16 Vrata pfilis rychla
U rychlobéznych vrat resp. vrat s frekvenénimi ménici Ize sledovat minimalni dobu chodu vrat (P60 = 3).
Minimalni doba chodu vrat se nastavuje
parametrem P63. Jestlize vrata jedou smérem k hornimu nebo dolnimu koncovému vypinaci rychleji, nez
stanovi P63, zobrazi se chyba 16. Chybu F16 Ize odstranit tlacitkem Stop.

17,18 Chyba detektoru smyéky 1 nebo 2
Neni-li pfipojena jednotka K70 (detektor smy¢ky), oba chybové vystupy K70 se zobrazi pfimo s chybou
17 resp. 18. Chyby se automaticky opét smazou, pokud se vynuluje také chybovy vystup na K70.

19 Hlasi¢ pozaru pres K30

Je-li néktery vstup jednotky K30 defi novan jako vstup pozarniho hlasi¢e, jakmile je tento vstup
aktivovan, zobrazi se chyba 19 a rozsviti se ¢ervena kontrolka LED na jednotce K30, avSak jen po dobu,
po kterou vrata stoji. F19 a &ervena kontrolka LED zhasnou, jakmile bude hlasi¢ pozaru opét odpojen.
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Tabulka 7: Podrobny popis chyb fidici jednotky ID

C. Popis

20 Automatické zavieni vypnuto po n pokusech

Je-li parametr P44 vétsi nez nula, automatické zavirani se vypne az poté, co vrata zastavi pomoci
bezpecnostni listy a budou znovu oteviena

tolikrat, kolikrat stanovi parametr P44. Poté se zobrazi chyba 20. Chyba 20 indikuje, Ze zavfeni vrat brani
trvala prekazka.

F20 Ize smazat tla¢itkem Stop jen v pfipadé, ze bylo mozné vrata jednou zcela zavrit.

21 Ma byt proveden servis

Jakmile pocitadlo cykli vrat (P1) dosahne hodnoty P2, zobrazi se tato chyba, ovSem zobrazuje se jen v
pfipadé, ze vrata stoji.
Tuto chybu Ize odstranit pouze smazanim obsahu poditadla cykld.

22 Chybové hlaseni od elektronického koncového spinace

Tuto chybu mlze generovat elektronicky snima¢ od spole¢nosti Kostal.
23 Chyba pri komunikaci prostfednictvim RS485 s FU

Komunikace pfes RS485 pferusena nebo ma zavadu.
24 Chyba pfi sledovani napéti motoru

Napéti hnaciho motoru popf. motorového relé jsou sledovana. F24 se zobrazi, pokud pfi sepnutém relé
chybi napéti motoru, nebo pokud pfi
vypnutém relé je i nadale k dispozici motorové napéti (relé lepi).

100-104 Bezpecnostni okruh je prerusen

Bezpecénostni okruh mlze byt pferuSen z nékolika pficin:
- F100 Spina¢ uvolnéného/prasklého lana;
- F101 Spinac s klicem na ovladacim zafizeni;
- F102 Tlac¢itko Stop na ovladacim zafizeni;
Lze zablokovat pfipadné pfipojenou fidici jednotkou UDL, ktera pak zablokuje fidici jednotku ID.
- F103 Deska kondenzatoru nezasunutg;
- F104 Nadmérna teplota motoru.

Jakmile bude bezpec€nostni okruh opét uzavien, automaticky se smaze chyba 100 az 104.

Provoz frekvenéniho ménice ND pres RS485

Napajeni frekvenéniho ménic¢e (FU) mlze byt pfipojeno k pfipojkam motoru U+V ID.
V pripadé nasledujicich chyb ID bude frekvencni méni¢ odpojen od proudu prostiednictvim stykace: FO, F1, F6,
F12, F14, F16, F22, F23.

Na vstup predbézného koncového spinace systému ID se pfipoji chybovy vystup FU.

Jakmile je vstup pfedbézného koncového spinace otevieny, FU tuto skute¢nost indikuje jako chybu a €islo chyby Ize odedist
a zobrazit prostfednictvim RS485.

K provozu frekvenéniho ménice ND prostfednictvim rozhrani RS485 musi byt parametr 70 nastaven na hodnotu 2.

Tip: K nastaveni nejprve inicializujte defaultni sadu parametrd 1, potom zménte P70 z hodnoty 0 na 2, potom nastavte vrata.
Frekvenéni méni¢ ma vlastni sadu parametrd U1-U41, kterou je mozZné upravovat pomoci zakladni desky vika, pokud
prepnete DIP1+DIP2 na ON (viz vy$e popis editoru parametr().

Upozornéni: Parametry frekvenéniho méni¢e ND jsou dostupné pouze za pfedpokladu, Ze je provedeno nastaveni P70=2.
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Tabulka 8: Tabulka parametr(i ND frekvenéniho ménice

C. | Nazev Jednotka | Min. Max. Vychozi Od verze
hodnota hodnota hodnota
Udrzba
Cislo verze Cislo ro 0,33
2 Posledni hlageni chyby Cislo ro 0,33
Otacky
10 Minimalni frekvence (pomaly chod) Hz 0 125 15 0,33
11 Maximalni frekvence NAHORU Hz 0 125 60 0,33
12 | Maximéalni frekvence DOLU Hz 0 125 35 0,33
Udaje motoru
20 U/F (napéti pfi 50 Hz) \ 0 344 230 0,33
21 Boost % 0 100 15 0,33
Rampy
30 Rampa nabéhu ve sméru nahoru 1/10s 0 50 4 0,80
31 Rampa nabéhu ve sméru doll 1/10 s 0 50 4 0,80
32 Rampa brzdéni ve sméru nahoru 1/10s 0 50 3 0,80
33 Rampa brzdéni ve sméru dolu 110 s 0 50 3 0,80
34 Rampa Stop 1/10's 0 50 3 0,80
35 Rampa Nouzovy stop 1/10's 0 50 1 0,80
Brzda
40 Frekvence pro aktivaci brzdy Hz 0 50 7 0,33
41 Frekvence pro uvolnéni brzdy Hz 0 50 7 0,33

Cisla chyb FU zacinaji od 60.
VSechny chyby kromé (F77) Ize po odstranéni pfi¢iny chyby smazat tlaCitkem Stop.

Tabulka 9

60 nebo 61 Chybu nelze vycist
65 Prekro¢ena mez proudu
75 Zkrat na vystupu motoru
77 Kontakt teploty motoru je otevieny
Reset jen vypnutim sitového napajeni / cca 30 s pockat / napéti zapnout
78 Bylo provedeno nouzové zastaveni (vstup FU)
84 Teplota FU je pfiliS vysoka
85 Vstupni napéti mimo toleranci (pfilis malé nebo pfili§ velké)

Provoz frekvenéniho ménice NI pres RS485

Napéajeni frekvenéniho ménice (FU) mlze byt pfipojeno k pfipojkam motoru U+V ID.

V pfipadé nasledujicich chyb ID bude frekvenéni méni¢ odpojen od proudu prostrednictvim stykace: FO, F1, F6,
F12,F14,F16,F22,F23. Jakmile je identifi kovana chyba frekvenéniho ménice, dojde k nacteni a zobrazeni prostfednictvim
rozhrani RS485.

K provozu frekvenéniho ménice NI prostfednictvim rozhrani RS485 musi byt parametr 70 nastaven na hodnotu 1.
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Tip: K nastaveni nejprve inicializujte defaultni sadu parametrd 1, potom zménte P70 z hodnoty 0 na 1, potom nastavte vrata.

Frekvenéni méni¢ ma vlastni sadu parametrd U1-U41, kterou je mozné upravovat pomoci zakladni desky vika, pokud
pfepnete DIP1+DIP2 na ON (viz vySe popis editoru parametr().
Upozornéni: Parametry frekvenéniho ménice NI jsou dostupné pouze za predpokladu, ze je provedeno nastaveni P70=1.

Tabulka 10: Tabulka parametrii NI frekvenéniho ménice

C. | C. | Nazev Jednotka | Min. Max. Vychozi | Poznamka Od
FU hodnota | hodnota | hodnota verze
Udrzba
Cislo verze Cislo ro 0,35
2 Posledni hlaseni chyby Cislo ro Chyba 200-213 | 0,35
viz pfirucka frek.
ménice NI
3 |2 | Sledovani zkratu Cislo 0 50 0 Zapis jen Reset | 0,35
na nulu
Otacky
10 Minimalni frekvence (pomaly chod) | Hz 2 187 15 0,35
11 Maximalni frekvence smér NAHORU | Hz 2 187 60 0,35
12 Maximalni frekvence smér DOLU Hz 2 187 35 0,35
Udaje motoru
20 |3 Fmin Hz 2 20 7 7 0,37
21 [ 36 | Vmin \Y 10 69 69 69 0,37
22 |4 | Fnom Hz 40 187 50 50 0,37
23 |9 | FnomEMR Hz 30 187 42 42 0,37
24 | 10 | Maxlfase 1/10 A 3 13,5 13,5 13,5 0,37
25 | 11 | DcinjectionCurrent Cislo 1000 2500 1000
26 | 12 | DcinjectionTime S 100,0 600,0 600,0
Rampy
30 Rampa nabéhu ve sméru nahoru 1/10 s 0 50 4 0,80
31 Rampa nabéhu ve sméru doll 1/10 s 0 50 4 0,80
32 Rampa brzdéni ve sméru nahoru 1/10 s 0 50 3 0,80
33 Rampa brzdéni ve sméru dolu 110 s 0 50 3 0,80
34 Rampa Stop 1/10 s 0 50 3 0,80
Monitor
50 | 23 | Napéti Vv ro 0,37
51 | 25 | Teplota (NTC) Stupné ro 0,37
24 | Ifase 1/10 A ro Nepodporovano,
protoze béhem
chodu se nelze
dotazovat na
hodnoty
26 | Vykon w ro
27 | ActDir ro
28 | Fout Hz ro
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Cisla chyb frekvenéniho méni¢e NI zaginaji od 200.

200 Chranéno z divodu zkratu motoru (tfifazovy proud >= 45 ampér, Spickova hodnota).

201 Chranéno z divodu prepéti (pokud je napajeci napéti > 285 V AC).

202 Chranéno z divodu podpéti (pokud je napajeci napéti < 150 V AC).

203 Chranéno z duvodu vysoké nebo nizké teploty (pokud je teplota IGBT > 90 °C nebo < 20 °C).
204 Chranéno z divodu pretizeni pohonu: Provoz je navrzen pro fazi maximalné 16 Aeff.

Ochrana proti pfetizeni je kalibrovana na 12 t, takze pfi nadproudu 3 Aeff dojde za 3 vtefiny k vypnuti po-
jistky proti pretizeni (viz specifi cké parametry).

205 Chranéno z duvodu pretizeni motoru. Maximalni proud faze motoru je defi novan parametrem Maxlfase.
Ochrana proti pfetizeni je kalibrovana na 12 t, takze pfi nadproudu 3 Aeff dojde za 3 vtefiny k vypnuti po-
jistky proti pretizeni (viz specifi cké parametry)

206 Chranéno z dudvodu Castého nadproudu: Parametr CortiDrv pocitd, jak ¢asto vypadl jisti¢ proti pfetizeni
motoru. Pokud je toto &islo vy3si nez 29, dojde k trvalé deaktivaci pohonu.
207 Chranéno z divodu nadproudu — software (omezeno na 21 Aeff).
208 Chranéno z diivodu poskozeni kabelu (pferuseni po 2 vtefinach) pokud chybi proud faze motoru.
209 Chranéno z dliivodu chybéjici komunikace s pfistrojem.
PreruSeni po 2,5 sekundach nebo 200 ms, pokud RUN-STOP = 0 nebo > 0. Korekce ze dne 24. srpna 2011.
210 Chranéno z divodu chybéjici komunikace s kédovacim zafizenim.
PreruSeni po 200 ms. Korigovano 24. srpna 2011.
211 Chranéno z divodu zkratu na brzdovém IGBT.
212 Chranéno z dlivodu aktivace brzdového IGBT na minimalné 3 s.
213 Chranéno z diivodu zkratu brzdového IGBT na minimalné 5 s.

Tabulka 12: Tabulka parametrti — servisni parametry (DIP 2)

C. | Nazev Jednotka | Min. Max. Vychozi | Poznamka Od
hodnota | hodnota | hodnota verze
1 | Zadani PIN Cislo 0 9999 0 Zadejte PIN pro 0,40
povoleni servisu
2 | Ulozeni PIN Cislo 0 9999 0 Je-li PIN rGzné od 0, zablokuje se nas- | 0,40
taveni vrat
3 | Cislo softwaru Cislo ro - 410 U DIC-10 vzdy 410 0,40
4 | Podverze Cislo ro 1000 - (2. Eislo verze) 0,40
5 | Zablokovani vrat Cislo 0 0 0 Zablokovani ovladani vrat 0,40
6 | Tolerance sledovani | Cislo 1 20 5 1 — Velmi pfisné sledovani 0,69
sméru otaceni 20 — NejvysSi tolerance
7 | Moznosti F24 Cislo 0 2 0 0 = Uplné sledovani napéti
1 = sledovani pfi jizdé vrat potlaceno
2 = Sledovani zcela potlaéeno
8 | Moznosti F6 Cislo 0 1 0 1 = Sledovani sméru otaéeni vypnuté

K zadani nového PIN (C2) po zmén Cisla PIN DIP1 — 4 na ON a obé tlaCitka stisknéte soucasné na 2 s, nové PIN blika.

36 | D-PRO Automatic
fidici jednotka



D-PRO Automatic fidici jednotka

Prehled zavaznych systémovych chyb

V pfipadé zavaznych systémovych chyb se resetuje fizeni samostatné a pokusi se pfi pfistim startu upozornit na chyby

blikanim tfi LED na jednotce CPU.

PFitom blikaji véechny tfi LED sougasné podle &isla chyby s nasledujici pauzou. Ridici jednotku Ize znovu spustit jediné po

vypnuti a opétovném zapnuti.

islo chyby Pric¢ina chyby

Test CPU se nezdafil

Test Watchdog se nezdafil

Test pfi spusténi se nezdafil

Rozpoznano zastaveni hodin CPU

Rozpoznana chyba testu CRC-ROM

Rozpoznana chyba testu RAM

Rozpoznana chyba hodin CPU

c
1
2
3
4
5 Chyba napajeni CPU
6
7
8
9

Nadmérna teplota nebo pfili§ nizka teplota &ipu

10 Chyba testu ADC

11 Vyskytlo se neoCekavané NMI

12 Doba cyklu PCL prekrocena

D-PRO Automatic
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Prehled produktu

Pohony pro privatni brany

=N
L ]
ROBUS FOX AYROS RUN WINGO TOONA METRO
pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro oto¢né brany pohon pro oto¢né brany
brany do 1000 kg brany do 1200 kg brany do 2500 kg do velikosti kfidla 1,8 m do velikosti kfidla 7 m do velikosti kfidla 3,5 m

Pohony pro priimyslové brany

NYOTA 115 MEC 200 FIBO 400 MEC 800 HINDI 880 COMBI 740
pohon pro posuvné brany pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro oto¢né brany pohon pro oto¢né brany
do 800 kg brany do 1200 kg brany do 4000 kg do hmotnosti kfidla do velikosti kfidla 6 m do hmotnosti kfidla
1500 kg 700 kg
Pohony pro garazova vrata

=

R
® X
TAURUS SPY HYPPO TOM INTAR100
elektromechanicky stropni elektromechanicky stropni pohon pro oto¢né brany se sil- pohon pro prdmyslova sekéni sada pro priimyslova sekéni
pohon s femenovou drahou pohon s femenovou dréhou nymi pilifi a skladaci vrata a rolovaci vrata do 750 kg vrata do velikosti 30 m?2

s pojezdem motoru v draze

Dalkové ovladani, bezkontaktni snimace, klavesnice a dochazkové systémy

ERA-FLOR INTI FOX SBM1000 KP 068

2 kanalovy kli¢enkovy dalkovy dalkové ovladani s plovoucim 2; 4-tlacitkovy dalkovy radiovy ovladani vzdaleného pfistupu snimac bezkontaktnich karet
ovlada¢ s indikaci signalu LED kédem, 433,92 MHz ovladag, 433,92 MHz s GSM modulem pro s kontrolou vstup(/vystuptl
diodou, 433,92 MHz 999 telefonnich &isel

Automatické sloupy a parkovaci systémy

/ - -

FOX NIUBA WIDE BAR STRABUC CORAL

automaticka elektromechanicka automaticka zavora s délkou automatickd zavora s délkou automaticky vysuvny sloup automaticky vysuvny sloup

zévora s délkou ramene do 6 m ramene do 7,5 m, ramene do 9 m pro zamezeni viezdu s vyskou pro zamezeni viezdu s vySkou
vhodna pro parking vysuvu 700 mm vysuvu 500 nebo 800 mm
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